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' (54) Elektromechanicky rotaéni prevodnik

| Vyndlez se tyk4 elektromechanického rotaéniho
| pfevodniku s rotaénim lenem vytvofenym vackou,
urceneho k pfevodu elektrického impulsu nassilovy
* mechamcky pohyb, vyuZitelného zejména pro Fize-
| n listovych stroji ovladanych elektronickou Fidici

\ jednotkou.
Pfi souGasném fizeni listovych stroji se pouZiva
slozitfch mechanismii- o velkém podtu soucdsti.
| Nositelem informace o vzoru tkamny byva dérny
kartovy papirovy nebo koli¢kovy pas, z n¢hoz se
informace snimé pomoci jehel nebo ohmatavacich
pék Nevyhodami celého zpusobu fizeni pomoci
' kartového pasu jsou napf. omezend rychlost sni-
! méani informace z papirového kartového pdsu,
-velmi dlouhd karta u vzori s extrémné velkym
' raportem, zdvojeni celého mechanismu pro rozli-
$eni prohozu sudého a lichého ttku, velké hmot-

: nosti zabraiiujici zvy$eni provozni rychlosti a zvét- !

ySujici hluénost atd. U kolickového pésu nastévaji
potiZe pfi vytvdfeni vzorli s vétSim raportem,

$naéné opotfebovini a tim mald Zivotnost.

Yzejména pro fizeni listovych strojii oviddanych

| 226093
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nevyhodou papirovych kartovych pasd je jejich |

- Uvedené nedostatky odstrafiuje elektromecha-
'nicky rota¢ni pfevodnik podle vyndlezu urceny

elektronickou fidici jednotkou. Jeho podstata spo-
&iva v tom, Ze v rota¢nim &lenu prevodniku je na
rému uloZena vagka a proti této vatee je radidlnim |

| smérem v rotaénim ¢lenu suvné uloZena pracovni !
. pdka dotlaovand pruZinou a kolmo k ose pracovni
" paky je v rotaénim &lenu suvné uloZen uzamykaci

kolik, prochédzejici rovnéz pracovni pakou. Tento
uzamykaci kolik je v dosahu odemykaci plosky
jednoho ramene a uzamykaci ploSky druhého
ramene vidlice zakoncujici kotvu elektromag-
netu.

Zafizeni podle vyndlezu nevyZaduje silové elek-
tromagnety a tim se dosahuje vysoké rychlosti
odezvy. Dile fesi zafizeni podle vynélezu problém
velmi stisnéného prostoru, ktery je v listovém stroji
k dispozici. Popsané zafizeni slou{ k ovladani
jednoho listu. Pro vice listh Jsou stejnd zafizeni |
fazena vedle sebe. |

Vynalez je bliZe objasnén na pfikladu provedeni

. pomoct pfiloZeného vykresu.

Elektromechanicky rotacni pfevodnik zejména

. pro fizeni listovych stroji ovladany elektronickou
' fidici jednotkou je tvofen rotaénim ¢lenem 1, ktery

je pohanén pfevodem od hlavniho htidele tkactho
stroje. V rotaénim é&lenu 1 je uloZena vadka 3,
upevnénid na rdmu 4. Proti vacce 3 je radidlné
v rotaénim ¢lenu 1 suvné uloZena pracovni péka 5,
dotlatovana k vacce 3 pruZinou. Kolmo k ose
pracovni paky 5 je v rotaénim ¢lenu 1 suvné uloZen
uzamykaci kolik 2, ktery zarovein prochézi pracov-
ni pdkou 5. Uzamykaci kolikk 2 je v dosahu




" odemykaci plodky 9 jednoho ramene a lizamykaci | [ elektromagnetu 7 opatfens uzamykaci ploskou
| plogky 8 druhého ramene vidlice, ukon&ujici kotvu | 8 resp.. odemykaci ploSkou 9 se nastavi do cesty
' elektromagnetu 7. Vidlice m4 tvar pismene U. uzamykacimu koliku 2, &imZ dojde k jeho zasunuti
Rotaé¢ni ¢len 1 se otadi kolem vaéky 3 upevnéné do zdmku resp. k vysunuti ze zdmku pracovni paky

+ na rdmu 4. P¥i otddeni rotaéniho &lenu 1 dochdzi 5. Pracovni péku 5§ lze ve vysunuté poloze uza-
b&hem kaZdé otdgky k vysunovani pracovni paky mknout nesilovym elektromagnetem 7, tj. mecha-
§ v radidlnim sméru pomoci této vacky 3. V horni nicky pevné spojit pracovni pdku § s rotadnim
dvrati pohybu pracovni paky 5, tj. pfi vhodném ¢lenem 1. Kotva elektromagnetu 7 uzamyka nebo

| Ghlu natodeni rotaéniho ¢lenu 1, dojde v pfipadé neuzamykd pracovni pdku 5§ podle p¥ikazu napfi-

‘ vybuzeni elektromagnetu 7 k uzamceni uzamyka- klad elektronické ¥idici jednotky v zdvislosti na:
‘ cim kolikem 2. Prostfednictvim pracovni plochy zpracovdvaném vzoru tkaniny. Neuzamkne-li
i 6 umisténé na konci pracovni pdky 5 dochézi pfi elektromagnet 7 pracovni paku 5, ta Se pfi dal¥im
J uréitém thlu nato&eni rotaéniho ¢lenu 1 k pfenosu pootodent rotaéniho ¢lenu zasune a nepfenese silu.
"sﬂy do vlastni mechanické &4sti listového stroje. Tento déj se opakuje synchronné s otdckami

| Ma-li- dojit k uzaméeni pracovni péky 5, kotva rotatniho &lenu 1.

PREDMET. VYNALEZU i

| Elektromechanicky rotadni prevodnik s rotad- | ' a kolmo k ose pracovni paky (5) je v rotaénim élenu
| nim &lenem vytvofenym vackou a uréeny k ptevo- i (1) suvné uloZen uzamykaci kolik (2), prochézejici
du elektrického impulsu na silovy mechanicky | rovnéz pracovni pikou (5), pfi¢emzZ tento uzamy-

pohyb, vyznacujici se tim, Ze vrotaénim &lenu (1) je | | kaci kolik (2) je v dosahu odemykaci plosky (9)

na rdmu (4) uloZena vatka (3) a proti této vacce (3) i jednoho ramene a uzamykaci plosky (8) druhého

je radidlnim smérem v rota¢nim ¢lenu (1) suvn€ = ramene vidlice, zakon&ujici kotvu elektromagnetu
uloZena pracovni péka (5) dotlatovand pruZinou | ! .
{ ‘ 1 vykres
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