POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OrlS PATENTOWY

€0 364

Opis patentowy
preedrukowano. 2o wzgledw
na rauwazone bigdy

Patent dodatkowy
do patentu nr

Pierwszenstwo: —

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgltoszono: 12.06.74 (P. 171876)

Zgtoszenie ogloszono: 02.05.75

Opis patentowy opublikowano: 30.10.1978

MKP H02p 5/40

Int. C1.2 HO2P 5/40

[CZYTELNIA

U: -edu Polentowego
Pabossi®)  Recowmsr o) Latosej

Twércy wynalazku: Andrzej Zablocki, Tomasz Gajewski, J6zef Bejnar

Uprawniony z patentu: Biuro Studiéw i Projektéw Przemystowych Urzg-
dzen Elektrycznych ,Elektroprojekt” w Warsza-
wie Oddzial w Poznaniu, Poznan (Polska)

Uklad cyfrowy stabilizacji obrotow silnika elektrycznego
zasilanego poprzez tyrystory
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Przedmiotem wynalazku jest uklad cyfrowy sta-
bilizacji obrotéw silnika elektrycznego zasilanego
poprzez tyrystory.

Znany jest uklad regulacji kata zaplonu tyrysto-
réw stosowany do regulacji i stabilizacji obrotéw
silnikéw elektrycznych skladajgcy sie z cyfrowego
bloku pomiaru i poréwnania obrotéw polaczonego
z analogowym blokiem przeksztalcajagcym cyfrowy
wynik por6éwnania wartoSci mierzonej i nastawio-
nej na analogowa warto§é napiecia lub pradu ste-
" rujgcego bezpoSrednio elektrodg tyrystora, lub
przetwarzang na proporcjonalny odcinek czasowy
w przypadku sterowania impulsowego.

Wada tego rozwiazania jest zmniejszona doklad-
no§¢ i niezawodno§é urzadzenia zwigzana ze sto-
sowaniem w wymienionym ukladzie metod analo-
gowych.

Celem wynalazku jest usunigcie tych wad przez
opracowanie ukladu cyfrowego stabilizacji obrotéw
silnika elektrycznego. Zadanie to zostalo osiggniete
przez zbudowanie ukladu elektronicznego skladaja-
cego sie z rejestru wejSciowego, cyfrowego ukiadu
pomiarowego, dwoéch komparatoré6w cyfrowych,
licznika cyfrowego, licznika cyfrowego rewersyjne-
go, generatora impulséw, komparatora zera oraz
uktadu formujgcego impulsy wyjSciowe. Kompa-
rator cyfrowy pierwszy poréwnuje warto§é wpro-
wadzong do rejestru wejSciowego z warto$cia otrzy-
mang z cyfrowego ukladu pomiarowego.

WyjScie pierwszego komparatora cyfrowego jest
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polaczone z wejéciem licznika cyfrowego rewersyj-
nego, ktbrego stan jest poréwnywany ze stanem
drugiego licznika cyfrowego przez komparator
cyfrowy drugi. Licznik cyfrowy drugi zlicza im-
pulsy z generatora impulséw rozpoczynajac zlicza-
nie od momentu zasygnalizowanego przez kompa-
rator. zera napiecia zasilajgcego mostelk tyrystoro-
wy. W momencie zréwnania sie stanu licznika cy-
frowego drugiego i licznika cyfrowego rewersyj-
nego komparator cyfrowy drugi wytwarza impuls,
ktéry po wzmocnieniu w ukladzie formujgcym ste-
ruje zaplonem tyrystora.

Zaleta ukladu elektronicznego wedilug wynalazku
jest mozliwo§é zwiekszenia dokladnos$ci regulacji i
stabilizacji obrotow silnikéw elektrycznych oraz
zwiekszenie mniezawodno$ci pracy wkitadu. Przed-
miot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie
wykonania na rysunku, przedstawiajagcym sche-
mat blokowy ukladu.

Warto§é obrotobw w postaci cyfrowej wprowa-
dzona do rejestru wejsciowego 1 jest porébwnywana
przez komparator cyfrowy 3 z wartoScig obrotéw
silnika zmierzona przez uklad pomiarowy 2. Jesli
warto§é zmierzona jest wigksza od warto$ci na-
stawionej, impulsy wyjSciowe komaratora cyfro-
wego 3 sg 'dodawane w liczniku rewersyjnym 4,
a jeéli warto§¢é zmierzona jest mniejsza od war-
tosci nastawionej, impulsy wyj$ciowe komparatora
cyfrowego 3 sa w liczniku rewersyjnym 4 odejmo-
wane, Komparator cyfrowy 3 wysyla impulsy do



3

licznika rewersyjnego 4 z czestotliwoScia narzuco-
ng przez czas pomiaru cyfrowego ukladu pomiaro-
wego 2. W zwiazku z tym stan licznika rewersyj-
nego 4 zmniejsza sie w przypadku gdy obroty sil-
nika s3 mniejsze od wartosci nastawionej i zwiek-
sza sie, gdy obroty silnika sg wieksze od wartosci
nastawionej. W przypadku gdy wystepuje zgodnosé
obrotdw silnika z warto§cia nastawiong stan licz-
nika rewersyjnego 4 nie ulega zmianie. Stan licz-
nika rewersyjnego 4 jest porOwnywany ze stanem
ilcznika cyfrowego 5 przez komparator cyfrowy 6.
Licznik cyfrowy 5 rozpoczyna zliczanie impulséw
z generatora impulséw 7 w momencie przej$cia
przez zero przebiegu napiecia przemiennego zasi-
lajacego mostek tyrystorowy okre§lonym przez
komparator.- zera 8. W chwili osiaggniecia przez
licznik cyfrowy 5 stanu licznika rewersyjnego 4
komparator cyfrowy 6 wytwarza impuls, ktéry po
uformowaniu w ukladzie formujgcym 9 steruje za-
plonem tyrystora. Po por6wnaniu stan6w licznika
cyfrowego 5 i licznika rewersyjnego 4 licznik cyf-
rowy 5 jest zerowany i cykl poréwnania i wytwa-
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rzania impulsu sterujacege tyrystor jest powtarza-
ny co pot okresu napigcia przemicnnego zasilaja-
cego mostek tyrystorowy.

Uklad wedlug wynalazku znajduje szczegblne za-
slosowanie w urzgdzeniach medycznych ptuco-ser-
ca.

Zastrzezenie patentowe

Uktlad cyfrowy stabilizacji obrotéw silnika elek-
trycznego zasilanego poprzez tyrystory, w ktérym
komparator cyfrowy jest polaczony z wyjsciem
cyfrowego ukiadu pomiarowego i z wyjSciem reje-
stru wej$ciowego, znamienny tym, ze wyj$cie kom-
paratora cyfrowego (3) jest polaczone z wejSciem
cyfrowego licznika rewersyjnego (4), ktéory jest po-
taczony z wejSciem komparatora cyfrowego dru-
giego (6), a ten jest polgczony z ukladem formu-
jacym impulsy wyjSciowe (9) oraz z licznikiem
cyfrowym (5) polaczonym z generatorem impulséw
(7) oraz kcinparatorem zera (8).
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