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(54) iapojenie na automatické meranie motorickych vykonov v sxperimentsi-
nej psychlégii

Vyndlez riedi zapojenie na automatické meranie rdzaych druhov motorickych vykonov pomocou
elektronickych logickych obvodov pri psychologickonw experimentovani.

Pri merani motoriky alebo merani vizudlno-motoricke]j koordindcie v experimeniilnej psycho~-
16gii vykonévané pohyby skimanou osobou sd cielené a musia prebiehaﬂ podia urfeného pregramu,
Snimanie pohybov rdk sa uskutofluje pomocou pristrojovych testov vodivymi dotykmi na experimen-
tdlnom paneli. Cielené body sa aktivujd ponmeccou reldovjch sistav a snimané dotyky sa registru-
jd alebo vyhodnocujd. Pri ryechlych pohyboch sd dotyky krditke a nasleduijd rjchlo za sebou,
€o reléovd sistava uZ spolahlivo nezvlddne. Zapojenie podls vyndlezu pomocu elektronickych
obvodov zvySené poZiiadavky na rychlost spliiuje.

Podstata vyndlezu u zapojenia na autvumatické meranie motorickych vykonov podlia vynélezﬁ,
spoliva.v tom, Ze mi najmenej.dva.xovnako.zapojené spinacie-obvedy, kde prv§ spinaci-ebvoed
pozostdva z prvého tranzistora, ktory md kolektor zapojeny na kladny pol zdroja, emfitor na
prvy aktivany bod, bdzu na druhy vstup prvéhc inverznmého logického obvodu sdfinu, ktory mé
prvy vstup zapojeny na prvy pasivny bod a vystup na prvy vstup prvého bistabilného klopudho
ebvodu. Tento obvod mé vystup zapojeny na druhy vstup prvého inverzného logického obvodu st~
ginu a druhy vstup na v§stup posledného bistabiluého klopného obvodu. Posle¢dn§ spinaci{ obvod
pozostdva z posledného tranzistora, ktory mé kolektor zapojén§ na kladny pdl zdroja, emitor

. na posledny aktivny bod, bdzu na druby vstup posledného inverzného logického obvodu sdfinu,
ktory md prvy vstup zapojeny na posledny pasivay bod a vystup na prvy vstup poslednédho bista-
bilného klopného obvodu. Tento obvod md vystup zapojeny na druhy vetup posledného inverzaého
logického obvodu sé&inu a druh¥ vstup ma vystup prvého bistabilného klopného obvedu.

Pokrok zapojenia podla vyndlezu je v tom, ¥e umoZfiuje zautomatizovanie psychologickjch
pristrojovych testov elektronickymi obvodmi pri merani motorickych vykonov najmi rik. Automa-
tizdciou sa dosiahne automaticky proces merania, automatickd koantrola priebehu merania a mo¥~

nost okamZitého vyhodnotenia vysledkov z merania aj tych najrjchlejSich pohybov.
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Zapojenie podla vyndlezu je schematicky zndzornené na pripojenom vjkrese a pozostiva
z prvého tranzistora 1, ktorjy md kolektor zapojeny na kladny pdl zdroja, emitor na prvy aktiv-
ny bod 3, bdzu na druhy vstup inverzného logického obvodu sddinu 2; ktory md prvy vstup
zzpojend na prvy pasiQny bod 4 'a v§stup na prvny vstup prvého bistabilného klopného obvodu
10. Tento bistabilni klopny obvod 10 mé vystup zapojeny na druhy vstup prvého inverzného
logického obvodu sdfinu 8 a druhy vstup na vystup posledného bistabilného klopného obvodu
11. Posladny tranzistor 2 md kolektor zapojeny na kladny pol zdroja, emitor na posledny aktiv~-
ny bod 3, bdzu na druhy vstup posledného inverzného logického obvodu siinu 9, ktory mi prvy
vstup zapojeny na posledny pasivny bod 6 a vystup na ptﬁi vstup posledného bistabilného klop-
ného obvedy 11. Tento bistabilni klopny obvod 11 mé vystup zapojeny na druhy vstup posledného
iuverzného logického obvodu sdifinu 9 a druhy vstup na vystup prvéhs bistabilného klopmého
obvedu 10 a tie¥ cez kontakty nulovacieho tlafidla 7 na kladn§ p6l zdroja. .

Giaunost zapojenia podla vyndlezu je nasledujdca:

Stlatenim nulovacieho tlalidla 7 s jednou stdlou polohou sa dostane kladny impulz na
druky vetup posledného bistabilného klopného obvodu 11, tento sa preklopi, na jeho vystupe

venikne nizka logickd drovell, tato sa prenesie na druhy vstup prvého bistabilného klopného

na dvuh§

vstup prvého logického inverzného obvodu sdiinu 8 a na bdzu prvého tranzistora 1,
tento sa otveri a na prvy aktivny bod 3 sa dostane kladné napidtie. Spojenim prvého aktivne-
ho bodu 3 a prvého pasivneho bodu 4 sa dostane kladay impulz na prvy vstup prvého inverzného
logického obvodu siéinu 8 a na jeho vystupe vaznikne nizka logickd drovefi, ktord sa prevedie na
prv¥ vstup prvého bistabiluého klopného obvodu 10, tenmto sa preklopi, na jeho vjstupe vznikne
taktieZ nizka logickd droved, prvy tranzistor 1 sa zatvori, na prvom aktivnom bode 3 zanikune
kladné napitie, na prvom aj druhom vystupe inverzného logického obvodu silinu 8 vzunikne vyso-
kd logickd droveli. Nizka logické droveft z vystupu prvého bistabilného klopného obvodu 10 sa '
dostaue na diuhy vstup posledného bistabilného klopného obvodu 11, tento sa preklopi, na
jeho vistupe vznikne vysokd logickd droveil, tato sa dostane na druhy vstup posledného inverz-
ného lngického obveodu sdi&inu 9 a na bdzu posledného tranzistora 2, tento sa otvori, kladné
napitiec sa dostane na posledny aktivny bod 5, spcjenim tohto aktivneho bodu 5 s poslednym pa-
sivayw bodom § sa dostane kladny'impulz na prvy vetup posledného inverzného logického obvo-
du ¢Gfinru @ a na jeho vystupe vznikne nizka logickd drovef, tato sa prenesie na prvy vstup
poslednéhe bistabiluého klopnéhe obvodu 11, tento sa preklbp{ a na jeho vystupe vznikne
roveako wizka logické drovell, posledny tramzistor 2 sa zatvori, na poslednom aktivoon bode 5
sanikne ktzdaé napitie, na prvom a druhom vstupe posledného inverzného logického obvodu
sG€inu § zaniknd vysoké logické drecvne. Wizka logickd drovedi z vystupu posledného bistabilné-
ho klopného obvodu 1§ sa dostane na druhy vstup prvého bistabilného klopného obvodu 10 a
¢innost zapojenia sa bude opakovat dalej spScobom u¥ vyde opisanym.

Aktivae body 3, 3 a pasivne body 4, 6 predstavujd spojovacie body na experimentdlnom pa-
neli a sd spojovanéd skimanou osobou pri metorickou vykone jej Zinnosti. .
Zapojenins pedla vyndlezu sa dd vyuZitf pri psfchologickych pristrojovych testoch s auto-

_matickou &innosfou, Ltorymi sa meria najud vizudlno-motorickd koordindcia a stupef jemnej

motoriky.
PREDMET VYNALEZU

Zapoienie na sutomatické meranie motorickych vykenov v experimentdlne] psychologii pozo-

“stdvajicl najmenej z dvoch rovmnako zapojenych spinacich obvodov, vyznalené tym, Ze prvy

teanzistor /1/ mé zapojeny kolekter na kladny pol. zdreja, emitor na prvy aktivny bod 13/

2 bdzu ra druhy vstup prvého inverzného logického obvodu sﬁéinu /8/, ktory mi prvy vstup
zapojeny mna prvy pasivny bod /4/a vistup na prvy vstup prvého bistabilného klopného obvodu
/70/, kto2y md vystup zapojeni'na &ruhj vstup prvého inverzného logického obvodu sdlinu

/8/ & druhy vstup na vystup posledného bistabilného klopnéhe obvodu /11/, posledny tranzistor
/2/ wd kolektor zapojeny na kladny pdl zdroja, emitor na posledny aktivay bod /5/, bdzu na

v

drahy vstup posledného inverzného logického ohvodu sdfinu /9/, ktory md prvy wstup zapojeny
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na posledny pasivny bod /6/ a vystup na prvy vstup posledného bistabilného klopného obvodu
/11/, ktory m& vystup zapojeny na druhy vstup posledného inverzného logického _obvodu si&inu
/9/ a druhy vstup na vystup prvého bistabilného klopného obvodu /10/ a cez zapinaci kontakt
nulovacieho tla&idla /7/ na kladny pdl zdroja. ’

1 list vykresov . .
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