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Vyndlez sa tyka zariadenia na rovnomerné odoberanie a ddvkovanie stebelnatého krmiva
zo0 zdsobnikov, vhodného si&asne na uzatvdranie ich prepadovych otvorov.

SG zndme rbzne zariadenia na mieZanie a ddvkovanie zmes{ ur&ené na vyuZitie v rdznych
odboroch, napr. v poInohospoddrstve, alebo stavebnictve (DE 0S 3 012 707, V. Brit.
2 126 491, PL 125 172, V. Brit. 1 588 226).

Doposial nie sd zndéme iariadenia, ktoré by sd&asne plnili funkciu uzdveru prepado-
vych otvorov zésobnikov, vybera&a a ddvkovacda stebelnatych krmovin. Na vykonanie kadej
z menovanych operdcif, ktoré su nevyhnutnou sigastou technolégie intenzivneho velkochovu
hospodédrskych zvierat, je potrebné samostatns zariadenie. Tdto skuto&nost zvy3uje nédroky
na materidl, energiu, kon3truk&ny priestor a Tudsky prdcu a zédroved zvySuje pravdepodob-~
nost strét krmiva v désledku Jeho znehodnotenia manipuldciou.’

Podstata vyndlezu spotiva v tom, Ze zariadénie pozostdva zo sidstavy rovnobezne,
alebo komplanéfna usporiadanych ndstrojov tvorenych hriadelom. Kazd4 dvojica susediacich
. ndstrojov tvor{ spoluzaberajici pér.

Podstata vyné;eiu spo&iva v tom, Ze na hriadeXovych telesich jednotlivych nistrojov s¢
na konzoldch upevnené noze usporiadané priamo, alebo do skrutkovice. ‘

Je vyhodné, ak sd konzoly, na ktorych sé upevnené noze opatrend reznym ostrim.

RovnobeZnym usporiadanim ndstrojov vznikne rovina, komplan&rnym usporiadanim pries-
torovd plocha. V oboch pripadoch sa mézu vyuzit ako stena zdsobnika, s vyhodou jeho dno.

Spoluzédberom noZov a vhodnou volbou ich poZtu sa dosahuje tesnost bosiééujdca k tomu,
aby bolo zarufené dodrianie trecieho uhla stebiel krmiva v kPude i pri rotdcii nédstrojov
. tak, Ze priemet spojitého trecieho ddinku medzi steblami a ndstrojom do zvislice je vys-
31, nez je spojity tiaZovy Giinok v tejto zvislici, t. j. tesnost postaduje k tomu, Ze
stebld nemd%u cez zariadenie podXa vyndlezu prepadnit.

NoZe pri rotécii odréiévajﬁ krmivo o objeme rovnom Gasti medzikruhového valca opi-
saného ‘noZom nédstroja po celej jeho dizke a o maximﬁlnej dizke stebla rovnej vzdiale-
nosti ostria noZa od osi néstroja. '

Potet ndstrojov, tvoriacich zariasdenie podla vyndlezu je mo2né s vyhodou zvelit
tak, aby plocha sistavy nistrojov zodpovedala uzatvdracej ploche. Priedne rozmery néstro-
Jjov, ktoré tvoria zariadenie podra_vynélezu, t. 3. vzdialenost no%a od osi ndstroja
moZno s vyhodou zvolif tak, aby t&to bola rovn4 optimdlnej ditke stebla. Rozostup konzsl
uloZenych na rovnom hriadeli, sluZiacich ako nosniky noZov, moZno s vyhodou zvolitf vi&-
- 81 ako je optimdlna dlZka stebla. Ak sd konzoly opatrené reznym ostrim dosiahne sa re-
zanie stebiel i v smere prie&nom na os ndstroja a zdroved sa zabrdni hrnutiu krmiva tla-
kom vd&sim, ne2 jé rezny tlak. Ak sid noZe nédstrojov usporiadané do skrutkovice, méze
Jej stdpanie zodpovedat reznému uhlu krmiva. Pri usporiadan{ noZov do skrutkovice do-
siahne sa plynulost chodu zariédenia a rovnomernost dévkovania pozd{? osi a pozas otdcky
ndstroja. Sidasne dochddza k zniZeniu enetgie'vynalnienej na odobratie krmiva. Podet
nozov upevnenych na jednej nédstroji méze byf TubovoIny. Pre vopred neupravené stebelna-
té krmivo moZno s vyhodou poJiiﬁ dva noZe.

Priklad vyhotovenia zariadenia na rovnomerné odoberanie a dédvkovanie stebelnatého
krmiva, podPa vyndlezu, je zndzornen na pripojenych vykresoch, kde na obr. 1 je zn4-
zorneny bokorys a na obr. 2 pbdorys zariadenia pod¥a vyndlezu. Zariadenie pozostavd
zo sustavy troch rovnobeZne usporiadanych néstrojov 1, 2, 3 pozostdvajldcich z hriade-
Tovych telies 11, 31 na ktorych st na konzoldch 12, 22, 32 opatrenych ostrim, upevnené
vZdy dva priame noze 13, 23, 33. Dvojice nédstrojov 1, 2 a 2, 3 tvoria spoluzaberajici
par. Sdstava ndstrojov tvor{ dno zisobnika. Operdcia odoberania sa uskuto&fuje rotdciou
ndstrojov 1, 2, 3 v spoluzdbere. Pri rotdcii napr. hriadefového telesa 11 nédstroja 1
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sa nd% 13, ktory je upevneny na konzole 12, pohybuje po kruinici v smere ostria noia,
¢im stlé&a krmivo, ktoré sa nachddza medzi ostrim noZa 13 a hriadefovym telesom spoluza-
berajiceho ndstroja 2. Tomuto stlaZeniu napomdha i pohyb noZa 23 nédstroja 2, ktory sa
sifasne pchybuje po kruznici v smere ostria noZa 23 proti pohybu noZa 13. Ked stléZanie
krmiva dosiahne hodnotu rezného tlaku, dbjde k odrezaniu krmiva. Funkcia ddvkovania re-
alizuje pri rotécii nédstrojov 1, 2, 3 rdzne, podla okam2?itej polohy noZov na krunici
ich pohybu. Podla typického pohybu dévkovania odrezaného materidlu do priestoru pod uza-
tvdraco-ddvkovacim zariadenim bola kruZnica pohybu noZa 23 ndstroja 2 rozdelend podIa
obr. 1 do 3tyroch kvadrantov. Pri pohybe noZa 23 v I. kvadrante odrezané krmivo prevaine
prepaddva okam¥ite po odrezani cez voInd plochu ohranifent konzolami 22 do priestoru

pod uzatvdraco-ddvkovacim mechanizmom. V II. kvadrante krmivo po odrezani prevaine ne-
zmeni svoju polohu vdaka tomu, %fe mu v pohybe sdhlasnom s pohybom ndstroja 23 brdni este
neodrezané krmivo a v prepadnuti do priestoru pod uzatvdraco-ddvkaovacim zariadenim mu
bréni neodrezané krmive stli&ané noZom 33 spoluzaberajiceho ndstroja 3. V III. kvadrante
sa v dase prechodu noZa 23 ndstroja 2 nachddza krmivo odrezané noZom 13 ndstrojs 1. Toto
krmivo n62% 23 nédstroja 2 prevaine nereZe, leZ hrnie do voIného priestoru pod uzatvdraco-
-ddvkovacim zariadenim. SuZasne sa pri tomto pohybe noZa 23 v III. kvadrante za n6% 23
hrnie odrezand krmivo z 1I. kvadrantu pdsobenim tiaZe krmiva nachddzajiceho sa nad reznou
oblastou néstroja 22 a pdscbenim tlaku neodrezanéhe krmiva stlddaného noZom 13 spoluzabe-
rajiceho nédstroja 1. V IV, kvadrante sa nd% 23 pohybuje naprézdno. Vtedy je do priestoru
pod zariadenim podla vyndlezu vyhifiané z kvadrantu IIX noZom 13 néstroja 1 to krmivo,
ktoré bolo odrezané v kvadrante II. noZom 23, Tekyto cyklus spracovania stebelnatého kr-
miva sa opakuje pre kaidy ndz 13, 23, 33 nédstroje 1, 2, 3. '

PREDMET>VYNALEZU

1. Zariadenie na rovnomerné odoberanie a ddvkovanie stebelnatého krmiva zo zdsobnikav,
vhodné sid&asne na uzatvdranie ich prepadovych otvorov, pozostdvajice zo sustavy rovno-
beine alebo komplanérné usporiadanych ndstrojov tvorenych hrladeIom, pritom kazdéd su-
sediaca dvojica néstrojov tvor{ spoluzaberajici pdr, vyinacené tym, %e na hriadeXo-

_ vych telesdch (11, 21, 31) jednotlivych ndstrojov (1, 2, 3), sd na konzoldch (12, 22,
32) upevnené noZe (13, 23, 33) usporiadané priamo, alebo do skrutkovice. :

2. zariadenie na rovnomerné odoberanie a dévkovanie stebelnatého krmiva zo zdsobnikov,
podPa bodu 1, vyznadené tym, %e konzoly (12, 22, 32) si opatrené reznym ostrim.

2 vykresy

D‘ = "". *




CS 269672 @1

33

Obr. 1

23

31




Z 4qo




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

