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Soupape automatique de régulation du débit d’air soutiré d’un local par une installation de ventilation

mécanique.

@ Elle comporte un dispositif d’actionnement (22  27)
de I'organe d’obturation (16) muni d’un axe (22) cou-
lissant, solidaire de I'organe d’obturation, et portant deux
aimants permanents séparés (24, 25) I'un de I’autre par une
distance définissant la variation de la section de passage du
canal d’air. Elle comporte encore au moins un enroule-
ment (26, 27) permettant de créer un champ magnétique.
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REVENDICATIONS

1. Soupape automatique de régulation du débit d’air soutiré
d’un local par une installation de ventilation mécanique, compre-
nant un canal pour I'air aspiré dont la section dépend de la position
d’un organe d’obturation soumis a I'action d’un dispositif d’action-
nement lui-méme commandé par un dispositif de commande, carac-
térisée par le fait que le dispositif d’actionnement de I'organe d’obtu-
ration comporte un axe coulissant axialement dans une partie du
béti de la soupape dont "une des extrémités est solidaire de I'organe
d’obturation, par le fait que cet axe porte deux aimants permanents
separes 'un de "autre par une distance définissant la variation de la
section de passage du canal d’air; par le fait qu’elle comporte fixés
sur son bati et situés entre lesdits aimants au moins un enroulement
permettant de créer un champ magnétique et par le fait que le dispo-
sitif de commande présente des moyens permettant d’alimenter cet
enroulement en courant continu alternativement dans un sens et
dans I'autre pendant un laps de temps déterminé.

2. Soupape selon la revendication 1, caractérisée par le fait
qu’elle comporte, situées de part et d’autre des enroulements et
fixées au bati, des rondelles de fer doux coopérant chacune avec I'un
des aimants permanents.

3. Soupape selon la revendication 1 ou la revendication 2, carac-
térisée par le fait qu'au moins 'un des aimants permanents est fixé
sur Paxe de fagon réglable permettant de modifier la distance sépa-
rant les deux aimants et ainsi la course axiale dudit axe.

4. Soupape selon I'une des revendications précédentes, caractéri-
sée par le fait que I'organe d’obturation est une membrane présen-
tant un fond et une paroi tronconique rigide, le fond étant relié &
I'axe coulissant, la périphérie de la partie tronconique étant reliée
par une partie souple au bati de la soupape.

5. Soupape selon I'une des revendications précédentes, caractéri-
sée par le fait qu’elle comporte une partie fixe destinée a &tre fixée
SUr un mur comprenant une jupe tronconique s’étendant dans un
canal secondaire de ventilation et un rebord recouvrant une partie
de la paroi entourant ce canal, ainsi qu’une partie amovible encli-
quetable sur cette partie fixe.

6. Soupape selon la revendication 5, caractérisée par le fait que
la partie amovible comprend I'organe d’obturation et les dispositifs
d’actionnement et de commande.

7. Soupape selon la revendication 6, caractérisée par le fait que
la partie fixe comporte une prise et la partie accessible une fiche co-
opérant en position encliquetée de ces parties pour alimenter les dis-
positifs de commande et d’actionnement en courant électrique.

8. Soupape selon les revendications 4 et 5, caractérisée par le fait
que la partie tronconique rigide de 'organe d’obturation s’étend
approximativement parallélement 4 la jupe de la partie fixe de la
soupape.

DESCRIPTION

Beaucoup de batiments sont équipés d’installations de ventila-
tion mécaniques comprenant un canal central débouchant générale-
ment sur le faite du bitiment dans lequel on crée une aspiration d’air
a I'aide d’un ventilateur. Chaque local devant étre ventilé est rac-
cordé 4 ce canal central par un canal secondaire par 'intermédiaire
d’une soupape automatique permettant de réduire le débit horaire
d’air soutiré au local considéré lorsque celui-ci n’est pas occupé afin
de diminuer les déperditions de calories.

De telles soupapes de régulation de débit dair ont été propo-
sées et sont décrites par exemple dans les brevets CH 569.938;

CH 579.244 et CH 580.258. Ces soupapes existantes ne donnent tou-
tefois pas entiérement satisfaction, car elles consomment pour leur
commande de I’énergie électrique en permanence, elles font du bruit
notamment lors de leur fermeture et souvent, lorsqu’elles sont en po-
sition de débit minimum, elles provoquent un sifflement dfi au lami-
nage de I'air. De plus leur branchement électrique nécessite une ins-

tallation particuliére, visible et donc non esthétique. Enfin, elles ne
sont que difficilement démontables de sorte que leur nettoyage n’est
pratiquement jamais effectué.
La présente invention a pour objet une soupape automatique de
s régulation du débit d’air soutiré d’un local par une installation de
ventilation mécanique tendant a obvier aux inconvénients des sou-
papes précitées. Cette soupape automatique se distingue par les ca-
ractéristiques énumérées & la revendication 1.
La figure unique du dessin annexé illustre schématiquement et &
titre d’exemple une coupe axiale de la soupape dans ses deux posi-
tions de fonctionnement.
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La soupape automatique illustrée comporte une partie fixe, desti-
née 4 étre fixée rigidement contre un mur a ’embouchure d’un canal
de ventilation secondaire, et une partie amovible contenant l'organe
de réglage du débit et son dispositif de commande.

La partie fixe est formée d’une couronne, généralement en
matiére plastique, circulaire, présentant une jupe conique centrale 1
s’étendant & I'intérieur du canal de ventilation secondaire 2, ainsi
qu'un rebord 3 dont la paroi externe 4 repose contre la face frontale
de la paroi autour du canal de ventilation 2. Ce rebord 3 comporte
des canons 5 destinés a donner passage 4 des vis 6 pour la fixation de
cette partie fixe contre le mur.

La paroi externe 4 du rebord est munie d’un joint souple 7
s’écrasant contre le mur, assurant ’étanchéité entre ce mur et la
partie fixe de la soupape, évitant ainsi tout soutirage d’air entre le
mur et cette partic fixe et donc tout dépdt de souillure autour de
cette partie fixe de la soupape.

Le rebord 3, 4 de la partie fixe de la soupape définit avec le mur
un logement annulaire 8.

Une prise femelle 9 est fixée sur le rebord 3 et peut étre reliée &
un cble électrique 9a débouchant d*un conduit 10 pratiqué dans le
mur sous le rebord 3. Ainsi, la connexion électrique est entiérement
cachée.

Le rebord 3 de la partie fixe comporte encore des organes d’encli-
quetage 11 de la partie mobile formée par des supports solidaires du
rebord 3 dont la partie frontale présente une ouverture élastique-
ment déformable destinée 4 donner passage 4 un téton 12 solidaire
de la partie amovible de la soupape. Ces tétons de fixation 12 sont
portés par une plaque annulaire 13 solidaire d’un cylindre central 14
coopérant avec une piéce présentant une partie cylindrique 15 s’em-
boitant sur le bord libre du cylindre 14 et une partie tronconique 16
fixée a la plaque 13. Ces deux pi¢ces 13, 14 et 15, 16 forment le corps
de la partie amovible de la soupape et définissent un logement cen-
tral cylindrique 17, 17a recevant le dispositif d’actionnement de la
soupape, ainsi qu'un logement annulaire 18 renfermant certains élé-
ments électroniques de la commande de la soupape, portés par
exemple par un circuit imprimé 19.
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Une calotte 20 est fixée sur la plaque 13 et constitue la partie
so visible de la soupape lorsqu’elle est en service.

Cette plaque 13 porte également une fiche mile 21 coopérant en
position de service, encliquetée sur la partie fixe, avec la prise 9 de
cette partie fixe permettant I'alimentation du dispositif d’actionne-
ment de la soupape.

Le dispositif d’actionnement de la soupape comporte un axe
central 22 coulissant dans un tube 23 solidaire de la piéce 13, 14 et
portant deux aimants permanents 24, 25 situés respectivement dans
les logements 17, 17a. L’un au moins de ces aimants permanents 24
est fixé de fagon réglable sur I'axe 22 pour permettre de varier la dis-
60 tance séparant ces deux aimants 24, 25.

Autour du tube 23 sont disposés deux enroulements 26, 27 ali-
mentés par le dispositif de commande.

L’extrémité libre de I'axe 22 traverse le fond de la partie cylindri-
que 15 et est fixée au centre d’'une membrane d’obturation 28 en

65 caoutchouc synthétique ou naturel dont le bord est fixé 4 la plaque

13. Cette membrane 28 comporte une partie trés souple 29, tandis
que le reste de celle-ci est relativement rigide et forme une paroi
s’étendant entre 1a jupe 1 et la paroi externe de la piéce 16 délimitant
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un passage 30 de section variable suivant la position de I'axe 22 et
donc de la membrane 28.

En service normal, 1a soupape est dans Iétat illustré dans la
moitié supérieure de la figure du dessin. L’aimant permanent 24
plaque sur la rondelle de fer doux 31 et maintient 'axe 22 et la mem- s
brane 28 dans leur position avancée pour laquelle le passage 30 pré-
sente une faible section. Ainsi, le débit d’air évacué est réduit pour
diminuer la perte de calories. La soupape reste dans cet état tant que
le local dans lequel elle est installée n’est pas utilisé.

Par contre, dés que le Jocal est en service et que I'utilisateur
allume I’¢électricité dans ce local, les bobines 26, 27 sont mises sous
tension pendant un laps de temps déterminé, relativement court, de
maniére & créer un champ magnétique repoussant ’aimant perma-
nent 24 et attirant 'aimant permanent 25 provoquant le passage de
la soupape 4 son état ouvert illustré au bas de la figure du dessin 15
pour lequel la section du passage 30 est grande.

L’axe 22 a reculé, la membrane 28 s’est rapprochée de la paroi 16
et ces éléments sont maintenus dans cette position par ’aimant
permanent 25 bloquant sur la rondelle de fer doux 32. Le courant
passant dans les enroulements 26, 27 est interrompu apzés quelques o
secondes.

Pour remettre la soupape en position de faible débit, il suffit de
créer momentanément un champ magnétique inverse a ’aide des
bobines 26, 27 provoquant le déplacement de I’axe 22 dans le sens
opposé. ) 2

L’intérét de cette solution réside dans l'utilisation d’aimants per-
manents limitant I'énergie dépensée pour le fonctionnement de la
soupape & quelques impulsions de faible durée. On réalise ainsi une
économie d’énergie et évite toute surchauffe.

Il est évident qu’a I’aide de la commande électronique il est pos- 3
sible d’introduire un retard au retour a I’état fermé de la soupape
aprés que I'usager a éteint P'électricité du local. Retard dont la durée
peut étre prédéterminée.

La commande de la soupape peut également étre autonome et
non branchée sur I’éclairage du local.

Les principaux avantages de la soupape décrite sont les suivants:
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1. Son raccordement électrique est invisible, caché par la partie
fixe de la soupape fixée au mur.

2. Elle comporte une partie amovible, encliquetable sur la partie
fixe, permettant son retrait aisé pour effectuer le nettoyage du canal
d’air notamment.

3. Le branchement électrique du dispositif d’actionnement de la
soupape logé dans la partie amovible de celle-ci s’effectue automati-
quement lors de I'encliquetage de cette partie amovible sur la partie
fixe.

4. Les enroulements moteurs de la soupape provoquant ses
changements d’états ne sont pas en permanence sous tension, rédui-
sant ainsi la consommation d’énergie, le dégagement de calories et le
bruit.

5. Lasection de passage d’air est réglable en modifiant la dis-
tance entre les aimants permanents portés par I’axe 22.

6. L’écoulement de I'air s’effectue de fagon laminaire du fait de
la forme du passage 30, ce qui évite les bruits et sifflements.

La commande électronique du dispositif d’actionnement est réa-
lisée a I'aide d’¢léments existants. Il faut, lorsque du courant &lectri-
que alternatif est délivré 4 la fiche 9, provoquer le passage d’un cou-
rant continu dans les enroulements 26, 27 pendant un temps déter-
miné et, lors de I'interruption de 'alimentation en courant alternatif,
aprés un temps d’attente prédéterminé, provoquer le passage d’un
courant continu de sens inverse pendant un laps de temps déterminé
dans les enroulements 26, 27.

Cela peut étre réalisé a I’aide d’un redresseur, d’un inverseur,
d’un accumulateur et de circuits de retard d*une fagon convention-
nelle. Tous ces éléments de la commande sont logés dans I’espace 18
de la partie amovible de la soupape.

Une des particularités les plus importantes de cette soupape
réside dans le fait que ses positions «ouverte» respectivement
«fermeée» ou & débit réduit sont toutes deux des positions stables
dans lesquelles les organes mobiles de la soupape restent en place
naturellement, sous I'effet des aimants permanents, sans dépense
d’énergie ni utilisation de ressorts ou autre élément mécanique
soumis 4 la fatigue.

1 feuille dessin
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