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Fig. 1

(57) Abstract: The invention relates to a method (30) for controlling a vehicle (1) having at least one first and second drive axle (2,
3), wherein at least one first drive device (6.1, 6.2) is assigned to the first drive axle (2) and at least one second drive device (7.1,
7.2) is assigned to the second drive axle (3), wherein the method comprises the following steps: detecting (31) a first axle load value
(m_1) for the first drive axle and a second axle load value (m_2) for the second drive axle; specifying (32) a total torque (M_Ges)
which is to collectively atfect the first and second drive axles; and dividing (33) the total torque into a first and second target torque
(M_Soll_1, M_Soll_2) depending on the first and second axle load value for the first and second drive axle. In addition, the
invention relates to a device (40) and a vehicle (1).

(57) Zusammenfassung:
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Die Erfindung betrifft ein Verfahren (30) zum Steuern eines Fahrzeuges (1) mit mindestens einer ersten und zweiten
Antriebsachse (2, 3), wobei der ersten Antriebsachse (2) mindestens eine erste Antriebsvorrichtung (6.1, 6.2) und der zweiten
Antriebsachse (3) mindestens eine zweite Antriebsvorrichtung (7.1, 7.2) zugeordnet ist, wobei dass das Verfahren folgende
Schritte umfasst, ndmlich ein Erfassen (31) eines ersten Achslastwertes (m_1) fiir die erste Antriebsachse und eines zweiten
Achslastwertes (m_2) fiir die zweite Antriebsachse, ein Vorgeben (32) eines Gesamtmomentes (M_Ges), das insgesamt auf die
erste und zweite Antriebsachse wirken soll; und ein Aufteilen (33) des Gesamtmomentes in ein erstes und zweites Sollmoment
(M_Soll_1, M_Soll_2) in Abhéngigkeit von dem ersten und zweiten Achslastwert fiir die erste und zweite Antriebsachse. Dariiber
hinaus betritft die Erfindung eine Vorrichtung (40) und ein Fahrzeug (1).
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