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Vynalez sa tyka priameho inkrementného bez-
: kontaktného systému prenosu tdajov o polohe
| rotujiceho ¢lena k logickej jednotke pomocou |
i svetlovodnych vldkien. Podstata tohoto bezkon- -
taktného systému spodiva v tom, Ze rotaény &len je
' zaradeny medzi svetelnym zdrojom a vstupnymi
' koncami svetlovodnych vldkien uloZenymi na ro- -
. taCnej ploche, pri¢om vystupné konce svetlovod-
| nych vldkien sii spojené cez optoelektrické Eleny
| s logickou jednotkou. Bezkontaktny systém podla
' vynalezu sa s vyhodou méZe vyuzit viade tam, kde'
- je potrebné s malymi ndkladmi a spolahlivo prena-
- Sat udaje o polohe rotujticeho &lena vyjadrujticeho
. hodnotu meranej veli¢iny.
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F Vynﬁlez sa tyka priameho inkrementného bez-

' kontaktného systému prenosu udajov o polohe |

?lrotujﬁceho ¢lena k logickej jednotke pomocou
| svetlovodnych vldkien. ’
Prenos tdajov o polohe rotujuceho ¢lena sa
v sii¢asnej dobe prevadza mechanickymi, elektric-
' kymi alebo elektromechanickymi systémami. Ne-
- vyhodou mechanickych systémov sii velké rozme-
ry, ako aj obtiaznost rieSenia prenosu vykonu na
dal$ie spracovanie logickymi jednotkami, najma
ak si tieto umiestnené vo vicSej vzdialenosti.
- U elektrickych systémov je zasa nutné prevadzat .
hodnoty z analégovych snimacov na hodnoty !
inkrementu. Nevyhodnd u tychto systémov je tiez
velka teplotna zavislost a najméi moZnost rusivych -
i vplyvov z okolitych zdrojov. Naviac aj pri dosiah-
| nuti inkrementu je ndro¢né zaistit stabilitu systému |
charakterizujicu presnid polohu rotujiceho Elena.
: Nevyhodou u elektromechanickych systémov je !
'~ zasa nejednoznaénost zopnutia v kritickych polo- |
i hach, ako aj vplyv prostredia v ndvéznosti na cas.
' Tym, Ze st potrebné pritlaéné sily vznikd trenie
' a teda aj neZiadiice pasivne odpory.
Uvedené nevyhody odstrafiuje bezkontaktny
' systém pre prenos tdajov o polohe rotujtceho .
" &lena podla vynilezu, ktorého podstata spociva .
i vtom, Ze rotaény €len je zaradeny medzi svetelnym ;
zdrojom a vstupnymi koncami svetlovodnych vla- |
. kien uloZenymi na rotaénej ploche, pri¢om vystup- ;
: né konce svetlovodnych vldkien sd spojené cez |
optoelektrické &leny s logickou jednotkou. V alter- |
nativnom prevedeni je na rotacnom ¢lene upevne- |
né pomocné svetlovodné vlakno, ktorého vstupny |
koniec je nasmerovany k svetelnému zdroju a jeho |
vystupny koniec je nasmerovany tak, aby vo
vzajomnej interakénej polohe svetlovodnych vla-
kien bolo jeho &elo rovnobeZné s ¢elom protilahlé- |
ho vstupného konca svetlovodného vldkna. J
Vyhodou bezkontaktného systému podla vynd- -
- lezu je, Ze vzhladom na maly priemer svetlovod-
nych vldkien sa da docielit maly inkrement, pricom
svetlovodné vldkna umoZiiuji prenos na vacsie
vzdialenosti bez toho, e by vykazovali citlivost na
rusivé vplyvy prostredia. Tym, Ze nedochadza
k mechanickému opotrebeniu zvysuje sa tieZ spo-
lahlivost celého systému. Nespornou vyhodou st
tieZ malé rozmery a jednoduchost takto vytvorené-
. ho bezkontaktného systému.
Na pripojenych vykresoch je znazorneny priklad
vytvorenia bezkontaktného systému pre prenos
. idajov o polohe rotujticeho ¢lena podla vyndlezu,
kde je na obr. 1 schematicky zndzornené zdkladné
- prevedenie bezkontaktného systému, na obr. 2 al-
ternativne prevedenie bezkontaktného systému
s pomocnym svetlovodnym vldknom upevnenym
na rota¢nom dlene, na obr. 3 je zndzornené
usporiadanie zariadenia na pdrovanie suciastok,
v ktorom je uplatneny bezkontaktny systém podla
zakladného prevedenia, na obr. 4 je Celny pohlad
na meraci blok tohoto zariadenia so zndzornenim
. umiestnenia svetlovodnych vldkien na stupnici, na
obr. 5 je meraci blok zariadenia na pdrovanie
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stdiastok, v ktorom je uplatneny bezkontaktny

systém vytvoreny podla alternativineho prevedenia
a na obr. 6 je Celny pohlad na uvedeny blok so
znazornenim umiestnenia svetlovodnych vldkien
v upevilovacom krizku.

Zakladné prevedenie bezkontaktného systému
pre prenos tidajov o polohe rotujiceho clena je
vytvorené z rotaéného ¢lena 3, ktory je ziradeny
medzi svetelnym zdrojom 4 a medzi vstupnyml

| koncami svetlovodnych vldkien 1. Vystupné-konce

svetlovodnych vldkien 1 si spojené cez optoelek-
trické &leny 2 s logickou jednotkou 6. V alternativ-
nom prevedeni je na rotaénom ¢&lene 3 upevnené
pomocné svetlovodné vldkno §, ktorého vstupny

' koniec je nasmerovany k svetelnému zdroju 4 a je-

ho vystupny koniec je nasmerovany tak, aby vo

! vzdjomnej interakénej polohe svetlovodnych vla-
.kien 1, 5§ bolo jeho Celo rovnobeZné s Celom -
* vstupného konca svetlovodného vldkna 1. Bezkon-

. taktny systém pre prenos tdajov o polohe rotuji-
" ceho ¢lena mdZe byt vyuZity napr. v zariadeni na

parovanie stdiastok, ktoré je vytvorené z meracie- ;

. ho a vyhodnocovacieho bloku. Meraci blok pozo-

stdvd z meracieho pristroja 9, napr. z indikitora
alebo sonkitora, ktory je upevneny /pomocou

“telesa 8 v kryte 7. V telese 8 si upevnené tieZ
! svetlovodné vldkna 1, tak Ze ich vstupné konce st
' vyvedené cez stupnicu 10 meraciehd pristroja
' 9 a ich vystupné konce st napojené cez optoelek-
_trické ¢leny 2 na logickii jednotku 6, ktord spolu
. s optoelektrickymi ¢lenmi 2 tvori vyhodnocovaci

blok pérovacieho zariadenia. Funkciu rota¢ného
¢lena 3 plni rudicka meracieho pristroja 9. Pocas
péarovania sucdiastok sa zmeny vyhodnocovanej
veli¢iny, napr. hribky meraného materidlu 11
prenasaja pom. prevodového mechanizmu mera-
cieho pristroja 9 na rotaény &len 3, ktory meni
v zavislosti od tychto zmien svoju polohu. Zmenou
polohy rotaéného ¢lena 3 dochddza k postupnému
prekryvaniu vstupnych koncov svetlovodnych via-
kien 1 a tym tieZ k zmene mnoZstva svetla
vstupujiceho zo svetelného zdroja 4 do svetlovod-
nych vldkien 1. Zmeny svetelnej intenzity sa
prenasaju cez optoelektrické ¢leny 2 do logickej
jednotky 6, v ktorej sa potom na zdklade tychto
zmien vyhodnocuje inkrementédlne poloha rotac-
ného ¢lena 3. Vhodnym rozmiestnenim vstupnych
koncov svetlovodnych vldkien 1 je moZné vyhod-
nocovanie prevadzat s presnostou aZ 0,0002 mm |
pri Uplnom vyliceni mozZnosti vzniku ésobnych
chyb. Pri aplikovani alternativneho prevedenia
bezkontaktného systému sa na rota¢ny ¢len 3 upev-
ni pomocné svetlovodné vldkno S, pricom svetlo-
vodné vldkna 1 moZu byt rozmiestnené bud
priamo na stupnici 10 tak ako u zidkladného
prevedenia alebo v upeviiovacom krazku 12
umiestnenom po obvode stupnice 10 tak, ako je
znizornené na obr. 5 a 6. Svetlo privadzané od
svetelného zdroja 4 je potom vedené pomocnym
svetlovodnym vldknom 5 a odtial v zavislosti od
polohy rotaéného ¢lena 3 prisluSnym svetlovod-
nym vldknom 1 k optoelektrickému ¢lenu 2 spoje-



nému s logickou jednotkou 6, pre ktort je tymto
usporiadanim vytvorend inverzna funkcia vzhla-
dom k usporiadaniu bezkontaktného systému po-
dla zakladného prevedenia.

Bezkontaktny systém pre prenos tidajov o po-
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' lohe rotaéného &lena sa s vyhodou moze vyuzit
viade tam, kde je potrebné s malymi ndkladmi
a spolahlivo prenasat udaje o polohe rotujiceho
¢ &lena vyjadrujiiceho hodnotu meranej veliciny.

PREDMET VYNALEZU

1. Bezkontaktny systém pre prenos tudajov .

o polohe rotujiceho &lena vyznacujici sa tym, Ze
rotaény &len (3) je zaradeny medzi svetelnym
zdrojom (4) a vstupnymi koncami svetlovodnych
vldkien (1) uloZenymi na rotacnej ploche, pricom
vystupné konce svetlovodnych vldkien (1) si spo-
jené cez optoelektrické leny (2) s logickou jednot-
kou (6).

2. Bezkontaktny systém podla bodu 1. vyzna-

Zujiici sa tym, Ze na rotaénom &lene (3) je upevnené

+ pomocné svetlovodné vldkno (5), ktorého vstupny
koniec je nasmerovany k svetelnému zdroju (4)
a jeho vystupny koniec je nasmerovany tak, aby vo
vzijomnej interakénej polohe svetlovodnych vlé-
kien (1), (5) bolo jeho &elo rovnobeZné s Celom
protilahlého vstupného konca svetlovodného vldk-
na (1).
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