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(54)实用新型名称

一种防喷器检修平台

(57)摘要

本实用新型公开了一种防喷器检修平台，主

要由支撑腿、收放臂、升降底座、臂架和工作平台

组成。工作平台安装在臂架的顶部，随臂架升降

作垂直上下运动。当收放臂收起时，升降底座竖

立在井架底座上，当收放臂伸出时，升降底座呈

水平状态。本实用新型是一种方便检修防喷器的

机械装置，实现了采用全液压控制，可分别检修

防喷器两侧位置，非工作期间可收起不影响钻井

施工。
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1.一种防喷器检修平台，其特征在于：主要由支撑腿（3）、收放臂（4）、升降底座（6）、臂

架（2）和工作平台（1）组成；其中：升降底座（6）的一端设有与井架底座（5）铰接端，另一自由

端安装支撑腿（3）；撑腿（3）与升降底座（6）的自由端铰接，并可绕铰接轴自由旋转至与升降

底座（6）垂直和平行；收放臂（4）的一端与升降底座（6）铰接，另一端设有与井架底座（5）铰

接端，收放臂（4）为伸缩机构；当收放臂（4）收起时，升降底座（6）竖立在井架底座（5）一侧，

支撑腿（3）回收至与升降底座（6）平行，当收放臂（4）伸出时，升降底座（6）呈水平状态，支撑

腿（3）摆动至与升降底座（6）自由端垂直；臂架（2）为折叠式伸缩支架，设置在升降底座（6）

和工作平台（1）之间，工作平台（1）随臂架（2）升降作垂直上下运动。

2.根据权利要求1所述的防喷器检修平台，其特征在于：所述臂架（2）由多个连杆铰接

构成剪叉连杆结构，通过伸缩机构使臂架（2）产生剪叉式升降运动，其上端部的两组连杆中

的一组与工作平台（1）底部铰接，另一组与工作平台（1）底部滑动支撑配合，其下端部的两

组连杆中的一组与升降底座（6）上面铰接，另一组与升降底座（6）上面滑动支撑配合。

3.根据权利要求2所述的防喷器检修平台，其特征在于：所述臂架（2）上端部的一组连

杆与工作平台（1）底部通过滑槽构成滑动支撑配合，下端部的一组连杆与升降底座（6）上面

通过辊轮构成滑动支撑配合。

4.根据权利要求2所述的防喷器检修平台，其特征在于：所述臂架（2）上端部的一组连

杆与工作平台（1）底部通过滑槽和辊轮构成滑动支撑配合，下端部的一组连杆与升降底座

（6）上面通过滑槽和辊轮构成滑动支撑配合。

5.据权利要求1-4任一所述的防喷器检修平台，其特征在于：所述伸缩机构为液压油

缸、液压气缸或者直线驱动螺杆一种。

6.据权利要求5所述的防喷器检修平台，其特征在于：在液压油缸或液压气缸的管路中

设置有安全阀。

7.据权利要求6所述的防喷器检修平台，其特征在于：所述的安全阀包括单向阀和流量

调节阀、电磁阀、溢流阀的一种或几种。
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一种防喷器检修平台

技术领域

[0001] 本实用新型涉及石油钻井领域的一种石油钻机检修装置，尤其是一种防喷器检修

平台。

背景技术

[0002] 石油钻机的防喷器位置位于钻台正下方，无法吊车、吊篮。防喷器组累计高度可达

六七米，检修时非常不方便，防喷器四周又是深达四五米的方井，工人需要背负安全绳工

作，安全风险大。经检索现有技术，没有针对石油钻机防喷器检修专用的机械装置。

实用新型内容

[0003] 本实用新型目的是为了克服现有技术的不足，提供一种采用全液压控制，可分别

检修防喷器两侧位置，非工作期间可收起不影响钻井施工的防喷器检修平台。

[0004] 为了解决以上技术问题，本实用新型是通过采用以下技术方案方式实现的：

[0005] 一种防喷器检修平台，主要由支撑腿、收放臂、升降底座、臂架和工作平台组成；其

中：升降底座的一端设有与井架底座铰接端，另一自由端安装支撑腿；撑腿与升降底座的自

由端铰接，并可绕铰接轴自由旋转至与升降底座垂直和平行；收放臂的一端与升降底座铰

接，另一端设有与井架底座铰接端，收放臂为伸缩机构；当收放臂收起时，升降底座竖立在

井架底座一侧，支撑腿回收至与升降底座平行，当收放臂伸出时，升降底座呈水平状态，支

撑腿摆动至与升降底座自由端垂直；臂架为折叠式伸缩支架，设置在升降底座和工作平台

之间，工作平台随臂架升降作垂直上下运动。

[0006] 上述方案进一步包括：

[0007] 所述臂架由多个连杆铰接构成剪叉连杆结构，通过伸缩机构使臂架产生剪叉式升

降运动，其上端部的两组连杆中的一组与工作平台底部铰接，另一组与工作平台底部滑动

支撑配合，其下端部的两组连杆中的一组与升降底座上面铰接，另一组与升降底座上面滑

动支撑配合。

[0008] 所述臂架上端部的一组连杆与工作平台底部通过滑槽构成滑动支撑配合，下端部

的一组连杆与升降底座上面通过辊轮构成滑动支撑配合。

[0009] 所述臂架上端部的一组连杆与工作平台底部通过滑槽和辊轮构成滑动支撑配合，

下端部的一组连杆与升降底座上面通过滑槽和辊轮构成滑动支撑配合。

[0010] 所述伸缩机构为液压油缸、液压气缸或者直线驱动螺杆一种。

[0011] 在液压油缸或液压气缸的管路中设置有安全阀。

[0012] 所述的安全阀包括单向阀和流量调节阀、电磁阀、溢流阀的一种或几种。

[0013] 本实用新型的防喷器检修平台，主要由支撑腿、收放臂、升降底座、臂架和工作平

台组成。升降底座的一端与井架底座连接，另一端安装支撑腿；撑腿与升降底座铰接，回收

时支撑腿可以摆动至升降底座平行；收放臂的两端分别与井架底座和升降底座铰接，收放

臂可收放；当收放臂收起时，升降底座竖立在井架底座上，支撑腿回收至升降底座平行，当
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收放臂伸出时，升降底座呈水平状态，支撑腿摆动至升降底座远端并落至地面支撑升降底

座；工作平台安装在臂架的顶部，随臂架升降作垂直上下运动；臂架发生竖直方向的伸长或

缩短，使得工作平台产生上下升降运动。

[0014] 臂架由多个连杆铰接构成剪叉连杆结构，使臂架产生剪叉式垂直升降运动。臂架

通过液缸推动臂架的底部连杆末端在升降底座上平面及工作平台下平面的滑槽中滑动。 

升降底座一端通过铰耳与井架底座连接。与现有技术相比，本实用新型的有益效果是：本实

用新型采用全液压控制升降，可方便工人检修防喷器两侧位置，减少了劳动强度，增强了施

工安全性，非工作期间可收起至井架底座上不影响钻井施工。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型的一种防喷器检修平台工作状态的正视图。

[0016] 图2为图1的防喷器检修平台工作状态的右视图。

[0017] 图3为图1的防喷器检修平台工作状态的俯视图。

[0018] 图4为图1的防喷器检修平台的支撑腿回收时的俯视图。

[0019] 图中标记：1.工作平台，2.臂架，3.支撑腿，4.收放臂，5.井架底座，6.升降底座。

具体实施方式

[0020] 下面结合附图和具体实施方式对本实用新型做进一步的详细说明。

[0021] 参照说明书附图1至4，本实用新型的一种防喷器检修平台，是用来安装检修防喷

器的机械装置，采用全液压控制，可分别检修防喷器两侧位置，非工作期间可收起不影响钻

井施工。

[0022] 实施例1，一种防喷器检修平台，主要由支撑腿3、收放臂4、升降底座6、臂架2和工

作平台1组成；其中：升降底座6的一端设有与井架底座5铰接端，另一自由端安装支撑腿3；

撑腿3与升降底座6的自由端铰接，并可绕铰接轴自由旋转至与升降底座6垂直和平行；收放

臂4的一端与升降底座6铰接，另一端设有与井架底座5铰接端，收放臂4为伸缩机构；当收放

臂4收起时，升降底座6竖立在井架底座5一侧，支撑腿3回收至与升降底座6平行，当收放臂4

伸出时，升降底座6呈水平状态，支撑腿3摆动至与升降底座6自由端垂直；臂架2为折叠式伸

缩支架，设置在升降底座6和工作平台1之间，工作平台1随臂架2升降作垂直上下运动。

[0023] 所述臂架2由多个连杆铰接构成剪叉连杆结构，通过伸缩机构使臂架2产生剪叉式

升降运动，其上端部的两组连杆中的一组与工作平台1底部铰接，另一组与工作平台1底部

滑动支撑配合，其下端部的两组连杆中的一组与升降底座6上面铰接，另一组与升降底座6

上面滑动支撑配合。

[0024] 实施例2，基于实施例1的基础上，所述臂架2上端部的一组连杆与工作平台1底部

通过滑槽构成滑动支撑配合，下端部的一组连杆与升降底座6上面通过辊轮构成滑动支撑

配合。

[0025] 实施例3，基于实施例1的基础上，所述臂架2上端部的一组连杆与工作平台1底部

通过滑槽和辊轮构成滑动支撑配合，下端部的一组连杆与升降底座6上面通过滑槽和辊轮

构成滑动支撑配合。

[0026] 上述实施例中，所述伸缩机构为液压油缸、液压气缸或者直线驱动螺杆一种。在液
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压油缸或液压气缸的管路中设置有安全阀。所述的安全阀包括单向阀和流量调节阀、电磁

阀、溢流阀的一种或几种。

[0027] 典型实施例4

[0028] 防喷器检修平台由支撑腿3、收放臂4、升降底座6、臂架2和工作平台1组成。升降底

座6一端通过铰耳与井架底座5连接，另一端安装支撑腿3，支撑腿3与升降底座6铰接，回收

时支撑腿3可以摆动至升降底座6两侧；收放臂4由液压伸缩油缸和活塞杆组成，收放臂4的

两端分别与井架底座5和升降底座6铰接，当收放臂4收起时，升降底座6竖立在井架底座5

上，支撑腿3回收至升降底座6两侧；当收放臂4伸出时，升降底座6呈水平状态，此时支撑腿3

摆动至升降底座6远端并落至地面，从而支撑升降底座6。

[0029] 升降底座6采用相应强度钢板焊接而成。升降底座6上平面装有铰耳及滑轮用以安

装臂架2。臂架2由多个连杆铰接构成剪叉连杆结构，使臂架2产生剪叉式升降运动，臂架2各

连杆采用高强度无缝矩形管制作，强度高外形美观。通过液缸推动臂架2的底部连杆末端在

升降底座6上平面及工作平台下平面的滑槽中滑动，臂架2发生竖直方向的伸长或缩短，带

动工作平台1产生上下升降运动。

[0030] 工作平台1为一矩形平台，安装在臂架2的顶部，随臂架2升降作垂直上下运动，其

上四周设有安全护栏，安全护栏下部焊有踢脚板，防止物体滑落伤人。

[0031] 其工作原理是：液缸从油泵吸油，推动液缸中的活塞，顶升交叉臂架2垂直上升；下

降时，压力油在限速阀和流量调节阀的监控下，通过电磁阀流回油箱。液缸过载时，油泵输

出的压力油通过溢流阀（安全阀）直接流回油箱。为了防止油管破裂发生失控下降事故，每

个液缸进油（兼作回油）的管路上，设有单向限速阀，即使在油管破裂的情况下，也能保证以

正常的下降速度下降。
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图1
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图2

图3
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图4
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