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AUTOINJECTEUR.

Autoinjecteur comportant un corps (1) et un manchon
actionneur (10) déplacable par rapport audit corps (1), ledit
manchon actionneur (10) étant dans une premiere position
projetée avant actionnement de l'autoinjecteur et dans une
seconde position projetée aprés actionnement de I'autoin-
jecteur, I'un parmi ledit manchon actionneur (10) et ledit
corps (1) comportant une patte flexible (110) adaptée a se
déformer latéralement par rapport audit manchon action-
neur (10) et/ou par rapport audit corps (1) lorsque ledit man-
chon actionneur (10) est déplacé de sa premiére position
projetée vers sa position d'actionnement puis de sa position
d'actionnement en retour vers sa seconde position projetée,
l'autre parmi ledit manchon actionneur (10) et ledit corps (1)
comportant une zone initiale (102) qui coopere avec ladite
patte flexible (110) dans ladite premiere position projetée,
une zone intermédiaire (105) qui coopere avec ladite patte
flexible (110) dans ladite position d'actionnement, et une
zone de réception finale (106) qui coopére avec ladite patte
flexible (110} dans ladite seconde position projetée, ladite
zone de réception finale (106) étant décalée au moins laté-
ralement de ladite zone initiale (102), une paroi axiale défor-
mable (1020) étant adaptée a se déformer élastiquement
pour laisser passer ladite patte flexible (110} de ladite zone
initiale (102) vers ladite zone intermédiaire (105), ladite pa-

roi axiale déformable (1020), dans sa position non défor-
mée, étant ensuite adaptée a guider ladite patte flexible de
ladite zone intermédiaire (105) vers ladite zone de réception
finale (106).
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La présente invention concerne un autoinjecteur.

Les autoinjecteurs sont bien connus dans I'état de la technique. Ces
dispositifs ont principalement pour but de réaliser une injection automatique
du contenu d'une seringue a [lintérieur du corps d'un patient. Divers
systemes existent pour rendre automatique la pénétration de I'aiguille dans le
corps du patient ainsi que linjection du produit fluide contenu dans la
seringue. Les autoinjecteurs sont des dispositifs relativement complexes qui
doivent répondre a un certain nombre d’exigences de contraintes pour étre
fiables. La robustesse du dispositif, sa maniabilité, et sa facilité d’utilisation
pour l'utilisateur sont également des éléments importants. Par ailleurs, la
plupart de ces autoinjecteurs étant a usage unique, le colt de fabrication et
d’'assemblage est également un facteur dont il faut tenir compte.

Il existe de nombreux autoinjecteurs sur le marché, qui présentent
toutefois tous un certain nombre d’'inconvénients.

Ainsi, pour éviter un déclenchement intempestif de I'autoinjecteur, par
exemple pendant un transport ou pendant le stockage, les dispositifs doivent
comporter des moyens de verrouillage fiables. De méme, lorsqu’un utilisateur
souhaite utiliser 'autoinjecteur et qu’il déverrouille le dispositif, par exemple
en retirant le capot, le dispositif ne doit pas se déclencher de maniere
intempestive mais seulement au moment ou [lutilisateur le souhaite
réellement, c'est-a-dire au moment ou il I'applique contre la partie du corps
dans laquelle il veut réaliser I'injection. Or, notamment quand les personnes
utilisant l'autoinjecteur sont des personnes agées ou handicapées, il peut
arriver que l'utilisateur laisse tomber le dispositif au moment ou il souhaite
I'utiliser. Il est souhaitable que dans un tel cas l'autoinjecteur ne se
déclenche pas tout seul. Il est donc important de prévoir une serrure de
déclenchement fiable. D’un autre cété, il ne faut pas que [lutilisation de
l'autoinjecteur devienne trop difficile, ce qui empécherait des personnes
faibles de l'utiliser. Il est donc difficile de trouver le bon compromis entre la
sécurité du verrouillage et la facilité d'utilisation et d’actionnement de
l'autoinjecteur. C’est un des objectifs de la présente invention de répondre a
ce probléme.
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De plus, afin d’éviter tout risque de blessures apres l'utilisation du
dispositif, 'autoinjecteur doit comprendre un dispositif de sécurité aiguille qui
évite que laiguille reste apparente aprés [l'utilisation du dispositif. Ce
dispositif de sécurité doit évidemment également étre fiable et ne pas se
libérer trop facilement. Il doit aussi étre fonctionnel méme si I'utilisateur
actionne mal l'autoinjecteur, par exemple s’il le retire trop t6t de son corps,
avant la fin de l'injection.

Les documents WO2012045833, FR2884722, WO09632974 et
WO02012000832 décrivent des dispositifs de I'état de la technique.

La présente invention a pour but de fournir un autoinjecteur qui ne
reproduit pas les inconvénients susmentionnés, et qui permet de répondre
aux différentes exigences et contraintes importantes pour une utilisation sire
et fiable de l'autoinjecteur.

La présente invention a aussi pour but de fournir un autoinjecteur qui
soit fiable d’utilisation, qui soit sGr et qui empéche tout risque de blessure, et
qui soit simple et peu colteux a fabriquer et a assembiler.

La présente invention a donc pour objet un autoinjecteur comportant
un corps adapté a recevoir un réservoir, ledit réservoir contenant du produit
fluide et comportant un piston et une aiguille, tel qu’une seringue pré-remplie,
ledit autoinjecteur comportant un manchon actionneur comportant une
extrémité de contact destinée a venir en contact avec le corps de I'utilisateur,
ledit manchon actionneur étant déplacable par rapport audit corps entre des
positions projetées, dans lesquelles ledit manchon actionneur fait au moins
partiellement saillie hors dudit corps, et une position d’actionnement, dans
laquelle ledit manchon actionneur est axialement déplacé vers lintérieur
dudit corps, ledit manchon actionneur étant dans une premiére position
projetée avant actionnement de l'autoinjecteur et dans une seconde position
projetée aprés actionnement de l'autoinjecteur, 'un parmi ledit manchon
actionneur et ledit corps comportant une patte flexible adaptée a se
déformer latéralement par rapport audit manchon actionneur et/ou par
rapport audit corps lorsque ledit manchon actionneur est déplacé de sa
premiére position projetée vers sa position d'actionnement puis de sa
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position d’actionnement en retour vers sa seconde position projetée, l'autre
parmi ledit manchon actionneur et ledit corps comportant une zone initiale
qui coopeére avec ladite patte flexible dans ladite premiere position projetée,
une zone intermédiaire qui coopére avec ladite patte flexible dans ladite
position d’actionnement, et une zone de réception finale qui coopére avec
ladite patte flexible dans ladite seconde position projetée, ladite zone de
réception finale étant décalée au moins latéralement de ladite zone initiale,
une paroi axiale déformable étant adaptée a se déformer élastiquement pour
laisser passer ladite patte flexible de ladite zone initiale vers ladite zone
intermédiaire, ladite paroi axiale déformable, dans sa position non déformée,
étant ensuite adaptée a guider ladite patte flexible de ladite zone
intermédiaire vers ladite zone de réception finale.

Avantageusement, ladite patte flexible est déformée latéralement
lorsque ledit manchon actionneur se déplace de sa premiére position
projetée, avant actionnement, vers sa position d’actionnement, et/ou ladite
patte flexible est déformée latéralement lorsque ledit manchon actionneur se
déplace de sa position d’actionnement vers sa seconde position projetée, en
fin d’utilisation.

Avantageusement, ledit manchon actionneur comporte au moins une
rainure initiale reliant ladite zone initiale a ladite zone intermédiaire, ladite
rainure initiale comportant ladite paroi axiale déformable.

Avantageusement, ladite rainure initiale comporte un épaulement
saillant latéralement dans ladite rainure initiale.

Avantageusement, ledit épaulement est disposé en face de ladite
paroi axiale déformable.

Avantageusement, ledit épaulement comporte une paroi inclinée
tournée en direction de ladite zone initiale, ladite paroi inclinée déformant
latéralement ladite patte flexible de telle sorte que ladite patte flexible
déforme ladite paroi axiale déformable.

Avantageusement, ladite rainure initiale est sensiblement axiale et est
reliée a ladite zone intermédiaire par une seconde rainure inclinée et/ou une

troisi@me rainure axiale.
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Avantageusement, ladite zone de réception finale est reliée a ladite
zone intermédiaire par une rainure finale, un épaulement axial étant prévu
entre ladite zone de réception finale et ladite rainure finale, ladite patte
flexible étant adaptée a coulisser dans ladite rainure finale lorsque ledit
manchon actionneur revient de sa position d’actionnement vers sa seconde
position projetée, ladite patte flexible venant s’encliqueter sous ledit
épaulement axial lorsque ledit manchon actionneur atteint sa seconde
position projetée, apres utilisation, verrouillant ainsi ledit manchon actionneur
par rapport audit corps.

Avantageusement, ladite zone de réception finale est décalée
axialement par rapport a ladite zone initiale.

Avantageusement, ladite rainure finale est inclinée et comporte ladite
paroi axiale déformable.

Avantageusement, ladite patte flexible comporte une téte coulissant
dans lesdites rainures initiale et finale entre lesdites zones initiale,
intermédiaire et de réception finale, ladite téte comportant une paroi
d’extrémité frontale au moins partiellement inclinée adaptée a coopérer avec
une extrémité inclinée de ladite paroi axiale déformable pour guider ladite
téte dans ladite rainure finale lorsque ledit manchon actionneur revient de sa
position d’actionnement vers sa seconde position projetée.

Ces caractéristiques et avantages et d’autres de la présente invention
apparaitront plus clairement au cours de la description détaillée suivante,
faite en référence aux dessins joints, donnés a titre d’exemples non limitatifs,
et sur lesquels :

La figure 1 est une vue schématique partiellement découpée d'un
autoinjecteur selon un mode de réalisation avantageux, et

Les figures 2 a 6 sont des vues schématiques partielles illustrant en
détail la serrure lors des différentes séquences d’utilisation de I'autoinjecteur
de la figure 1.

L'autoinjecteur représenté sur la figure 1 comporte un corps 1 dans
lequel coulisse axialement un manchon actionneur 10, dont l'extrémité

inférieure 11 (dans l'orientation de la figure 1) est destinée a venir en contact
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avec le corps du patient autour de la zone d'injection. De maniére connue, ce
corps 1 contient un réservoir contenant le produit a injecter, une aiguille a
travers laquelle le produit est distribué, un piston adapté a se déplacer dans
ledit réservoir pour réaliser cette distribution, ainsi qu'un systeme d'injection
automatique adapté a coopérer avec ledit piston pour le déplacer. Ces
éléments, classiques dans un autoinjecteur, ne sont pas représentés sur les
dessins dans des buts de clarté, et ils pourraient étre réalisés d'une
quelconque maniére appropriée, notamment en étant similaires a ceux
décrits dans les documents FR 2 990 862, FR 2 990 863, FR 2 990 864, FR
2 990 865, FR 2 990 866, FR 2 990 867, FR 2 990 868, FR 2 990 869 et FR
2990 870. Le réservoir peut typiquement étre une seringue pré-remplie
classique.

Avant actionnement, le manchon actionneur 10 est dans une premiére
position projetée dans laquelle il entoure l'aiguille. Lors de I'actionnement, le
manchon actionneur 10 coulisse a l'intérieur du corps 1 vers une position
d’actionnement, pour exposer l'aiguille et permettre le piquage et l'injection
du produit fluide. Aprés l'injection, le manchon actionneur 10 revient dans
une seconde position projetée, dans laquelle il est a nouveau disposé autour
de l'aiguille, pour éviter tout risque de blessure avec ladite aiguille. Le
manchon actionneur 10 est avantageusement sollicité vers ses positions
projetées par un ressort 5, qui peut étre de type quelconque.

Le manchon actionneur 10 comporte une rainure initiale 10,
avantageusement axiale, qui s’étend depuis une zone initiale 102 vers une
zone intermédiaire 105. Ladite rainure initiale 101 comporte une paroi axiale
1020 élastiquement déformable. La rainure initiale 101 comporte
avantageusement un épaulement 1010 saillant latéralement dans ladite
rainure initiale 101, ledit épaulement 1010 comportant de préférence une
paroi inclinée 1015 tournée en direction de ladite zone initiale 102.
Avantageusement, cet épaulement 1010 est prévu en face de ladite paroi
axiale 1020 élastiquement déformable. Avantageusement, une seconde
rainure 103, de préférence inclinée, et/ou une troisieme rainure 104,

avantageusement axiale, relie(nt) ladite rainure initiale 101 a ladite zone
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intermédiaire 105. Ledit manchon actionneur 10 comporte aussi une zone de
réception finale 106 décalée au moins latéralement par rapport a ladite zone
initiale 102, et reliée a ladite zone intermédiaire 105 par une rainure finale
107, avantageusement inclinée. Un épaulement axial 108 est prévu entre
ladite zone de réception finale 106 et ladite rainure finale 107.

Le corps 1 comporte une patte 110 flexible latéralement, c'est-a-dire
gu’elle se déforme dans la direction périphérique du corps. Cette patte
flexible 110 comporte avantageusement une téte 112 qui va coopérer avec
les rainures et épaulements du manchon actionneur 10, comme cela sera
décrit ci-apres.

Les figures 2 a 6 illustrent plus particulierement le fonctionnement de
la serrure formée entre le manchon actionneur 10 et le corps 1.

La figure 2 représente la position de départ, c'est-a-dire au moment ou
I'utilisateur va commencer a utiliser I'autoinjecteur. On voit sur cette figure 2
que la téte 112 de la patte flexible 110 est disposée dans ladite zone initiale
102 de ladite rainure initiale 101. Lorsque le manchon actionneur 10 coulisse
vers l'intérieur du corps 1, ladite téte 112 de la patte flexible 110 va coulisser
a l'intérieur de ladite rainure initiale 101. Lorsque la téte 112 atteint la paroi
inclinée 1015 de I'épaulement 1010 dans la rainure initiale 101, ladite paroi
inclinée 1015 va coopérer avec ladite téte 112. Cet épaulement 1010 va
donc déformer latéralement la patte flexible 110. Ceci va a son tour déformer
latéralement la paroi axiale déformable 1020, comme visible sur la figure 3.
L’épaulement 1010 forme donc un point dur en début d’actionnement, qui
doit étre surmonté pour permettre I'actionnement de I'autoinjecteur. Ce point
dur combine en particulier la déformation de la patte flexible 110 et la
déformation de la paroi axiale déformable 1020, et la force exercée par
I'utilisateur sur le manchon actionneur 10 doit étre suffisante pour permettre
de réaliser ces deux déformations. Il se produit donc une accumulation
d’énergie, qui est libérée au moment ou la téte 112 de la patte flexible 110 va
passer au-dela de [I'épaulement 1010. Ceci garantit que la course

d’actionnement sera complete, avec la téte de la patte flexible passant dans
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la zone intermédiaire 105, notamment a travers la seconde rainure inclinée
103 et la troisiéme rainure axiale 104.

Dans la position représentée sur la figure 4, le manchon actionneur 10
a atteint sa position d’actionnement dans laquelle I'aiguille a pénétré dans la
zone d’injection du patient jusqu’a la position d’injection et dans laquelle ledit
manchon actionneur 10 est apte a actionner le systéme d’injection. Dans
cette position d’actionnement du manchon actionneur 10, la téte 112 de la
patte flexible 110 est dans la zone intermédiaire 105. Dans cette position, la
paroi axiale déformable 1020 est revenue élastiquement vers sa position non
déformée, de sorte que ladite zone intermédiaire 105 est reliée a ladite zone
de réception finale 106 par ladite rainure finale inclinée 107.

Lorsque ledit manchon actionneur 10 revient de sa position
d’actionnement vers sa seconde position projetée sous l'effet du ressort 5,
ladite téte 112 de la patte flexible 110 coulisse dans ladite rainure finale
inclinée 107. La figure 5 illustre schématiquement que la patte flexible 110,
en particulier la téte 112, ne peut plus revenir dans ladite rainure initiale 101
en raison de la paroi axiale déformable 1020 qui empéche le passage de
ladite téte 112. Avantageusement, ladite téte 112 comporte une paroi frontale
au moins partiellement inclinée 1120 qui va coopérer avec lextrémité
inclinée de ladite paroi axiale déformable 1020 pour guider ladite téte dans la
rainure finale inclinée 107, comme visible sur la figure 5. Ainsi, la paroi axiale
déformable 1020 fait partie intégrante de la came, formée par la rainure
finale 107, qui va guider la patte flexible vers la zone de réception finale 106.

Lorsque ledit manchon actionneur 10 atteint sa seconde position
projetée, apres utilisation, ladite téte 112 vient s’encliqueter dans ladite zone
de réception finale 106 sous ledit épaulement axial 108, verrouillant ainsi
ledit manchon actionneur 10 par rapport audit corps 1. A partir de cette
position verrouillée, ledit manchon actionneur 10 ne peut plus étre déplacé
en direction de sa position d’actionnement, de par la butée formée entre la
téte 112 de la patte flexible 110 et I'épaulement axial 108. La déformation
latérale de la patte flexible 110 lors de Il'actionnement, dans la ou les
rainure(s) inclinée(s) provoque un encliquetage élastique automatique de la
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téte 112 sous I'épaulement axial 108 dés que la téte 112 arrive dans ladite
zone de réception finale 106. Le dispositif de sécurité est alors en position
finale verrouillée. Ainsi, l'aiguille est totalement protégée aprés utilisation et
I'utilisateur ne peut plus utiliser 'autoinjecteur ou se blesser avec l'aiguille.

Bien entendu, les formes des rainures, leurs dimensions et leurs
inclinaisons peuvent étre modifiées en fonction des besoins et des
caractéristiques souhaitées pour le dispositif de sécurité aiguille. En
particulier, la rainure initiale peut étre axiale ou inclinée. Elle peut mener
directement a la zone intermédiaire, sans qu’il N’y ait de seconde et troisieme
rainures. Avec une rainure initiale inclinée, la rainure finale pourrait étre
axiale ou aussi inclinée. D’autres variantes sont envisageables.

La serrure du manchon actionneur décrite ci-dessus est
particulierement efficace et fiable, tout en étant robuste et facile, et donc peu
colteuse, a mouler et a assembler. En particulier, elle ne comporte que deux
piéces, le manchon actionneur 10 et le corps 1.

Il est a noter que les moyens décrits ci-dessus pourraient étre réalisés
de maniére inversée, c’est-a-dire que le corps 1 pourrait comporter les
diverses rainures 101, 103, 104 et 107, les épaulements 1010 et 108 et la
paroi axiale déformable 1020, et le manchon actionneur 10 pourrait
comporter la patte flexible 110. Dans ce cas, les formes et orientations
desdites rainures seraient bien entendu adaptées en conséquence.

Bien que la présente invention ait été décrite en référence a un mode
de réalisation avantageux, il est entendu que 'homme du métier peut y
apporter diverses modifications sans sortir du cadre de la présente invention

tel que défini par les revendications annexées.
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Revendications

1.- Autoinjecteur comportant un corps (1) adapté a recevoir un
réservoir, ledit réservoir contenant du produit fluide et comportant un
piston et une aiguille, tel qu’une seringue pré-remplie, ledit autoinjecteur
comportant un manchon actionneur (10) comportant une extrémité de
contact (11) destinée a venir en contact avec le corps de l'utilisateur,
ledit manchon actionneur (10) étant déplacable par rapport audit corps
(1) entre des positions projetées, dans lesquelles ledit manchon
actionneur (10) fait au moins partiellement saillie hors dudit corps (1), et
une position d’actionnement, dans laquelle ledit manchon actionneur
(10) est axialement déplacé vers Tlintérieur dudit corps (1), ledit
manchon actionneur (10) étant dans une premiére position projetée
avant actionnement de l'autoinjecteur et dans une seconde position
projetée aprés actionnement de Tlautoinjecteur, l'un parmi ledit
manchon actionneur (10) et ledit corps (1) comportant une patte flexible
(110) adaptée a se déformer latéralement par rapport audit manchon
actionneur (10) et/ou par rapport audit corps (1) lorsque ledit manchon
actionneur (10) est déplacé de sa premiére position projetée vers sa
position d’actionnement puis de sa position d’actionnement en retour
vers sa seconde position projetée, lautre parmi ledit manchon
actionneur (10) et ledit corps (1) comportant une zone initiale (102) qui
coopére avec ladite patte flexible (110) dans ladite premiére position
projetée, une zone intermédiaire (105) qui coopére avec ladite patte
flexible (110) dans ladite position d'actionnement, et une zone de
réception finale (106) qui coopére avec ladite patte flexible (110) dans
ladite seconde position projetée, ladite zone de réception finale (106)
étant décalée au moins latéralement de ladite zone initiale (102),
caractérisé en ce qu’une paroi axiale déformable (1020) est adaptée a
se déformer élastiquement pour laisser passer ladite patte flexible (110)
de ladite zone initiale (102) vers ladite zone intermédiaire (105), ladite

paroi axiale déformable (1020), dans sa position non déformée, étant



10

15

20

25

30

3013601

10

ensuite adaptée a guider ladite patte flexible de ladite zone

intermédiaire (105) vers ladite zone de réception finale (106).

2.- Autoinjecteur selon la revendication 1, dans lequel ladite patte
flexible (110) est déformée latéralement lorsque ledit manchon
actionneur (10) se déplace de sa premiere position projetée, avant
actionnement, vers sa position d’actionnement, et/ou ladite patte
flexible (110) est déformée latéralement lorsque ledit manchon
actionneur (10) se déplace de sa position d'actionnement vers sa

seconde position projetée, en fin d’utilisation.

3.- Autoinjecteur selon la revendication 2, dans lequel ledit
manchon actionneur (10) comporte au moins une rainure initiale (101)
reliant ladite zone initiale (102) a ladite zone intermédiaire (105), ladite
rainure initiale (101) comportant ladite paroi axiale déformable (1020).

4.- Autoinjecteur selon la revendication 3, dans lequel ladite
rainure initiale (101) comporte un épaulement (1010) saillant
latéralement dans ladite rainure initiale (101).

5.- Autoinjecteur selon la revendication 4, dans lequel ledit
épaulement (1010) est disposé en face de ladite paroi axiale
déformable (1020).

6.- Autoinjecteur selon la revendication 4 ou 5, dans lequel ledit
épaulement (1010) comporte une paroi inclinée (1015) tournée en
direction de ladite zone initiale (102), ladite paroi inclinée (1015)
déformant latéralement ladite patte flexible (110) de telle sorte que
ladite patte flexible déforme ladite paroi axiale déformable (1020).

7.- Autoinjecteur selon 'une quelconque des revendications 3 a 6,
dans lequel ladite rainure initiale (101) est sensiblement axiale et est
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reliée a ladite zone intermédiaire (105) par une seconde rainure (103)

inclinée et/ou une troisieme rainure (104) axiale.

8.- Autoinjecteur selon l'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel ladite zone de réception finale (106) est reliée
a ladite zone intermédiaire (105) par une rainure finale (107), un
épaulement axial (108) étant prévu entre ladite zone de réception finale
(106) et ladite rainure finale (107), ladite patte flexible (110) étant
adaptée a coulisser dans ladite rainure finale (107) lorsque ledit
manchon actionneur (10) revient de sa position d’actionnement vers sa
seconde position projetée, ladite patte flexible (110) venant
s’encliqueter sous ledit épaulement axial (108) lorsque ledit manchon
actionneur (10) atteint sa seconde position projetée, aprés utilisation,

verrouillant ainsi ledit manchon actionneur (10) par rapport audit corps

(1).

9.- Autoinjecteur selon la revendication 8, dans lequel ladite zone
de réception finale (106) est décalée axialement par rapport a ladite
zone initiale (102).

10.- Autoinjecteur selon la revendication 8 ou 9, dans lequel ladite
rainure finale (107) est inclinée et comporte ladite paroi axiale
déformable (1020).

11.- Autoinjecteur selon l'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel ladite patte flexible (110) comporte une téte
(112) coulissant dans lesdites rainures initiale et finale (101, 107) entre
lesdites zones initiale (102), intermédiaire (105) et de réception finale
(106), ladite téte (112) comportant une paroi d'extrémité frontale (1120)
au moins partiellement inclinée adaptée a coopérer avec une extrémité
inclinée de ladite paroi axiale déformable (1020) pour guider ladite téte
(112) dans ladite rainure finale (107) lorsque ledit manchon actionneur



3013601
12

(10) revient de sa position d’actionnement vers sa seconde position

projetée.
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