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Preve§iavacie a polohovacie zariadenie
najmé- pre medzioperadni manipuldciu s
bremenami valcovitého tvaru po ich koneé-
nej povrchovej dprave, pozostévajlice z ra-
Inu, opatreného dvomi proti sebe posuvne u-
sporiadanymi &elustami. RieSenym prohié-
mom je zjednoduSenie manipulaénych tko-
nov a tym aj zvy3enie produktivity préce a
bezpegnosti pri praci, ¢o sa dosahuje tym,
Ze rédm (1) zariadenia je tvoreny dvojicou do
seba zasivatelnych nosnych teleskopickych
ty€i (4, 5) a dvojicou takisto do seba zasii-
vatelnych ovlddacich teleskopickych  tyéi
(6, 7), pricom nosné teleskopické tyge (4,
5) st v strednej Casti ich rozpétia (8) ulo-
Zené v objimke [ 9) opatrene;j horizontalnym
¢apom (10) uloZenym v horizontdlnom puz- . 3
dre (11), na ktoré je pripojend z&suvna tyg j J / » —
(12) zavesu (13) a na koncoch st nosné te-
leskopické tyée (4, 5], opatrené &elustami
{2, 3) polkruhového prirubového tvaru s od-
klopnymi segmentmi (15), ktoré si cez ich
tahadla (16) spojené s koncami dvojice o-

vlddacich teleskopickych ty&i (6, 7). - 0 F =
: 4 ¥/ .
-
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Vynélez sa tyka prevediavacieho a poloho-
vacieho zariadenia, najmi pre medzioperac-
nti manipuldciu s bremenami valcovitého
tvaru po ich konetnej povrchovej uprave,

pozostavajiceho z ramu, opatreného dvomi:

proti sebe posuvne usporiadanymi &elusta-
mi. v

Okrem beznych zndmych telustovych ma-
nipuladnych prostriedkov, ktorych nevyho-
dou je moZnost poskodenia povrchovej upra-
vy, ako aj samotného tenkostenného von-
kajsieho plasta valcovitych bremien ako st
elektrické ohrievate vody a pod. v zaveret-
nej faze ich vyroby, je zndme aj také preve-
Siavacie zariadenie, ktoré je konStruované
so zretelom na o najSetrnejsie zaobchédza-
nie s takymito bremenami. U takéhoto za-
riadenia st &eluste vytvorené v podobe po-
jazdnych konzol, uloZenych vo vedeni na ra-
me a opatrenych opernymi kladkami. Tieto
geluste si navzdjom prepojené spoloénym
priamo¢iarym motorom. Popri svojich vyho-
dach ma uvedené rieSenie aj nevyhodu v
tom, Ze si vyZaduje pridavny zdroj energie,
pri¢om privod tejto energie zmen3uje aj ma-
névrovaciu schopnost zariadenia a tym aj
okruh jeho moZného vyuZitia.

Uvedené nevyhody odstraiiuje prevesiava-
cie a polohovacie zariadenie podla vynaéle-
zu, ktorého podstata spotiva v tom, Ze ram
tohoto zariadenia je tvoreny dvojicou do se-
ba zastGvateInych nosnych teleskopickych ty-
¢ a dvojicou takisto do seba zasivatelnych
ovladacich teleskopickych ty€i, pricom nos-
né teleskopické tyte st v strednej gasti ich
rozpitia uloZené v objimke, opatrenej ho-
rizontalnym Gapom, uloZenym Vv horizontdl-
nom puzdre, na ktoré je pripojend zdsuvna
tyC zdvesu a na koncoch si nosné telesko-
pické tyte, opatrené gelustami polkruhove-
ho prirubového tvaru S odklopnymi seg-
mentmi, ktoré st cez ich tahadld spojené s
koncami dvojice ovladacich teleskopickych
tycCl.

Vyhodou prevesiavacieho a polohovacieho
zariadenia podla vynalezu popri tom, Ze od-
straiiuje namahavi fyzicka pracu s manipu-
laciou v medzioperatnej doprave, Ze pri ma-
nipuldcii zabraiuje vzniku deformdcii vply-
vom uchytenia, Ze umoZiiuje skratit takt vy-
robnej linky a tym zvy§it produktivitu pré-
ce v désledku rychleho upinania a 7e umoz-
fuje skratit vedlajSie Casy v dosledku rych-
leho prestavovania pri prechode na iny typ
manipulovaného bremena odli¥ny ¢o do dlz-
ky je aj to, Ze si nevyZaduje pridavny zdroj,
ani privod energie, v dosledku Soho posky-
tuje aj $irsie moZnosti aplikacie pri pomer-
ne nizkych realizaénych nékladoch a umoz-
fiuje uchytenie manipulovaného- bremena aj
v podmienkach, kde je nedostatok priesto-
ru. :

Okrem toho je vyhodné, ked horizontalny
gap je na svojom volnom konci opatreny
dvojicou ovlddacich kolies, z ktorych prvé
ovladacie koleso je pevne spojené s koncom
tohoto Gapu, zatial &o druhé ovladacie ko-
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leso, opatrené nabojom § aretatnym koli-
kom, je na Cape uloZené posuvne, pricom
medzi ndbojom druhého ovladacieho kolesa
a prvym ovléddacim kolesom je tladnd pruZi-
na. V tomto pripade sa zjednodudujd obsluZ-
né Gkony pri zmene uhlovej polohy breme-
na, &im sa zvySuje aj stupeil bezpetnosti pri
praci. Dalej je vyhodné, ked nosné telesko-
pické tyte ako aj objimka s opatrené rad-
mi navzajom osovo presadenych otvorov, pri-
gom objimka je okrem tcho opatrend aspoil
jednym dalSim otvorom pre pritlaénd skrut-
ku. Tym sa umozni jednoduchym a nendroc-
nym spdsobom prestavenie zariadenia pre
iny, dizkovo odliSny typ valcového bremena.
TieZ je vyhodné, ked hornd gelust je k vol-
nému koncu hornej nosnej teleskopickej ty-
ge pripojend pomocou suvnej prichytky, spo-
jenej pomocou tahadla s excentrovou pékou,
upevnenou na nosnej teleskopickej ty€i: Tym
sa po uchopeni bremena odstréani jeho axi-
4lna vola. Konetne je vyhodné aj to, ked
tahadld odklopnych segmentov sd V- mies-
tach ich kibovych spojov s ovlddacimi tele-
skopickymi tytami opatrené klopnymi pé-
kami s dosadacimi plochami pre nastavitel-
né dorazy. V tomto pripade sa po . uchope-
ni bremena odstréni aj jeho radidlna vola,
takZe bremeno moZno bez rizika poskode-
nia otadat do lubovolnej polohy, vykonéavat
na fiom technologické tkony a prevédZat ho.
Priklad vyhotovenia prevesiavacieho a po-
lohovacieho zariadenia podla vynédlezu je
znazorneny na vykresoch, na ktorych obr. 1
predstavuje narysny pohlad na zariadenie s
giastotnymi rezmi, obr. 2 bokorysny pohlad,
obr. 3 pddorys zariadenia, obrI. 4 detailny
rez v mieste ,,A" z obr. 1, obr. 5 detailny bo-
korysny pohlad v tiastotnom reze v mieste
,B“ z obr. 2, obr. 6 detailny podorysny po-
hlad na usporiadanie tahadla odklopného
segmentu. .-
Prevediavacie a polohovacie zariadenie po-
dla vynédlezu pozostdva z ramu 1, opatrené-
ho hornou &elusou 2 a proti nej usporiada-
nou dolnou &elustou 3.-Rdm 1 je tvoreny hor-
nou nosnou teleskopickou tytou 4 a do nej
zasavatelnou dolnou nosnou teleskopickou
tytou 5 Stvorcového prierezu, dalej hornou
ovladacou teleskopickou tyfou 6 a do nej
zasuvatelnou dolnou ovladacou teleskopic-
kou tydou 7, takisto §tvorcového prierezu.
Uvedena dvojica nosnych teleskopickych ty-
¢i 4, 5 je v strednej tasti ich rozpétia 8 u-
lo¥ena v objimke 9, na ktord je zvonku pri-
vareny horizontdlny &ap 10, uloZeny v ho-
rizontédlnom puzdre il. K nemu je v zvislom
radialnom smere privarena zdsuvnd ty¢ 12
zévesu 13. Horné ¢elust 2 je posuvne pripo-
jena k hornému volnému koncu hornej nos-
nej teleskopickej tyce 4 a dolnd &elust 3 je
pevne spojend s dolnym, kotvovite zahnutym
koncom dolnej nosnej ty¢e 5. Obidve telus-
te 2, 3 maji polkruhovy prirubovy tvar a na
jednom ich konci je ku kaZdej pomocou ta-
pu 14 pripojeny odklopny segment 15. Od-
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klopné segmenty 18 si cez ich {ahadlo 18,
opatrené nastavovacim. skrutkovym spojom,
spojené jednak s koncom hornej ovlddacej
teleskopickej tyée 6 a jednak s koncom dol-
nej ovladacej .teleskopickej tyte 7. Obidve
ovladacie teleskopické ty&e 6, 7 sd v bliz-
kosti ich koncov opatrené vyskovo prestavi-
telnymi ovlddacimi pdkami 17. Horizont4lny
-¢ap 10 je na svojom volnom konci opatreny
dvojicou ovladacich kolies 18, 19, z ktorych
prvé ovladacie koleso 18 jé pevne spojené s
koncom tohoto &apu 10, zatial $o druhé o-
vladacie koleso 19, opatrené nébojom 28 s
aretatnym kolikom 21, je na horizontdlnom
Cape 10 uloZené posuvne. Medzi nabojom 29
druhého ovlddacieho kolesa 19 a prvym o-
vladdacim kolesom 18 je umiestnend tla&na
pruZina 22. Hornd nosnd teleskopick4 ty€ 4
je opatrend hornym otvorom 23, strednym
otvorom 24 a dolnym otvorom 25, ktoré st
-usporiadané v Sikmom rade, to znamena, 7e
sU navzdjom osovo presadené. Podobne sii
usporiadané aj horny otvor 26, stredny otvor
27 a dolny otvor 28 v dolnej nosnej telesko-
pickej tyci 5, ako aj horny otvor 29, stredny
otvor 30 a dolny otvor 31 v objimke 9. Ob-
jimka 8 je okrem toho z opa&nej strany ¢a-
pu 10 opatrend dvomi dalsimi otvormi- 32
pre .pritlatné skrutky 33, ktoré vytvdraju
pevny treci spoj medzi hornou nosnou ty&ou
4, dolnou nosnou tyou 5 a objimkou 9. Hor-
né celust 2 je k volnému koncu hornej nos-
nej teleskopickej ty&e 4 pripojend pomocou
' suvnej prichytky 34, spojenej pomocou na-
stavovacieho tahadla 35 s excentrovou pé-
kou 36, upevnenou v hornej €asti hornej
nosnej teleskopickej tyfe 4. Tahadld 18 cd-
klopngch segmentov 15 s v kibovych spo-
joch 37 s ovlddacimi teleskopickymi tyami
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6, 7, opatrené klopnymi dvojramennymi p4-
kami 38 s dosadacimi plochami 39 pre na-
stavitelné dorazy 49, upevnené na pripoj-
ngch doskach 41 Selusti 2, 3. Ta¥na pruZi-
na 42 vytvara na péake 38 silovy moment,
ktory stabilizuje odklopné segmenty 15 v o-
bidvoch ich krajnych polohdch. Manipulag-

- nt vySku zariadenia moZno prestavovat za-

stivanim zdsuvnej tyfe 12, opatrenej viace-
rymi polohovacimi otvormi 43, do zé&vesu
13. :

Obsluha preve$iavacieho a polohovacieho
zariadenia podla vyndlezu je jednoducha.
Zariadenie sa na zdvese 13 privedie zboku
k valcovitému telesu. Zvla$tnym zdvihacim
Ustrojenstvom, ktor€ je na zavese 13 namon-
tované pre iné ifely — preto nie je nakres-
lené — sa celé zariadenie pridvihne tak,
aby dno valcovitého bremena dosadlo na
dno dolnej ¢eluste 3. Potom sa pomocou ex-
centrovanej paky 36 prisunie na dotyk s
bremenom hornéd &elust 2 a z4roveii sa po-
mocou jednej z ovlddacich pdk 17 uzatvo-
ria aj odklopné segmenty 15, z ktorych dol-
ng méa vofi dnu bremena nepatrnG volu.
Bremeno uchopené v zdvese je takto pripra-
vené k manipuldcii. Aj sklépanie bremena
do réznych uhlovych polsh pomocou- dvoji-
ce ovladacich kolies 18, 19 je jednoduché
a kladie minimélne ndroky na zru&nost ob-
sluhy.

K tomu, aby sa zéves podla vyndlezu mo-
hol uplatnii na rozli¢nych manipulaénych
pracoviskdch, sta¢i upravit len horizontsl-
ne puzdro 11, pripadne len jeho td Cast, na
ktorej sd otvory pre aretadné koliky 21.
Rozmiestnenie tychto otvorov musi zodpo-
vedat danému ugelu pouZitia zdvesu.

PREDMET VYNALEZU

1. Preve$iavacie a polohovacie zariadenie
najma pre medzioperatni manipuldciu s

“bremenami valcovitého tvaru po ich konec-

nej povrchovej tprave, pozostdvajice z ra-
mu, opatreného dvomi proti sebe posuvne
usporiadanymi Celustami, vyzna&ujtice sa
tym, Ze rdm (1) zariadenia je tvoreny dvo-
jicou do seba zastvateInych nosnych tele-
skopickych ty&i (4, 5) a dvojicou takisto do
seba zastvatelnych ovlddacich teleskopic-
kych ty&i (6, 7), pritom nosné teleskopické
tyCe (4, 5) sd v strednej &asti ich rozpétia
(8) uloZené v objimke (9), opatrenej hori-
zontalnym ¢apom (10), uloZenym v horizon-
tdlnom puzdre (11), na ktoré je pripojena
zasuvnd tyd (12) zdvesu (13) a na koncoch
st nosné teleskopické tyde (4, 5), opatre-
né Celustami (2, 3) polkruhového prirubo-
vého tvaru s odklopnymi segmentmi (15),
ktoré st cez ich tahadla (18) spojené s kon-
cami dvojice ovladacich teleskopickych ty-
¢i (6, 7).

2. Preves$iavacie a polohovacie zariadenie
podla bodu 1, vyznacujlce sa tym, Ze hori-

zontalny €ap (10) je na svojom volnom kon-
Ci opatreny dvojicou ovlddacich Kkolies (18,
19), z ktorych prvé ovlddacie koleso (18)
je pevne spojené s koncom tohoto tapu (10),
zatial ¢o druhé ovladacie koleso . (19), opa-
trené ndbojom (20) s aretatnym kolikom
(21), je na Cape (10) uloZené posuvne, pri-
¢om medzi nabojom (20) druhého ovldda-
cieho kolesa (19) a prvym ovlddacim kole-
som (18} je tlaénd pruZina (22).

3. PreveSiavacie a polchovacie zariadenie

-podla bodu 1, vyznadujice sa tym, Ze nosné

teleskopické tyde (4, 5), ako aj objimka (9],

. s opatrené radmi navzajom osovo presa-

denych otvorov (23, 24, 25, 26, 27, 28, 29, 30,
31), pri¢om objimka (9) je okrem toho opa- -
trend aspoil jednym dal$im otvorom {(32)
pre pritlatna skrutku (33).

4. Preve$iavacie a polohovacie zariadenie
podla bodu 1, vyznaCujlce sa tym, e horng
Celust (2} je k voInému koncu hornej nos-
nej teleskopickej tye (4) pripojend pomo-
cou suvnej prichytky (34), spojenej cez ta-
hadlo (35) s excentrovou pakou (36), upev-
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nenou na hornej nosnej teleskopickej tyci miestach ich kibovych spojov (37) s ovlada-
(4). cimi teleskopickymi ty&ami (6, 7) opatrené
‘5. Prevesiavacie a polohovacie zariadenie klopnymi pakami (38) s dosadacimi plocha-
podla bodu 1, vyznadujtce sa tym, Ze tahad- mi (39) pre nastavitelné dorazy (40).

la (16) odklopnych segmentov (15) sd v

2 listy vykresov




2413575

T




N e e e o s £

7




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

