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Obvod pro kontrolu funkce elektromag-
netickych prevodniki okrouhljch pletacich
stroju, rizenych m1k10pocltacem, ktery
obsluhuje mlkropoc1tac, spogeny s perifer- e =
nim obvodem, na aehoz vystup je pripojen .

Obvod pro kontrolu funkce elektromechanlckych

pPevodnikt okrouhlych pletaclch stroju,
fizenych mikropoditadem
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'elektronlcky spinaé pro odpogovanl zdroje

ku, tvofeného napiiklad, kondenzatorem,

k némuZ je prlpojen alespon Jeden kountro-
1ovany obvod, prlcemz kontrolni prvek je

steanosmerneho proudu od kontrolniho prv- ce 2 T

spojen prostrednlctv1m odporu a Zenerovy
diody s perifernim obvodem mikropoditacde. 8
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Vyndlez se tyk&4 obvodu pro kontrolu funkce elektromecha-
nickych prevodniku okroulilych pletacich strojt, rizenych mikro-
poditadeu,

U okrouhlych pletacich stroju rizenych wikropoditalem se
prenidSeji instrukce z mikropoditade na wechanigury stroje,
pripadnd do silnoproudé Casti stroje powmoci elektrowagnetu
ovlidanych elektromechanickymi spinadi iizenymi mikropoditadem.
Ve znamych tidicich soustavich pracuji tyto spinade a elektro-
magnety bez automatické kontroly. P¥i provozu miie dojit k
porule ndkteré soudastky, napri. k posSkozeni polovodidového
spinaciho prvku nebo k preruleni vodidu v t8chto obvodech vibra-
cemi stroje apod. Tyto poruchy se mohou nékdy projevit s urdéitym
zpozddnim, aZz po nahodilé kontrole vyrobku. Rovndz maze dojit k
nepiijemné situaci, kdy je elektronicky spinad v obvodu elektro-
magnetu v dasledku poruchy trvale v sepnutém stavu a elektro-~
magnet je trvale pod proudem. Elektrowagnety jsou v previrné
vét$ind toti¥% dimenzovany na kritkodoby provoz a v tom pitipadd
miZe dojit v disledku této poruchy k poskozeni jejich vinuti
teplem, K poSkozeni by nemuselo dojit, pokud by bylo zairizeni
zastavenp véas.

Cilewm vyndlezu je odstranit tyto nevyhody.
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Ukolew vyndlezu je vytvoi¥it jednoduchy kontrolni obvod,
ktery v piipadd poruchy ndkteré soul4sti zastavi stroj rizeny
miikropodéitadein.

Ukol je vyreSen obvodem-pro kontrolu funkce elektromecha-
nickych pitevodniku okrouhlych pletacich stroji, #izenych mikro-
poditadeir, jeho% podstata spodivd v tom, Ze na vystup perifér-
niho obvodu je piipojen elektronicky spinald pro odpojovani
zdroje stejnosiudrného proudu od kontrolniho prvku, .tvoreného
kondenzitoren, k nduuzs je pfipojen alespdﬁ jeden kontrolovany
obvod, napi. elektrouagnet, ptidews kontrolni prvek, tvoreny
kondenzidtorew je spojen prostiednictvim odporu a Zenerovy
diody s perifernii: obvodem mikropod&itade.

V¥hody a vyznaky vyndlezu vyplyvaji z popisu obvodu pro
kontrolu funkce znadzorndného jako priklad provedeni na piilo-
wendil VyKresu.

Ubvod pro kontrolu funkce elektromechanickych pievodniku
okrouhlého pletaciho stroje i*izeného mikropoditacdeir obsahuje
uilropoditad i. i néuu je sbdrnicewi 2 piipojen veriferni
obvod J typu " vstup/vystup " pro zprostiedkovini styku s uikro-
- poditadeu i a vnéjSimi obvody, napi. elektromagnety, motorem
apod. Na prvni vystup a periferniho obvodu J, je vedenim pii-
pojen ovladaci obvod elektronického spinade 4. Elektronicky
spinad 4 je vstupni svorkou f zapojen na zdroj 5 stejnosudrného
proudu., Wa jeho vystupni svorku g je piripojen jednou svorkou
alespon jedem kontrolovany elektromagnet Zy 8, Y. Na druhou
svorku kaidého elektroma netu 7, 8, 9 je piipojen vidy jeden
pdl alespon jednoho elektronického spinade 10, i1, 12, tvorené-
ho elektrickywu spinacim prvkem, napi. tyristoreuw, tranzistoren
apod. NWa vystupni svorku g elektronickdho spinade 4 je dale
pripojen jednou svorkou kontrolni prvek, tvoreny kondenzitorem
13. Druhy pol elektronického spinade 10, 11, 12 a kondenzdtoru
13 je piipojen na sbdrmici g& s nulovyu potencidleti. Na vystup-
ni svorku g elektronického spinade 4 je dale pripojen prvni
odpor 14, se kterym jsou spojeny Zenerovy diody 15, 16 v zavér-
néin sm&ru, Paralelnd k Zenerovd diodd 16 je pripojen druhy odpor
17. Prvni odpor 14, Zenerovy diody 15, 16 a druhy odpor 17 tvori
napdtovd zivisly dilid, zabezpedujici, %e napdti na vstupu b
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perifernihio obvodu J3 nepiekroéi pripustné napdti. Elektrounieké
spinade 1V, 11, 12 jsou rizeny wikropoditudew 1, prostiednictvin
periferniho obvodu J3,a proto jsou jejich idici elektrody X, Y,
2z pripojeny vedenimi 19, 20, 21 na dals$i vystupy ¢, 4, e peri-
ferniho obvodu J.

Dals$i moZné provedeni spo&ivA v tom, Ze kontrolni prvek,
tvoreny kondenzdtorem 13 je z obvodu vypudtén a na vstupni
svorku £ a vystupni svorku [ elektronického spinade ﬁ je pripo-
jen jiny kontrolni prvek, tvoieny odporeu.

hontrolované elektrouwagnety 7, &, 9 predstavuji pouze jeden
priklad z Pady moZnosti,., iohou byt zcela sawoziejud nahrazeny
jakymkoliv jinywm spotrebideil, napite elelktrouotoreu, stykadceii
apod. ‘

Funkce kontrolniho obvoda je nasledujici
K poruSe pracovnich - funkénich Clenu miude dojit jednalk v
disledku prurazu elektronickych spinaci iy, 1i, 12 nebo vliveul
prerul$eni vinuti v elektromagnetech 7, U, Y.

V prvinim pripadd wikropoclitad uvede vSechny spinacde elektro-
magnetiu 7, 8, 9 do nevodivého stavu, odpoji je od zdroje 5
stejnosmdrného proudu a p¥ipoji je na nabity kondenzdtor 1j.
Pokud pak v dobéd vywmezené mikropoditadeu neklesne napéti na
tomto kondenzdtoru 13 pod vyuezenou hodnotu, je vSe v poiiddku.

V opadném pripadd, tj. kdyz by doslo k vybiti kondenzatoru,
vy$le mikropoditad pokyn Ik zastaveni kontrolovaného stroje.

V druhém pripadd uvadi unikropodital v rychlém sledu za sebou
spinade v obvodech jednotlivych elektromagmneta 7, 8, 9 do sep-
nutého stavu a zjistuje, zda dodlo k jejich sepnuti, M&¥itkem
je zde opét velikost napéti na kontirolnim prvku, tvoienédm kon-
denzétorem 13 na ktery je piti této zkouSce spinaci obvod elektro-
magnetu 7, 8, 9 pripojen. Pii sprdvné funkci musi toto napsti
klesnout na nulu. Neni-1li tomu tak, vyhodnoti mikropod&itad tento
stav jako zidvadu a zastavi stroj.

Vyhodou obvodu podle vynadlezu je to, Ze kontrola miiZe pro-
bihat velmi rychle. liapi. uUsek kontroly v prvnim piipadd trva
. asi 5.10—Ssec. Je to tak krdtkid doba, Ze kotvy kontrolovanych

elektromagnetl nestad¢i béhem ni odpadnout a kontrolovany stroj

mise stdle pracovat,
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Obvod podle vynilezu lze vyuzit prakticky u. vSech stroju
irizenych mikropoditaden, u nichi jsou pro ovladani jednotlivych
‘mechanismu pousity elektromagnety. U strojii, které potiebuji
velky podet tdchto funkdnich elektrouagnetii, jako je towu napit.
u okrouhlych pletacich strojt, zejudéna waloprimudrovych, je
V&hodné zaradit kontrolni pochod na konec pracoviiho cyklu, v
daném pr¥ipadd u wmaloprumdrovych okrouhlych pletacich stroju
v okam%iku, kdy je uplet dokondéen. Protoie kontrola probdhne
drive, neZ se zadne plést novy Gplet, je vyloudeno, aby dodlo

k vadé v disledku Spatné funkce nditerého elektromagnetu.



PREDMET VYNALEZU
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1. Obvod pro kontrolu funkce elektromechanickych prevod-
niki okrouhlych pletacich stroju, Fizenych mikropoditaden,
spojenym s perifernim obvodeu, vyznadujici se tim, fe na v¥stup
(a) periferniho obvodu (3) je pripojen elektronicky spina& (4)
pro odpojovini zdroje (5) stejnosmdrného proudu od kontrolniho
prvku, tvoreného kondenziatorem (13), k ndmuZ je pripojen alespon
. jeden kontrolovany obvod, napt. elektromagnet (7, 8, 9), pridems
kontrolni prvék tvoireny kondenzdtorem (13) je spojen prostied-
nictvim odporu (14) a Zenerovy diody (15) s perifernim obvodem
(3) wikropoditade (1).

2., Obvod podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze kontrolni

prvek je tvoten odporem, piemostujicim elektronicky spinad (4).

7

1 vykres
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Vytiskly Moravské tiskafské z&dvody, ’ Cena: 2,40 Ké&s
provoz 12, tr.Lidovych milic{ 3, Olomouc S '



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

