10

EP-18208

OZET
GIDA URUNLERI HAZIRLAMAK ICIN SISTEMLER VE USULLER

Bir gida hazirlama ve teslimat sistemi, her biri bir veya daha fazla hazirlannus, ama kismen
veya tamamen pigmemis gida maddeleri igeren firinlar gibi birgok pisirme birimi igerebilir.
Pisirme birimlerindeki gida maddeleri karsilik gelen bir¢ok tiiketici teslimat hedefinin her
birine teslimat icindir. Pisirme birimleri, bircok tiiketici teslimat hedefine teslim edilmek
tizere bir teslimat tasitinin bir yiik bolmesine yiiklenir. Pisirme birimi i¢indeki pisirme
kosullar:, her gida maddesinin tiikketici hedefine varilmadan hemen Once pisecegi sekilde
kontrol edilir. En azindan bazi diizenlemelerde, her tiiketici hedefi i¢cin tahmini teslimat

zamani dinamik olarak glincellenebilir ve pisirme birimindeki pisirme kosullar1 ayarlanabilir.

45



EP-18208

ISTEMLER
1. Asagidakileri igeren bir taginabilir pisirme ve teslimat sistemi:
bir yitk bdlmesine (241) sahip bir tagit (240);

tasitin yiik bélmesi igine alinabilecek biiyiikliige ve boyutlara sahip bir firmn rafi (110), firin

rafl tagitin yiik bélmesine tespit edilebilir;

rafta tutulan bir¢cok miinferit firmn (210}, firnlarin her biri 1liskili bir 1s1tma elemanina (218)
ve bir dig tarafindan termik olarak yalitiloms ve diger firinlarin her birinin i¢ boliimlerinden
termik olarak yalitilmig bir i¢ boliim (214) olusturan en az bir cidara (212) sahiptir,
firinlarin her biri birbirinden bagimsiz olarak ayarlanabilen kendine ait sicakliklarda

calistirilabilir; ve

sistemin 6zelligi, firinlarin en az biri igin bir sicaklik veya bir pisirme zamaninin en az
birini, tasitin ilgili firinin igindekiler igin bir teslimat hedefine (304) dinamik olarak
giincellenen tahmini varig zamanina gore dinamik olarak kontrol eden en az bir kontrol
birimidir (102, 118), dinamik olarak giincellenen tahmini varig zamani, tagit hedeflere

giderken glincellenir.

2. Istem |’in tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi olup, burada ilgili firinin icindekilerin bir
teslimat hedefine (304) dinamik olarak giincellenen tahmini varis zamani temelinde, tasitin
(240) bir seyahatinin en azindan bir kismi sirasinda ilgili firinin cahistirildigi bir sicakliklar
grubu igin tanumli bir pisirme stresine ulagildiginda, en az bir kontrol birimi (102, 118} firimin

(210) igindekilerin pisirilmesini durdurur.

3. Istem 1’in tagmabilir pisirme ve teslimat sistemi olup, ayrica, firmlarin (210) en az biri igin
dinamik olarak giincellenen bir sicaklik veya dinamik olarak giincellenen bir pisirme
zamaninin ¢n azindan birini gdsteren sinyaller vermek icin en az bir kontrol birimine (222)

iletisimsel olarak bagli bir telsiz igerir, sinyaller bir uzak sabit kaynaktan (102) alinir.

4. Istem 3’iin tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi olup, ayrica, firinlarin (210) en az birinin
en az bir ¢calisma kosulunu algilamak i¢in konumlandirilan en az bir transdiiktér icerir, en az
bir transdiiktér uzak sabit kaynaga (102}, firinlarin en az birinin algilanan en az bir ¢alisma

kosulunu gosteren sinyaller vermek i¢in telsize iletisimsel olarak baglhidir.

5. Istem 1°in tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi olup, ayrica asagidakileri igerir:
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tasitin (240) yiik bolmesine (241) girecek biiyiikliige ve boyutlara sahip bir ambalaj rafi
(243), ambalaj rafi, her biri ambalaj (242) tutacak biiyiikliige ve boyutlara sahip bir¢ok

bdlme igerir; ve

firinun igindekileri, insan eli degmeden ambalaj rafinda tutulan ilgili ambalaja mekanik
olarak aktarmak i¢in ¢alistirilabilen bir aktarim mekanizmasi (246), burada en az bir kontrol
birimi (102, 118), bir pigirme programinda belirlendigi gibi taniml bir sicaklikta firmim
(210) ig¢indekileri pisirmek icin tanimli bir zamana ulasildiginda, aktarim mekanizmasinin
firinin icindekileri otomatik olarak ambalaj rafinda tutulan ilgili ambalaja mekanik olarak

aktarmasin saglar.

6. Istem 5’in tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi olup, burada ambalaj rafi (243) birgok
yarik igerir, her yarigin bilyiikliigii ve boyutlari ilgili bir kutuyu (242) serbest birakilabilir bir
sekilde tutmak ig¢in uygundur, kutular ilgili bir firnin i¢indekileri almak i¢in uygun biiviikliik
ve boyutlardadir ve aktarim mekanizmasi (246) geri ¢ekilmis bir konfigiirasyon ile uzatilmis
bir konfigiirasyon arasinda segici bir sekilde hareket ettirilebilen en az bir mekanik kol (246)
icerir.

7. Istem 6°nin tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi olup, ayrica tasitin (240) yiik bélmesinde,
ambalaj rafini (243} ylik bolmesine (241) serbest birakilabilir bir sekilde tespit eden bir tespit

yapist igerir.

8. Istem 1’in tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi olup, burada firinlarin en az biri (210), geri
¢ekilmis bir konfigtirasyon ile uzatilmig bir konfigiirasyon arasinda gidip gelebilen bir ejektor
(246) 1cerir, burada ejektoriin geri ¢ekilmis konfigiirasyondan uzatilmis konfigiirasyona
geemesi, firnm igindekileri insan eli degmeden firmin disina tagir, burada en az bir kontrol
birimi (102, 118), ilgili firnin i¢indekilerin bir teslimat hedefine (304) dinamik olarak
giincellenen tahmini varis zamanina gore, tasitin (240) seyahatinin en azindan bir kismi
sirasinda ilgili firinin ¢alistirildign bir sicakliklar grubu igin tanumlt bir pisirme zamanina

ulasildiginda, ejektoriin firmin igindekileri insan eli degmeden firinin disina tasimasini saglar.

9. Bir gida hazirlama ve teslimat sistemindeki bir ¢aligma usulii olup, usul asagidakileri

icerir:
bircok gida maddesini (204) bir¢ok firinin (210) ilgili birine yiiklemek;

birgok firini bir tasitin (240) bir yiik bélmesine (241) yerlestirmek; ve
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firinlarin her biri i¢in, en azindan kismen, tasit birbirinden farkli en az iki hedefe (304)
giderken firinlardaki gida maddelerini pisirmek tizere iligkili gida maddesi (104) igin hedefe
tahmini bir varis zamani temelinde bir sicaklik veya bir pisirme zamaninin en az birini en
az bir kontrol birimiyle (102, 118) otomatik olarak kontrol etmek, burada en azindan
kismen iligkili gida maddesi igin hedefe tahmini varis zamani temelinde bir sicakligl veya
bir pisirme zamaninin en azindan birinin otomatik olarak kontrol edilmesi, en az bir kontrol
biriminin, en azindan kismen, tasit hedeflere giderken giincellenen, dinamik olarak
belirlenen hedefe tahmini vang zamam temelinde sicaklik veya pisirme zamaninin en az

birinin en az bir kontrol birimi tarafindan otomatik olarak kontrol edilmesini igerir.

10. Istem 9’un usulii olup, ayrica tagitin (240) bir seyahatinin en azindan bir kismi sirasinda
iligkili firtnin ¢aligtirlldigt bir sicakliklar grubu igin tanimh bir pisirme zamanna ulasildiginda
iligkili firtnin i¢indekilerin bir teslimat hedefine dinamik olarak giincellenen tahmini varig
zamani temelinde en az bir kontrol birimi (102, 118) tarafindan firinin (210) igindekilerin

pisirilmesini durduran bir sinyal tiretilmesini igerir.
11. istem 9’un usulii olup, ayrica asagidakileri igerir:

en az bir kontrol birimi (102, 118) tarafindan, iligkili firnin i¢indekilerin bir teslimat
hedefine dinamik olarak giincellenen tahmini varis zamani temelinde, tagitin (240) bir
seyahatinin en azindan bir kismi sirasinda iligkili firinin ¢alistirildigi bir sicakliklar grubuna
ulagildigt tanumli bir zamana gore, finnin (210} icindekileri iliskili ambalaja (242) en az bir
aktarim mekanizmasinin (246) otomatik olarak mekanik bir sekilde aktarmasina neden olan

bir sinyal tretilmesi; ve

en azindan bir aktarim mekanizmasi tarafindan, firmimn igindekilerin bir ambalaj rafinda

(243) tutulan iligkili bir ambalaja otomatik olarak mekanik bir gekilde aktarilmasi.

12. istem 9°un usulii olup, burada firmlarin (210} en az biri bir geri ¢ekilmis konfigiirasyon ile
bir uzatilmis konfigiirasyon arasinda gidip gelebilen bir ejektér icerir ve usul ayrica firinin
icindekileri insan eli degmeden firmin disina tasimak igin ejektdriin (246) geri ¢ekilmis

konfigiirasyondan uzatilmms konfigiirasyona tagimmasini igerir.

13. istem 9’un usulii olup, burada firmlarin (210} en az biri bir geri ¢ekilmis konfigiirasyon ve
bir uzatilmig konfiglirasyon arasinda gidip gelebilen bir ejektor (246) icerir ve usul ayrica
ejektdriin, tagitin (240) seyahati sirasinda firinin igindekileri harekete karsi dengelemek icin

firinm igindekilerin bir boyutuna gére konumlandirilmasini igerir,
14, Istem 9*un usulii olup, ayrica asagidakileri igerir:
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birgok firmin tagitin (240) yiik bélmesine (241) yerlestirilmesinden 6nce firinlarin (210) en

azindan bir firin rafina (110) tespit edilmesi; ve

bir¢ok firini tagitin yiik bdlmesine yerlestirmek i¢in tagitin yiik bélmesine en az bir firin

rafinin tespit edilmesi.
15. Istem 9°un usulii olup, ayrica asagidakileri igerir:

gida maddeleri i¢in gelecekteki siparigleri 6ngérmek igin gida maddeleri (104) icin daha
once teslim edilen siparislerin analiz edilmesi, burada bir¢ok gida maddesinin iiretilmesi
gida maddesi igin yeni sipariglerin alinmasina ve gida maddeleri i¢in 6ngdriilen gelecekteki

siparislere duyarhdir; ve

gida maddesi i¢in yeni bir siparis beklentisiyle tagittaki (240) bir firinda (210) en az bir

siparis edilmemis gida maddesinin bulundurulmasi.
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TARIFNAME
GIDA URUNLERI HAZIRLAMAK ICIN SISTEMLER VE USULLER
Aciklama
Teknik Alan
Bu bulus genel olarak, hazir yemeklerin teslimini i¢erebilen mal teslimine iliskindir.

ilgili Teknigin Aciklamasi

Sicak, hazir yemek isteyen tiiketicilerin her zaman ¢esitli segenekleri oldu. Bazi tiikketiciler bir
lokantaya veya bu tiir yemeklerin hazirlandig1 ve yerinde tiiketildigi bagka bir gida
isletmesine gider. Bagka tiiketiciler lokantaya veya baska bir gida isletmesine gider, sicak,
hazir yemegi alip tiikketmek {izere ev veya bir piknik yeri gibi isletme disindaki bir yere
gotiiriirler. Digerleri, sicak, hazir yemegi evde tilketmek iizere siparis ederler. Zaman iginde,
sicak, hazir yemeklerin tiiketiciye teslim imkéanlari artt1 ve su anda piyasada 6nemli bir rol
oynuyor. Bu sicak, hazir yemeklerin teslimi bir zamanlar neredeyse sadece Cin yemegi paket
servisi ve pizzacilarin alani olarak goriiliiyordu. Ancak bugiin mahalle bakkallar: ve bayilik

almis hamburgerciler gibi “fast-food™ tedarikgileri bile tiiketiciye teslim piyasasmi deniyor.

Hazir yemeklerin tiiketiciye teslimi geleneksel olarak birkac ayr asamada gerceklesir. Ilk
olarak bir tiketici bir lokantaya veya benzer bir gida isletmesine belirli bir yemegi siparis
eder. Lokanta veya gida isletmesi yemegi tiiketicinin siparisine gore hazirlar. Hazirlanan
yemek paketlenir ve tiiketicinin bulundugu yere teslim edilir. Boyle bir teslim usuliiniin ¢ok
sayida kendine 6zgii gigligi vardir. Sicak yemek tiiketiciye gotiiriiliirken kaginilmaz olan
sogumanin yam sira, birgok yemekte tat, doku veya kivam agisindan gegen siireyle orantil bir
bozulma olabilir, Omegin hamburgercideki patates kizartmalar sicak ve kitir kitir olabilir,
ama ayn1 patates kizartmalari eve geldiginde soguk, vicik vicik ve pdrsiimiis olabilir. Bu
sorunlar1 ¢ozmek i¢in bazi gida tedarikgileri, tilkketicive gétiiriiliirken hazir yemegin 1s1sinin en
azindan bir kismint korumak i¢in “sicak torbalar”, “termik ambalaj™ veya benzer yalitimh
ambalajlar, tagima araglar1 ve/veya yiyecek kaplar1 kullanir. Bu dnlemler, tasima sirasinda
yiyecegin 1s1s1m korumak agisindan en azindan bir miktar etkili olabilmekle birlikte, bu
yemegin tadinda, dokusunda veya kivamindaki, yemegin hazirlandig1 zaman ile yemegin
fiilen tiiketildigi zaman arasindaki siireyle iligkili degisiklikler {izerinde etkili olabilse bile az

etkili olabilmektedir.
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Patent belgesi US 4919477 de, bir kompakt pizza hazirlama ve teslimat tagit1 agiklanmaktadir.
Tasit bir siiriicii koltugu olan bir siirficii bélmesine ve siiriicii bélmesinin arkasinda, tercihen
listil kapali bir yiik bélmesine sahip, kendinden tahrikli bir tagittir. Tasit ayrica, sliriicii
bdlmesinde pizza tabanlarini ve pizza iist malzemelerini koymak igin bir soguk dolabi igerir,
bu kutu siiricii koltugundaki siiriiciiniin erisebilecegi bir yerdedir. Soguk dolabinin lizerine,
pizza lst malzemelerini yerlestirirken pismemis pizza tabanini desteklemek igin bir
birlestirme tablas1 yerlestirilir. Tagit ayrica yik b&lmesinde bir pizza firini igerir, bu firin,
stiriicliniin siiriicii koltugunda otururken pismemis, birlestirilmis bir pizzay: firina

sokabilecegi ve pismis bir pizzay1 firindan ¢ikarabilecegi sekilde yerlestirilir,
KISA OZET

Pismis yemeklerin hazirlanmasi ve teslimi igin koordinasyon sistemleri ve usulleri
actklanmaktadir. En azindan bazi durumlarda, burada aciklanan sistemler ve usuller, ¢cok
sayida yemek teslim hedefine tahmini varig zamanindan yararlanir. Tiiketicinin isteklerine
gore hazirlanan pismemis veya kismen pismis yemek, miinferit bir pigirme birimi veya firin
tizerine yerlestirilir ve o da bir teslimat tasitinin yiik bélmesine yiiklenir. Pisirme birimindeki
veya firindaki pisirme kosullar (6rnegin pisirme birimi sicakligi, pisirme birimi nemi, pisirme
siiresi ve benzeri), belirli bir tiiketiciye teslim edilecek yemegi pisirme islemi yemegin hedefe
varmasindan kisa bir siire 6nce tamamlanacak sekilde, tiiketiciye giden yolda dinamik olarak
kontrol edilir ve ayarlanir. Boyle bir sistem kullamlarak, yeni pisirilmis sicak hazir yemek

tiketiciye, pisirme isleminin tamamlanmasindan kisa bir siire sonra teslim edilebilir.

Avantajli bir sekilde, hazirlanmig sicak yemeklerin birgok tiiketici hedefine teslimi,
olusturulan bir siraya gore veya her tiikketiciden alinan siparise gore, pigirilmemis veya kismen
pisirilmis yemegin bir¢ok miinferit pigirme biriminin her birine yiiklenmesiyle saglanabilir,
Pisirme birimlerinin her birindeki pisirme kosullarinin ayri ayr1 ayarlanabilmesi, her pisirme
birimindeki pisirme kosullarinin (sicaklik, siire, nem ve benzeri), pisirme birimindeki
yemegin ilgili tiikketici hedefine varilmadan hemen 6nce tamamlanacagi sekilde ayarlanmasini
mimkiin kilmaktadir. Béyle bir sistem, trafik kazalari, trafik kamkhig: veya baska
gecikmeler gibi digsal olaylara bagl teslim zamam degisikliklerini hesaba katmak {izere,
pisirme birimlerinin her birindeki pisirme kosullarinin yol boyunca dinamik olarak
ayarlanmasina izin verir. Avantajli bir sekilde, her tiiketici hedefine, hazirlanmis sicak yemek,
pisirme iglemi tamamlandiktan kisa bir slire sonra ulagtirilacaktir. Var olan yemek teslim

sistemleri bu gida kalitesi veya teslimat hizmeti seviyesini saglamamaktadir.
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Bagimsiz pisirme birimleri veya firnlar, teslimat tagitina tek tek yerlestirilebilir. Bagka
6meklerde, teslimat tasitina yiiklenen bir raf gibi bir yapiya birden fazla pisirme birimi
yiiklenebilir. Teslimat tasitinda, pisirme birimlerinin her birine giig verilir ve pisirme birimi
icindeki yemek pisirilir. Her pisirme birimindeki pisirme kosullari, pisirme birimindeki gida
triinline ve tiikketici hedefine tahmini teslim zamanina gore bir kontrol birimi tarafindan
belirlenir. Pisirme kosullarini ayarlamak i¢in kullanilan kontrol birimi iliskili pisirme birimi
icinde bulunabilir. Baska durumlarda, bir teslimat tasitindaki pisirme birimlerinin bazilarini
veya hepsini, her miinferit pisirme birimine iletisimsel olarak bagh bir kablolu kontrol
birimiyle (érnegin teslimat tasitina monte edilen bir kontrol birimi) veya kablosuz kontrol
birimiyle (6rnegin teslimat tagitindan uzaga monte edilen bir kontrol birimi) kontrol etmek
i¢in tek bir kontrol birimi kullanilabilir. Her pisirme birimi igindeki pisirme kosullari, kontrol
birimi tarafindan, tiiketiciye teslim veri, tasit rotas: ve tagit konum bilgisindeki degisiklikleri

yansitmak icin ayarlanabilir veya degistirilebilir.

Merkezi bir kontrol biriminin kullanilmasi avantajl bir sekilde, hem bir teslimat giizergadhinin
(yani teslimat yolu) hem de tiiketici hedeflerinin her birine tahmini varis zamaninin
belirlenmesine izin verebilir. Pisirme kosullarinin siirekli, hemen hemen siirekli veya aralikhi
olarak ayarlanmasina imkan vermek i¢in kontrol birimine canh giincellemeler formunda
veriler génderilebilir. Ornegin, giincellenmis tahmini varis zamanlarim elde etmek veya
teslimat giizergdhini yeniden hesaplamak i¢in gergek zamanh veya hemen hemen gergek
zamanl kitle kaynakl trafik bilgisi kullanilabilir. Kontrol birimi, tahmini teslimat zamanini
ve istenen pigirme kosullarim bilerek, miinferit pisirme birimlerinin her birindeki pigirme
kosullarn, iligkili pisirme birimindeki pigirme isleminin iliskili titketici hedefine yaklagik

tahmini vang zamaninda tamamlanacag sekilde degistirir,

Teslimat tasit1 tiikketici hedefine yaklastig1 veya vardigl zaman, pisirme birimindeki
hazirlanmis sicak yemek mantiksal olarak varis noktasiyla iliskilendirildigi i¢in, pisirme
birimi kapatilabilir veya daha diisiik bir 1sitma sicakligina getirilebilir. Pisirme birimi
kapatildiktan sonra, i¢inde bulunan gida maddeleri otomatik olarak pisirme biriminden uygun
bir ambalaja veya tasima kabina aktarilabilir. Tipik tasima kaplarn arasinda mukavva kaplar
(Ornegin pizza kutular); strafor kaplar; kagit kaplar; plastik kaplar; metal kaplar; aliiminyum
folyo kaplar; ve benzeri yer alir. Yemegin pisirme biriminden tagima kabina aktarimi, yararh
bir sekilde insan miidahalesini gerektirmeyen otomatik diizenekler kullanilarak yapilir.
Ornegin, pizzay bir pisirme biriminden, tilketiciye teslim edilmek {izere mukavva kutu

bigimindeki tagima kabina aktarmak i¢in bir otomatik palet kullanilabilir. Alternatif olarak,
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yemegi pisirme biriminden teslimat igin tagima kabina kaydirmak icin makas tipi itici bigaklar

kullanilabilir,

Avantajli bir sekilde yeni pigirilmis yemegin teslimini saglamanin yani sira, bu teslimat
sistemlerinin ve usullerinin kullanilmasi tiiketici i¢in teslimat deneyiminin bir derece
kisisellestirilmesine izin verir. Ornegin, teslimat siiriiciisiiniin, belirli bir tiiketicinin
gecmisteki sipariglerine iliskin bilgilere erigebilmesi, teslimat siiriiciisiiniin tiiketici i¢in ilging
olabilecek giincel ve gelecekteki promosyon dnerilerimi irdelemesini miimkiin kilar. Siparig
bilgisinin izlenmesi ve egilim belirlemesi, baz1 giinlerde veya baz1 vesilelerle sicak hazir
yemeklerin tahmin iizerine hazirlanmasini ve aninda teslim edilmesini, bdylece piyasada
onemli bir fark yaratmaya yarayabilen, simdiye kadar erisilemeyen tiiketici hizmeti
seviyesinin saglanmasini miimkiin kilabilir. Ornegin bazi giinler (6rnegin Cuma aksamlari)
ve/veya zamanlarda belirli bir yiyecek (6rnegin pepperoni pizzalar) i¢in “mag glinii”
siparisleri artabilir. Ongériilen artis bir teslimat bdlgesi igin genel olabilir veya belirli cografi
bolgelerde yogunlasabilir. Bu bilgiyle, spesifik bir yemek igin siparisler alma beklentisi
iginde, teslimat tasitlarinda iliskili pisirme birimlerinde bu yemek stoklanabilir. Siparis dncesi
stoklama veya saklama, énceki talebi esas alabilir ve gida maddesi, giin, saat, cografi konum,
hatta olaylara spesifik olabilir. Ornegin, her teslimat tasitinda yerel bir takimin mag
giinlerinde veya Super Bowl®, World Series® gibi ulusal etkinliklerde veya iiniversite takimi

final maglarinda birgok peynirli pizza ve birgok pepperoni pizza siparis dncesi stoklanabilir.

En azindan bazi durumlarda, pigirme biriminin gidayla temas eden i¢ yiizeylerinin bir kismi
veya tamami bir veya daha fazla merkezi lokasyonda temizlik ve sterilizasyon igin
¢ikarlabilir, Oregin, pisirme biriminin gidayla temas eden biliimlerini kaplamak i¢in
¢ikarilabilir bir seramik “pigirme tasr” veya benzer bir malzeme kullanmlabilir, Bir tiiketici
teslimatindan déniildiiglinde, seramik pisirme tasi pisirme biriminden ¢ikarilabilir ve yeniden
kullanilmadan dnce temizlenmek lizere bir temizleme/sterilize etme istasyonuna
yerlestirilebilir. Yeni gida triinleri sterilize edilmis pisirme tas1 lizerinde manuel veya
otomatik olarak hazirlanabilir ve pismemis yemek ve pisirme tag1 génderilmek ve bir tiiketici

hedefine teslim edilmek iizere bir pisirme birimine yerlestirilebilir.

Taginabilir bir pisirme ve teslimat sistemi 6zet olarak, bir yiik bélmesine sahip bir tasit; tagitin
yiik bolmesine girebilecek biiyiikliige ve boyutlara sahip, tagitin yiik bélmesine tespit
edilebilir bir firin rafi; ve rafin tuttugu birgok miinferit firin igermesiyle tanimlanabilir,
firinlarin her biri kendine ait bir 1sitma elemanina ve bir dis tarafindan termik olarak yalitilmis

ve diger firinlarin her birinin i¢ kisimlarindan termik olarak yalitilmis bir i¢ kisim olusturan
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en az bir cidara sahiptir, firmlarn her biri birbirinden bagimsiz olarak ayarlanabilen kendi

sicakliklarinda ¢alistinlabilir,

Tasmabilir pisirme ve teslimat sistemi ayrica, firinlar i¢in bir sicakli@in veya bir pisirme
siiresinin en azindan birini bir tahmini varis zamanina goére kontrol eden en az bir kontrol
birimi i¢erebilir. Tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi ayrica, firinlarin en az biri i¢in bir
sicaklik veya bir pisirme siiresinin en azindan birini gdsteren sinyaller vermek icin, en az bir
kontrol birimine iletisimsel olarak bagl bir telsiz icerebilir, sinyaller bir uzak sabit kaynaktan
alinir. Tagiabilir pisirme ve teslimat sistemi ayrica, tasitin iligkili firimin icindekilerin teslimat
hedefine dinamik olarak giincellenen tahmini varig zamanma gére, firinlarin en az biri i¢in bir
sicaklik veya bir pisirme zamaninin en az birini dinamik olarak kontrol eden en az bir kontrol
birimi igerebilir. En az bir kontrol birimi, tasitin yolculugunun en azindan bir kismi sirasinda
iligkili firtnin ¢aligtig1 bir sicakliklar grubu i¢in tanumli bir pisirme siiresine ulasildiginda
firinin ig¢indekilerin pisirilmesini durdurabilir. En az bir kontrol birimi, iliskili firinin
i¢cindekilerin bir teslimat hedefine dinamik olarak gilincellenen tahmini varis zamani
temelinde, tasitin yolculugunun en azindan bir kismu sirasinda iliskili firmin ¢ahistinildigr bir
sicakliklar grubu igin tanimli bir pisirme siiresine ulasildiginda firinin i¢indekilerin
pisirilmesini durdurabilir. Tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi aynica, firinlarin en az biri
icin dinamik olarak giincellenen bir sicakligin veya dinamik olarak giincellenen bir pisirme
sliresinin en az birini gosteren sinyaller gdndermek igin en az bir kontrol birimine iletisimsel
olarak bagl bir telsiz igerebilir, sinyaller bir uzak sabit kaynaktan alinir. Taginabilir pisirme
ve teslimat sistemi ayrica, firinlarin en az birinin en az bir caligma kosulunu algilamak igin
konumlandirilmis en az bir transdktor igerebilir, bu en az bir transdiiktér, uzak sabit kaynaga
firinlarm en az birinin algilanan en az bir ¢aligma kosulunu gdsteren sinyaller gondermek igin
telsize iletisimsel olarak baglidir. Tasit, tasitin bir tahrik sistemine elektrik giicli vermek i¢in
elektriksel olarak bagl bir elektrik gii¢ kaynagi igerebilir. Tasinabilir pisirme ve teslimat
sistemi ayrica, tasitin tahrik sistemine elektrik giicii veren elektrik gii¢ kaynagindan bagimsiz
olarak firmlarin iligkili 1sitma elemanina gii¢ vermek i¢in ¢alistinlabilen bir yardimer giig
birimi icerebilir. Taginabilir pigsirme ve teslimat sistemi ayrica, bir yanic1 gaz haznesi
icerebilir, burada yardime1 giic birimi yanic1 gaz haznesine akiskan iletisimi iginde baghdir ve
elektrik giicii iretmek i¢in yanici gazi yakar ve yardimer gii¢ birimi firinlarin 1sitma
elemanlarina elektriksel olarak baghdir. Tasmabilir pisirme ve teslimat sistemi ayrica, tasitin
yiik bolmesine girebilecek biiyliklik ve boyutlarda bir ambalaj rafi (ambalaj rafi, her biri

ambalaj1 alacak biiyiikliik ve boyutlarda birgok bdélmeye sahiptir); ve firinin igindekileri insan
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eli degmeden ambalaj rafindaki iligkili ambalaja mekanik olarak aktarmak i¢in galistirilabilen
bir aktarim mekanizmasi igerir. En az bir kontrol birimi, bir pisirme programiyla belirlendigi
lizere tamimh bir sicaklikta firmin igindekileri pisirmek i¢in taniml bir zamana ulagilmasi
lizerine, otomatik olarak, aktarim mekanizmasinin firinin icindekileri ambalaj rafinda bulunan
iliskili ambalaja mekanik olarak aktarmasini saglayabilir. Ambalaj rafi, birgok varik icerebilir,
her yarik iligkili bir kutuyu serbest birakilabilir bir sekilde tutacak biyiiklik ve boyutlardadir
ve aktarim mekanizmasi secilebilir bir gekilde geri ¢ekilmis bir konfigiirasyon ile uzatilmis bir
konfiglirasyon arasinda gidip gelebilen en az bir mekanik kol igerebilir. Taginabilir pisirme ve
teslimat sistemi ayrica tagitin yiik bélmesinde, ambalaj rafim1 yiik bolmesinde serbest
birakilabilir bir sekilde tutan bir tespit yapisi igerebilir. Taginabilir pisirme ve teslimat sistemi
ayrica tasitin yiik bélmesinde, firin rafint yiik bélmesine serbest birakilabilir bir sekilde tespit
eden bir tespit yapist igerebilir. Firinlarin en az biri tas veya seramik veya toprak bir taban
icerebilir. Firinlarin en az biri bir tas, seramik veya toprak tavan igerebilir. Firinlarin en az
birinin 1sitict elemanlari bir elektrikli 1sitici eleman olabilir. Firinlarin en az biri bir geri
¢ekilmis konfiglirasyon ve bir uzatilmis konfigiirasyon arasinda gidip gelebilen bir ejektor
igerebilir, burada ejektoriin geri ¢ekilmis konfigiirasyondan uzatilmis konfigiirasyona gecisi,
firinin ig¢indekileri insan eli degmeden firimin disina ¢ikartir. En az bir kontrol birimi, iligkili
firinin ig¢indekilerin bir teslimat hedefine dinamik olarak giincellenen tahmini bir vars
zamanina gore tagitin bir yolculugunun en azindan bir kismu sirasinda iligkili firinin ¢aligtig
bir sicakliklar grubu i¢in taniml bir pigirme siiresine ulagilmasi iizerine, ejektorin, firinin
igindekileri insan eli degmeden firinin disina ¢ikarmasim saglayabilir. Firinlarin en az biri,
geri ¢ekilmis bir konfiglirasyonla uzatilns bir konfigiirasyon arasinda gidip gelebilen bir
ejektdr icerebilir, burada ejektor, firmin igindekileri tagitin seyahati sirasinda harekete kars
egmek icin, firinin i¢indekilerin bir boyutu esas alinarak segici bir sekilde konumlandirilabilir.
Firin rafi, firinlari firin rafinda serbest birakilabilir bir sekilde tespit eden firin tespit
yapilarina sahip olabilir. Firin rafi veya firinlarin en az biri, firinlarin iligkili olanlariyla
uzamsal olarak birlegik ve iligkili firinin igindekilerin pisme durumunu gosteren gorsel
isaretlere sahip olabilir. Tasit bir elektrikli tagit veya bir hibrit tasit olabilir, tasitin, her biri
yakinindaki bir kablosuz transponderin varhigina duyarh olan birgok kap kilidi ve bir marsi

olabilir.

Bir yemek hazirlama ve teslimat sisteminin bir ¢aligma usulii, bir¢ok gida maddesinin her
birinin birgok firinin iliskili birine yiiklenmesini; bir¢ok firinin bir tagitin bir yiik bélmesine

yerlegtirilmesini; ve firinlarin her biri i¢in, tagit birbirinden farkli en az iki hedefin birine
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giderken firinlardaki yemekleri pisirmek igin, en azindan kismen iligkili yemegin hedefine
tahmini vars zamam temelinde bir sicaklik veya bir pisirme zamaninin en az birinin en az bir

kontrol birimi tarafindan otomatik olarak kontrol edilmesini i¢erdigi seklinde 6zetlenebilir,

Usul ayrica en az bir kontrol birimi tarafindan, tasitin bir seyahatinin en azindan bir kismi
sirasinda iligkili firinin ¢alistirildig bir sicakliklar grubu igin tanimli bir pisirme siiresine
ulasildiginda firinin i¢indekilerin pisirilmesini durduran bir sinyal liretilmesini icerebilir. En
azindan kismen iligkili yemegin hedefine kadar olan tahmini siire temelinde bir sicaklik veya
bir pigirme siiresinin en az birinin otomatik olarak kontrol edilmesi, en azindan kismen, tasit
hedeflerine giderken giincellenen, dinamik olarak hesaplanan hedefe vang zamani temelinde
en az bir kontrol birimi tarafindan sicaklifin veya pisirme siiresinin en az birinin otomatik
olarak kontrol edilmesini igerebilir. Usul ayrica, en az bir kontrol biriminin, tasitin bir
seyahatinin en azindan bir kismi sirasinda iligkili firtnin ¢alistirildigt bir sicakliklar grubu igin
tanimli bir pisirme siiresine ulagildiginda, firinin igindekilerin pisirilmesini durduran bir sinyal
tretmesini i¢erebilir. Usul ayrica iligkili firtnin icindekilerin bir teslimat hedefine dinamik
olarak giincellenen tahmini varis zamani temelinde, tasitin bir seyahatinin en azindan bir
kismu sirasinda iliskili firmin calistirildig bir sicakliklar grubu igin tanimli bir pisirme
siresine ulasildiginda en az bir kontrol birimi tarafindan firinin i¢indekilerin pisirilmesini
durduran bir sinyalin liretilmesini igerir. Usul ayrica, firinin i¢indekilerin bir ambalaj rafinda
tutulan iligkili bir ambalaja en az bir aktarim mekanizmasiyla otomatik olarak mekanik bir
sekilde aktarilmasini igerebilir. Usul ayrica en az bir kontrol biriminin, tanimh bir zamana
ulagilmasi izerine en az bir aktanim mekanizmasinin firmin ig¢indekileri iligkili ambalaja
otomatik olarak mekanik bir sekilde aktarmasina neden olan bir sinyal liretmesini igerebilir,
Usul ayrica, en az bir kontrol biriminin, firnnin i¢indekileri, bir pisirme programiyla
belirlendigi lizere tanimli bir sicaklikta pisirmek i¢in tanimli bir zamana ulasilmasi tlizerine en
az bir aktarim mekanizmasinin firinin i¢indekileri iliskili ambalaja otomatik olarak mekanik
bir sekilde aktarmasina neden olan bir sinyal iiretmesini igerebilir. Usul ayrica firmnin
icindekilerin bir teslimat hedefine dinamik olarak giincellenen varig zamani temelinde, tasitin
seyahatinin en azindan bir kismi sirasinda iligkili firinin ¢alistigi bir sicakliklar grubu i¢in
taniml1 bir zamana ulasilmasi iizerine, en az bir kontrol birimi tarafindan, en az bir aktarim
mekanizmasinin firinin igindekileri iligkili ambalaja otomatik olarak mekanik bir sekilde
aktarmasina neden olan bir sinyalin Giretilmesini igerir. Firinlarin en az biri geri ¢ekilmis
konfigiirasyon ile uzatilmis bir konfigiirasyon arasinda gidip gelebilen bir ejektdr igerebilir ve

ayrica firinin igindekilerin insan eli degmeden firindan disar1 alinmasi igin ejektoriin geri
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¢ekilmig konfigiirasyondan uzatilnms konfiglirasyona gegirilmesini i¢erir. Firinlarin en az bin
geri ¢ekilmis bir konfiglirasyon ile uzatilms bir konfigiirasyon arasinda gidip gelebilen bir
ejektdr icerebilir ve ayrica tagitin seyahati sirasinda firnmin i¢indekileri harekete kars
dengelemek icin ejektériin firtnin i¢indekilerin bir boyutu esas alinarak konumlandirilmasini
igerir. Usul ayrica, bir¢ok firinin tasitin yiik bdlmesine yerlestirilmesinden once, firinlarin en
az bir firin rafina tespit edilmesini; ve birgok firin1 tagitin yik bolmesine yverlestirmek i¢in
tasitin yiik bolmesine en az bir firin rafinin tespit edilmesini igerebilir. Usul ayrica, bir¢cok
gida maddesinin insan eli degmeden iiretilmesini igerebilir ve burada bir¢ok gida maddesinin
her biri bir¢ok firinm iligkili birine, gida maddelerine insan eli degmeden yiiklenir. Birgok
gida maddesinin iiretilmesi sadece gida maddesi igin yeni siparislerin alinmasina duyarh
olabilir. Usul ayrica, gida maddeleri igin gelecekteki siparisleri 6ngérmek iizere gida
maddeleri ig¢in daha énce teslim edilmis siparislerin analiz edilmesini igerebilir ve burada
bir¢cok gida maddesinin iiretilmesi, gida maddesi i¢in yeni sipariglerin alinmasina ve gida
maddeleri i¢in éngoriilen gelecekteki sipariglere duyarlidir. Usul ayrica, siparis edilmemis en
az bir gida maddesinin, gida maddesi i¢in yeni bir siparis beklentisiyle bir firinda tutulmasini
igerebilir. Usul ayrica, ¢ok sayida tiiketicinin her biri icin, tiiketiciye teslim edilecek gida
maddesinin spesifik bir 6rneginin liretilmesi veya pisirilmesinin en az birinin gdriintiilerinin
sunulmasini igerebilir. Usul ayrica, gida maddelerinin tiretiminin gériintiilerinin
yakalanmasini; ve iligkili firinlarda gida maddelerinin pigirilmesinin gériintiilerinin
yakalanmasini; ve iligkili tiiketiciye teslim edilecek gida maddesinin spesifik drneginin
yakalanmig goriintiilerine erisim saglayan segilebilir baglanti segeneklerinin temin edilmesim
icerebilir. Usul ayrica en az bir tasitin veya gida maddelerinin konumunun izlenmesini; ve gok
sayida tiiketicinin her biri igin, iligkili tliketiciye teslim edilecek gida maddesini tagiyan tagitin
konumuna veya iliskili tiiketiciye teslim edilecek gida maddesinin konumuna erisim saglayan
se¢ilebilir baglant1 segeneklerinin temin edilmesini i¢erebilir. Usul ayrica, tasitin veya gida
maddelerinin en az birinin konumunun izlenmesini; ve ¢ok sayida tiiketicinin her biri 1i¢in,
iligkili tiiketiciye teslim edilecek gida maddesinin teslimi igin dinamik olarak ayarlanan
tahmini teslimat zamanimn bir gdstergesinin temin edilmesini icerebilir. iliskili tiiketiciye
teslim edilecek gida maddesinin teslimi i¢in dinamik olarak ayarlanan tahmini bir teslimat
zamaninin bir géstergesinin temin edilmesi, gdstergenin bir giiven araliginin bir temsiliyle
birlikte sunulmasini da igerebilir. Usul ayrica, her hedefe varilmasi iizerine, iligkili hedefte
teslimi amaglanan gida maddesini igeren en az bir firinin bir teslimat gérevlisine en az bir 151k
kaynag vasitasiyla gorsel bir igsaret sunulmasini igerebilir. Usul ayrica, en az bir hedefe

ulasilmasi lizerine, bir teslimat gorevlisine en az bir kullanic1 arayiizii vasitasiyla hedetle
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iligkili bir dizi bilgi sunulmasini igerebilir. Bir teslimat gérevlisine en az bir kullanici arayiizii
vasitastyla hedefle iliskili bir dizi bilgi sunulmasi, bir tiiketici adini, tikketicinin §zel
tercihlerini, titkketicinin dogum tarihini veya bir dnceki siparisi belirten bir dizi bilginin
sunulmasini i¢erebilir. Usul ayrica, firinlarin en az birinin en az bir ¢alisma kosulunun
saptanmasini; saptanan en az bir ¢aligma kosulunun kablosuz olarak tasittan uzak bir sabit
konuma iletilmesini; ve sabit uzak konumdan giincellenmis pisirme bilgisinin kablosuz olarak
alinmasint i¢erebilir: Firinlarin en az birinin en az bir calisma kosulunun saptanmasa firinin bir
i¢ bolimiiniin, firindaki gida maddesinin bir sicaklhiginin, firin igindeki birden fazla yerin
iligkili bir sicaklifinin veya firmin igindeki bir nem igeriginin en az birinin saptanmasini
icerebilir. Usul ayrica, tagitlar arasindaki yiik dengesini saglamak igin dinamik olarak
ayarlanan tahmini varig zamanlar1 temelinde birgok tasitin rotasinin ayarlanmasini igerebilir,
Usul ayrica, en az iki gida maddesinden olusan gruptan, bir tiiketicinin muhtemelen ilk teslim
edilecek olarak belirledigi gida maddesine iliskin bir igaret alinmasini; en az iki gida
maddesinden hangi gida maddesinin fiilen ilk olarak teslim edildiginin belirlenmesini; tiiketici
gida maddeleri grubundan gercekten ilk teslim edilen gida maddesini dogru olarak
belirlediyse tiiketicinin ddiillendirilmesini icerebilir. Usul ayrica, tiiketiciye tanimlama i¢in
gida maddeleri grubunun sunulmasini igerebilir, grup tiiketiciye teslim edilecek bir gida
maddesinin en az bir érneZini igerir. Tanimlama i¢in tiiketiciye gida maddeleri grubunun
sunulmasi, rastgele segilmis bir tiiketiciye teslim edilecek bir gida maddesinin en az bir

Ornegini igeren grubun sunulmasimi igerebilir.

Taginabilir bir pisirme ve teslimat sistemi 6zetle asagidakileri igermesiyle tamimlanabilir: bir
tasit; tasit tarafindan taginan birgok miinferit firin, firmlarin her biri kendine ait bir 1sitma
elemanina ve bir dis béliimiinden termik olarak yalitilmig olan ve diger firinlarin her birinin
kendi i¢ béliimiinden termik olarak yalitilmis en az bir cidara sahiptir, firinlarin her biri
birbirinden bagimsiz olarak ayarlanabilen kendine ait sicakliklarda ¢alistirilabilir; yiik tasitt
tarafindan taginan ve ambalajlar1 igeren bir ambalaj dizisi; ve firinin igindekileri insan eli
degmeden ambalaj dizisindeki ambalajlarin iliskili olanlarina mekanik olarak aktarmak i¢in

calistirilan bir aktarim mekanizmasi.

Tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi ayrica iligkili firmin i¢indekilerin teslimi i¢in tasitin bir
teslimat hedefine dinamik olarak giincellenen tahmini varis zamanina gére firilarin en
azindan biri igin bir sicaklik veya bir pisirme zamaninin en az birini dinamik olarak kontrol
eden en az bir kontrol birimi igerebilir. En az bir kontrol birimi, tagitin bir seyahatinin en

azindan bir kismi sirasinda iliskili firtnin ¢alistirildig bir sicakliklar grubu igin tanimlt bir
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pisirme siiresine ulagildiginda firinin i¢indekilerin pisirilmesini durdurabilir. En az bir kontrol
birimi iligkili firinin i¢indekilerin bir teslimat hedefine dinamik olarak giincellenen tahmini
varig zamani temelinde, tasitin bir seyahatinin en azindan bir kismi sirasinda iligkili firinin
calistirildig bir sicakliklar grubu igin tanimli bir pisirme siiresine ulasildiginda firimnin
i¢indekilerin pisirilmesini durdurabilir. Tasinabilir pisirme ve teslimat sistemi ayrica,
firinlarin en az biri i¢in dinamik olarak giincellenen bir sicakligi veya dinamik olarak
giincellenen bir pisirme zamaninm gésteren sinyaller vermek i¢in en az bir kontrol birimine
iletisimsel olarak bagl bir telsiz (sinyaller bir uzak sabit kaynaktan alinir); ve firinlarn en az
birinin en az bir ¢alisma kosulunu algilamak i¢in konumlandirilan en az bir transdiiktér igerir,
en az bir transdiiktér uzak sabit kaynaga, firnlarin en az birinin algilanan en az bir ¢alisma
kosulunu gosteren sinyaller géondermek igin telsize iletisimsel olarak baglidir. Taginabilir
pisirme ve teslimat sistemi ayrica, tasitin tahrik sistemine elektrik giicii veren elektrik giicii
kaynagindan bagimsiz olarak iliskili 1sitma elemanina gii¢c vermek i¢in ¢ahistirilabilen bir
yardime1 gii¢ birimi igerebilir. Firinlarin en az biri, geri ¢ekilmis bir konfigiirasyon ile
uzatilmig bir konfiglirasyon arasinda gidip gelebilen bir ejektor icerebilir, burada ejektoriin
geri ¢cekilmis konfiglirasyondan uzatilmis konfigiirasyona ge¢cmesi, firinin i¢indekileri insan
eli degmeden firinin digina tasir ve en az bir kontrol birimi, iligkili firinin i¢indekilerin bir
teslimat hedefine dinamik olarak giincellenen tahmini varis zamani temelinde, tagitin
seyahatinin en azindan bir kismu sirasinda iliskili firinin galistirildign bir sicakliklar grubu igin
taniml bir pisirme siiresine ulagildifinda, ejektoriin, firinin igindekileri insan eli degmeden

firmin disina tagimasim saglar.

Malzemeleri pisirmek ve teslim etmek igin bir sistem 6zet olarak asagidakileri icermesiyle
tanimlanabilir; iglemci taratindan uygulanabilen komutlarin veya verilerin en az birini
saklayan en az bir gecici olmayan, islemci tarafindan okunabilir ortam; en az bir gegici
olmayan, islemci tarafindan okunabilir ortama, islemci tarafindan uygulanabilir komutlarin
veya verilerin en az birini oradan okumanin veya oraya yazmanin en az biri i¢in iletisimsel
olarak bagli olan en az bir islemci; kullanim sirasinda en az bir iglemci, birgok tagitin her biri
icin, iligkili tagitin bir yiikleme noktasinda baglayan ve sona eren bir rota sirasinda ziyaret
edilecek bircok hedefin her birine tahmini vans zamanimi belirler ve birgok tasitin her birt
tarafindan tasinan birgok firinin en azindan bazilarimin her biri i¢in, en azindan kismen, iligkili
tasitin, firmmn iligkili iceriginin teslim edilecegi hedeflerin ilisgkili birine tahmini bir varig
zamani temelinde firmin iligkili bir i¢erigini pisirmek igin iliskili bir pigirme sicakliginin veya

pisirme zamaninin en az birini belirler; ve birgok tasita, en azindan, iliskili tasit tarafindan
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tasinan firnlarimin en azindan bazilarimin iligkili bir i¢erigini pisirmek icin iligkili bir pigirme
sicakhiginmin veya pisirme zamaninin en az birini gésteren bilgiyi vermek igin iletisimsel

olarak bagh olan bir dizi iletisim kapisi.

En az bir islemci, en azindan kismen iligkili tasit i¢in gliincellenmis konum bilgisi temelinde
giizergah boyunca ziyaret edilecek birgok hedefin birine iliskili tagitin tahmini varis zamanint
dinamik olarak belirleyebilir. En az bir islemci, en azindan kismen, tasitin gegecegi iligkili
giizergah icin giincellenmis tratik bilgisi temelinde giizergih boyunca ziyaret edilecek birgok
hedefin her birine iligkili tagitin tahmini varis zamanim dinamik olarak belirleyebilir. En az
bir islemci, en azindan kismen, tasitin gegecegi iligkili giizergdhin bir giincellemesi temelinde
giizergih boyunca ziyaret edilecek birgok hedefin en az birine iligkili tagitin tahmini varis
zamanini dinamik olarak belitleyebilir. En az bir tasit i¢in, en az bir islemci, tagitin gegecegi
iliskili glizergdhi giincelleyebilir ve en azindan kismen, tasitin gegecegi glincellenmis iligkili
giizergdh temelinde, giizergah boyunca zivaret edilecek birgok hedefin en azindan bir
kisminin her birine iliskili tagitin tahmini varig zamanini dinamik olarak belirleyebilir. En az
bir tasit icin, en az bir islemci, tasitin gectigi iliskili glizergahtaki bir degisikligi saptayabilir
ve en azindan kismen tasitin gectigi iliskili glizergihta saptanan degisiklik temelinde giizergah
boyunca ziyaret edilecek bir¢ok hedefin en azindan bir kisminin her birine iligkil tagitin
tahmini varis zamanini dinamik olarak belirleyebilir. En az bir tasit i¢in, en az bir islemci,
atanms hi¢bir hedefi olmayan tasit tarafindan tasinan en az bir firinin igerigine uygun olan bir
icerik siparigini belirleyebilir ve en azindan kismen, atanmis higbir hedefi olmayan tasit
tarafindan taginan en az bir firinin igerigine uygun icerik i¢in bir hedef ilave etmek i¢in siparis
temelinde tasitin iligkili glizergdhini giincelleyebilir. En az bir tasit i¢in, en az bir iglemci, en
azindan kismen, tagitin gegecegi giincellenmis iligkili glizergdh temelinde, giizergdh boyunca
ziyaret edilecek bir¢cok hedefin en azindan bir kismimin her birine iliskili tasitin tahmini varis
zamanini dinamik olarak belirleyebilir. En az bir islemci, en azindan kismen giin, saat, i¢erik
tipi temelinde, gerceklesmis birgok dnceki siparisi analiz edebilir; ve tasitlarin en az birine, en
azindan kismen gergeklesmis birgok dnceki siparisin analizi ve bir giin ve saat i¢in dngdriilen
bir talep temelinde, hi¢ atanmig hedefi olmayan igerigi igeren en az bir firim tasitlarin en az
birine atar. En az bir islemci, tagitlarin en azindan bir kismu i¢in iliskili bir degistirilmis
giizergihi belirleyebilir, degistirilmis giizergihlar en az bir hedefi, tasitlarin en azindan bir
ilkinin gegecegi bir glizergdhtan tasitlarin ikinci birinin gegecegi bir giizergiha tasir.
Tasitlarin en azindan ilki ve ikincisi igin, en az bir islemci, en azindan kismen tasitin gegecegi

degistirilmis iligkili glizergah temelinde ziyaret edilecek bir¢ok hedefin en azindan bir
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kisminin her birine iliskili tagitin tahmini varig zamanini dinamik olarak belirleyebilir. En az
bir igslemei, yeni bir siparisin veya dnceden alinmig, heniiz teslim edilmemis bir sipariste bir
degisiklik talebinin en az birinin alinmasi lizering, tagitlarin en azindan bazilan i¢in iliskili
degistirilmis giizergahi belirleyebilir. En az bir islemci, tagitlarin en az birinin seyahatinde
tanimli bir esik gecikmeden daha fazla bir ger¢ek gecikmenin saptanmasi lizerine, tasitlarin en
azindan bazilari icin iligkili degistirilmis glizergaht belirleyebilir. En az bir iglemci, tasitlarin
en az birinin seyahatinde trafik bilgisi temelinde tammlanmus bir esik gecikmeden daha fazla
olan 6ngdriilen bir gecikmenin saptanmasi iizerine, tagitlarin en azindan bazilan igin iliskili
degistirilmis glizergihi belirleyebilir. Bir dizi iletisim kapis1 birgok tagitin giincel bir
konumunu gosteren konum bilgisin almak igin iletisimsel olarak bagh olabilir ve en az bir
iglemci, en azindan kismen birgok tasitin gergek varis zamanlari temelinde en azindan hemen
hemen gergek zamanli olarak trafik bilgisini belirlevebilir. Her hedefe varildiginda, en az bir
islemci, bir kullanici arayiiziiniin, siparigle veya hedef adresle iliskili bir kisinin adinin yam
sira, en az bir kisiyle veya hedef adresle iliskili en az bir kisisel bilgiyi gésteren bilgi
sunmasini saglayabilir. Her hedefe ulasildifinda, en az bir islemci, bir kullanici arayiiziiniin,
siparisle iligkili bir kisinin adinin veya hedef adresin yani sira, hedef adresten verilen énceki
siparislerin en azindan bir bolimiinil gosteren bilgi sunmasini saglayabilir. Her hedefe
ulasildiginda, en az bir islemci, bir kullanic1 arayiiziiniin, siparisle iliskili bir kiginin adinin
veya hedef adresin yam sira, hedef adresten bagimsiz olarak kisinin énceden verdigi
siparislerin en azindan bir bolimiinii gosteren bilgi sunmasini saglayabilir. Bir dizi iletisim
kapisi, bir teslimatin en azindan bir baska teslimata gore ne zaman yapilacagini gdsteren bir
dizi tahmini ve en azimdan teslimatlarin gergekten ne zaman yapildigini gdsteren konum
bilgisini almak i¢in iletisimsel olarak baglanabilir; ve en az bir islemci dogru tahminler igin
odiillerin verilmesini saglayabilir. Bir dizi 6ngdri, bir tiiketici en az bir baska tiiketiciye gore
bir siparis alacag1 zaman, iliskili tiiketicinin 6ngdériisiinli gosterebilir; ve en az bir islemci,
iligkili tiiketicinin 6ngoriisii dogru oldugunda bir indirim yapilmasimi saglayabilir. En az bir
islemci, ancak tiiketicinin bir 6ngdriisiiniin alinmasindan sonra tagitlarin en azindan bazilar
icin bir tilketiciye konum bilgisinin verilmesini saglayabilir. En az bir iglemei, iligkili tagit icin
siparig siralamasinin herhangi bir isaretini vermeden en azindan tasitlarin bazilar igin bir
tiketiciye konum bilgisi verilmesini saglayabilir. En az bir islemci, tahmini teslimat zamanina

giivenin bir temsiliyle bir siparis i¢in tahmini bir teslimat zamaninin verilmesini saglayabilir.

CIiZIMLERIN CESITLi GORUNUMLERININ KISA ACIKLAMASI
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Cizimlerde, aym referans numaralari benzer elemanlan veya hareketleri tanimlamaktadir.
Cizimlerdeki elemanlarn biiyiikliikleri ve nispi konumlar mutlaka 6lgekli degildir. Omegin
¢esitli elemanlarin sekilleri ve agilar dlgekli ¢izilmemistir ve bu elemanlarin bazilari ¢izimin
anlasilabilirligini arttirmak i¢in istege gore biiyiitilmiis ve konumlandirilmustir. Ayrica,
¢izildigi haliyle elemanlarin spesifik sekilleri, spesitik elemanlarin gercek sekline iliskin
herhangi bir bilgi vermeye yonelik olmayip, sadece ¢izimlerin kolay anlagilmast igin

sec¢ilmistir.

Sekil 1, gosterilen bir diizenlemeye gore, siparis girigi, gida tiretimi ve gida dagitinm
modiillerine iletisimsel olarak baglh bir merkezi kontrol birimi igeren bir gida teslimat

ortaminin sematik bir diyagranmdir.

Sekil 2A, 2B ve 2C, gosterilen bir diizenlemeye gore, Sekil 1°de gosterildigi gibi bir gida
teslimat ortaminin, gidanin hazirlandig ve tiiketici hedefine giderken gidanin kontrollii
kosullar altinda pisirildigi bir teslimat tasitina yiiklenen pisirme raflarina yerlestirilen pisirme
birimlerine (6rnegin firnlara) yiiklendigi bir gida iiretim modiiliinii gésteren sematik

diyvagramlardir.

Sekil 3, gdsterilen bir diizenlemeye gore, bir teslimat glizergahi kullanilarak bir cografi
bolgede dagilmis birgok tiiketici hedefine giderken gidanin kontrollii kogullar altinda yolda
hazirlandig1 birgok teslimat tasitiyla birlikte bir merkezi iiretim modiilii ve merkezi kontrol

birimi igeren bir gida teslimat sisteminin sematik bir diyagramidir.

Sekil 4, gosterilen bir veya daha fazla diizenlemeye gore bir gida teslimat sistemi kontrol

biriminin bir blok diyagramdir.

Sekil 5, gosterilen bir diizenlemeye gore, drnek bir gida teslimat sisteminin iist diizey mantik

akis diyagramidir,

Sekil 6, gbsterilen bir diizenlemeye gore, en azindan kismen her teslimat noktasina varis igin
beklenen zaman temelinde birden fazla gida pisirme biriminin pisirme kosullarinin kontrol

edilmesini iceren drnek bir gida teslimat sisteminin bir mantik akis divagranudir.

Sekil 7, gosterilen bir diizenlemeye gére, en azindan kismen gesith teslimat noktalarina
tahmini varig zamanlan temelinde birden fazla gida pisirme biriminde pigsirme kosullarinin
dinamik olarak ayarlanmasini igeren bir drnek gida teslimat sisteminin bir mantik akis

diyagrammdir.
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Sekil 8, gosterilen bir diizenlemeye gore, en azindan kismen, her teslimat noktasina tahmini
varig zamani temelinde birden fazla gida pisirme biriminin pisirme kosullarini ve gidanim
teslimat i¢in bir tagima kabima otomatik olarak yiiklenmesini i¢eren drnek bir gida teslimat

sisteminin bir mantik akis diyagramidir.

Sekil 9, gosterilen bir diizenlemeye gore, bir gida teslimat sisteminde, bir gida maddesi igin
bir siparigin alinmasini, gida maddesinin alinan siparise gére hazirlanmasim ve bir firin gibi
bir pisirme birimine yiiklenmesini igeren drnek bir hazirlama modiiliiniin bir mantik akis

diyagranmdir.

Sekil 10, gosterilen bir diizenlemeye gore, bir gida teslimat sisteminde, bir tiikketiciden bir
gida maddesi i¢in bir siparisin alinmasini igeren drnek bir hazirlama modiiliintin bir mantik

akis diyagramidir.

Sekil 11, gosterilen bir diizenlemeye gore, bir gida teslimat sisteminde, en azindan kismen
Onceki siparisler temelinde otomatik bir sekilde bir siparisin olusturulmasini i¢ceren drnek bir

hazirlama modiiliiniin bir mantik akis diyagramudir.

Sekil 12, gosterilen bir diizenlemeye gore, bir gida teslimat sisteminde, dnceki siparislere
iliskin bilginin alinmasini ve pisirilmis gida maddesinin teslimi lzerine tliketiciye kisisel bir

mesaj iletilmesini i¢eren 6rnek bir hazirlama modiiliiniin bir mantik akis diyagramudir.
AYRINTILI ACIKLAMA

Asagida, agiklanan gesitli diizenlemelerin daha iyi anlagilmasi i¢in bazi spesifik ayrtilar
verilmektedir. Ancak bu alanda uzman olanlar diizenlemelerin, bu spesifik ayrintilarin biri
veya daha fazlasi olmadan veya baska usuller, bilesenler, malzemeler ve benzeriyle
uygulanabilecegini takdir edeceklerdir. Bagska durumlarda, firnlar, tavalar ve buna benzer
baska araglar gibi gida hazirlama araclarnyla iligkili iyi bilingn yapilar, pisirme kosullarimi
kontrol etmek i¢in kapali déngii kontrol birimleri, gida hazirlama teknikleri, kablolu ve
kablosuz iletisim protokolleri, konum belirleme ve optimize edilmis yol haritasi algoritmalari,
diizenlemelerin agiklamalarimi gereksiz yere anlasilmaz hale getirmekten kacinmak i¢in

ayrintilt bir sekilde gdsterilmemekte veya agiklanmamaktadir.

Baglam aksini gerektirmedikce, tarifnamede ve onu izleyen istemlerde, “icermek” sézciigii ve
bunun “icerir” ve “igerme” gibi ¢esitlemeler agik, kapsayici anlamda, yani “sinirlandiric

olmamak kosuluyla igerir” anlaminda yorumlanmahdir.
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Bu tarifnamede “bir diizenleme”ye yapilan referans, diizenlemeyle iligkili olarak agiklanan
spesifik bir 6zellik, yap1 veya niteligin en az bir diizenlemeye dahil edildigi anlamindadir.
Dolayisiyla, bu tarifnamede ¢esitli yerlerde “bir diizenlemede™ ibarelerinin hepsi zorunlu
olarak ayni diizenlemeye referansta bulunmamaktadir. Ayrica, spesifik 6zellikler, vapilar veya

nitelikler bir veya daha fazla diizenlemede herhangi bir uygun sekilde kombine edilebilir.

Bu tarifnamede ve ilisikteki istemlerde kullanilan tekil formlar igerik agik¢a aksini
gerektirmiyorsa ¢ogul gondergeleri de kapsamaktadir. Ayrica “veya” kelimesinin de baglam

acikea aksini gerektirmiyorsa “ve/veya”y1 iceren anlamda kullamldigini belirtmek gerekir.

Burada sunulan bashklar ve Bulusun Ozeti sadece kolaylk i¢in verilmektedir ve

diizenlemelerin gergevelerini veya anlamini belirtmemektedir.

Burada “gida” terimi insanlarin tiiketimine ynelik herhangi bir iiriinii belirtmek igin
kullanilmaktadir. Burada bir agiklayici diizenlemenin kolayca anlasilabilir bir tasvirini
sunmak i¢in pizzaya iliskin olarak gosterilmekle ve aciklanmakla birlikte, mutfak sanatlari ve
gida hazirlamada uzman olanlar, burada agiklanan sistemlerin, usullerin ve tertibatlarin ¢ok

sayida hazir gida Uriiniine genel olarak uygulanabilecegini kolayca takdir edeceklerdir.

Burada “pisirme birimi” terimi, bir gida {iriiniiniin hazirlanmasinda yararh olan herhangi bir
aract, sistemi veya sistemler ve araclar kombinasyonunu belirtmek i¢in kullanilmaktadir. Bu
hazirlama, hazirlama sirasinda gida {iriinlerinin 1s1tilmasim icerebilmekle birlikte, bu
hazirlama bir veya daha fazla gida iiriiniiniin kismen veya tamamen sogutulmasini da
igerebilir. Ayrica, “firin” terimi burada “pisirme birimi” terimiyle alternatifli olarak
kullamlabilmekle birlikte, bu kullamim burada agiklanan sistemlerin ve usullerin
uygulanabilirligini sadece bir firmda hazirlanabilen gidalarla simirlandirmamalidir, Oregin,
sicak bir tava yiizeyi, burada agiklanan sistemler, usuller ve tertibatlarin gergevesi igine dahil
olan bir “pisirme birimi” veya bir “firin” olarak kabul edilebilir. Ayrica, pisirme birimi
sicakliktan fazlasini kontrol edebilir. Ornegin bazi pisirme birimleri basinci ve/veya nemi
kontrol edebilir. Ayrica bazi pigirme birimleri i¢lerindeki hava akimini kontrol edebilir,
dolayisiyla istenirse, 6rnegin pisirme siiresini kisaltmak i¢in bir konvektif pigirme kipinde

calistinlabilir.

Teslimat Sistemi Ortamlarinin Aciklamasi

Sekil 1°de, érnek bir diizenlemeye uygun bir teslimat sistemi ortami {100) gosterilmektedir.
Teslimat sistemi en az bir kontrol birimi (102), bir siparig modiilii (104), bir ag (108)

vasitasiyla kontrol birimine iletisimsel olarak bagli bir tiretim modiilii (106) ve bir ag (114)
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vasitasiyla kontrol birimine (102} iletisimsel olarak bagh bir dagitim modiilii (112) igerir. En
azindan baz1 uygulamalarda, hazirlanmig gida maddelerini igeren pisirme birimlerinin tiretim
modili (106) ile dagitim modiilii (108) arasinda aktarimi igin bir pisirme rafi (110)
kullanilabilir. Bir rota belirleme modiilii (116} ve bir pisirme modiilii (118) birbirine ve
dagitim modiiliine (114) iletisimsel olarak bagli bir sekilde gdsterilmektedir. Ayri bilesenler
olarak gosterilmekle birlikte, siparis modilii (104), tiretim modiilii (106}, dagitim modilii
(112), rota belirleme modiilii (116) ve pisirme modili (118) tarafindan yerine getirilen
iglevlerin bazilari veya hepsi bagka bir sistem bileseniyle paylasilabilir veya kombine
edilebilir ve onun tarafindan yerine getirilebilir. Ornegin, &zel bir siparis giris modiilii (104)

yerine kontrol birimi (102} ¢esitli siparis giris islevlerini yerine getirebilir,

Kontrol birimi (102) gida maddesi siparislerinin alinmasinit veya olusturulmasini koordine
etmek igin kullanilan bir veya daha fazla sistem veya aygit igerebilir. En azindan baz
durumlarda, siparis giris modiilii (104) tiiketicilerin ¢ok sayida kaynagi veya c¢esitli kaynaklar
kullanarak verdigi gida siparislerini alabilir. Bazi durumlarda, siparis giris modiilii (104),
geleneksel veya Internet Protokolii iizerinden ses iletimi (VoIP) telefon ekipmanina (120a) bir
telefon arayiizii icerebilir. Bu telefon arayiizleri, tiikketicinin istenen bir gida {irtinii, hedef
adres, teslimat zamani ve benzerine karsilik gelen tanimli bir tus bilesimiyle verileri girdigi
otomatik veya yari otomatik arayiizler formunda olabilir. Bazi telefon arayiizleri, bir
gorevlinin ¢aligtirdigr bir arayiizl igerebilir, burada tiiketici gorevliye sozlii bir siparis verir,
gorevli ise drnegin dokunmatik ekranli veya klavyeli bir girig aygiti kullanarak istenen bir
gida {iriinil, hedef adres, teslimat zamam ve benzerine karsilik gelen verileri kontrol birimine
(102) girer. Baz1 durumlarda, siparis giris modiilii (104), sipariglerin akilh telefonla (120b)
veya herhangi bir tip bilgisayarla (120c) verilebildigi bir ag arayiizii, drnegin Internete
iletisimsel olarak bagli bir ag arayiizii icerebilir. Bu durumda, istenen bir gida maddesi, hedef
adres, teslimat zamani ve benzerine karsilik gelen siparis bilgisi tiiketici tarafindan, siparisi
temsil eden verilerin kontrol birimine (102} verilmesinden 6nce siparis modiilii (104)
tarafindan asgari yeniden formatlamay: gerektiren veya hi¢ yeniden formatlamay1

gerektirmeyen bir formatta temin edilebilir.

Cesitli uygulamalarda, tiiketici sipariglerinin telefon (120a), akilh telefon (120b) veya
bilgisayarla (120) alinmasina ek olarak, kontrol birimi (102) sadece alinan gida maddesi
siparislerini toplamaktan fazlasini yapabilir. Ornegin, kontrol birimi (102), baz1 gida
maddelerine talebi 6ngdrmek igin vararli olan bir veya daha fazla makine 68renimi veya

benzer algoritmay1 kullanabilir. Ornegin, kontrol birimi (102) tanimh bir zamansal dénem
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(6rnegin Cuma aksamlan 21:00 ile 24:00 arasi) boyunca veya bir veya daha fazla tamml olay
sirasinda (Ormegin iniversitenin temsil edildigi bir futbol veya basketbol mag1 sirasinda) siirh
bir cografi bélgede (drmegin bir liniversite kampiisii) bir dizi 6zel gida maddesinin (6rnegin
pepperoni pizzalar) siparisleri arasinda baglant1 kurabilen veya bu siparisleri baska tiirlii
mantiksal olarak iliskilendirebilen bir veya daha fazla makine 6§renme algoritmasi icerebilir.
Bu tiir durumlarda, kontrol birimi (120) alinacak, ama heniiz alinmamis sipariglerin

beklentisiyle belirli gida maddelerin iiretimi i¢in siparisleri otomatik olarak olusturabilir.

En azindan bazi durumlarda, kontrol birimi (102) bir gida maddesi i¢in bir siparig veren
tiiketiciye gida maddesi i¢in bir tahmini teslimat zaman verebilir, En azindan bazi
durumlarda, tahmini teslimat zamani, gida maddesini iiretim modiiliinde iiretmek i¢in gereken
stire art1 dagitim modiilii (112) tarafindan taginirken gida maddesini pisirmek icin gerekli olan
tahmini slireyi esas alabilir. Bu tahmini teslimat zamanlari hazirlama igleminin zorluklar ve
siparis edilen gida maddesiyle iliskili istenen veya tanimlanmis pisirme isleminin gerektirdigi
siire gibi faktérleri dikkate alabilir. Bu tahmini teslimat zamanlari, yol tikanikligi, tratik, saat
ve gida maddesinin dagitim modiilii (112) tarafindan teslimin etkileyen bagka faktérler gibi
faktorleri de dikkate alabilir. Bagka durumlarda, tahmini teslimat zamani, siparis edilen gida
maddesinin énceden belirli bir bolgeye gelmis bir teslimat tasitinda bulunup bulunmamasim

yansitabilir.

Kontrol birimi (102) gida maddelerinin iiretimini alinan veya olusturulan siparislere gore
programlayabilir. Bazi durumlarda, kontrol birimi (102} iiretim modiilityle (106) yan yana
yerlestirilebilir veya ona dihil edilebilir. Kontrol birimi (102) tarafindan temin edilen bir veya
daha fazla ¢iktimin alinmasina kargilik olarak, tiretim birimi (106) iginde gida maddeleri
hazirlanir veya bir araya getirilir. En azindan baz1 durumlarda, liretim modiilii (106) pismemis
gida iirlinlerinin en azindan bir béliimiini kontrol biriminin (102) yénlendirmesiyle otomatik
olarak hazirlayabilir veya birlestirebilir. Ornegin kontrol birimi (102) tarafindan, bir
pepperoni pizzayi isaret eden gida maddesi siparis verilerinin alinmasi veya olusturulmasi
tizerine, bir veya daha fazla otomatik veya yar1 otomatik sistem kullanilarak pizza hamuru
yogrulabilir ve sekillendirilebilir, sos siiriilebilir ve sos iizerine peynir ve pepperoni
yerlestirilebilir. Uretim modiilii (106) tarafindan sunulan hazirlanmis veya birlestirilmis gida
maddelerinin her biri bir veya daha fazla pisirme birimine yiiklenebilir veya yerlestirilebilir.
Daha sonra pisirme birimleri, hazirlanmis veya birlestirilmis gida maddelerini iiretim
modiiliinden (106) teslimat modiiliine (108) aktarmak i¢in bir pisirme rafina (110)

yerlestirilebilir.
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Baz1 durumlarda, kontrol birimi (102) gida bilegenleri ve diger maddelerin stok durumunun
tretim modiiliinde (106) bir veya daha fazla tammh diizeyde tutulacag sekilde bir stok
kontrol veya firma is sisteminin bir boliimii olabilir veya bu sisteme iletisimsel olarak bagh
olabilir. Kontrol birimi (102) ve {iretim modiiliiniin (106) ayr1 oldugu bazi durumlarda,
kontrol birimini (102) tiretim modiiliine (106) iletisimsel olarak baglayan ag (108) kablolu bir
ag, kablosuz bir ag veya bunlarin herhangi bir kombinasyonu olabilir. Ag (108) bir bélgesel
ag, bir genis alan ag1, bir kiiresel ag, bir dzel ag, bir kurum ici ag, internet gibi bir kiiresel
kamusal ag veya bunlarin herhangi bir kombinasyonunu icerebilir. En azindan bazi
durumlarda, kontrol biriminin (102) tamam veya bir boliimii tiretim modiiliinden (106)
uzakta, drnegin bir kurum sunucusunda veya aga bagh veya “bulut” bazli sunucuda

bulunabilir.

Hazirlanmis, pigirilmemis gida maddelerini igeren pisirme birimleri bir pisirme rafina (110)
yerlestirilebilir. Pisirme rafi (110}, rafta bulunan pigirme birimlerinin ¢alismasini desteklemek
icin ¢esitli bilesenler veya sistemler, 6rnegin bir gii¢ dagitim yolu, bir iletisim yolu ve benzeri
igerebilir. Dagitim modiilii (112) iginde, giic ve pisirme kosulu komutlar1 pisirme birimlerine

tek tek veya pisirme rafindaki giic dagitim ve iletisim yollar1 vasitasiyla verilir.

Her pisirme birimi i¢indeki pisirme kosullari, pisirme birimindeki gida tiiketici hedefine
varilmadan hemen Once veya varildiginda pisecek sekilde tiiketici hedefine giden yol boyunca
kontrol edilir. En azindan bazi durumlarda kontrol birimi (102), pisirme birimlerinin her
birindeki pisirme kosullarinin ve pisirme islevlerinin bazilarim veya tamamini kontrol etmek
igin ag (114) vasitasiyla dagitim modiiliiyle (112) iletigim kurabilir. Baz1 durumlarda, kontrol
birimi (102} ayrica bir optimal teslimat glizergahini, tahmini teslimat zamanlarmi ve her
pisirme birimi i¢in var olan pisirme siirelerini belirleyebilir, Bagka durumlarda, iletisimsel
olarak dagitim modiiliine (112) bagli bir rota belirleme modiilii (116), var olan pisirme
siiresini belirlemek ve pisirme birimleri i¢indeki pisirme kosullarini kontrol etmek veya
ayarlamak i¢in kullanilan statik veya dinamik teslimat giizergdhi hazirlama ve varis zamani
tahminleri de dahil olmak tizere teslimat rotas1 komutlarinin bir kismini veya hepsini temin
edebilir. Baz1 durumlarda, iletisimsel olarak dagitim modiiliine (112) bagh bir pisirme modiilii
(118), iliskili pisirme birimlerinin her birindeki gida maddelerinin tiiketici hedefine varmadan
hemen Once pisecegi sekilde, pisirme birimi igindeki pisirme kosullari ayarlamalarinin bir
kismini veya hepsini yapabilir. En azindan bazi durumlarda, pisirme moduli (118), rota
belirleme modiiliiniin {116} sundugu verileri, pisirme birimlerinin {210) bazilar1 veya hepsi

icindeki pisirme kosullarini belirlemek i¢in kullanabilir. Yine baska durumlarda, her pigirme
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birimi i¢ine, iliskili pisirme biriminde giic saglanmasi ve/veya pisirme kosullar da dahil
olmak iizere islevlerin bazilanni veya hepsini kontrol etmek i¢in bir bagimsiz déngii kontrol

birimleri yerlestirilebilir,

En azindan bazi durumlarda, her pisirme biriminin veya pisirme rafimun (110) dagitim
modiiliindeki (112) konumu, konum belirleme bilgisi kullanilarak izlenebilir. Bu konum
belirleme bilgisi, kontrol birimi (102) ve/veya rota belirleme modiilii (116) tarafindan
uygulanan ugus zamam liggenlestirmest kullanilarak belirlenebilir. Bu konum belirleme
bilgisi, bir veya daha fazla kiiresel konum belirleme teknolojisi, rnegin Kiiresel Konum
Belirleme Sistemi (GPS) veya benzeri kullanilarak belirlenebilir. Kontrol birimi (102), rota
belirleme modiilii (116) ve/veya pisirme modiilii (118) teslimat giizergdhi bilgisini ve her
tiiketici hedefi i¢in tahmini varnis zamani bilgisini statik veya dinamik olarak yaratmak
ve/veya giincellemek igin konum bilgisini kullanabilir. Kontrol birimi (102} ve/veya pisirme
modiilii (118) bu bilgiyi, pisirme birimlerinin (210) bazilar1 veya hepsi igindeki pisirme
kosullarimi kontrol etmek veya ayarlamak i¢in kullanabilir. En azindan bazi durumlarda, bir
tiiketicinin gida maddesi/maddeleriyle iliskili olarak belirlenen konum belirleme bilgisinin
tamami veya bir boliimii tilkketiciye drmegin bir Internet sitesi, bilgisayar programi veya akill

telefon uygulamasiyla iletilebilir.

Sistem (100} gida maddelerini tiretim modiilii (106) yerine dagitim modiilii (112) i¢inde
pisirerek veya pisirilmesini tamamlayarak hazirlanmis gida maddeleriin tiiketici hedeflerine
teslimi igin gerekli siireyi avantajh bir sekilde ve énemli 6lgiide azaltmaktadir. Ornegin, gida
maddelerinin pigirilmesi, Giretim modiilii (106) iizerine yerlestirilen bir ocak veya firm gibi
daha gelencksel bir sabit pisirme birimi yerine bir teslimat tagitindaki tek tek kontrol edilebilir
pisirme birimleri kullanilarak tamamlanabilir, Pigirme isleminin en azindan bir bdlimii liretim
modiiline (112) tasinarak, gida maddelerinin hazirlanmasi, pisirilmesi ve bir tiiketici adresine
teslimi i¢in gerekli olan siire azaltilir ve teslim edilen gida maddelerinin kalitesi genel olarak
arttirlir. Onemli olarak, teslim edilen gidanin teslimat siiresi ve kalitesi, gida maddelerinin bir
merkezde pisirildikten sonra tiiketici adresine teslimat i¢in bir teslimat tasitina yiiklendigi
giincel sistemlere gore daha iyidir. Daha da avantajh olarak, dinamik bir sekilde teslimat
giizergihi ayarlanarak ve pisirme birimlen igindeki pisirme kosullan tiikketici adreslerine
giincellenmis beklenen varig zamanlarini yansitmak tizere kontrol edilerek, beklenen trafik ve
tikanikligin teslim edilen gida maddelerinin kalitesi lizerindeki etkisi yararl bir sekilde

azaltilmakta, hatta ortadan kaldirilmaktadir.
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Sekil 2A, 2B ve 2C’de, gida maddelerinin (204) bir hazirlama modiiliinde (106} hazirlandig
ve pisirme raflaria (110) yerlestirilebilen pigirme birimlerine (210) yiiklendigi érnek bir gida
hazirlama ve teslimat sistemi (200) gbsterilmektedir. Her biri bir veya daha fazla miinferit
pisirme birimi (210) i¢eren pisirme raflari (110), dagitim modiiliine (112) aktarilarak, orada
teslimat tagitlarina (240} yiiklenir. Bir¢ok tiiketici teslimat noktasinin her birine giderken,
pisirme birimlerinin (210) her birinin i¢indeki pisirme kosullari, pisirme islennm gida

maddelerinin (204) tiikketiciye tesliminden hemen once tamamlamak i¢in ayarlanir.

Simdi Sekil 2A ve 2B’ye referansla, kontrol birimi (102) siparis girig modiilii (104) tarafindan
alinan bir veya daha fazla gida maddesi siparisini gésteren verileri alir, Kontrol birimi (102)
gida maddesi siparislerini iiretim modiiliine (106) iletir, Uretim modiilii (106) i¢inde gesitli
bilesenler ve gida tirlinlerinin bir araya getirilmesi, karigtirilmast veya birlestirilmesiyle (202),
kontrol biriminden (102) alinan siparis verilerine gdre bir gida maddesi (204) elde edilir.
Yukarida agiklandig: gibi, bazi durumlarda siparis verileri, alinan gergek bir siparisin sonucu
olarak veya daha once alinan spesifik gida maddesi siparisleriyle mantiksal olarak iliskili bir
veya daha fazla olay temelinde, kontrol birimi (102) tarafindan tiretilebilir. Hazirlanan veya
bir araya getirilen gida maddeleri (204) tek tek pisirme birimlerine (210) yerlestirilir, 6rnegin
hazirlanan pizzalar pismek lizere tek tek firinlara (210) yerlestirilebilir. En azindan bazi
durumlarda, gida maddelerinin (204} her biri pisirme biriminden (210) ayrilabilen ve
¢ikarilabilen temiz ve steril bir gida hazirlama yiizeyi (206) iizerinde hazirlanabilir. Bu gida
hazirlama yiizeyleri, belirli bir gida maddesinin pisirilmesiyle genel olarak iliskili olan
viizeyleri icerir. Omegin bir pizza temiz ve steril bir ocak tas1 gida hazirlama yiizeyi (206)
iizerine yerlestirilebilirken, bir hamburger temiz ve steril bir 1zgara gida hazirlama yiizeyi

(206) lizerine yerlestirilebilir,

Pisirme birimlerinin (210) her biri, en azindan kismen bir veya daha fazla yiizeyin (220)
olusturdugu bir i¢ boslugun (214) etrafina yerlestirilen bir mahfaza (212} igerir. Gida
maddeleri, i¢ bosluk (214) i¢inde taniml1 pisirme kosullar altinda pisirilir. I¢ boslugu (214)
dis ortamdan izole etmek i¢in menteseli veya baska tiirlii yerinden ¢ikarilabilir bir kapak (216)
kullanilir. En azindan bazi durumlarda, pisirme islemi devam ederken kapak (216) mekanik
veya elektromekanik olarak kapali tutulabilir. Pigirme birimi (210) i¢ bosluga (214) 151
vermek igin kullanilan bir 1s1 kaynag1 veya 1sitma elemani (218) igerebilir. Is1 kaynagina veya
1sitma elemanina (218) ek olarak, pisirme birimine (210) 151 kaynag: veya 1sitma elemani

(218) yerine veya onunla birlikte konveksiyonlu fan(lar), nemlendiriciler, gaz bekleri veya
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bunun gibi ek elemanlar (gériintiiniin net olmasi ig¢in Sekil 2A ve 2B’de gbsterilmemistir)

yerlestirilebilir,

Her pigirme birimi (210), iligkili pisirme birimindeki (210) gida maddesi hakkinda ve/veya
gida maddesinin pisme durumu hakkinda bilgi veren bir veya daha fazla gésterge veya
gosterge paneli (222) igerebilir. Bazi durumlarda, gdsterge paneli (222) pisirme birimindeki
(210) gida maddesinin (204} tipi; pisirme birimindeki ((210) gida maddesiyle (204) iliskili
tiketici ad1 ve konum bilgisi; pisirme birimindeki (210) gida maddesinin (204) pisme durumu
(6rmegin “PISTI”, “TAMAM”, “2 DAKIKA KALDI”); veya bunlarin kombinasyonlar1 gibi
bilgi veren bir metin ekrani igerebilir. Bagka durumlarda, gdsterge paneli (222) pisirme
birimindeki (210) gida maddesinin (204) pisme durumunu belirten bir veya daha fazla igaret
igerebilir (drnegin YESIL: “PISTI”; SARI = “5 DAKIKA KALDI”; KIRMIZI = “>5
DAKIKA KALDI”). Gosterge panelinde (222) sunulan veriler kontrol birimi (102), rota
belirleme modiilii (116), pisirme modiilii (118) veya bunlarin herhangi bir kombinasyonu
tarafindan temin edilebilir. En azindan bazi diizenlemelerde, gosterge paneli (222), iligkili
pisirme birimi (210} i¢indeki pisirme kosullarini bagimsiz bir sekilde kontrol edebilen bir
kontrol birimi i¢erebilir. Bu durumda, pisirme birimi (210) i¢in pisirme kosullarin1 gésteren
bilgi, gosterge ekranina (222) ¢ok sayida ayar noktasi veya bagka benzer kontrol parametrik
verisi formunda kontrol birimi (102), pisirme modiilii (118) veya bunlarin herhangi bir

kombinasyonu tarafindan verilebilir.

Pigirme birimlerinin (210} her birinin i¢ine, (izerine veya etrafina bir veya daha fazla gii¢
arayiizii (224) yerlestirilebilir. Giig arayiizii (224} giiciin en azindan bir bélimiiniin pisirme
birimine (210) verilmesi i¢in kullanilir, Bu gii¢ teslimat tasit1 (240) tarafindan veya teslimat
tasitina (240) yerlestirilen bir iireteg tarafindan iiretilen elektrik gilicli formunda olabilir. Bu
gii¢, teslimat tasit1 tarafindan tagman bir vanici gaz haznesinden gelen bir yanici gaz (6rnegin
hidrojen, propan, sikistirilnug dogal gaz, sivilastiridlmis dogal gaz) formunda olabilir. Bazi
durumlarda, iki veya daha fazla gii¢ arayiizii (224) verlestirilebilir, 6rnegin tek bir pisirme
birimine (210), gdsterge ekrani (222} ve bir konveksiyonlu fana gii¢ veren bir elektrik giicii
araylizii (224a) ve 1sitma elemanina (218) gii¢ veren bir yanic1 gaz giic arayiizii (224)

yerlestirilebilir,

Her pisirme rafina (110) bir veya daha fazla gii¢ dagitim aygit1 (234), pisirme birimi (210)
pisirme rafina (110} yerlestirildiginde karsilik gelen pisirme birimi gli¢ arayiiziiniin (224)
uygun giig dagitim aygitina (234) fiziksel ve/veya elektriksel olarak baglanacagi sekilde
yerlestirilebilir. Giig dagitim aygitlar (234) pisirme rafina (110) yerlestirilen pisirme
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birimlerinin bazilarina veya hepsine elektrik giicii vermek i¢in bir elektrik yolu igerebilir. Giig
dagitim aygitlar1 (234), bir yanic1 gazi pisirme rafina (110) verlestirilmig pisirme birimlerinin
bazilarina veya hepsine dagitmak icin bir gaz dagitim baslhig1 veya manifoldu igerebilir, En
azindan bazi durumlarda, giic dagitim aygitlari, gii¢ dagitim aygitlarini (234) teslimat tagitinda
(240) verlesik uygun gii¢ dagitim sistemine {Ornegin elektrik, yanici gaz veya benzeri) fiziksel
ve/veya elektriksel olarak baglamak igin bir veya daha fazla ¢abuk baglanan veya benzer aygit

icerebilir.

Pigirme birimlerinin (210} her birinin i¢ine, Uzerine veya etrafina bir veya daha fazla iletigim
arayiizii (226) yerlestirilebilir. iletisim arayiizii (226), en azindan iliskili pisirme birimi (210)
icindeki pisirme kosullarini gésteren verileri ¢ift yonlii olarak iletmek igin kullanilir. Iletisim
arayiizii (226) bir kablosuz iletisim arayiizii, bir kablolu iletisim arayiizii veya bunlarmn
herhangi bir kombinasyonunu igerebilir. Iletisim arayiiziinii (226) ¢alistirmak igin gerekli olan
giiciin bir kismi1 veya hepsi gii¢ arayiizii (224) tarafindan temin edilebilir. En azindan bazi
durumlarda, iletisim arayiizii (226) bir merkezi kontrol birimiyle (102) ¢ift yonlii kablosuz
iletisim saglayabilir. En azindan bazi durumlarda, iletisim araytiizii (226) rota belirleme
modiilii (116) veya pisirme modiilii (118) gibi tasita monte edilmis bir sistemle ¢ift yonlii
kablolu veya kablosuz iletisim saglayabilir. Pisirme birimi (210} igindeki pisirme kosullarini
gosteren veriler de dahil olmak {izere komutlar iletisim araylizleri (226} vasitasiyla gisterge
paneline (222) iletilebilir. En azindan baz1 uygulamalarda, bu komutlar, tiketici hedef
konumuna tahmini varig zamanina gore bir veya daha fazla pisirme parametresini (6rnegin
firin sicaklign = 218°C (425°F), hava akimi = YUKSEK, nem %65, basing = 1 ATM) ve/veya
iligkili pisirme birimindeki (210) gida maddesinin pismesinin tamamlanmasiyla veya
bitmesiyle iliskili bir veya daha fazla sistem parametresini (6rnegin ayarlannus alev
biiyiikliigii = DUSUK) igerebilir. Bu pisirme parametreleri, rota belirleme modiilii (116)
tarafindan temin edilen tahmini varis zamani bilgisine gére en azindan kismen pisirme

modiilii (118) tarafindan belirlenebilir.

Her pisirme rafina, pisirme birimi (210) pisirme rafina (110) yerlestirildiginde, karsilik gelen
pisirme birimi iletisim arayiiziiniin (224) iletisimsel olarak iletigim yoluna (236) baglanacagi
sekilde bir veya daha fazla kablolu veya kablosuz iletisim yolu (236} yerlestirilebilir, En
azindan bazi durumlarda, iletisim yollar1 (236) kontrol birimi (102), rota belirleme modiili
(116), pisirme modiilii (118) veya bunlarin herhangi bir kombinasyonuna kablolu veya

kablosuz iletisimle baglanabilir.
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Pisirme raflarimin her birine (110) ¢ok sayida pisirme birimi (210) yerlestirilebilir. Ortak bir
pisirme rafina (110} yerlestirilen pisirme birimlerinin (210) her biri igindeki pisirme kosullan,
pisirme birimi (210) i¢indeki spesifik gida maddesinin tamamlanma zamanini kontrol etmek
i¢in tek tek ayarlanabilir. Pisirme rafi birden fazla pisirme birimini (210) alabilmekle birlikte,
¢alisma sirasinda pisirme rafinin (110) pisirme birimleriyle (210) tamamen doldurulmasi
gerekmez. En azindan bazi uygulamalarda, pisirme raflarinin (110) her biri, pisirme rafinin
(110) hareketini kolaylastirmak i¢in ¢ok sayida taguma aygitiyla (236) techiz edilebilir. Bu
tagima aygitlar1 (236) makaralar, kiiciik tekerlekler, tekerlekler ve benzeri dhil olmak iizere

herhangi bir formu alabilir.

Simdi Sekil 2A ve 2C’ye referansla, ¢ok sayida pisitme birimi (210} igeren pisirme rafi (110}
bir teslimat tasitinin (240) yiik bdlmesine (241) yiiklenmis olarak gosterilmektedir. Pisirme
rafi (110) teslimat tagitinda (240) yerlesik bir pisirme modiiliine (118) iletisimsel olarak bagli
(238) olarak gosterilmektedir. Pisirme rafi (110) ayrica teslimat tagitinda (240) yerlesik bir
giic kaynagina (260) fiziksel ve isletimsel olarak bagli (258) olarak gosterilmektedir. Giig
kaynagi (260) pisirme rafindaki (110) ¢esitli pisirme birimlerine (210} gii¢ yolu (234)
vasitasiyla giic verir. Pisirme modiilii (118) iletisim yolu (236) vasitasiyla, pisirme ratindaki
(110) pisirme birimlerinin (210} her birindeki pisirme kosullarin1 kontrol etmek igin
kullanilan komutlar1 gdsteren verileri ve baska bilgileri temin eder. Teslimat tasitinda (240)
yerlesik ayri islevsel elemanlar olarak gosterilmekle birlikte, rota belirleme modiilii (116) ve
pisirme modiiliiniin (118) biri veya her ikisi teslimat tasitindan (240) uzaga yerlestirilebilir.
Omegin, kontrol birimi (102) rota belirleme modiilii (116) ve pisirme modiiliiniin (118)

biriyle veya her ikisiyle iligkili islevlerin bir kismini veya tamamimi vering getirebilir,

En azindan bazi durumlarda, rota belirleme modiilii (116) ve/veya kontrol birimi (102),
teslimat tasitinda (240) bulunan bir goriintii aygitina (250) ¢ift yonlii iletisim i¢in bagl (248)
olabilir. Gériintii aygit1 (250) teslimat tasitinin (240) stiriiclisine, yazili komutlar, sesli
komutlar veya bir harita formunda rota bilgisini (252) verebilir. Ayrica, gériintii aygit1 (250)
teslimat tagitinin (240) stiriiciisiine, bir dizi tiiketici teslimat hedefini listeleyen ve her iligkili
tiketici teslimat hedefine tahmini lokal vans saatini veren bir teslimat glizergdhini temin
edebilir. Rota bilgisi (252) ve teslimat giizergdhi tamamen veya kismen rota belirleme modiili

(116), kontrol birimi (102) veya bunlarin herhangi bir kombinasyonu tarafindan belirlenebilir.

Bazi durumlarda, bir veya daha fazla pisirme birimi (210) i¢in kalan pisirme siiresini gdsteren
veriler rota belirleme modiiliine (116} pisirme modiilii (118) tarafindan verilebilir. Bu kalan

pisirme siiresi verileri, rota belirleme modiilii (116) tarafindan, en azindan kismen, teslimat
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giizergahini (254) ve pisirme birimlerinin her biri i¢in var olan pisirme stirelerini belirlemek
igin kullamlabilir. Omegin, dzel bir gida maddesinin pisirme biriminde (210) pismesi igin en
az 20 dakika gerekiyorsa ve tiiketici hedefi teslimat tagitina (240) cografi olarak en yakin
konumdaysa, 6zel gida maddesinin yaklasik 20 dakika sonra tiiketici adresine teslim
edilmesinden once, gida maddelerinin (204} baska tliketici adreslerine teslim edildigi

alternatif bir teslimat glizergahi1 (254) otomatik bir sekilde hazirlanabilir.

Avantajli bir sekilde, teslimat tagitinin (240) siiriiciisiine rota bilgisi (252) ve bir teslimat
giizergdhi (254} verilerek, her iligkili pisirme birimindeki (210) gida maddesi i¢in var olan
pisirme siiresi kontrol birimi (102), rota belirleme modiilii (116), pisirme modiilii (118) veya
bunlarin kombinasyonlari tarafindan belirlenebilir, Ornegin saat 19:02 ise ve teslimat
giizergdhindaki (254) iigiincii tiikketiciye rota bilgisi 19:44 teslimat zamanini gosteriyorsa,
teslimat giizergahindaki (254} liglincii tiketiciyle iliskili gida maddeleri i¢in var olan pisirme
stiresi 42 dakikadir. Teslimat tasitinin (240) yik bolmesindeki (241) her iligkili pisirme birimi
(210) i¢in var olan pigirme siiresi benzer bir sekilde kontrol birimi (102), rota belirleme

modiili (116), pisirme modiili (118) veya bunlarin kombinasyonlar tarafindan belirlenebilir.

Kontrol birimi (102) ve/veya pisirme modiili (118} en azindan var olan pisirme siiresi
temelinde pisirme birimlerinin (210} her birindeki pisirme kosullarini belirleyebilir, kontrol
edebilir veya ayarlayabilir. Bu pisirme kosullari, kontrol birimi (102), pisirme modiilii (118)
veya bunlarin bir kombinasyonu tarafindan, gida maddelerinin avantajhi bir sekilde titketici
hedetfine pisirmenin tamamlanmasindan hemen sonra teslim edilecegi sekilde belirlenebilir.
En azindan baz1 durumlarda, érnegin teslimat tagitinin (240) giincel konumu ile titketici hedefi
arasindaki tratik kosullarni hesaba katan gergek zamanl giincelleme, kontrol biriminin (102)
ve/veya rota belirleme modiiliiniin (116) teslimat giizergdahim otomatik olarak dinamik bir
sekilde giincellemesini saglayabilir. Her tiiketici hedeti i¢in yeni var olan pisirme siireleri,
giincellenmis teslimat giizergahi (254) esas alinarak kontrol birimi (102), rota belirleme
modiilii (116), pisirme modiilii (118) veya bunlarin herhangi bir kombinasyonu tarafindan
belirlenebilir. Pigirme birimlerinin (210) her birindeki pisirme kosullar, teslimat siireci
boyunca, dinamik olarak giincellenen teslimat giizergahi (254) kullamilarak yeni tahmini varig
zamanlarnm yansitmak {izere ayarlanabilir. Rota belirleme modiilii (116) giincellenmis
teslimat giizergdhini (254) ve yeniden hesaplanan var olan pigirme siirelerini pigirme
modiiliine (118} iletir. En azindan baz1 durumlarda, teslimat tagitinin (240) konumunu ve
tahmini teslimat zamanini gésteren veriler tilketicive SMS mesajlari, web portal1 erigimi veya

herhangi bir baska iletisim araciyla bildirilebilir.
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Bir gida maddesinin (204) pismesi tamamlandiginda, iliskili gida maddesini (204) igeren
pisirme birimi (210) kapatilir ve gida maddesi bir kutu, mukavva, torba veya benzer bir arag
gibi tiiketiciye iletim igin bir ambalaja veya tasima kabina (242} aktanlir, En azindan baz
durumlarda, ambalajlar veva tasima kaplar1 (242) pisirme birimlerinin (210) her birinden gida
maddelerini almak i¢in hazirlikli veya dnceden diizenlenmis olabilir. Ornegin, ¢ok sayida
ambalaj veya tagima kabi1 (242} iceren bir tagima kabi rafi (243), teslimat tasitinin (240) yiik
bolmesinde (241) pisirme birimlerini (210) iceren rafa (110} bitisik veya yakin

konumlandinlabilir.

En azindan bazi uygulamalarda, gida maddesinin (204) pisirme biriminden (210) tasima
kabina (242) aktarimi avantajh bir sekilde otomatik olarak, 6rnegin gida maddesini (204)
pisirme biriminden (210} tasima kabina (242) fiziksel olarak aktaran bir arac¢ veya ¢alistiric
(246) kullanilarak saglanir. Bu ¢alistiricilar (246) belirli bir pisirme birimi {210) tipine
uyarlanabilir. Dolayisiyla, 6rnegin pizzalan bir pisirme biriminden {210} bir tagima kabina
(240) aktarmak icin bir tahrikli kiirek (246) kullanilabilirken, hamburgerleri 1zgara tipi bir
pisirme biriminden bir tasima kabina (242) aktarmak i¢in bir tahrikli itici bigak kullanilabilir.
Spesifik pisirme birimine ve gida maddesin tiplerine uyarlanmis baska calistincilar (246) da

kullanilabilir.

(Gida maddesi (204) tasima kabina (242) yerlestirildikten sonra, tasima kabi kapatilir (244) ve
tilketiciye teslim icin hazirlanir. Yararl bir gsekilde, gida maddesinin (204) pisirilmesi ve
ambalaj veya tagima kabi (242) i¢ine yiiklenmesi otomatik olarak insan miidahalesi olmadan
yapilir. Dolayisiyla, yerel diizenlemeye ve devlet diizenlemesine tabi olan bu otomatik
pisirme ve teslimat sistemleri, operatorii insan miidahalesini gerektiren diger sistemlere gore
daha az sayida veya daha az siki saglik teftislerine maruz birakabilir. Omegin, teslimat
tasitinin, standart bir gida hazirlama alanindaki ekipmanin (6rnegin uygun el yikama tesisati)
hepsini igermesi gerekmeyebilir. Ayrica 6rnegin, teslimat personeli gida hazirlayanlarla ayni
kurallara (6rnegin bir gida galisani sertifikas1 veya karti i¢in egitim alma, testleri gegme ve
sertifikaya veya karta sahip olma} tabi olmayabilir. Daha yararh olarak, gida maddelerinin
(204) teslimat tagitinda (240) pisirilmesi ve ambalajlanmasiyla, tiketiciye daha yiiksek kaliteli

bir gida iiriinii sunulabilir.

Sekil 3’te, gida maddelerinin, bir cografi bdlgeye (302) dagilmig ¢ok sayida tiiketici teslimat
hedefine (304a-304n) (her birlikte “tiikketici teslimat hedefleri (304)") giderken ¢ok sayida
pisirme biriminde (210} hazirlandig1 ¢ok sayida teslimat tasitiyla (240a-240n) birlikte merkezi

bir diretim modiilii (106) ve kontrol birimi (102) iceren bir gida teslimat sisteminin (300)
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sematik bir diyagran gosterilmektedir. Teslimat tagitlarnin (240) her birindeki teslimat
siriiciisl, kontrol birimi (102) ve/veya rota belirleme modiilii (116) tarafindan verilen iliskili

rota komutlarini (252) ve teslimat giizergahini (254) izleyebilir.

En azindan bazi durumlarda, rota komutlar: (252) ve teslimat giizergahi (254), teslimat siireci
sirasinda en son trafik, vol durumu, kapali vol ve buna benzer bilgileri hesaba katmak {izere
dinamik olarak giincellenebilir veya ayarlanabilir. Bu trafik, yol durumu ve kapali yol bilgileri
ticari bir trafik bilgisi kaynag, kitle kaynakli trafik bilgisi (306} veya bunlarin bir
kombinasyonu vasitasiyla elde edilebilir. Trafik bilgisini dinamik olarak giincelleyerek,
kontrol birimi (102} ve/veya teslimat tagitlarimin (240) her birindeki rota belirleme meodiilleri
(116), en son durumu yansitan rota bilgilerini (252) ve teslimat giizerghlarim (254) temin
edebilir. Trafik bilgisini dinamik olarak giincelleyerek, kontrol birimi (102) ve/veya teslimat
tasitlarinin (240) her birindeki pisirme modiilleri (116), her teslimat tasitinda (240} taginan
pisirme birimlerinin her birindeki pisirme kosullarini, iliskili pisirme birimlerinin (210) her

biri igin var olan pisirme siiresini yansitacak sekilde dinamik olarak ayarlayabilir.

En azindan bazi durumlarda, kontrol birimi (102}, en azindan iki teslimat tasit1 (240a ve 240b)
i¢in teslimat giizergahlarinin (sirasiyla 254a ve 254b) yiikiinii dinamik olarak dengeleyebilir.
Bu dinamik yiik dengeleme érnegin, teslimat tasitina (240b) yiiklenmis bir gida maddesinin
(204), baslangigta teslimat tasit1 (240a) tarafindan teslim edilmek {izere programlanmus bir
tiketici teslimat hedefine (304) teslim edilmesiyle sonuglanabilir. Bu dinamik yiik dengeleme,
teslimat tagitinin (240a) teslimat giizergdhindalki (254a} bir veya daha fazla tiiketici teslimat
hedefine (304) gidisinde 6ngorilmeyen, beklenmedik veya kaginilmaz gecikmelerin (6megin
kaza, trafik sikisikliZ1 ve benzeri) etkisini azaltir, Bu dinamik yiik dengeleme, kontrol birimi
(102), rota belirleme modiilii (116), pisirme modiilii veya bunlarin kombinasyonlan tarafindan

otomatik olarak yapilabilir.

Tiiketici teslimat hedefine (304) varilmadan énce, teslimat tasitinin (240) stiriiciisiine, spesifik
bir tiikketici teslimat hedefiyle (304) iliskili tiikketici ad1 ve 6nceki siparislere iliskin bilgi gibi
tiketici bilgilerini gosteren veriler iletilebilir. Bu tiiketici bilgisi verileri kontrol biriminden
(102) teslimat tagitindaki (240) goriintii aygitina (250) iletilebilir. Tiiketicinin énceki
siparislerine iliskin bilgi de dahil olmak tizere bu tiiketici bilgisi, sik siparis veren
miidavimleri édiillendirmeye veya yeni miidavimleri baska gida maddeleri 1smarlamaya
tesvik etmeye vonelik ¢esitli promosyon iiriinleri ve/veya avantajlar se¢mek i¢in

kullanilabilir. Ayrica, teslimat siiriiciisiine tiiketiciyle iliskili bilgilerin verilmesi, teslimat
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siirticlistin(in avantajl bir sekilde her titketici hedefi (304) icin teslimat siirecini

kigisellestirmesing izin verebilir,

Onceki siparislere iliskin bilgi, bir veya daha fazla spesifik tiiketici teslimat hedefinden (304)
gelecek siparisleri dngdrmek icin kullanilabilir. Ornegin tarihsel olarak, cok sayida spesifik
gida maddesi (6rnegin pepperoni pizzalar) belirli bir tiiketici teslimat hedefiyle (6rnegin bir
iiniversite kampiisii) ve bir zaman arali1 (6rnegin hafta sonlarinda aksam 18:00 ile 21:00
arasi) veya dissal bir olayla (Giniversite kampiisiinde bir atletizm miisabakasi yapilirken)
mantiksal olarak iligkilendirilebilir. Bu bilgi, kontrol biriminin (102} 6ngériiye dayali siparis
olusturmasina izin verebilir. Omegin, cografi bir blgede veya belirli bir tiiketici teslimat
adresinde belirli bir gida maddesi i¢in gelecekteki bir talep beklentisiyle, kontrol birimi (102},
firetim modiiliiniin (106) spesifik gida maddelerini iiretmesine neden olan siparigleri otomatik
olarak olusturabilir. Belirli bir tiiketiciden heniiz bir siparis alinmadan hazirlanan gida
maddeleri (204}, rota belirleme modiilii (116) tarafindan bu gida maddeleri (204) igin
sipariglerin beklendigi cografi bolgeye (302) yonlendirilen bir teslimat tasitina (240) viiklenir.
Siparis giris moduliinde (104) siparisler alindiginda, kontrol birimi (102) teslimat tasitini
(240) dogru tiiketici teslimat hedefine (304) yonlendirebilir. Kontrol birimi (102) tarafindan
Ongodrlye dayali olarak boyle bir siparisin olusturulmasi, teslimat siirelerini daha da
kisaltabilir. Yeni pisirilmis gida i¢in azalan teslimat siireleri avantajli bir sekilde piyasada

potansiyel olarak onemli bir fark yaratabilir.

Sekil 4’te ve agagidaki tartismada, kontrol birimini (102) temin etmek i¢in kullanilabilen
omek bir merkezi kontrol biriminin (102) kisa, genel bir agiklamasi1 sunulmaktadir. Siparig
giris modiilii (104), rota belirleme modiilii (116) ve pisirme modiilii (118) burada bir merkezi
kontrol biriminin (102} islevsel elemanlan olarak agiklanmakla birlikte, bu alanda siradan
vasiflara sahip olanlar, siparis giris modiilii (104}, rota belirleme modiilii (116} veya pisirme
modiiliiniin (118) islevlerinin bir kisminin veya tamaminin kontrol birimine (102} digsal
olabilen bir veya daha fazla ek bilgisayar kullanilarak yerine getirilebilecegini kolayca takdir
edeceklerdir. Ornegin, bir siparis giris modiilii (104) kontrol biriminden (102) uzak olan bir
ulusal veya bélgesel cagr veya siparis toplama merkezine yerlestirilebilir. Bagka bir 6mekte,
rota belirleme modiilii (116) ve/veya pisirme modiilii (118) teslimat tagitlarmin (240)
bazilarina veya hepsine yerlestirilebilir. Kontrol birimi (102) hemen yukarida $ekil 1, 2 ve 3’e

referansla agiklanan gesitli islevlerin ve islemlerin bazilarin1 veya hepsini yerine getirebilir.

Gerekli olmamakla birlikte, diizenlemelerin bir kismi, bir bilgisayarla yiiriitiilebilen program

uygulama modiilleri, nesneler veya makrolar gibi bilgisayarla yiiriitiilebilir komutlar veya
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mantik genel cercevesinde aciklanacaktir. Tlgili alanda uzman olanlar gdsterilen
diizenlemelerin yan1 sira baska diizenlemelerin de, elde tagmir cihazlar, Grnegin Internet
erisimli cep telefonlar veya PDA’lar, ¢ok islemcili sistemler, mikroislemci tabanh veya
programlanabilir tiiketici elektronigi, kisisel bilgisayarlar (“PC’ler™), ag Kisisel bilgisayarlari,
minibilgisayarlar, anabilgisayarlar ve benzeri de dahil olmak lizere basgka bilgisayar sistemi
konfigiirasyonlariyla uygulanabilecegini takdir edeceklerdir. Diizenlemeler gérevlerin veya
modiillerin bir iletisim agiyla bagli uzak islem aygitlar: tarafindan uygulandig1 dagitilmis
islem ortamlarimda uygulanabilir. Bir dagitilmis islem ortaminda, program modiilleri hem
yerel hem uzak bellek depolama aygitlarinda saklanabilir ve bir veya daha fazla yerel veya
uzak islemci, mikroislemci, dijital sinyal islemcisi, kontrol birimi veya bunlarin

kombinasyonlar1 kullanilarak yiiriitiilebilir.

Kontrol birimi (102) bir veya daha fazla komut takimini yiiriitebilen var olan veya gelecekte
gelistirilecek herhangi bir bilgisayar sistemi formunu alabilir. Kontrol birimi (102} bir islem
birimi (406), bir sistem bellegi (408), ve sistem bellegi (408) dahil olmak lizere ¢esitli sistem
bilesenlerini islem birimine (406) iletisimsel olarak baglayan bir sistem yolu (410} icerir.
Kontrol birimi (102) burada zaman zaman tekil olarak gececektir, ama bu, diizenlemeleri tek
bir sistemle sinirlandirmaya yonelik degildir, ¢linkii baz1 dlizenlemelerde birden fazla istem
veya bagka ag tabanli bilgisayar olacaktir. Piyasadaki sistemlerin sinirlandirici olmayan
ornekleri arasinda sinirlandiricr olmamak kosuluyla Intel Corporation tarafinda tedarik edilen
bir Atom, Pentium veya 80x60 mimarili mikroiglemeci, Qualcomm, Inc. tarafindan tedarik
edilen bir Snapdragon islemci, IBM tarafindan tedarik edilen bir PowerPC mikroiglemci, Sun
Microsystems, Inc. tarafindan tedarik edilen bir Sparc mikroislemci, Hewlett-Packard
Company tarafindan tedarik edilen bir PA-RISC serisi mikroislemei, Apple Inc. taratindan
tedarik edilen bir A6 veya A8 serisi islemci veya Motorola Corporation tarafindan tedarik

edilen bir 68xxx serisi mikroislemci yer alir.

Islem birimi (406) bir veya daha fazla merkez islem birimi (CPU’lar), mikroislemei, dijital
sinyal islemcisi (DSP), uygulamaya &zel entegre devre (ASIC), alanda programlanabilir kap1
dizisi (FPGA) ve bunun gibi herhangi bir mantik iglem birimi olabilir. Bagka tiirlii
aciklanmadikca, Sekil 4’te gosterilen cesitli bloklarin konstriiksiyonu ve isleyisi gelencksel
dizayndadir. Dolayisiyla bu alanda uzman olanlar bunlarn anlayacag: i¢in bu bloklarin burada

daha ayrintili olarak agiklanmasi gerekmemektedir.

Sistem yolu (410) bellek kontrol birimini haiz bir bellek anayolu, bir ¢evre veriyolu ve bir

yerel veriyolu da dahil olmak tizere bilinen veriyolu yapilarinin veya mimarilerinin herhangi
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birini kullanabilir. Sistem bellegi (408) salt okunur bellek (“ROM™) (412} ve rastgele erigsimli
bellek (“RAM™) (414) igerir. ROMun (412) bir pargasim olusturabilen bir temel girig/gikis
sistemi (“BIOS™) (416), baslatma sirasinda oldugu gibi, kontrol birimi (102) i¢indeki
elemanlar arasinda bilgi aktarimina yardim eden temel yordamlari igerir. Bazi

diizenlemelerde, veri, komutlar ve gii¢ i¢in ayr yollar kullanilabilir.

Kontrol birimi (102) bir veya daha fazla gegici olmayan i¢ depolama sistemi (418) de igerir.
Bu gegici olmayan i¢ depolama sistemleri (418) stnurlandiricr olmamak kosuluyla var olan
veya gelecekte gelistirilecek herhangi bir kalic1 depolama aygitimi (420) igerebilir. Bu kahei
depolama aygitlar1 (420) arasinda sinirlandinier olmamak kosuluyla sabit disk siiriiciiler gibi
manyetik depolama aygitlari, memristorler gibi elektromanyetik depolama aygitlari,
molekiiler depolama aygitlari, kuantum depolama aygitlari, kati hal diskleri gibi elektrostatik

depolama aygitlar ve benzeri yer alabilir.

Kontrol birimi (102) bir veya daha fazla istege bagh ¢ikarilabilir gegici olmayan depolama
sistemi (422) de igerebilir. Bu ¢ikarilabilir gecici olmayan depolama sistemleri (422) arasinda
sinirlandirier olmamak kosuluyla var olan veya gelecekte gelistirilecek herhangi bir
¢ikarilabilir kalic1 depolama aygit1 (426) yer alabilir. Bu ¢ikarilabilir kalic1 depolama aygitlari
(326) arasinda sinirlandirict clmamak kosuluyla manyetik depolama aygitlari, memristorler
gibi elektromanyetik depolama aygitlari, molekiiler depolama aygitlari, kuantum depolama
aygitlari, ve givenli dijital (“SD”) stiriiciiler, USB bellekler, flag bellekler veya bunun gibi

elektrostatik depolama aygitlan yer alabilir.

Bir veya daha fazla gegici olmayan i¢ depolama sistemi (418) ve bir veya daha fazla istege
bagh ¢ikanlabilir gegici olmayan depolama sistemi (422), sistem yolu (410) vasitasiyla islem
birimiyle (406) iletisim kurabilir, Bir veya daha fazla gegici olmayan i¢ depolama sistemi
(418) ve bir veva daha fazla istege baglh ¢ikarilabilir ge¢ici olmayan depolama sistemi (422),
bu alanda vzman olanlarin bildigi gibi, ge¢ici olmayan depolama sistemi ile sistem yolu (410)
arasina iletisimsel olarak bagli arayiizler veya aygit kontrol birimleri {goésterilmemistir)
icerebilir. Gegici olmayan depolama sistemlert (418, 422) ve bunlarla iligkili depolama
aygitlar: (420, 426) bilgisayarda okunabilir komutlar, veri yapilan, program modiilleri ve
kontrol birimine (102) iliskin baska verilerin kalic1 olarak depolanmasim saglar. Bu alanda
uzman olanlar, bir bilgisayardan erisilebilir sekilde dijital verileri depolamak igin, manyetik
kasetler, flas bellek kartlari, Bernoulli kartuslari, RAM’lar, ROM’lar, akilli kartlar ve bunun

gibi baska tip depolama aygitlarinin kullanilabilecegini takdir edeceklerdir.
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Bir igletim sistemi (430), bir veya daha fazla uygulama programi (432), bagka programlar
veya modiiller (434), surliciiler (436) ve program verileri (438) gibi program modiilleri sistem

belleginde (408) saklanabilir.

Uygulama programlari (432) 6rnegin sinirlandirici olmamak kosuluyla sesli siparisler, yazili
siparigler ve dijital veri siparisleri de dahil olmak tizere herhangi bir iletisim formunda gida
maddesi siparigleri alabilen bir siparis giris modilii (104) temin edebilen bir veva daha fazla
bilgisayarda yiiriitiilebilir komut takimini i¢erebilir. Uygulama programlart (432) teslimat
tagitlarinin (240) bazilarinda veya hepsinde ¢ikis aygitlaria (250) yazih, sesli ve/veya grafik
rota komutlar verebilen bir rota belirleme modiilii (116) temin edebilen bir veya daha fazla
bilgisayarda yiiriitiilebilir komut takimim igerebilir. Byle bir rota belirleme modiilii
bilgisayarda yiiriitiilebilir komut taknm, teslimat tagitlarinin (240) bazilarina veya hepsine
yerlestirilen bir rota belirleme modiiliindeki (116} bir veya daha fazla kontrol birimi
tarafindan da yiiriitillebilir. Uygulama programlari (432) ayrica her teslimat tasitinin (240)
yiik bolmesinde (241} pisirme birimlerine (210} pisirme komutlar verebilen bir veya daha

fazla pisirme modiilii bilgisayarda yiriitiilebilir komut igerebilir.

Bu pisirme komutlar1 kontrol birimi (102) tarafindan, en azindan belirli bir pisirme
birimindeki (210) gida tipi ve her iligkili gida maddesinin (204) bir tiiketici hedefine (304)
teslim edilmesinden 6nce var olan pisirme sliresi de dahil olmak {izere ¢ok sayida girdi
kullanilarak belirlenebilir. Béyle bir pisirme modulii bilgisayarda yiiriitiilebilir komut takimu,
tamamen veya kismen, teslimat tasitlarinin (240} bazilarina veya hepsine yerlestirilen pisirme
modiiliindeki (118) bir veya daha fazla kontrol birimi tarafindan yiiriitiilebilir. En azindan bazi
durumlarda, rota belirleme modiilii (116} ve/veya pisirme modiilii (118), kontrol biriminin
(102) iletisimsel olarak teslimat tagitindan (240) ayrilmas1 durumunda bir yedek kontrol
birimi temin edebilir. Baska bir uygulamada, her teslimat tagitina yerlestirilen rota belirleme
modili (116) ve/veya pisirme modiilii (118), kontrol birimi (102) tarafindan iliskili modiile
iletilen rota ve teslimat giizergahi verilerini ve pisirme verilerini depolamak 1gin gegici
olmayan bellek icerebilir. Uygulama programlart (432) érnegin bir veya daha fazla

yiirlitiilebilir komut olarak depolanabilir.

Sistem bellegi (408), kontrol biriminin (102) ¢esitli yonlerini ayarlamak ve/veya baska tiirlii
istenen bigime sokmak i¢in mantik gibi baska programlar/modiiller (434) de igerebilir. Bagka
programlar/modiiller (434) ayrica gesitli baska islemleri ve/veya gorevleri yerine getirmek

icin pek ¢ok baska mantik i¢erebilir,
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Sistem bellegi (408), kontrol biriminin (102) verilere erismesine ve teslimat tagitlarinin (240)
her birine yerlestirilen rota belirleme modiilleri (116), pisirme modiilleri (118) ve/veya ¢ikig
aygitlar (250) gibi baska sistemlerle veya bilesenlerle veri alisverisi yapmasina imkan

vermek lizere ¢ok sayida iletisim programi (440) da igerebilir.

Sekil 4’te sistem bellegi (408) iginde depolanmis olarak gdsterilmekle birlikte, isletim sistemi
(430), uygulama programlari (432}, bagka programlar/modiiller (434}, siiriiciiler (436},
program verileri (438) ve iletigimin {440) tamamu veya bir bdliimii bir veya daha fazla gecici
olmayan i¢ depolama sisteminin (418) kalic1 depolama aygitinda (420) veya bir veya daha
fazla istege baglh cikanlabilir, gegici olmayan depolama sisteminin (422) ¢ikarilabilir kalic

depolama aygitinda (426) saklanabilir.

Bir kullanici bir veya daha fazla girig/gikis (I/0O) aygitini1 (442) kullanarak kontrol birimine
(102) komutlar ve bilgi girebilir. Bu I/O aygitlar1 (442), bir kullanict eylemini veya alinan bir
giris sinyalini bir dijital girise doniistiirebilen, var olan veya gelecekte gelistirilecek herhangi
bir giris aygitini icerebilir. Ornek giris aygitlar: arasinda simirlandirict olmamak kosuluyla, bir
dokunmatik ekran, fiziksel veya sanal bir klavye, bir mikrofon, bir isaretleme aygiti veya
benzeri yer alir. Bu ve bagka giris aygitlar sistem yoluna (410) iletisimsel olarak bagh bir
evrensel seri veriyolu (“USB”) arayiizii gibi bir arayiliz (446} vasitasiyla islem birimine (406)
baglidir, ancak bir paralel kapi, bir oyun baglant: noktasi veya bir kablosuz arayiiz gibi baska
arayiizler veya bir seri baglanti noktast da kullanilabilir. Bir gértintl birimi (470) veya benzer
bir ¢ikis aygit1 sistem yoluna (410) bir video adaptorii veya grafik islem birimi (“GPU”) gibi

bir video arayiizii (450) vasitasiyla iletigimsel olarak baglanir.

Bazi diizenlemelerde, kontrol birimi (102) bir veya daha fazla iletisim kanalh, 6rmegin ag
(114) gibi bir veya daha fazla ag vasitasiyla bir veya daha fazla uzak bilgisayar, sunucu,
gorintii aygit1 (250) ve/veya baska aygita istege bagli olarak iletisimsel olarak baglanmak igin
bir veya daha fazla ag arayiizii (456) kullanarak bir ortamda ¢alisir. Bu mantiksal baglantilar,
bilgisayarlarin bir veya daha fazla LAN ve/veya WAN vasitasiyla iletisime girmesine 1zin
vermek i¢in bilinen herhangi bir usulii kolaylastirabilir. Bu ag ortamlar1 kablolu ve kablosuz

isletme capinda bilgisayar aglar, ic aglar, dis aglar ve Internette iyi bilinir.

Ayrica, bir veya daha fazla bilgisayarda okunabilir ortamda (460) saklanan bir veri tabaniyla
iletisim saglamak i¢in, sistem yoluna (410) iletisimsel olarak bagh olan veri tabam arayiizii
(452) kullanilabilir. Ornegin, bdyle bir veri tabani (460) zamanin veya benzerinin bir
fonksiyonu olarak gida maddesi pisirme kosullarina iliskin bilgiyi depolamak igin bir veri

havuzu icerebilir.
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Teslimat Sistemi Usullerinin Aciklamasi

Sekil 5°te bir tilketici hedefine (304) giden yolda pisirilen gida maddeleri igin (204) Sekil 1°de
aciklanan sistem (100} gibi bir érnek teslimat sistemi i¢in iist diizey bir mantik diyagrami
(500) gosterilmektedir. Bdyle bir sistem (100) avantajli ve vararli bir sekilde, gida
maddelerinin teslimattan 6nce tamamen pisirildigi daha geleneksel teslimat sistemlerine gore
gida siparisleri (204) igin teslimat siiresini azaltir. Béyle bir sistem (100) ayrica avantajh ve
yararll bir sekilde, tiiketiciye daha taze gida maddelerinin (yani “firindan yeni ¢ikmis” veya
“1zgaradan yeni ¢ikmms” gida maddelerinin) teslimatini saglar. Gida maddeleri (204) igin
siparisler, alinan gida maddesi siparigini gdsteren verileri ve mantiksal olarak iligkil bir
tilketici teslimat hedefini tiretim modjiiliine (106) ileten bir siparig giris modiiliinde (104)
alinir. Gida maddeleri (204) iiretim modiiliinde (106), her iliskili tiiketicinin siparisine gdre

hazirlanir veya birlestirilir. Usul (500) (502)’de baslar.

(504)’te, hazirlanan gida maddeleri (204), bir¢ogu istege bagl olarak pisirme raflarina (110)
yiiklenmis olabilen pisirme birimlerine (210} yiiklenir. Gida maddesi (204) pisirme birimi
(210) ve tiiketici teslimat hedefiyle (304) mantiksal olarak iliskilidir. Gida maddesi (204) hem
pisirme birimiyle (210) hem tiiketici teslimat hedefiyle (304} mantiksal olarak
iliskilendirildiginde, pisirme modiilii (118) teslimat tasitinin (240) tiiketici teslimat hedefine
(304) varmasindan hemen dnce pisirme islemini tamamlamak i¢in pisirme birimi (210)

igindeki pisirme kosullarini ayarlayabilir.

(506)’da, pisirme birimleri (210} teslimat tagitimin (240} yiik bolmesine (241) yerlestirilir ve
tespit edilir ve bir elektrik devresi veya bir yanic1 gaz beslemesi gibi gii¢ dagitim aygitina
(234) baglanir. Pigirme birimleri ayrica bir iletisim arayiiziine (236) kablolu veya kablosuz
iletisim i¢in baghdir. Baz1 durumlarda, pisirme birimleri (210) bir gii¢ dagitim aygit1 (234) ve
kablolu veya kablosuz bir iletisim volu veya araylizii (236} i¢eren bir pisirme rafina (110)
yiiklenebilir. Iletisim yolu veya arayiizii (236) tek tek her pisirme birimindeki (210) pisirme
kosullarim degistiren, ayarlayan veya kontrol eden veriler veya komutlar temin edebilir. Bu
pisirme kosulu verileri veya komutlar1 kontrol birimi (102) ve/veya pigirme modiilii (118}

tarafindan liretilir.
(508) de pisirme modiilii (118), her iligkili pisirme biriminde (210) gida maddesi (204) igin
pisirme igleminin, teslimat tagit1 (240) her iliskili gida maddesiyle (204) mantiksal olarak

iligkili tiikketici teslimat hedefine (304) giderken tamamlanacag sekilde, en az iki pisirme

birimindeki pisirme kosullarini kontrol edebilir veya ayarlayabilir. Usul (510)’da sona erer.
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Sekil 6°da, en az iki farkl tiiketici hedefine (304) giderken yolda pisirilen gida maddeleri
(204) icin Ornek bir teslimat sistemi i¢in iist diizey bir mantik diyagrami (600)
gdsterilmektedir. Boyle bir sistem (100) avantajli ve yararh bir sekilde, gida maddelerinin
teslimattan 6nce merkezi bir tesiste tamamen pisirildigi daha geleneksel teslimat sistemlerine
gore gida siparisleri (204} i¢in teslimat stiresini azaltir. Boyle bir sistem (100) ayrica avantajhi
ve yararli bir sekilde, tiiketiciye daha taze gida maddelerinin (yani “firindan yeni ¢ikmis™
veya “1zgaradan yeni ¢iknms” gida maddelerinin} teslimatim saglar. Gida maddeleri (204) igin
siparisler, alinan gida maddesi siparigini gosteren verileri ve mantiksal olarak iliskili bir
tilketici teslimat hedefini iiretim modiiliine (106) ileten bir siparig giris modiiliinde (104}
alinir, Gida maddeleri (204) tiretim modiiliinde (106), her iliskili tiiketicinin siparisine gdre

hazirlanir veya birlestirilir. Usul (600) (602)’de baslar.

(604)’te, kontrol birimi (102), rota belirleme modiilii (116), pisirme modiilii (118) veya
bunlarin herhangi bir kombinasyonu, iki farkl: tiikketici hedefine (304} tahmini varis zamanim
belirler. iliskili tilketici hedeflerinin (304) her birine teslimat i¢in gida maddelerini (204)
hazirlamak i¢in var olan pisirme siiresi, en azindan kismen gecerli yerel saate ve teslimat
tasitinin (204) her tiiketici hedefine (304) tahmini varis zaman1 temelinde belirlenir. Teslimat
tasitinin her tiiketici hedefine (304) tahmini varis zaman, kontrol birimi (102) ve/veya rota
belirleme modiilii (116) tarafindan en azindan kismen dinamik olarak giincellenen teslimat

giizergihi (254) esas alinarak belirlenir.

(606)’da kontrol birimi (102) ve/veya pigirme modiilii (118), pisirme kosullarini gbsteren
verileri veya komutlan, iki farkl tiiketici teslimat hedefiyle (304) mantiksal olarak iliskili
pisirme birimlerine (210) iletebilir, En azindan baz1 durumlarda, bu pisirme kosullan pigirme
birimlerinin (210} her biri igin bir sicaklhigi ve/veya bir pigirme zamanini igerebilir. En
azindan bazi durumlarda, pisirme birimlerinin (210) her biri i¢in pisirme stiresi kontrol birimi
(102) ve/veya pisirme modiilii (118) tarafindan, teslimat tasitinin (240) tiiketici teslimat
hedefine (304) tahmini varis zaman1 kullanilarak belirlenen var olan pigirme siiresinin altina

veya buna esit olarak ayarlanabilir.

Sekil 7°de, dinamik olarak giincellenen pigirme kosullar kullanilarak en az iki farkl tiiketici
hedefine (304) giderken yolda pisirilen gida maddeleri (204) i¢in bir &rnek teslimat sistemi
i¢in Ust bir mantik diyagrami (700) gosterilmektedir. Béyle bir sistem (100) avantajh ve
yararli bir sekilde, gida maddelerinin teslimattan dnce merkezi bir tesiste tamamen pisirildigi
daha gelencksel teslimat sistemlerine gdre gida siparisleri i¢in teslimat siiresini azaltir. Béyle

bir sistem (100) ayrica avantajl ve yararh bir sekilde, tiiketiciye daha taze gida maddelerinin
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(yani “firmdan yeni ¢ikmig” veya “1zgaradan yeni ¢iknms” gida maddelerinin} teslimatini
saglar. Gida maddeleri (204) igin siparigler, alinan gida maddesi siparisini gdsteren verileri ve
mantiksal olarak iligkili bir titkketici teslimat hedefini tiretim modiiliine (106) ileten bir siparis
giris modiiliinde (104) alinir. Gida maddeleri (204) tiretim modiiliinde (106), her iligkili
tiiketicinin siparisine gore hazirlanir veya birlestirilir. Usul (700) (702)’de baslar.

(704)’te, kontrol birimi (102), rota belirleme modiilii (116), pisirme modiili (118) veya
bunlarin herhangi bir kombinasyonu, iki farkl: tikketici hedefine (304) tahmini varis zamanim
belirler. liskili tiiketici hedeflerinin (304) her birine teslimat i¢in gida maddelerini (204)
hazirlamak igin var olan pisirme siiresi, gecerli yerel saat ve teslimat tasitimin her tiiketici

hedefine (304) tahmini varis zamani temelinde belirlenir,

(706)’da, kontrol birimi (102), pisirme modiilii (118) veya bunlarin herhangi bir
kombinasyonu, pisirme kosullarini gdsteren verileri veya komutlar, iki farkl tiiketici teslimat
hedefiyle (304) mantiksal olarak iliskili pisirme birimlerine (210) génderebilir. En azindan
bazi durumlarda, bu pisirme kosullar pisirme birimlerinin (210) her biri i¢in bir sicakligi
ve/veya bir pisirme zamanini icerebilir. En azindan bazi durumlarda, pisirme birimlerinin
(210) her biri i¢in pisirme zamani, tamamen veya kismen, teslimat tasitinin (240) tiikketici
teslimat hedefine (304) tahmini varis zamani kullanilarak belirlenen var olan pisirme siiresini

esas alabilir.

(708)’de, iki farkl: tiketici teslimat hedefinin (304) her birine tahmini varig zamani, trafik,
tikaniklik ve gida maddelerinin (204) tiiketici teslimat hedeflerinin (304) en az birine
teslimatim geciktirecek bagka faktorleri hesaba katmak {izere dinamik olarak giincellenebilir.
Her titkketici teslimat hedefine (304) giincellenmis varis zamanlan, kontrol birimi (102), rota
belirleme modiilii (116) veya bunlarn herhangi bir kombinasyonuyla belirlenebilir, En az iki
tiiketici teslimat hedefinin (304} her birine teslim edilen gida maddelerinin (204) her biri i¢in
var olan pigirme siiresi kontrol birimi (102), rota belirleme modili (116} veya bunlarin

herhangi bir kombinasyonu tarafindan belirlenebilir.

(710)’da, kontrol birimi (102) ve/veya pisirme modiilii (118), pisirme birimlerinin (210) en az
birindeki pisirme kosullarinin, (708) de belirlenen var olan pigirme siiresini yansitmak iizere
ayarlanmasim veya degistirilmesini saglamak i¢in veriler veya komutlar iretir. Usul {600)

(608)’de sona erer.

Sekil 8°de, bir tiikketici hedefine (304) giderken yolda pisirilen gida maddeleri (204) igin Sekil

1’de gdsterilen sistem gibi bir érnek teslimat sistemi igin iist diizey bir mantik diyagrami
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(800) gosterilmektedir. Béyle bir sistem {100) avantajh ve yararh bir sekilde, gida
maddelerinin teslimattan énce tamamen pisirildigi daha geleneksel teslimat sistemlerine gore
gida siparisleri (204) igin teslimat sliresini azaltir, Béyle bir sistem (100) ayrica avantajh ve
yararli bir sekilde, tiiketiciye daha taze gida maddelerinin (yani “firindan yeni ¢ikmis™ veya
“1zgaradan yeni ¢ikmis” gida maddelerinin) teslimatint saglar. Gida maddeleri (204) icin
siparigler, alinan gida maddesi siparisini gdsteren verileri ve mantiksal olarak iliskilh bir
tiketici teslimat hedefini tiretim modiiliine (106) ileten bir siparig giris modiiliinde (104}
alinir. Gida maddeleri (204) tiretim modiiliinde (106), her 1ligkili tiikketicinin siparisine gore

hazirlanir veya birlestirilir. Usul (800) (802) de baslar.

(804)’te, hazirlanan gida maddeleri (204) pisirme birimlerine (210) yiiklenir, Birgok pisirme
birimi (210} istege bagl olarak pisirme raflarina (110) yiiklenebilir. Pisirme birimindeki (210)
gida maddesi (204) iliskili pisirme birimiyle (210) ve bir tliketici teslimat hedefiyle (304)
mantiksal olarak iligkilidir. Gida maddesinin (204} hem pisirme birimiyle (210) hem tiiketici
teslimat hedefiyle (304} mantiksal olarak iligkilendirilmesiyle, kontrol birimi (102) ve/veya
pisirme modiilii (118) pisirme birimindeki (210) pisirme kosullarini, pisirme islemini teslimat
tasitinin (240) tiiketici teslimat hedefine (304) varmasindan hemen dnce tamamlamak tlizere

ayarlayabilir.

(806)’da, pisirme birimleri (210} teslimat tasitimin (240) yiik bélmesine (241) yerlestirilir ve
tespit edilir ve bir elektrik devresi veya bir yanici gaz beslemesi gibi gii¢ dagitim aygitina
(234) baglanir. Pigirme birimleri ayrica bir iletisim arayiiziine (236) kablolu veya kablosuz
iletisimle baghdir. Baz1 durumlarda, pisirme birimleri (210) bir gii¢c dagitim aygiti (234) ve
kablolu veya kablosuz bir iletisim yolu veya arayiizii (236) igeren bir pigirme rafina (110)
yiiklenebilir. Tletisim yolu veya arayiizii (236) tek tek her pisirme birimindeki (210) pisirme
kosullarimi degistiren, ayarlayan veya kontrol eden veriler veya komutlar temin edebilir. Bu
pisirme kosulu verileri veya komutlar: kontrol birimi (102) ve/veva pisirme modiilii (118)

tarafindan uretilir.

(808)’de kontrol birimi (102) ve/veya pisirme modilii (118), her iliskili pigirme biriminde
(210) gida maddesi (204) i¢in pisirme isleminin, teslimat tasit1 (240) her iliskili gida
maddesiyle (204) mantiksal olarak iligkili tiiketici teslimat hedefine (304) giderken yolda
tamamlanacagi sekilde, en az iki pisirme birimindeki pisirme kosullarinin degistirilmesini,

ayarlanmasini veya kontrol edilmesini saglayan komutlar veya veriler iiretebilir.

(810)’da, teslimat siiriiciisiine bir gida maddesinin (204) pisirilmesinin tamamlandigini

gosteren bir veya daha fazla isaret verilir. En azindan bazi diizenlemelerde, isaret her iliskili
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pisirme biriminde (210) goriintl aygit1 veya kontrol birimi (222) tarafindan baslatilabilir veya
kontrol edilebilir, Baz1 durumlarda, isaret kontrol birimi (102) ve/veya pisirme modiilii (118)
tarafindan baslatilabilir veya kontrol edilebilir. En azindan bazi durumlarda, isaret iligkili
pisirme biriminin (210) bir dis ylizeyi tizerinde, érnefin gosterge aygit1 (222) lizerinde

olabilir. En azindan bazi durumlarda, isaret goriintii aygitinda (250} gosterilebilir.

(812) de, bir pisirme birimindeki bir gida maddesi i¢in pisirme isleminin tamamlandigini
gdsteren bir isaretin alinmasi lizerine, tamamlanmig gida maddesi (204) titketiciye teslim
edilmek iizere otomatik olarak pisirme biriminden (210} bir teslimat ambalajina veya tagima

kabina (242) aktarilir.

(814)’te, teslimat siiriiciisli, pismis gida maddesini (204) igeren teslimat ambalajimi veya

tasima kabini (244) tiikketiciye teslim edebilir. Usul (816)’da sona erer.

Sekil 9°da, bir kontrol birimine (102) iletilecek siparis giris verilerini hazirlamak i¢in drnek
bir siparis giris modiiliiniin (104) iist diizey bir mantik diyagrami (900) gosterilmektedir.
Uretim modiilii (106) tarafindan gida maddelerinin (204) hazirlanmasindan dnce, her gida
maddesini (204) gésteren veriler kontrol biriminden (102) tiretim modiiliine (106) iletilir.

Usul (902)’de baslar.

(904)’te, kontrol birimi (102) bir tliketici tarafindan siparis edilen bir veya daha fazla gida
maddesine (204) iligskin verileri alir. Bu veriler tiiketici adi, teslimat adresi ve bir veya daha
fazla gida maddesiyle mantiksal olarak iligkili olan baska bilgiyi igerebilir. Kontrol birimi
(102) ise bir veya daha fazla gida maddesine (204} iliskin verileri, bir veya daha fazla gida

maddesinin hazirlandig1 veya birlestirildigi iiretim modiiliine (106) iletir.

(906)’da, tiretim modiilii (106) bir veya daha fazla gida maddesini (240} iiretir, birlestirir veya
baska tiirli varatir. En azindan baz1 durumlarda, bir veya daha fazla gida maddesinin (204)
iretimi veya birlestirilmesi, kismen veya tamamen otomatik olup, insanlarin bilesenlerle
ve/veya bir veya daha fazla gida maddesiyle (204} temasina iliskin ihtiyaci azaltabilir, hatta

tamamen elimine edebilir.

(908)’de, iiretim modiilii bir veya daha fazla birlestirilmis gida maddesini (204) bir¢ok
pisirme birimine (210} yiikler. Pisirme birimleri (210) bir pisirme rafina (110} yiiklenebilir.
Bir veya daha fazla gida maddesi (204), bir veya daha fazla gida maddesinin (204)
yerlestirildigi pisirme birimi (210) ve tiiketici teslimat hedefi (304} arasinda mantiksal bir

iligki yaratilir. Bu mantiksal iliskiyi temsil eden veriler, kontrol birimi (102), rota belirleme
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modili (116), pisitme modiilii (118}, gériinti aygit1 (250) veya bunlarin herhangi bir
kombinasyonunda gegici olmayan bir bellekte saklanabilir, Usul (900) (910)’da sona erer.

Sekil 10°da, 6mek bir titketici siparis girig usulil i¢in iist diizey bir mantik akig diyagrami
(1000) gosterilmektedir. Béyle bir tiiketici siparis giris usulii, Sekil 5-9°a iliskin olarak
aciklanan gida teslimat usullerinin herhangi biriyle birlikte kullanilabilir. Usul (1002} de
baglar.

(1004)’te, siparis girig modulii (104) bir tiketici hedefine (304) iliskin bilgi veren bir
tilketiciden bir veya daha fazla gida maddesi (204) i¢in bir siparis alir. En azindan baz
durumlarda, en azindan siparis edilen gida maddesini/maddelerini (240) ve tiiketici hedefini
(304) gosteren veriler de dahil olmak iizere siparis verileri kontrol birimine (102) iletilir veya
baska tiirlii temin edilir. Kontrol birimi (102) siparis edilen gida maddesi/maddeleri (204) ile
tiketici teslimat hedefi (304) arasinda mantiksal bir iligki kurar. Usul (1006)’da sona erer.

Sekil 11°de, 6rnek bir otomatik siparig olusturma usulii igin {iist diizey bir mantik akis
divagrami (1100) gosterilmektedir. Boyle bir otomatik siparis olusturma usuld, Sekil 5-9°a
iliskin olarak aciklanan gida teslimat usullerinin herhangi biriyle birlikte kullanilabilir.
Kontrol birimi (102), bir veya daha fazla agik veya ¢ikarima dayali gegmis siparis giris
Orlintiisiine/6riintllerine gore boyle bir otomatik siparis olusturma usuliinii uygulayabilir.
Ornegin bir veya daha fazla spesifik gida maddesi (204) i¢in gelen ¢ok sayida siparis belirli
bir zamanla (6rnegin Cuma aksamlar saat 18:00 ile 21:00 aras1) veya digsal bir olayla
(0rnegin bir profesyonel spor etkinligi) ¢akistigi zaman bir 6nceki siparisler oriintiisii

olugturulabilir. Usul (1102)’de baslar.

(1104)’te, kontrol birimi (102) gida maddeleri (204} igin 6nceki bir siparis oriintiisiinii esas
alarak veya yeni siparis beklentisiyle gida maddeleri (204) i¢in otomatik olarak birgok siparig
olusturur. Kontrol birimi (102), gida maddesi/maddeleri (204) i¢in alinan bir siparis olmadan,
olusturulan siparisleri iretim modiiliine (106) iletir ve orada gida maddeleri (204) hazirlanir

veya birlestirilir. Usul (1106)’da sona erer.

Sekil 12°de, Sekil 5-11’¢ iligkin olarak agiklanan gibi bir yolda pisirme sisteminin kullanildig:
omek bir gida maddesi teslimat usuliiniin iist diizey bir mantik akis diyagrami (1200)
gosterilmektedir. Kisisellestirilmis teslimat deneyimleri pazarda fark yaratici bir faktor iglevi
gorebilir. En azindan bazi diizenlemelerde, gida maddelerinin (204) tiiketiciye teslim

edilmesinden dnce bu bilginin teslimat siiriiciisiine bildirilmesi, hem gida maddelerinin hem
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bunlann titketiciye teslimatinin algilanan degerini avantajh bir sekilde arttirabilir. Usul

(1002)’de bagslar.

(1204)’te, bir tiiketiciye iligkin bilgi, tlketicinin énceki siparigleri, diger acik veya ¢ikarima
dayanan tiiketici tercihleri, bir tiikketicinin a¢ik veya ¢ikarima dayanan tercihlerine uyarlanan
teklifler ve promosyonlar, tiiketici teslimat hedefine (304) varmadan &nce teslimat siirticiisiine
iletilebilir. Bir tiikketiciye iliskin bilgi, tiiketicinin nceki siparigleri, diger agik veya ¢ikarima
dayanan tiiketici tercihleri, bir tiiketicinin a¢ik veya ¢ikarima dayanan tercihlerine uyarlanan
teklifler ve promosyonlar, siparis giris modiiliine (104) veya kontrol birimine (102) iletisimsel
olarak bagli gecici olmayan bir depolama ortaminda, dérnedin veri tabaninda (460)
saklanabilir. En azindan baz: durumlarda, bu bilgi en azindan kismen goriintii aygiti (250)

vasitasiyla temin edilebilir.

(1206)’da, teslimat siiriiciisli, gbriintii aygit1 (250) tarafindan temin edilen tiiketici bilgisini
kullanarak, siparis edilen gida maddesini/maddelerini (204) teslim ederken tiiketiciye

kigisellestirilmis bir mesaj verebilir.

(1208)’de, teslimat sliriiciisil, tiiketiciye yeni pismis, pisirme biriminden (210) yeni ¢ikarilmis

gida maddelerini verebilir. Usul (1210) da sona erer.

Burada blok diyagramlar, semalar ve 6rnekler vasitasiyla aygitlarin ve/veya islemlerin cesitli
diizenlemeleri verilmektedir. Bu blok diyagramlar, semalar ve 6rnekler bir veya daha fazla
islev ve/veya islem igerdigi durumda, bu alanda uzman olanlar bu blok diyagramlar, akis
semalar1 veya orneklerdeki her islev ve/veya islemin tek tek ve/veya kolektif olarak, ¢ok
¢esitli donanim, yazilim, aygit yazilimi veya bunlarin hemen hemen herhangi bir
kombinasyonuyla uygulanabilecegini takdir edeceklerdir, Bir diizenlemede, buradaki
uygulama Uygulamaya Ozel Entegre Devreler (ASIC ler) vasitasiyla yapilabilir. Ancak, bu
alanda uvzman olanlar burada agiklanan diizenlemelerin ayni sekilde, tamamen veya kismen,
standart entegre devrelerde, bir veva daha fazla bilgisayarda ¢alisan bir veya daha fazla
bilgisayar programi olarak (érnegin bir veya daha fazla bilgisayar sisteminde ¢alisan bir veya
daha fazla program olarak), bir veya daha fazla kontrol biriminde (6rnegin mikro kontrol
birimleri) ¢aligan bir veya daha fazla program olarak, bir veya daha fazla islemcide (6regin
mikroislemci) ¢aligan bir veya daha fazla program olarak, aygit yazilim olarak veya bunlarmm
hemen hemen herhangi bir kombinasyonu olarak uygulanabilecegini ve devrelerin dizayninin
ve/veya vazihim ve/veya aygit yazilimi i¢in kod yaziminin bu bulusun 1s1ginda bu alanda

siradan vasiflara sahip olanlarin vasiflar déhilinde olacagini takdir edeceklerdir.
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Mantik yazilim olarak uygulandigi ve bellekte saklandigi zaman, bu alanda uzman olanlar
mantigin veya bilginin herhangi bir bilgisayarla ve/veya islemciyle iliskili sistem veya usul
tarafindan veya sistem veya usulle baglantili olarak kullanim i¢in herhangi bir bilgisayarda
okunabilir ortamda saklanabilecegini takdir edeceklerdir. Bu belge ¢ergevesinde, bir bellek,
bir bilgisayar ve/veya islemci programini i¢ceren veya saklayan, elektronik, manyetik, optik
veya bagka bir fiziksel aygit veya arag olan bilgisayarda okunabilir bir ortamdir. Mantik
ve/veya bilgi, komut uygulama sistemi, tertibat1 veya aygitindan komutlar alabilen ve mantik
/veya bilgiyle iligkili komutlar1 uygulayabilen bilgisayar tabanl bir sistem, islemci iceren
sistem veya bagka bir sistem gibi, bir komut uygulama sistemi, tertibat1 veya aygiti tarafindan
veya onunla baglantih olarak kullanim igin herhangi bir bilgisayarda okunabilir ortam iginde
diizenlenebilir. Bu tarithame gergevesinde, bir “bilgisayarda okunabilir ortam™ komut
uygulama sistemi, tertibati ve/veya aygiti tarafindan veya onunla iliskili olarak kullanim igin
mantik ve/veya bilgiyle iliskili programi saklayabilen, iletebilen, yayabilen veya tasiyabilen
herhangi bir ara¢ olabilir. Bilgisayarda okunabilir ortam 6rnegin sinirlandirici olmamak
kosuluyla bir elektronik, manyetik, optik, elektromanyetik, enfraruj veya yan iletken sistem,
tertibat, aygit veya yayilim ortami olabilir. Bilgisayarda okunabilir ortamin daha spesifik
ornekleri (eksiksiz olmayan bir liste) asagidakileri icerecektir: bir veya daha fazla kablosu
olan bir elektrik baglantisi, bir taginabilir bilgisayar disketi (manyetik, kompakt flas kart,
giivenli dijital veya benzeri), bir rastgele erisimli bellek (RAM), bir salt okunur bellek
(ROM), bir silinebilir programlanabilir salt okunur bellek (EPROM, EEPROM veya Flag
bellek), bir optik lif ve bir tasinabilir kompakt disk salt okunur bellek (CDROM).
Bilgisayarda okunabilir ortamm, mantik ve/veya bilgiyle iliskili programin iizerine basildig
kagit veya baska bir uygun ortam bile olabildigini belirtmek gerekir, program drmegin kagidin
veya baska ortamin optik olarak taranmasiyla elektronik olarak vakalandiktan sonra
gereklivse uygun bir sekilde derlenebilir, yorumlanabilir veya bagka tiirlii islemden

gecirilebilir ve ardindan bellekte saklanabilir.

Ayrica, bu alanda uzman olanlar, burada agiklanan baz1 mekanizmalarin, ¢esitli formlarda bir
program iiriinii olarak dagitilabilecegini ve bir 6rnek diizenlemenin dagitimi fiilen uygulamak
icin kullanilan sinyal tagiyan ortamin spesifik tipinden bagimsiz olarak aym sekilde
uygulanacagini takdir edeceklerdir. Sinyal tagiyict ortamlarin rnekleri arasinda sinirlandirica
olmamak kosuluyla asagidakiler yer alir: disketler, sabit disk siiriiciileri, CD ROM’lar, dijital
bant ve bilgisayar bellegi gibi kaydedilebilir tipte ortamlar; ve TDM veya IP tabanli iletisim
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baglantilarmin (6megin paket baglantilar) kullanildigi dijital ve analog iletisim baglantilan

gibi iletim tipi ortamlar,
Yukanda ag¢iklanan ¢esitli diizenlemeler kombine edilerek bagka diizenlemeler elde edilebilir.

Burada érnekleme amaciyla spesifik diizenlemeler agiklanmakla birlikte, yukaridaki
aciklamalar temelinde, istemlerle tanimlanan 6gretilerin ¢er¢evesinden ayrilmadan gesitli
modifikasyonlarin yapilabilecedi takdir edilecektir. Dolayisiyla, istemler agiklanan

diizenlemelerle sinirl1 degildir.
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