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(54) Zatizeni pro ptevod plynulého rotaéniho pohybu na intervalovy
mezi dvéma souosymi hfideli, zejména pro pohon excentrového
hiidele proSlupniho ustroji tkaciho stroje
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro pfevod plynulého rota&niho pohybu na intervalovy mezi dvéma
souosymi h¥fdeli, zejména pro pohon excentrového h¥idele proSlupniho dstroji tkaciho stroje.

Znédmé zaffzen{ tohoto druhu vytvd¥eji v prib&hu jedné ot&Zky hnacfho vstupniho h¥fdele
alespon jeden klidovy interval v¢stupniho excentrového h¥idele, pot¥ebny pro spojeni nebo
rozpojeni excentrd, pro pohyb brdovych listl, s excentrovanym h¥fdelem.

Podle DE-0S 2 062 980 je mezi vstupnim a vystupnim h¥fdelem uloZen epicykloidni mechanis-
mus, vytvofeny nehybnym ozubenym kolem, jehoZ ndbojem prochdzi{ vstupni h¥idel, p¥idemZ do
ozubeného kola zabird planetové ozubené kolo, excentricky uloZené na vstupnim h¥fdeli. Excent-
ricky &ep planetového ozubeného kola je suvné uloZen v radidlni dré¥ce kulisy, upevn&né na
vystupnim resp. excentrovém h¥fdeli proZlupniho dstrojf.

Nevyhodou tohoto feSeni je, Ze stfidavé vratné namdhdni planetového ozubeného pfevodu
i kulisy na vystupnim h¥fdeli vyvoldva opot¥ebeni t&chto elementd a tim i znalnou hludnost

mechanismu.

Tento nedostatek byl odstrané&n pFevodovym za¥izenim podle Svycarského patentu 642 276.
Na vstupnim h¥ideli je upevnéna klika, na jejimZ Cepu je otodn& uloZfen ozubeny segment, ktery
je v zdb&ru s ozubenym kolem na vystupnim hi¥ideli. Na ozubeném segmentu jsou excentricky ulo=-
Zeny dvé kladky, odvalujfic{ se po nehybné& uloZenych valkdch, které jsou tvarovdny tak, Ze
v prib&hu jedné otd&ky vstupniho h¥fdele se vytvd¥i o 180° pfesazeny, relativné zpomaleny,
rotaén{ pohyb v¢stupnfiho h¥fdele. )

Toto za¥izeni{ je v3ak pom&rnd sloZité a klade vysoké poZadavky na p¥esnost v§roby.

Okolem vyndlezu je vyFfe3it jednoduché a vyrobn& nendroéné za¥izen{ pro p¥evod rotadniho
pohybu na intervalovy mezi dvéma souosymi h¥fdeli, p¥i zachov&n{ vyhod za¥fizen{ podle uvede~
ného 3vycarského patentu, tj. podstatné sniZen{ opot¥ebenf a hludnosti mechanismu.

Uvedené podminky v podstaté spliuje za¥izeni podle vyndlezu tim, %e klika vstupniho h¥{i-
dele je spojena s klikou vystupnfho h¥idele kolenovym kloubem, opat¥enym kladidkou, odvalu-
jifci se po nehybné vadce, souosé s vystupnim h¥fdelem a vykazujici alespon jeden klidovy
obloukovy Usek, vymezujici klidovy interval vystupniho h¥fdele a p¥echdzejic{ na obou strandch
do pohybového obloukového tseku, vymezujiciho pohybovy interval vystupniho h¥idele tak, Ze
vystupnf h¥fdel vykazuje zrychleni z klidového intervalu na rychlost vstupniho h¥idele.

Klidové obloukové lseky a intervalové obloukové dseky va¥ky mohou byt vytvofeny, podle
pofadavku na prib&h rychlosti vystupniho h¥idele, obecnou k¥ivkou nebo kruhovymi obloukovymi
tdseky.

P¥i pouZitf obecné k¥ivky v intervalovém obloukovém useku vadky lze vytvd¥et rtzny pra-
b&h zpomaleni vystupniho h¥fdele do jeho klidu. Rovn&% tak p¥i aplikaci obecné k¥ivky v pohy-
bovém obloukovém Useku lze vytvafet ridzny prib&h nerovnomé&rného zrychleni vystupniho h¥idele
na rychlost vstupniho h¥f{dele.

V p¥fpad& pofadavku na klidovy interval a rovnomérné zrychleni pohybového intervalu vy-
stupnfiho h¥fdele, na rychlost vstupniho h¥idele, jsou useky valky vytvofeny obloukovymi useky.

Klidovy obloukovy tGsek je kruhovym obloukem, jeho? st¥ed k¥ivosti leZ{ v ose kloubu spo-
jujfciho kliku vystupniho h¥fidele s kolenovym kloubem p¥i klidové poloze vystupniho h¥idele.

Pohybovy obloukovy tUsek je kruhovym obloukem, jehoZ st¥ed k¥ivosti, leZici na vertikéle,
prochdzejici osou vystupniho h¥idele, je prise&ikem kolmice, vedené ze st¥edu spojnice vyb&ho-
vého bodu a nidb&hového bodu klidovych obloukovych Gsekl, na ¥edenou vertik&lu.



3 253793

PF¥i dvou klidovych intervalech vystupniho h¥idele b&hem jedné otdcky vstupniho h¥idele je
vyhodné uspo¥dddni klidovych obloukovych Gsekl symetricky vzhledem ke spojnici vyb&hovych
bodd nebo nibé&hovych bodl klidovych obloukovych dsekd vadky.

Podle vyhodného provedeni je kladifka oto&né& uloZena na prodlouZen{ ramena kolenového
kloubu, spojeného s klikou vystupnfho h¥idele. Podle varianty provedeni je kladidka otodné
uloZena na prodlouZeni ramena kolenového kloubu, spojeného s klikou vstupniho h¥idele. V tomto

p¥ipadd je vyhodné pouZziti vadky vnit¥ni.

7z hlediska kinematiky je vyhodné, Ze kliky obou h¥ideldi jsou p¥i poloze kladi&ky v né&b&-
hovém bodu klidového obloukového dseku dhlové natoleny o 90 ©. Je viak redlné, aby thel nato-

¢eni klik v uvedené poloze kladilky byl v rozmezi 90 aZ 180°.

Vyhodou za¥izen{ podle vyndlezu je jednoduchost, vyrobni nendrofnost a podstatné snifeni
opot¥ebeni souldsti mechanismu a jeho hluénosti.

Prikladné provedeni zatfizeni podle vyndlezu je schematicky zn&zornéno na p¥iloZenych
vykresech, kde zndzornuje
obr. 1 mechanismus p¥i za¢dtku klidového intervalu vystupniho h¥idele, v axidlnim pohledu,
obr. 2 mechanismus p¥i konci klidového intervalu vystupniho h¥idele, v axidlnim pohledu,
obr. 3 fez podle roviny III-III z obr. 2 a
obr. 4 konkrétni provedeni mechanismu podle obr. 2.
Klika ] vstupniho h¥idele 2, uloZeného v loZiskdch 3, a klika 4 souose uspofddaného vy~
stupniho hf¥idele 5, oto&né uloZeného v loZiskych 6 (obr. 1, 2, 3), jsou otolné& spojeny kole-
novym kloubem 7, vytvofenym dvéma rameny 8, 9 spojenymi klcubem 10. Klika 1 je spojena s ra-
menem 8 kloubem 11 a klika 4 s ramenem 9 kloubem 12. Na prodlouZeni 13 ramena 9 je oto&né
uloZena kladiéka 14, odvalujici se po vné&jS{ nehybné vaéce 15, kterd je souosd s vystupnim
h¥idelem 5 a obklopuje jeho osu. Vadka 15 je nasazena otvory 16 ne neznidzornénych nosngch

ty&ich, umistdnych mezi postranicemi za¥izeni a zajiSténa Srouby.

Na vystupnim h¥ideli 5 jsou uloZeny excentry 17 (zn&zorn&n pouze jeden) s ojnici 18 pro
ovliddéni nezndzornénych brdovych listl. Spojeni{ nebo rozpojeni excentrl s vystupnim h¥idelem
5, podle poZadované vazby, se provddi zndmym nezndzorné&nym mechanismem v dobé intervalového

klidu vystupniho h¥idele 5.
Smysl otd&eni obou h¥ideld 2, 5 znézornuje ¥ipka S (obr. 1, 2).

Funkéni obvod vatky 15 zahrnuje dva klidové obloukové tdseky 19, 20, z nichz kaZdy je
vymezen, ve smyslu ot&feni h¥fdelld 2, 5, ndbé&hovym bodem 21 a vybé&hovym bodem 22 (obr. 4).
Klidové obloukové useky 19, 20 jsou uspofé&ddny symetricky ke spojnici 23 nébé&hovych bodd 21
nebo ke spojnici 24 vyb&hovych bodd 22.

St¥ed kfivosti 19' klidového obloukového iseku 19, vytvofeného kruhovym obloukem, leZi
v ose O kloubu 12, spojujiciho kliku 4 s ramenem 9. St¥ed k¥ivosti 20' klidového obloukového
dseku 20 leZi opdt v ose kloubu 12, pootoéeného o 180°. Cleny mechanismu v této poloze jsou

zndzorndny &drkovane.

Délka klidovych obloukovych dsekt 19, 20 vymezuje klidové intervaly v¢stupniho h¥idele
5 p¥i jedné otdlce vstupniho h¥idele 2. V pfikladném provedeni podle obr. 1, 2 zistdvd p¥i
odvalovéni kladi¢ky 14 po klidovych obloukovych usecich 19, 20 klika 4 v klidu po dobu pooto-
¢eni kliky 1 o dhel alfa.

Klidové obloukové tuseky 19, 20 p¥echdzeji na obou strandch do pohybovych obloukovych
dsek® 26, 27, jejichZz délka vymezuje pohybové intervaly vystupniho h¥fdele 5 p¥i jedné otélce
vstupniho h¥idele 2. Prubch pohybovych obloukovych tsekh 26, 27, odvozeny od kinematiky mecha-
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nismu, je volen tak, aby kladifka 14, sledujici jejich povrch, uvedla kolenovy kloub 7 z po-
lohy pfed ndslednym p¥eruSenim rotace vystupniho h¥idele 5, do polohy vyzna&ené na obr. 1.

St¥ed k¥ivosti 26' pohybového obloukového tseku 26, ktery je v p¥fkladném provedeni kru-
hovym obloukem a le#f na vertikdle 28, prochézejic{ osou 29 vystupnfho h¥fdele 5, je prise&i-
kem kolmice 30, vedené ze stfedu 31, spojnice 31 vyb&hového bodu 22 klidového obloukového
Useku 19 a ndb&hového bodu 21 klidového obloukového Gseku 20, na ¥e&enou vertik4lu 28. St¥ed
kfivosti 27' pohybového obloukového useku 27, ktery le#{ op&t na vertikdle 28, je prusedikem
kolmice 32, vedené ze stfedu 33' spojnice 33 n4b&hového bodu 21 klidového obloukového iseku
19 a vyb&hového bodu 22 klidového obloukového tseku 20, na vertik4lu 28.

Pro zamezeni rdzl mechanismu p¥ed a po pferufeni rotace kliky 4 je va¥ka 15, v mistech
pfechodd mezi obloukovymi Gseky, upravena zndmym zpisobem.

V pfikladném provedeni je pouZito vn&j3{ va&ky 15. Pro praktické pou%itf, zejména z pro-
storovych divodd, pro ovl&déni kolenového kloubu, je vhodn&3j8f vadka vnit¥ni.

Pfevodovy mechanismus je zndzorn&n schematicky bez tGdajt dimenzf jednotlivych &lenl me-
chanismu, protoZe se jednd o b&Znou konstrukéni problematiku.

P¥i rotaci vstupnfho h¥i{dele 2 ve smdru Zipky S se pohyb kliky 1 p¥end¥{ p¥es kolenovy
kloub 7 na kliku 4 vystupnfho hifdele 5, p¥ifem? kladitka 14, uloZend na prodloufeni 13 rame-
na 9 kolenového kloubu 7, se odvaluje po vné&j¥f nehybné vadce 15. Interakc{ &lenl mechanismu
mé vystupnf{ h¥fdel 5 p¥i jedné otdlce vstupniho h¥fdele 2 dva klidové intervaly v zdvislosti
na délce klidovych obloukovych dsekd 19, 20 vadky 15, p¥i kterych je klika 4 v klidu, po dobu
pootoeni kliky 1 o dhel alfa (obr. 4). Délka pohybovych obloukovych usekl 26, 27 valky vyme-
zuje pohybové intervaly vystupnfiho h¥fdele 5 p¥i jedné otdlce vstupnfho h¥idele 2.

PREDMET VYNALEGZU

1. za¥fzeni pro p¥evod plynulého roﬁaéniho pohybu na intervalovy, mezi dvéma souosymi
h¥f{deli, zejména pro pohon excentrického h¥fdele proZlupniho Gstroji tkaciho stroje, vyznadu-
jict se tim, Ze klika (1) vstupniho h¥idele (2) je spojena s klikou (4) vystupniho h¥idele
(5) kolenovym kloubem (7), opat¥enym kladikou (14) pro odvalovdni po nehybné vadce (15),
souosé s vystupnim h¥fdelem (5) a vykazujici alespoir jeden klidovy obloukovy tdsek (19, 20),
vymezujic{ klidovy interval vystupniho h¥idele (5) a pfechdzejfcf na obou stranidch do pohybo-
vého dseku (26, 27), vymezujicfho pohybovy interval vystupniho hifdele (5), tak, Ze v¢stupni
h¥fdel (5) vykazuje zrychlenf z klidového intervalu na rychlost vstupniho h¥idele (2).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznalujici se tim, %e zrychlenf v¢stupniho h¥idele (5) je
rovnom&rné.

3. zarizen{ podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze klidovy obloukovy dsek (19, 20) je kru=-
hovym obloukem, jehoZ st¥ed k¥ivosti (19', 20') leZi v ose kloubu (12) spojujfcfho kliku (4)
vystupniho h¥idele (5) s kolenovym kloubem (7) p¥i klidové poloze vystupniho h¥fdele (5).

4. Zatizeni podle bodu 1, vyznaéujic{ se tim, %e pohybovy obloukovy dsek (26, 27) je
kruhovym obloukem, jeho? st¥ed k¥ivosti (26', 27'), leZfci na vertikdle (28), prochizejici
osou (29) vystupniho h¥{dele (5), je prusedikem kolmice (30, 32), vedené ze st¥edu (31', 33')
spojnice (31, 33) vyb&hového bodu (22) a ndb&hového bodu (21) klidovych obloukovych tiseki
(19, 20), na Yedenou vertikdlu (28).

5. 2zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %Ze klidové obloukové dseky (19, 20) jsou
uspofddény symetricky vzhledem ke spojnici (24) vyb&hovych bodd (22) nebo spojnici (23) ndb&-
hovych bodd (21) klidov§ch obloukovych isekd (19, 20).
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6. Za¥izenf{ podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze kladidka (14) je oto¥n& uloZena na pro-
dlouZeni (13) ramena (9) kolenového kloubu (7) spojeného s klikou (4) vystupniho h¥fdele (5).

7. za¥{izeni podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, %e kliky (1, 4) jsou p?¥i poloze kladi&ky
(14) v ndb&hovém bodu (21) klidového obloukového dseku (19, 20) dhlové nato&eny o 90°.
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