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(54) Vysielaé informacii pre pao‘lzohovacie‘ zriadenia najmé v mikroelektronike

Ugelom vynédlezu je vyuZitie bezkontakit-
nych spinadov vo vysiela¢i informacii pre
polchovacie zariadenia.

Uvedeného tuéelu sa dosiahne vysielatom
informécii pre polohovacie zariadenia naj-
m& v mikroelektronike, ktorého podstatou
je, Ze pozostdva pravidelne od seba vzdia-
lené. Plast je uzatvoreny vekom, ktoré ma
na vnitornej ploche vytvoreni kuZelova plo-
chu. Dalej je plast opatreny vekom, v kto-
rom je v strede upevnené vykyvné loZisko.
Cez vykyvné loZisko prechadza ovlddaci ele-
ment opatreny v mieste prechodu rovinou
bezdotykovych spinatov clonou. Owvladaci
element je na spodnom konci opatreni od-
pruZenou gulkou, dosahujicou na kuZelo-
vl plochu veka, Plast je vo vnutri medzi
bezdotykovymi spinafmi a vekom opatre-
nym dorazovou doskou so stredovym otvo-
rom.
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(54] Vysiela¢ informécif pre polohovacie zriadenia najmi v mikroelektronike

1

Vyndlez sa tyka prevedenia vysielala in-
formaécii pre polohovacie zarifadenia najmé
v mikroelektronike.

Pri vyrobe mikroelektronickych stéiastok
je potrebné pri mnohych technologickych
operdcidch zabezpedit presné polohovanie
¢i uZ kremikovych dosiek alebo jednotlivych
¢ipov, QOperdtor sleduje presnost polohova-
nia bud pomocou mikroskopu alebo na obra-
zovke televizneho monitora. Zariadenie, po-
mocou ktorého operdtor dava povely pre
polohovacie zariadenia, musi byt teda jed-
noduché a lahko ovladatelné. Tato dlohu
plni obvykle ovidadacia padka a sistava mik-
rospinacov.

Nevyhoda takéhoto spOsobu vysielania in-
formécii spociva v nizkej spolahlivosti a
obmedzenej Zivotnosti mechanickych mikro-
spinadov. Vymena mikrospinatov je préacna,
pretoZe je potrebné znova ich mechanicky
nastavit.

Uvedené nevyhody zmieriiuje a technicky
problém riedi vysiela¢ informdcii pre polo-
hovacie zariadenia najmé v mikroelektro-
nike podla vyndlezu, ktorého podstatou je,
Ze pozostdva z plaSta, v ktorom sud upevne-
né aspoti Styri bezdotykové spinace pravi-
delne od seba vzdialené. PlasSt je uzatvore-
ny vekom, ktoré ma na vndtornej ploche
vytvorend kuZelova plochu. Dalej je plast
opatreny vekom, v ktorom je v strede upev-
nené vykyvné loZisko. Cez vykyvné loZis-
ko prechddza ovlddaci element, opatreny
v mieste prechodu rovinou bezdotykovych
spinafov clonou. Ovlddaci element je na
spodnom konci opatreny odpruZenou gul-
kou dosadajicou na kuZelovd plochu veka.
Plast je vo vnutri medzi bezdotykovymi spi-
nacmi a vekom opatreny dorazoveu doskou
so stredovym otvorom.

Vyhodou vysielaca informdécii pre poloho-
vacie zariadenie najméd v mikroelektronike
je, Ze k prenosu informadcii sd vyuZité bez-
kontaktné spinae, ktorych Zivotnost je
prakticky neobmedzend, danéd Zivotnostou
polovodiéovych prvkov. Nakolko spinate
neobsahuji nijaké mechanické prvky, nie
je potrebné mechanicky ich prestavovat po-
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¢as pouZivania zariadenia. Taktie? mecha-
nizmus, ktory navracia paku po vychyleni
do vychodzej polohy pracuje spolahliveijsie,
pretoZe nan nepoOsobi direktivna sila mikro-
spinacov, To dovoluje woperatorovi jemnej-
Sie narabat s ovladacou pédkou a regulovat
pohyb polohovacieho zariadenia.

Vysiela¢ informadcii pre polohovacie za-
riadenie je prikladne zobrazeny na pripoje-
nych vykresoch, kde na obr. 1 je nakres-
leny vysiela¢ informacii v pozdlZnom reze
a na obr. 2 je nakresleny p6dorys obr. 1.

Vysiela¢ informécii pre polohovacie zaria-
denia najmi v mikroelektronike pozostava
Z plasSta 3. V plasti 3 st upevnené aspoil
Styri bezdotykové spina¢e 4 pravidelne od
seba vzdialené. P1ast 3 je uzatvoreny vekom
6, ktoré ma na vnuttornej ploche vytvorena
kuZelova plochu. Z druhej strany je plast
3, opatreny vekom 2, v ktorom je v strede
upevnené vykyvné loZisko 1. Cez vykyvné
loZisko 1 prechadza ovladaci element 10,
ktory je v mieste prechodu rovinou bezdo-
tykovych spinafcv 4 opatreny valcovou clo-
nou 9. Ovladaci element 10 mé& tieZ na jed-
nom konci vytvorent dutinu 5, v ktorej je
uloZené pruZina 8 a gulka 7. Vo vnitri plas-
ta 3 medzi bezdotykovymi spinami 4 a ve-
kom 6 je uloZend dorazovd doska 11 so

- stredovym otvorom 12.

V kludovej polohe ovléddacej paky 10 st
zopnuté vietky 3tyri bezdotykové spinace
podla smeru vychylenia vzdialenost valco-
vej clony 9 od jedného alebo stdasne dvoch
bezdotykovych spinaCov 4, ¢o spdsobi ich
rozopnutie. Na zaklade informaécii odobera-
nych z bezdotykovych spinafov 4 sa potom
polohovacie zariadenie pohybujé v jednom
alebo stfasne v dvoch -smeroch. Néavrat
ovladacej péaky 10 do vychodzej polohy po
jej uvolneni zabezpefuje direktivna sila vy-
volana stlacenim pruZiny 8 pri pohybe gul-
ky 7 po kuZelovej ploche veka B. Vychyle-
nie ovlddacej pédky 10 je obmedzené velkos-
tou stredového otvoru 12 v dorazovej dos-
ke 11.

PREDMET VYNALEZU

Vysiela¢ informaécii pre polohovacie za-
riadenia najmd v mikroelektronike, vyzna-
gujice sa tym, Ze pozostdva z plasta (3),
v ktorom st upevnené aspoii §tyri bezdoty-
kové spinace (4) pravidelne od seba vzdia-
lené, pricom plast (3) je uzatvoreny vekom
(6], ktoré ma na vnitornej ploche vytvore-
na kuzelovd plochu a vekom (2), v kKtorom
]:e v strede upevnens V}'f‘kY'VI'lé loZisko (1],

cez ktoré prechadza ovlddaci element (10)
opatreny v mieste prechodu rovinou bezdo-
tykovych spinacov (4) clonou (9), zatial
Co ovladaci element (10) je na jednom kon-
ci opatreny odpruZenou gulkou (7) dosa-
dajlcou na kuZelovii plochu veka (6), kym
pladt (3) je vo vnutri medzi bezdotykovymi
spina¢mi (4) a vekom (6) opatreny dorazo-
vou doskou (11) so stredovym otvorom (12].
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