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【手続補正書】
【提出日】平成30年1月11日(2018.1.11)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　ビデオデータをコーディングする方法であって、
　前記ビデオデータの現在のピクセルが、走査順序に対して前記現在のピクセルの直交方
向に位置する隣接ピクセルのパレットインデックスを使用するｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモー
ドでパレットモードコーディングされることが可能ではないと、決定することと、
　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されることが可能ではないと決定したことに応答して、前記現在のピクセルの対角方向に
位置する前記ビデオデータのピクセルのためのパレットインデックスに基づいて、前記現
在のピクセルのためのパレットのパレットインデックスを決定することと、
　前記決定されたパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルをパレットモー
ドコーディングすることと
を備える、方法。
【請求項２】
　前記走査順序が水平方向の走査を備え、前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖ
ｅモードでパレットモードコーディングされることが可能ではないと決定することが、前
記現在のピクセルの上のピクセルと、同じパレットインデックスを有する前記現在のピク
セルに水平方向に隣接するピクセルとに基づいて、前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　
ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされることが可能ではないと決定するこ
とを備える、請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記走査順序が垂直方向の走査を備え、前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖ
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ｅモードでパレットモードコーディングされることが可能ではないと決定することが、前
記現在のピクセルの左のピクセルと、同じパレットインデックスを有する前記現在のピク
セルに垂直方向に隣接するピクセルとに基づいて、前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　
ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされることが可能ではないと決定するこ
とを備える、請求項１に記載の方法。
【請求項４】
　前記現在のピクセルのランのそれぞれのピクセルの対角方向に位置するピクセルのそれ
ぞれのパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルのピクセルの前記ランのた
めの前記パレットのパレットインデックスを決定することをさらに備える、請求項１に記
載の方法。
【請求項５】
　前記現在のピクセルのランのそれぞれのピクセルの対角方向に位置しないピクセルのそ
れぞれのパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルのピクセルの前記ランの
ための前記パレットのパレットインデックスを決定することをさらに備える、請求項１に
記載の方法。
【請求項６】
　前記現在のピクセルの対角方向に位置する前記ピクセルが、前記走査順序が水平方向に
左から右であることに基づいて前記現在のピクセルの右上に位置するピクセルを備え、前
記現在のピクセルの対角方向に位置する前記ピクセルが、前記走査順序が水平方向に右か
ら左であることに基づいて前記現在のピクセルの左上に位置するピクセルを備え、前記現
在のピクセルの対角方向に位置する前記ピクセルが、前記走査順序が垂直方向に下から上
であることに基づいて左下部に位置するピクセルを備え、または、前記現在のピクセルの
対角方向に位置する前記ピクセルが、前記走査順序が垂直方向に上から下であることに基
づいて左上部に位置するピクセルを備える、請求項１に記載の方法。
【請求項７】
　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されるべきであることを示すシンタックス要素を受信することをさらに備え、
　前記現在のピクセルの対角方向に位置する前記ピクセルのための前記パレットインデッ
クスに基づいて前記現在のピクセルのための前記パレットの前記パレットインデックスを
決定することが、前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモー
ドコーディングされることが可能ではないと決定したことに応答して、および、前記現在
のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされるべき
であることを示す前記シンタックス要素を受信したことに応答して、前記現在のピクセル
の対角方向に位置する前記ピクセルのための前記パレットインデックスに基づいて、前記
現在のピクセルのための前記パレットの前記パレットインデックスを決定することを備え
、
　前記現在のピクセルをパレットモードコーディングすることが、前記決定されたパレッ
トインデックスに基づいて、前記現在のピクセルをパレットモード復号することを備える
、請求項１に記載の方法。
【請求項８】
　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されることを示すシンタックス要素をシグナリングすることをさらに備え、
　前記現在のピクセルをパレットモードコーディングすることが、前記決定されたパレッ
トインデックスに基づいて、前記現在のピクセルをパレットモード符号化することを備え
る、請求項１に記載の方法。
【請求項９】
　前記現在のピクセルが第１のピクセルを備え、前記方法は、
　第２のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされ
ることが可能ではないと決定することと、
　前記走査順序に対して前記第２のピクセルの直交方向に位置する隣接ピクセル、および
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前記走査順序に対して前記第２のピクセルに沿って位置する隣接ピクセルと同じパレット
インデックスを、前記第２のピクセルの対角方向に位置するピクセルのパレットインデッ
クスが有すると決定することと、
　前記第２のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されることが可能ではないと、および、前記走査順序に対して前記第２のピクセルの直交
方向に位置する前記隣接ピクセル、および前記走査順序に対して前記第２のピクセルに沿
って位置する前記隣接ピクセル、と同じパレットインデックスを、前記第２のピクセルの
対角方向に位置する前記ピクセルの前記パレットインデックスが有すると、決定したこと
に応答して、デフォルトのパレットインデックスに基づいて、前記第２のピクセルのため
の前記パレットのパレットインデックスを決定することと、
　前記第２のピクセルのための前記決定されたパレットインデックスに基づいてパレット
値を決定することと、
　前記決定されたパレット値に基づいて前記第２のピクセルをパレットモードコーディン
グすることと
をさらに備える、請求項１に記載の方法。
【請求項１０】
　前記現在のピクセルが第１のピクセルを備え、前記方法は、
　第２のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされ
ることが可能ではないと決定することと、
　前記第２のピクセルがブロック境界に位置すると決定することと、
　前記第２のピクセルが、前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディン
グされることが可能ではなく、前記ブロック境界に位置すると決定したことに応答して、
デフォルトのパレットインデックスに基づいて前記第２のピクセルのための前記パレット
のパレットインデックスを決定することと、
　前記第２のピクセルのための前記決定されたパレットインデックスに基づいてパレット
値を決定することと、
　前記決定されたパレット値に基づいて前記第２のピクセルをパレットモードコーディン
グすることと
をさらに備える、請求項１に記載の方法。
【請求項１１】
　前記現在のピクセルのための前記決定されたパレットインデックスに基づいて前記パレ
ットのパレット値を決定することをさらに備え、
　前記現在のピクセルをパレットモードコーディングすることが、前記決定されたパレッ
ト値に基づいて前記現在のピクセルをパレットモードコーディングすることを備える、請
求項１に記載の方法。
【請求項１２】
　ビデオデータをコーディングするためのデバイスであって、
　パレットのパレット値を記憶するように構成されるメモリと、
　ビデオコーダとを備え、前記ビデオコーダが、
　　前記ビデオデータの現在のピクセルが、走査順序に対して前記現在のピクセルの直交
方向に位置する隣接ピクセルのパレットインデックスを使用するｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモ
ードでパレットモードコーディングされることが可能ではないと、決定し、
　　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディン
グされることが可能ではないと決定したことに応答して、前記現在のピクセルの対角方向
に位置する前記ビデオデータのピクセルのためのパレットインデックスに基づいて、前記
現在のピクセルのための前記パレットのパレットインデックスを決定し、
　　前記決定されたパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルをパレットモ
ードコーディングする
　ように構成される、デバイス。
【請求項１３】
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　前記走査順序が水平方向の走査を備え、前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖ
ｅモードでパレットモードコーディングされることが可能ではないと決定するために、前
記ビデオコーダが、前記現在のピクセルの上のピクセルと、同じパレットインデックスを
有する前記現在のピクセルに水平方向に隣接するピクセルとに基づいて、前記現在のピク
セルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされることが可能
ではないと決定するように構成される、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項１４】
　前記走査順序が垂直方向の走査を備え、前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖ
ｅモードでパレットモードコーディングされることが可能ではないと決定するために、前
記ビデオコーダが、前記現在のピクセルの左のピクセルと、同じパレットインデックスを
有する前記現在のピクセルに垂直方向に隣接するピクセルとに基づいて、前記現在のピク
セルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされることが可能
ではないと決定するように構成される、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項１５】
　前記ビデオコーダが、
　前記現在のピクセルのランのそれぞれのピクセルの対角方向に位置するピクセルのそれ
ぞれのパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルのピクセルの前記ランのた
めの前記パレットのパレットインデックスを決定するように構成される、請求項１２に記
載のデバイス。
【請求項１６】
　前記ビデオコーダが、
　前記現在のピクセルのランのそれぞれのピクセルの対角方向に位置しないピクセルのそ
れぞれのパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルのピクセルの前記ランの
ための前記パレットのパレットインデックスを決定するように構成される、請求項１２に
記載のデバイス。
【請求項１７】
　前記現在のピクセルの対角方向に位置する前記ピクセルが、前記走査順序が水平方向に
左から右であることに基づいて前記現在のピクセルの右上に位置するピクセルを備え、前
記現在のピクセルの対角方向に位置する前記ピクセルが、前記走査順序が水平方向に右か
ら左であることに基づいて前記現在のピクセルの左上に位置するピクセルを備え、前記現
在のピクセルの対角方向に位置する前記ピクセルが、前記走査順序が垂直方向に下から上
であることに基づいて左下部に位置するピクセルを備え、または、前記現在のピクセルの
対角方向に位置する前記ピクセルが、前記走査順序が垂直方向に上から下であることに基
づいて左上部に位置するピクセルを備える、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項１８】
　前記ビデオコーダがビデオデコーダを備え、前記ビデオデコーダが、
　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されるべきであることを示すシンタックス要素を受信し、
　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されることが可能ではないと決定したことに応答して、および、前記現在のピクセルが前
記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされるべきであることを示
す前記シンタックス要素を受信したことに応答して、前記現在のピクセルの対角方向に位
置する前記ピクセルのための前記パレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセル
のための前記パレットの前記パレットインデックスを決定し、
　前記決定されたパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルをパレットモー
ド復号するように構成される、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項１９】
　前記ビデオコーダがビデオエンコーダを備え、前記ビデオエンコーダが、
　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されるべきであることを示すシンタックス要素をシグナリングし、
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　前記決定されたパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルをパレットモー
ド符号化するように構成される、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項２０】
　前記現在のピクセルが第１のピクセルを備え、前記ビデオコーダが、
　第２のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされ
ることが可能ではないと決定し、
　前記走査順序に対して前記第２のピクセルの直交方向に位置する隣接ピクセル、および
前記走査順序に対して前記第２のピクセルに沿って位置する隣接ピクセルと同じパレット
インデックスを、前記第２のピクセルの対角方向に位置するピクセルのパレットインデッ
クスが有すると決定し、
　前記第２のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されることが可能ではないと、および、前記走査順序に対して前記第２のピクセルの直交
方向に位置する前記隣接ピクセル、および前記走査順序に対して前記第２のピクセルに沿
って位置する前記隣接ピクセル、と同じパレットインデックスを、前記第２のピクセルの
対角方向に位置する前記ピクセルの前記パレットインデックスが有すると、決定したこと
に応答して、デフォルトのパレットインデックスに基づいて、前記第２のピクセルのため
の前記パレットのパレットインデックスを決定し、
　前記第２のピクセルのための前記決定されたパレットインデックスに基づいてパレット
値を決定し、
　前記決定されたパレット値に基づいて前記第２のピクセルをパレットモードコーディン
グするように構成される、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項２１】
　前記現在のピクセルが第１のピクセルを備え、前記ビデオコーダが、
　第２のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディングされ
ることが可能ではないと決定し、
　前記第２のピクセルがブロック境界に位置すると決定し、
　前記第２のピクセルが、前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディン
グされることが可能ではなく、前記ブロック境界に位置すると決定したことに応答して、
デフォルトのパレットインデックスに基づいて前記第２のピクセルのための前記パレット
のパレットインデックスを決定し、
　前記第２のピクセルのための前記決定されたパレットインデックスに基づいてパレット
値を決定し、
　前記決定されたパレット値に基づいて前記第２のピクセルをパレットモードコーディン
グするように構成される、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項２２】
　前記ビデオコーダが、
　前記現在のピクセルのための前記決定されたパレットインデックスに基づいて前記パレ
ットのパレット値を決定するように構成され、
　前記現在のピクセルをパレットモードコーディングするために、前記ビデオコーダが、
前記決定されたパレット値に基づいて前記現在のピクセルをパレットモードコーディング
するように構成される、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項２３】
　前記デバイスが、
　集積回路（ＩＣ）、
　マイクロプロセッサ、または
　前記現在のピクセルを表示するためのディスプレイまたは前記現在のピクセルをキャプ
チャするためのカメラのうちの少なくとも１つを備えるワイヤレス通信デバイス
のうちの１つを備える、請求項１２に記載のデバイス。
【請求項２４】
　ビデオコーディングのためのデバイスであって、
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　ビデオデータの現在のピクセルが、走査順序に対して前記現在のピクセルの直交方向に
位置する隣接ピクセルのパレットインデックスを使用するｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードで
パレットモードコーディングされることが可能ではないと、決定するための手段と、
　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されることが可能ではないと決定したことに応答して、前記現在のピクセルの対角方向に
位置する前記ビデオデータのピクセルのためのパレットインデックスに基づいて、前記現
在のピクセルのためのパレットのパレットインデックスを決定するための手段と、
　前記決定されたパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルをパレットモー
ドコーディングするための手段と
を備える、デバイス。
【請求項２５】
　前記現在のピクセルのランのそれぞれのピクセルの対角方向に位置するピクセルのそれ
ぞれのパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルのピクセルの前記ランのた
めの前記パレットのパレットインデックスを決定するための手段をさらに備える、請求項
２４に記載のデバイス。
【請求項２６】
　前記現在のピクセルのランのそれぞれのピクセルの対角方向に位置しないピクセルのそ
れぞれのパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルのピクセルの前記ランの
ための前記パレットのパレットインデックスを決定するための手段をさらに備える、請求
項２４に記載のデバイス。
【請求項２７】
　命令を記憶した非一時的コンピュータ可読記憶媒体であって、前記命令が、実行される
と、ビデオコーディングのためのデバイスの１つまたは複数のプロセッサに、
　ビデオデータの現在のピクセルが、走査順序に対して前記現在のピクセルの直交方向に
位置する隣接ピクセルのパレットインデックスを使用するｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードで
パレットモードコーディングされることが可能ではないと、決定させ、
　前記現在のピクセルが前記ｃｏｐｙ　ａｂｏｖｅモードでパレットモードコーディング
されることが可能ではないと決定したことに応答して、前記現在のピクセルの対角方向に
位置する前記ビデオデータのピクセルのためのパレットインデックスに基づいて、前記現
在のピクセルのためのパレットのパレットインデックスを決定させ、
　前記決定されたパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルをパレットモー
ドコーディングさせる、
非一時的コンピュータ可読記憶媒体。
【請求項２８】
　１つまたは複数のプロセッサに、
　前記現在のピクセルのランのそれぞれのピクセルの対角方向に位置するピクセルのそれ
ぞれのパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルのピクセルの前記ランのた
めの前記パレットのパレットインデックスを決定させる命令をさらに備える、請求項２７
に記載の非一時的コンピュータ可読記憶媒体。
【請求項２９】
　１つまたは複数のプロセッサに、
　前記現在のピクセルのランのそれぞれのピクセルの対角方向に位置しないピクセルのそ
れぞれのパレットインデックスに基づいて、前記現在のピクセルのピクセルの前記ランの
ための前記パレットのパレットインデックスを決定させる命令をさらに備える、請求項２
７に記載の非一時的コンピュータ可読記憶媒体。
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