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【手続補正書】
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【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段と、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
両旋回検出手段と、
　上記車両旋回検出手段により上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出された
場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセッ
ト量を決定するオフセット量決定手段と、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成手段と、
　上記車両表示位置情報生成手段により生成された上記車両表示位置情報を表示部に表示
させる車両表示位置表示手段と、
　を備えたことを特徴とする、ナビゲーションシステム。
【請求項２】
　請求項１に記載のナビゲーションシステムにおいて、
　上記オフセット量決定手段は、
　上記オフセット量と上記旋回角との変数式を用いて、上記対象車両の上記旋回角に応じ
た上記オフセット量を決定することを特徴とする、ナビゲーションシステム。
【請求項３】
　請求項１または２に記載のナビゲーションシステムにおいて、
　上記オフセット量決定手段は、
　上記対象車両の上記旋回角が右旋回か左旋回かに応じて、上記オフセット量を可変に調
整して決定することを特徴とする、ナビゲーションシステム。
【請求項４】
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　請求項１から３のいずれか一つに記載のナビゲーションシステムにおいて、
　上記車両表示位置表示手段は、
　更に、上記車両表示位置情報にかかる、上記道路ネットワークデータ上の上記交差点を
示すアイコンを上記表示部に表示させることを特徴とする、ナビゲーションシステム。
【請求項５】
　請求項１から４のいずれか一つに記載のナビゲーションシステムにおいて、
　上記車両旋回検出手段は、
　上記道路ネットワークデータ記憶手段に記憶された上記道路ネットワークデータを用い
たマップマッチングを行うことにより、上記交差点付近における上記対象車両の旋回を検
出することを特徴とする、ナビゲーションシステム。
【請求項６】
　記憶部を少なくとも備えたナビゲーションサーバに通信可能に接続された、表示部と制
御部とを少なくとも備えたナビゲーション装置であって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部は、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回が検出された
場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じて決定され
たオフセット量だけ、現在位置情報に対応する位置から車両進行方向の逆方向に変位させ
た位置に対応する車両表示位置情報を、上記ナビゲーションサーバから受信する車両表示
位置情報受信手段と、
　上記車両表示位置情報受信手段により受信された上記車両表示位置情報を上記表示部に
表示させる車両表示位置表示手段と、
　を備えたことを特徴とする、ナビゲーション装置。
【請求項７】
　表示部と記憶部と制御部とを少なくとも備えたナビゲーション装置であって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部は、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
両旋回検出手段と、
　上記車両旋回検出手段により上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出された
場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセッ
ト量を決定するオフセット量決定手段と、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成手段と、
　上記車両表示位置情報生成手段により生成された上記車両表示位置情報を上記表示部に
表示させる車両表示位置表示手段と、
　を備えたことを特徴とする、ナビゲーション装置。
【請求項８】
　ナビゲーション装置に通信可能に接続された、制御部と記憶部とを少なくとも備えたナ
ビゲーションサーバであって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部は、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
両旋回検出手段と、
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　上記車両旋回検出手段により上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出された
場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセッ
ト量を決定するオフセット量決定手段と、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成手段と、
　上記車両表示位置情報生成手段により生成された上記車両表示位置情報を上記ナビゲー
ション装置に送信する車両表示位置情報送信手段と、
　を備えたことを特徴とする、ナビゲーションサーバ。
【請求項９】
　表示部を少なくとも備えたナビゲーション装置に通信可能に接続された、制御部と記憶
部とを少なくとも備えたナビゲーションサーバであって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部は、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
両旋回検出手段と、
　上記車両旋回検出手段により上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出された
場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセッ
ト量を決定するオフセット量決定手段と、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成手段と、
　上記車両表示位置情報生成手段により生成された上記車両表示位置情報を上記ナビゲー
ション装置に送信することにより、上記表示部に当該車両表示位置情報を表示させる車両
表示位置表示制御手段と、
　を備えたことを特徴とする、ナビゲーションサーバ。
【請求項１０】
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段と、車両旋回検出
と、オフセット量決定手段と、車両表示位置情報生成手段と、車両表示位置表示手段と、
を備えたナビゲーションシステムにおいて実行されるナビゲーション方法であって、
　上記車両旋回検出手段が、上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対
象車両の旋回を検出する車両旋回検出ステップと、
　上記オフセット量決定手段が、上記車両旋回検出ステップにて上記交差点付近における
上記対象車両の旋回が検出された場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対
象車両の旋回角に応じてオフセット量を決定するオフセット量決定ステップと、
　上記車両表示位置情報生成手段が、現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の
逆方向に上記オフセット量だけ変位させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車
両表示位置情報生成ステップと、
　上記車両表示位置表示手段が、上記車両表示位置情報を上記表示部に表示させる車両表
示位置表示ステップと、
　を含むことを特徴とする、ナビゲーション方法。
【請求項１１】
　記憶部を少なくとも備えたナビゲーションサーバに通信可能に接続された、表示部と制
御部とを少なくとも備えたナビゲーション装置において実行されるナビゲーション方法で
あって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部において実行される、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回が検出された
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場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じて決定され
たオフセット量だけ、現在位置情報に対応する位置から車両進行方向の逆方向に変位させ
た位置に対応する車両表示位置情報を、上記ナビゲーションサーバから受信する車両表示
位置情報受信ステップと、
　上記車両表示位置情報受信ステップにて受信された上記車両表示位置情報を上記表示部
に表示させる車両表示位置表示ステップと、
　を含むことを特徴とする、ナビゲーション方法。
【請求項１２】
　表示部と記憶部と制御部とを少なくとも備えたナビゲーション装置において実行される
ナビゲーション方法であって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部において実行される、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
両旋回検出ステップと、
　上記車両旋回検出ステップにて上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出され
た場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセ
ット量を決定するオフセット量決定ステップと、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成ステップと、
　上記車両表示位置情報生成ステップにて生成された上記車両表示位置情報を上記表示部
に表示させる車両表示位置表示ステップと、
　を含むことを特徴とする、ナビゲーション方法。
【請求項１３】
　ナビゲーション装置に通信可能に接続された、制御部と記憶部とを少なくとも備えたナ
ビゲーションサーバにおいて実行されるナビゲーション方法であって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部において実行される、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
両旋回検出ステップと、
　上記車両旋回検出ステップにて上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出され
た場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセ
ット量を決定するオフセット量決定ステップと、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成ステップと、
　上記車両表示位置情報生成ステップにて生成された上記車両表示位置情報を上記ナビゲ
ーション装置に送信する車両表示位置情報送信ステップと、
　を含むことを特徴とする、ナビゲーション方法。
【請求項１４】
　表示部を少なくとも備えたナビゲーション装置に通信可能に接続された、制御部と記憶
部とを少なくとも備えたナビゲーションサーバにおいて実行されるナビゲーション方法で
あって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部において実行される、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
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両旋回検出ステップと、
　上記車両旋回検出ステップにて上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出され
た場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセ
ット量を決定するオフセット量決定ステップと、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成ステップと、
　上記車両表示位置情報生成ステップにて生成された上記車両表示位置情報を上記ナビゲ
ーション装置に送信することにより、上記表示部に当該車両表示位置情報を表示させる車
両表示位置表示制御ステップと、
　を含むことを特徴とする、ナビゲーション方法。
【請求項１５】
　記憶部を少なくとも備えたナビゲーションサーバに通信可能に接続された、表示部と制
御部とを少なくとも備えたナビゲーション装置に実行させるためのプログラムであって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部において、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回が検出された
場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じて決定され
たオフセット量だけ、現在位置情報に対応する位置から車両進行方向の逆方向に変位させ
た位置に対応する車両表示位置情報を、上記ナビゲーションサーバから受信する車両表示
位置情報受信ステップと、
　上記車両表示位置情報受信ステップにて受信された上記車両表示位置情報を上記表示部
に表示させる車両表示位置表示ステップと、
　を実行させるためのプログラム。
【請求項１６】
　表示部と記憶部と制御部とを少なくとも備えたナビゲーション装置に実行させるための
プログラムであって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部において、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
両旋回検出ステップと、
　上記車両旋回検出ステップにて上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出され
た場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセ
ット量を決定するオフセット量決定ステップと、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成ステップと、
　上記車両表示位置情報生成ステップにて生成された上記車両表示位置情報を上記表示部
に表示させる車両表示位置表示ステップと、
　を実行させるためのプログラム。
【請求項１７】
　ナビゲーション装置に通信可能に接続された、制御部と記憶部とを少なくとも備えたナ
ビゲーションサーバに実行させるためのプログラムであって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部において、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
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両旋回検出ステップと、
　上記車両旋回検出ステップにて上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出され
た場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセ
ット量を決定するオフセット量決定ステップと、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成ステップと、
　上記車両表示位置情報生成ステップにて生成された上記車両表示位置情報を上記ナビゲ
ーション装置に送信する車両表示位置情報送信ステップと、
　を実行させるためのプログラム。
【請求項１８】
　表示部を少なくとも備えたナビゲーション装置に通信可能に接続された、制御部と記憶
部とを少なくとも備えたナビゲーションサーバに実行させるためのプログラムであって、
　上記記憶部は、
　道路ネットワークデータを記憶する道路ネットワークデータ記憶手段、
　を備え、
　上記制御部において、
　上記道路ネットワークデータ上の交差点付近における上記対象車両の旋回を検出する車
両旋回検出ステップと、
　上記車両旋回検出ステップにて上記交差点付近における上記対象車両の旋回が検出され
た場合に、交差点進入方向を基準方向としたときの当該対象車両の旋回角に応じてオフセ
ット量を決定するオフセット量決定ステップと、
　現在位置情報に対応する位置から、車両進行方向の逆方向に上記オフセット量だけ変位
させた位置に対応する車両表示位置情報を生成する車両表示位置情報生成ステップと、
　上記車両表示位置情報生成ステップにて生成された上記車両表示位置情報を上記ナビゲ
ーション装置に送信することにより、上記表示部に当該車両表示位置情報を表示させる車
両表示位置表示制御ステップと、
　を実行させるためのプログラム。
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