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224 945
Vyndlez se tykd zafizeni k prevodu pohybu od hnaci jednotky
k rameni kloubové jednotky primyelového manipuldtoru.

U dosavadnich zndmych za¥izeni k pievodu pohybu od hnaci.
Jednotky k rameni kloubové jednotky prumyslovych robotd a mani-
puldtord je pouZivdn zpravidla pohon elektrickym nebo hydraulic-
kym servomotorem. Servomotory jesou umistény budto pPimo v ose
kloubu neto pokliZ klouku a spojeny zpravidla k harmonickou p¥e=-
vodovkous Dal&i zpisot pohonu kloukové jednotky je & pouZitim
elektrického servomotoru, od kterého se eila na rameno piendsi
pomoci kulickového Sroutu s matici. Je zndm i zpisob pohonu klou-
bové jednotky pouZitim linedrniho hydraulického servomotoru., Ty-
to druhy pohonG kloubové jednotky ee pouZivaji pro primyslové
manipuldtory s kontinudlnim ZFizenim drdhy pohybu. Kevihodcu téch-
to zaiizeni je velky zaujimany prostor nefunkdnimi &Aetmi rame-
ne a v pouzivdni kluznych posuvovych dvojic pro realizaci pohy-
bu, které ee hire chrdni pied prasnosti. Dalsi nevyhodou jelzvy-
sené dynamické naméhéni a z hlediska prenosu energie ae obtlzne
umistit pohonnou jednotku pobliZ mista pot¥eby.

Wdedostatky dosud zndmych YeSeni do znadéné miry odstranuje
zafizeni k prevodu pohybu od hnaci jednotky k rameni kloukbové
jednotky primyslového manipuldtoru podle vynédlezd, jehoZ podsta-
ta spodivd v tom, Ze ve Snekové pirevodové skifni je kolmo na smér
pohybu zdvihové jednotky uspo¥ddédno ozubené Sulkové kolo zatira-
Jici do ozukendho Sneku volnd posuvné uspoilddaném na vertikdlni
pohonnévpréfilové tyéi pevné uspofddané v hnaném ozubeném kole
zabirajicim do hnaciho ozubeného kolu pohdniného hydromotorem.

Za¥{zeni podle vyndlezu je vyhodné zv14¥td tim, fe zaujimd
maly ptdorysny prostor. Umisténi motoru s prevodovkou na zdkla-
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dovém taliri rotalni jednotky pobliZ osy rotdce sniZuje dynamické
namahdni. PouZitim vertikdlni pohonné profilové tyce pro pfenos
energie ke Snekové prevodové skrini odpadd problém prenosu tluko-
vého oleje p¥i pouZiti pohonného motoru az na zdvihové jednotce.
Snekovd pievodovd skiin je vlivem pouZiti Snekového prevodu samo-
gvornd, co? zaruduje stabilitu polohy pPi pFeruleni pFivodu teku-
tiny do motoru. |

P¥Tklud provedeni za¥izeni k pFevodu pohybu od hnaci jeduot-
ky k rameni kloubové jednotky pramyslového manipuldtoru podle
vynalezu je.znﬁzornén na pi‘iloZendm obrézku, kde predstavuje sche-
maticky ndkres zafizenim.

Jak vy~plyvd =z obrdzku je pohon tvoF¥en rotacnim hydromoto-
rem 1 p¥ipojenym k primdrni prevodové skiini 2 a spolu s ni je
umistén na zdkladovém taliXi 3 rotalni jednotky 4. Primirni pre-
vodovd sk¥in 2 se sklddd z jednondsobného celniho prevodu s hna-
cim ozukenym kolem 2 a hnanym ozutenym kolem 6Vﬁ1 jehoz Mﬁﬂ cse.
Jfbewegic pevad usporidddna vertikdlni pohonnd profilovd tyé T. A ukuhrn
frererd je vertikdlni pohonnd profilova tyé T otocné uloZena ve
valivém loZisku 8 horniho klobouku 9. Vertikdlni pohonnd profilo-
v4 ty¢ 7 zprosti¥edkuje prevod toclivého momentu od primiarni pre-
vodové ek¥in¢ 2 k Snekové prevodové skiini 10. Vertikalni pohon-
né profilovd ty& 7 je lehce prachodnd pFesnjym otvorem stejného
profilu v ozutendm #neku 1l zabirajicim do ozubendho Snekového
kola 12 uspoiidaného ve Enekové plevodové skiini 10. Vertikdlni
pohopnd profilovd ty& T ucoZauje tedy odetirdni todivého momen-
tu poddl celd své délky, a to i v p¥ipadeé, kdy Snekovéd prevodo-
vé ekifn 10 kond eviely pohyb vzhledem k zdkladovému talifi 3
rotadni jednotky 4 a tim i ke stanovigti pohdnného rotacniko
hydromotoru l. Svisly pohyt Snekové prevodové ekiind 10 je odvo-
zen od zdk€ru ozubenych pastorku 13 pevné usporddanych na otou
etrandch spoledného hiidele 14 ozubeneho snekového kola lz, do
ozubenych hlekend lg/pevnc gpojenych se zdvihovou Jednotnou 16
vedenou na dvou svielych ty&ich 17 pomoci sefiditelnych vodi-
cich kladek 18 zdvihcvé jednotky 16. Czukené pastorky 13 Jsou
datladovdny do zdbéru s ozubenymi hiebeny 15 sefiditelnymi vo-
dfeimi kladkami 19 ucpo¥édanymi na Enekové pievedové skiini 10.
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Z uvedeného vyplyvi, Ee-podle emyslu otdcéeni vertikdlni po-
honné prorilové tyée 7, Snekovd prevodovd sk¥in 10 prostiednic-
tvim svého pievodového dUstroji a pomoci ozukenych pustorkd 13
zabirajicich do ozubenych hifetent 15 po tdchto tud Splhd aneko
rji%di. Dochdzi tedy v podstaté- k prevodu rotaéniho pohytu verti-
kdlni pohonné profilové tyde T na linedrni svisly pohyb Snekové
pFevodové sk¥iné 10 po ozubenych hiekenech 15, kiery je potom pie-
udfien vloZenou pdkou 20 na nakldpéci pdku 21 vykyvné uloZené na
Cepu 22 pevn& ueporddaném na zdvihové jednotce 16. Je ziejmé, Ze
sviaiy'lincérni pohyt Snekové pZfevodové ckiiné 10 zajidtuje nakld-
péni pdky «l nenaznadené kloubové jednotky a to nejen v kteréko-
1iv vyikové poloze zdvihové jednotky 16 v klidq,ale i véhem jejiho
svislého pohyku.
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Zabizeni k pievodu pohyku od hnaci jednotky k rameni klou-
tové jednotky pramyslového manipuldtoru sestdvajici z rotaéni
jednotky e jejiho pohonného agregdtu, zdvihové jednotky, jejiZ
1inedrni motor mé pistpici ukotvenou na zdkladnim tali¥i rotac-
ni jednotky, kloubové horizontédlni jednotky, jejiilnaklépéci
dvouramennd pdka je svym st¥ednim Gepem uloZena v télese zdviho-
vé jednotky a spojena vloZgnou'pékou gse Snekovou prevodovod
skiini opatZenou pastorky rabtirajicimi do hiekbenu zdvihové jed-
no tky, vyznadujici se tim, Ze ve Snekové pirevodové ckiini (1C)
je kolmo na smér pohytu zdvikové jednotky (16) usporddano ozu-
tené Snekové kolo (12) zakirajici do ozubeného Sneku (ll)/VOlné
posuvné ugpoiddaném na vertikdlni pohonné profilové tyci (7N,
pevne ugporidané v hnaném ozukbendm kole (6)/zabirajicim do hna=
ciho ozukeného kola () pohénéného motorem (1)

! vies



224 945




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

