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본  들   어    연산처리 (MPU) , 상  연산처리 (MPU)에  각

상 생시 경보 나  보내주   SMS , 상  연산처리 에  결과에  능  또는

당상  에  직 보   스  트, 상 생 시  경보   스 커,  택

S/W, 다수개   에  직  어     어 , 컴퓨 에  상태 니 링   통

신 듈  스 , 상  다수개  에 여  원격 어   통신  리  

 포 여 루어진 것  특징  는  변  경보시스    변  경보 어 에  것

다.

본 에   변  경보시스    변  경보 어  , 동 어 , 계

어 에 여  고  등  생   특  동  경보  , 폰  고 상태  연락 는 

능  가지고 , 또  체 어 능, 보 능, 압/  능, 원격 어 능  고 에  

사고  시 복 여  사고  지 는   다.
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특허청  

청  1 

들   어   연산처리 (MPU); 

상  연산처리 (MPU)에  각 상 생시 경보 나  보내주   SMS ;

상  연산처리  결과에  능  또는 당상  에  직 보   스  ; 상 

생시  경보   스 커 ;  택S/W; 다수개   에  어    

어 ; PC에  상태 니 링   통신 듈  스; 

상  다수개  에 여  원격 어   통신  리   포 여 루어진 것

특징  는  변  경보시스 .

청  2 

 1 에 어 ,

상  연산처리 (MPU)는 압과  상  거나, 진공차단 (VCB) 상태  거나, 상  

동  상태  고, 에   연산 처리 는 것  특징  는  변  경보시스 .

청  3 

 1 에 어 ,

상   택 S/W는  어, 어, 어 여  택 는 스  것  특징  는  변

 경보시스 .

청  4 

 1 에 어 ,

상  어 는 상  다수개   수  수  수   4~20mA   수  낮 에

라 어  상  다수개   각각  운 / 지시키는 것  특징  는  변  경보시스 .

청  5 

 1 에 어 ,

상  스는 PC에  상  다수개   각 상태  니 링   통신 듈 , RS-232  RS-

485  는 것  특징  는  변  경보시스 .

청  6 

 1 에 어 ,

상  리  , 상  다수개   각각에 여 상여  단    원격  운 / 지시키

  리 과 께, 변  원거리에  곳에 도 상  다수개   통신  원격 어

   것  특징  는  변  경보시스 .

청  7 

변 에  수   는 다수개  나 변  경보시스 에 상  생  경우  리 에

게 알리도  생경보  동 는  변  경보 어 에 어 ,

원  ON  CPU   는 단계;

Key 여  단 고 Key    처리  에 시스 에  검  루어지고, 상  Key 

 없   시스 에  검  루어지는 단계;

상  시스 에  검  결과   연산처리 (MPU)에   연산/처리 는 단계;
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상  시스  검에   LCD  여 사 가  수 도  그래  태  는 스

    시스  에러여  체크 는 단계;  

상  에러여  체크  통  시스  상 생시 진공차단 (VCB) 상여 ,  상여 ,  수 상

여 지  순차  단 고, 시스 에 상  없는 경우 상태  돌아가는 단계;

상  진공차단 (VCB) 상여 , 다수개   상여 , 다수개   수 상 여 에  단결과 

상 생시 SMS  통  리 에게 나  시지  남 고, 상  없  경우 상태  돌아가는 단

계; 

리 는 상  시스  에러 시지   후에 상  다수개   각각에 여 체 어 는 단계  포

여 루어지는  변  어 .

청  8 

 7 에 어 ,

상  시스 에  검단계는 압, , 상 거나 진공차단 (VCB) 상태  거나  동 상

태(수 , 도)  는 것  루어지는 것  특징  는  변  어 .

청  9 

 7 에 어 ,

상  다수개   각각에  체 어단계는 어  여 어 거나, 리  

여 원격 어 거나, 스  여 PC에  어 는 것  루어지는  변  어 .

  

 상  

     

         는 술  그 야  래 술

본   변  경보시스    변  경보 어 에  것 , 욱 상 게는 <12>

 나 과 생 등 과  상  상 생 시  나 지  리 에게 안내

 뿐만 아니라, 에  직  어 거나 PC  여 어 거나 변 에  시  

후에 리   원격 어가 가능    것 다.

근, 각  공  리 시스 에  상 생 시   나 들에게 동 신고  수 도  여,<13>

재나 비고  또는  동  등  상 생 시 원거리 통신  여  동  처리

고  리  등에 동 통보 , 당  리   상근 근 가 고 어야 는 등

낭비  고  는  고 다.

그러나,  어 비는 , 동  에 라 많  수    등  어 므  <14>

들  동상태  찰 고, 신   수 므  상근 근  여야 는 , 상근 근 가 여러

가지 사  각  상 생 시  상근 근 가 시  취 여야  가 에도 러  상

 지 지 못  경우 거나 또는  어  거리가 어 실   도나 동시  동

상  직  들  수 없어  못  가 생 다는  다.

         루고  는 술  과

상술  래   결  여 창안  것 , 어 비에 상 생 시  각  리<15>

에게 나  등  알  수 고, 리   원거리에 도  동여   수

다. , 본 에   변  경보시스  , 동 어 , 계 어 에 여 

고  등  생   시 동  경보  , 폰  고 상태  연락 는 능  가지고 ,

체 어 능 등  고 에  사고  시 복 여  사고  지 고  다.
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상술   같   달   본   변  경보시스 과  변  경보 어 에<16>

 것 다.

 1 , 들   어   연산처리 (MPU) , 상  연산처리 (MPU)에  각 상<17>

생 시 경보 나  보내주   SMS , 상  연산처리 (MPU)에  결과에  능

또는 당상  에  직 보   스  트, 상 생 시  경보   스 커, 

택S/W, 다수개   에  어     어, PC에  상태 니 링   통신 듈

 스 , 상  다수개  에 여  원격 어   통신  리  , 상  다

수개   원거리에  어   리  포 여 루어진 것  특징  는  변  경보

시스 다. 상  연산처리 는 압과  상  고, 진공차단 (VCB) 상태  고, 상  

 동  상태  여, 상   연산 처리  수 다.

여 , 상   택 S/W는  어, 어, 어 여  택 는 스 다. 그리고, 상  <18>

어 는 수    상  다수개   수  수  수   4~20mA   수

 낮 에 라 상    어 에  상  다수개   각각 운 / 지시킬 수 , 상  

스는 PC에  상  다수개   각 상태  니 링   통신 듈 , RS-232  RS-485

 수 다.

편, 상  리  , 상  다수개   각각에  리   내 고 는 리 과 께 변<19>

 원거리에   곳에 도  상  다수개   통신  원격 어    것

람직 다.

 2 , 변 에  수   는 다수개  나 변  경보시스 에 상  생  경우<20>

 리 에게 알리도  생경보  동 는  변  경보 어 에 어 , 원  ON

CPU   는 단계; Key 여  단 고 Key    처리  에 시스 에  검

 루어지고, 상  Key  없   시스 에  검  루어지는 단계; 상  시스 에  검

 결과   연산처리 (MPU)에   연산/처리 는 단계; 상  시스  검에   LCD

 여 사 가  수 도  그래  태  는 스     시스  에러여

 체크 는 단계; 상  에러여  체크  통  시스  상 생시 진공차단 (VCB) 상여 ,  상여 ,

 수 상 여 지  순차  단 고, 시스 에 상  없는 경우 상태  돌아가는 단계; 상

진공차단 (VCB) 상여 , 다수개   상여 , 다수개   수 상 여 에  단결과 상 생

시 SMS  통  리 에게 나  시지  남 고, 상  없  경우 상태  돌아가는 단계; 

리 는 상  시스  에러 시지   후에 상  다수개   각각에 여 체 어 는 단계  포

여 루어지는 것  특징  는  변  경보 어 다. 여 , 상  시스 에  검단계는

압, , 상 거나 진공차단 (VCB) 상태  거나  동 상태(수 , 도)  는 것

 다.  또 ,  상  다수개   각각에   체  어단계는  어  여

어 거나, 리  여 원격 어 거나, 스  여 PC에  어 는 것  루

어지는 것  람직 다.

, 도  참고 여 본 에   변  경보시스   실시 에 여 상 게 도<21>

다.

도 1  본 에   변  경보시스  블  다 어그램  나타내는 도 다. 본 에  <22>

 변  경보시스  사양  아래  시스  사양  만 도  다.

 1

사 도<23> -20~80℃

상 습도 5~95RH

공 원 1ØAC 85~264V 60Hz

격 50mA

비 10W
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통신 식 Remocon-Controller : 통신

PC-Controller 간 : RS-485 통신

리 업시간 10 years(min)

도 ± 0.3%

통신거리 200m

내 압 AC 2KV/1 간 - 원 단  Case간 시험

연 10㏁ 상 - 원 단  Case간 시험

도 1  참 ,  변  경보시스   고압과 변압  공  어   <24>

연산처리 (MPU, 10)  상  연산처리 (MPU)에  각 상 생시 경보 나  보내주   SMS

(11)  상  연산처리 (MPU)에  연산/처리  다수개  (15)  능 나 당상  에

직 보   스  트(12), 상 생 시  경보   스 커(13), 　 택S/W(14),

다수개  (15)  어     어 (16), PC에  상태 니 링   통신 듈  

스(17), 다수개  (15) 어 시  원격 어   통신  리  (18), 상  

 원거리에  어   다수개  (15)에  각각  리   내 어 는 리 (19)  포

여 루어진다. 상  SMS , 상  스  트, 상   택 S/W, 상    어 , 상

 스, 상  리   상   연산처리  직  신  수신  수 도  연결 어

다.

상  시스   원  ON  진단  스  진단  실시 다. 진단과  CT, PT  여 <25>

압,  감지 고 4~20mA  변 여  연산처리 (MPU, 10)  신 는 ,  과 에  각상 압

 고  값  여  평 , 상차, 역  등  계산 는 능  갖는다. (15)는

수   는 , 본 실시 에 는 10개    든다. 상  10개   각각에  나 는

수   신  아 연산처리 (10)에   계산 고 값  처리 는 , 수  수 는 4~20mA  낮

 수 는  4mA  고,  수  는  20mA   아 그 수  낮 에 라 각각

 어  가운  나  여 상   운 / 지시키는 것 다.

여 , 시스  상 견 시  운 / 지여  어 는  어 에  직 어, 변 실에<26>

 어, 리   어가 다.  3가지 어 에  택 S/W(14)는 연산처리

(MPU, 10)  시스 상  생신 가 감지  경우에, 상   운  어 에  직 어

또는 변 실에  어 또는 어  수  것 지 여 는 택 는 스 ,  동  꺼 에

동시에 루어질 경우 생  안 상   지  다. 첫 째, 어는 연산처리 (MPU, 1

0)에  시스  상신 가 감지  경우   어 (16)  통  10  (15) 각각  어 에

어 는 것 다.  째, 상   실  어  여 RS-485  같  스(17)  연결 어 는

PC  여 차단  상태 시,  상태( 도, 수 ) 시, 압/  시 등 각  상태  니 링

어   수 다. 마지막 , 리  (18)  변 에 본 에  경보시스  고 나

  시운  나 간 건시 각 당  리 (19)  운 / 지  시 보고 리 가 (15)

가 상 지 여  단   원격 어   통신 다. 리 (19)에는 10  (15) 각각에 

 리   내 어 고, 본 에  시스  리  (18)과  통신  직 거리 200m 내

지역에   각각  ON/OFF  그 동  상태  LED  시 는 등 원격 어  수 다. 편, 변  또

는 사람  계  상주  지 않는  경우에는 VCB(진공차단 )는 ON  어 어야 , 수   수

도 (90%) 상 시에는  지시 야 다. 상  시스  차단  상 생시,  수

 상,  도 상,  어링 도 상, 압 상,  상 등  시스  상에 가 생

 경우에는 SMS (11)  여 리 에게  또는  시지   알 , 미연  상

단 여   것 다.  또 ,  스 커(13)  통   경고  수  다.  ,  트 는

(1)Main VCB가 차단 었습니다. (2)   VCB가 차단 었습니다. (3)No1 수  수 가 90% 상  었습

니다. (4)No2 수  수 가 90% 상  었습니다. 등    수 다.

여 , 재 알고리 는 진공차단 (VCB)상태  신  아 경보 주도  어 ,  나아가<27>

재 생 시나 재  시 또는 허가 지 않   생  경우에도  수 다. 

도 2는 본 에 다   변  경보 어   실시  동   나타내는 도 다.<28>
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도 2에 나타나 는 알고리 에 라 시스 에  어과  루어진다. , 원  ON  CPU <29>

 고 Key 여  단 다(S21). , Key    key에  처리가 루어 진

후에 시스  검  루어지고,  Key가 없   시스  검  루어진다. 상  시스 에  

검  압, , 상  거나 진공차단 (VCB)  상태  거나,  동 상태(수 , 도)  

는 것  수 다.(S22, S23, S24) 상  시스  검에  는 도 1  연산처리 (MPU, 10)에  연

산/처리 (S25),   그래  LCD  루어진 도 1  스  (12)에 그 결과  시 고 에러

 체크 게 다(S26, S27). 에러신 가  경우에는 진공차단 (VCB) 상여  단 고(S28), 상  없

 에  상여  단 고(S29), 상  없   수 에  상여  단(S30) 는 과

 순차  루어진다. 상   단계에 걸  상여  단과 에  상 생 시 시 도 1  SMS

(11)  통  나 지  리 에게 알리게 다(S31). 편, 에러신 가 없거나 진공차단 (VCB)나

, 수 에 상  없  경우에는 상태  돌아간다. 편, 리 는 상  시스  에러 시지  

후에 체 어   수 는 , 상  다수개   각각에  체 어단계는 어  

여 어 거나, 리  여 원격 어 거나, 스  여 PC에   어 는 것

루어지는 것  람직 다. 상   가지 어 에 는  1   변  시스 에  

 에  것  앞에  술 므  생략 도  겠다.

상에 는 본  람직  실시 에  도시 고 나, 본  상술  특  실시 에 <30>

지 아니 , 청 에  청 는 본  지  어남  없  당   는 술 야에

상  지식  가진 라  누 든지 다양  변  실시가 가능  것  고 그  같  변경  청  

재   내에 게 다.

     과

 같  여 본 에   변  경보시스    변  경보 어  , <31>

동 어 , 계 어 등에 여 각  비  나 공 에  수많  에  는 값  

상 값  어나는 경우 신 게   통보  업 가 신   실시 여

  지  수 게 고, 러  상  당 나 에게 도 통보  근  

재 시에도 가 가능 게 는 것 다. 또 , 어, 통신  는 원격 어, 어  시스

 체 어루트  다양 게  리  편   특 , 리  여 직 거리 200m 내에

 통신 어가 가능 게 어 수시   상여  검 볼 수 어 욱 편리 지는 과  얻는다.

본 에  시스  가 능 는 체 어 능, 경보 능, 압/  능, 원격 어 능 등  

어 고 에  사고  시 복 여  사고  지  수 고,  나아가 는 재 생 시나 

재  시 또는 허가 지 않   생 시에도 본 시스   어   수 다.

도  간단  

도 1  본 에   변  경보시스   실시 에  블  다 어그램  나타내는 도 고,<1>

도 2는 본 에   변  경보 어   실시 에  동   나타내는 도 다.<2>

<도  주 에   ><3>

10 :  연산처리<4>

11 : SMS <5>

12 : 스  트<6>

14 :  택 S/W<7>

16 :   어<8>

17 : 스<9>

18 : 리  <10>

19 : 리<11>
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도

    도 1
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    도 2
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