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Vynédlez sa tykd zarizeni pro pojezd a aretaci mostu, zej-
ména pro sefizovaci a m&Fici p¥istroje, prifemZ setfizuvaci
pfistroje jsou urdeny pro sefizovéni Peznych ndstrojd progra-
mové Fizenych obrédb&cich strojd a mé&rici p¥istroje jsou urde-
ny pro délkovéd mé¥eni v jedné aZ tiech souradnicich.

Dosud znédmé reseni obdobnych zarizeni jsou nejlastéji
provedena pomoci dlouhého pohybového Sroubu, ktery je pipev-
nén na pracovnim stole, p¥ilemZ &eln& pired pracovni stil je
vyvedeno toé{itko. Na spojnici mostu je pP¥ipevnéno aretaéni
dstroji, které mechanicky nebo elektromagneticky zatladuje z&-
vitovy segment do profild zdvitl &roubu. Nevyhodou tohoto Fe-
Seni je velkd pracnost vyroby pohybového Zroubu, s ochledem na
délku pojezdu a z toho vznikajic{ hdzivost 8roubu, ¥imZ se pre-
nédSeji nepresnosti do vysledku mé&reni. Dald{ nevyhodou je, Ze
zasouvani zdvitového segmentu do profilu zévitd pohybového
3roubu je nespolehlivé, oblas z4vity dosednou na vrcholy a ne-
nastane zaaretovéni. Opakovanym zasouvénim segmentu nastévéd
rychlé opotiPebovéni i podkozovéni zavitd pohybového &roubu
i zévitového segmentu. Dosednutim zsvitového segmentu na pohy-
" bovy &roub nastévaji rézy a chvéni, coZ mé nep¥iznivy vliv na
funkci p¥istroje i na ustavenou prom&rovanou souddst. Dals{
znémé redeni spoliva v pouZit{ opmbeného hiebenu s ozubenym
pastorkem, avdak nevyhody jsou obdobné jako p#i pouZit{ pohy-
bového 3roubu. Zajidtovéni pojezdu pomoci tdhel a mechanismd
pro zmenu todivyho pohybu na pohyb posuvny mé nevyhodu v ome-
zeném rozsahu pojezdu a p¥i opakované manipulaci se ustroji
presouvéd do meznich poloh.

Vyse uvedend nedostatky odstranuje zarizen{ pro pojezd
a aretaci mostu podle predmé&tu ' vyndlezu, jehoZ
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podstatou je, Ze v predni &4sti pracovniho stolu je vytvoieno
zahloubeni, ve kterém je spojovacimi Srouby p¥ipevn&no kluzné
loZisko, v jeho% vdlcovém otvoru je otoin& uloZeno pouzdro.

Na vnéjsim obvodu pouzdra je vytvoren ndkruZek, ktery se lel-
né stykd s osazenim v kluzném loZisku. K vrchni &4sti pouzdra
je matic{ piipevn¥no spodni to&ftko. Kolmo k ose pouzdra jsou
vyvrtény t¥i otvory, ve kterych jsou uloZeny kulidky. V ose
pouzdra je proveden prichozi otvor, v jeho%Z vrchnf &dsti je
kluzné uloZena hi¥fdelka, na jejﬁg,obvodu Jje vytvolren zépich,
kterym je ve styku s kulidkemi uloZenymi v pouzdru. Vrchni
4st hiridelky je opatiena kuZelem, na kterém je uloZeno vrch-
ni toditko a p¥ipevndno k hiffdelce #Sroubkem. Ve spodni &4sti
pouzdra je kolikem p¥ipevn&na tyfka. Spodni konec tyZky je
uloZen v loZisku zabudovaném v konzole. Na tydce je pFipev-
néna prvnl Femenice, na které je uloZen Pemen, jenZ je soulas-
né& uloZen i na druhé remenici, kterd je souddsti ndhonové
sk¥fnky pripevn&né na 1iét§ttehi Je spojena s Zebrem pracovni-
ho stolu. Na druhém konci li¥ty je piipevn®na napfnaci sk¥fnka
a mezi témito sk¥finkami je na kladkdch uloZen pések, ktery se
stykd s Selistmi aretadniho dstrojf, jeZ je pevn& spojeno se
spojnici, kterd je p#ipevnéna ke stojanim mostu.

Novy a vy8381 udlinek zarizen{ podle vyndlezu spodivd v okam-
Zité aretaci v kterémkoli mist® pojezdu, prilem¥ nedochdzi k
naméhéni mostu. Mikroposuv je dvourychlostnf{. Ovl&ddni mikropo-
suvu je z ergonomického hlediska dobie prfstupné a pritom je
chrénéno proti mechanickému podkozenf. Remenovy pPevod umoZhu-
je oddé&lené umist&ni ovldddni mikroposuvu, nap¥. na pravou
stranu pracovniho stolu, pro ovldddni pravou rukou a umisténf
pohybového uUstrojf do osy piistroje, &imZ nedochdzf k natéde-
ni mostu p#i pojezdu. Dlouhd tydka uloZena v konzole umoZnu-
Jje vedeni Femenu pod Zebry pracovnfho stolu, a tim nedochézi
ke sniZovdn{ tuhosti pristroje. P¥i rychloposuvu nevznikajf
pas{vni odpory, protofe je preruSen styk areta¥nfho Ustrojf
8 pdskem a celé pohybové ustrojf je vyPazeno z &innosti.

Na p¥ipojenych vykresech je znézorndno zarizeni podle vy-
nélezu, kde na obr. 1 je v podélném Fezu zndzornén pristroj
s instalovanym pojezdovym a aretadnim zafizenim,'na obr. 2 je
v pfi¥ném Fezu znédzorn¥na €4st pracovniho stolu s umisténym
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pojezdovym zairizenim, na obr. 3 je znédzorn&no proveden{ pouz-

dra v podélném Fezu A-A & na obr. 4 Je totéZ pouzdro v pr{&ném
fezu.

Zat{zeni podle vynédlezu sestdvéd z pracovniho stolu 1, v
Jjeho% ¥eln{ Sésti Jje vytvoreno zahloubeni. Ke spodnfi plose za-
hloubeni je nejméné dvéma spojovacimi Srouby 2 pFipevnéno kluz-
né loZisko 3, v jehoZ vdlcovém otvoru je uloZeno pouzdro 4. Na
vnéjsim obvodu pouzdra 4 je vytvoren nédkruZek, ktery se elné
stykéd s osazenim v kluzném loZisku 3. K vrchn{ &4sti pouzdra 4
Jje matici Qpﬁlpevnéno spodni tolitkoc 6. Kolmo k ose pouzdra 4
jsou vytvoreny t#i otvory, ve kterych jsou uloZeny kulidky 7.

V ose pouzdra 4 je proveden prichozi otvor, v jehoZ vrchni &éds-
ti je kluzné& uloZena hi*fdelka 8. Na obvodu hifdelky 8 je vytvo-
ren zdpich,se kterym jsou ve styku kulilky 7. Vrchn{ &4st h¥i-
delky 8 je opat¥ena kuZelem, na kterém je uloZeno vrchnf tolit-
ko 9 a oba dily jsou spojeny &roubkem 10. Se spodn{ &&st{ pouz-
dra 4 je kolikem 1l pripevn&na ty&ka 12. Spodnf konec tylky 12
Je uloZen v loZisku 13 zabudovaném v konzole 26. Na ty&ce 12
Je pripevnéna prvni Femenice 14, na které je uloZen iemen 15,
ktery je soufasné& uloZen na druhé Femenici 16, kterd je souléds-
t{ ndhonové skFinky 17, p¥ipevn®né na 1i¥t& 18 kierd je spojena
se Zebrem 31 pracovniho stolu l. Na druhém konci listy 18 je
pfipevnéna napinacf sk¥inka 19 a mezi témito sk¥inkami 17, 19
Je na kladkédch 20 uloZen pédsek 21, ktery se stykd s delistmi
aretadniho ustrojf 22. Aretadni ustrojf 22 je pevn& spojeno

se spojnici 23, kterd je pFipevnéna ke stojanim 24 mostu 25.

Funkce za¥izen{ podle vynédlezu spolivé v moZnosti volby

" rychlosti pojezdu mostové soustavy tiremi rychlostmi, a to oté-~
¢enim spodnim tolitkem 6, otéfenim vrchnim tolitkem § a volnym
posuvem mostové soustavy p¥i vypojeni areta&nfho ustroji 22.
P¥i otéleni spodnim %olitkem 6 je soulasné otdleno pouzdrem 4,
tyékou 12 a prvni Femenici 1l4. Soulasn& se remenem 15 otd¥eni
ptenddf na druhou ¥Femenici 16, a tim je v néhonové sk¥ince 17
oté¥eno kladkou 20 a nastévd posouvéni uzavieného pésku 21. Ge-
listi aretadnfho uUstrojif 22 oboustranné sviraji posunovany pé-
sek 21 a dochdz{ k pojezdu mostové soustavy. PFi otd¥enfi vrch-
nim tolftkem 9 se otd4¥{ hif{delka 8 a piitom nastdvéd odval ku-
li¢ek 7, které udilejf pouzdru 4 rota&nf{ pohyb, jehoZ obvodov4
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rychlost je mendf ne% pFi otéd¥eni spodnim tolitkem 6, avdak

dals{ funkce zarfzeni je shodnd. PoZadovanéd p¥itla¥nd sila ku-
li%ek 7 na h¥fdelku 8 a na pouzdro 4 se nastavuje zavrtanym
Sroubem 30, ktéry plsobf na pruZinu 29, a prostfednictvim pii-
tla¥né kulidky 28 je plsobeno axidlné na hiidelku 8. Kryt 27
vzhledov® dotvé¥f vrchni toditko 9 a soulasné je poZitelny

i jako #titek, pro naznafeni sméru pojezdu mostové soustavy.
Pri vypojeni aretadniho udstroji 22 nastane odddlenf stykovych
ploch, naleZ pések 21 je ve volném prostoru a mostovou sousta-
vou lze libovolnou rychlosti rudné& posouvat. PFi zapojeni are-
tadntho uUstrojf 22 nastane pevné stisknuti pdsku 21, &im% je
pojezd zaaretovdn a nemiZe nastat samovolné neZédouci posunu-
t1{ mostové soustavy, ale pojezd miZe nastat pouze pri otddeni
spodnim to¥fitkem 6§ nebo vrchnim tofitkem 9. Tim aretadni usiro-
j1 22 soulasné plsob{ jako pfepinad rychloposuvu a mikroposuvu.

Za¥{zeni podle vyndlezu bylo realizovéno p¥i vyrobé ti{-
aoutadnicového m&¥ictho pFistroje. Alternativni provedeni spo-
¢iv4 v nédhradé Femenu 15 ozubenym Femenem, ozubenymi koly nebo
ohebnym kif{delem a piitom ostatni funkce za¥izeni zidstanou za-
chovény.
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Zar¥{zeni pro pojezd a aretaci mostu, zejména pro sefizo-
vaci a mé¥ici p¥istroje, s pracovnim stolem, dvourychlostnim
ovldddnim pojezdu dvéma souosymi toditky, mostem uzaviené
konstrukce, seatévajicim z mostu, stojand a spojnice, vyznalu-
jici se tim, %e v predni &4sti pracovniho stolu (1) je vytvo-
feno zahloubeni, ve kterém je spojovacimi 8rouby (2) piripevné-
no kluzné loZisko (3), v jehoZ vdlcovém otvoru je otodné ulo-
z2eno pouzdro (4), na jehoZ vné&jSim obvodu je vytvoifen ndkru-
Yek, ktery se Zeln® stykd s osazenim v kluzném loZisku (3)
a k vrehni %4sti pouzdra (4) je matici (5) p¥ipevnéno spodni
to&itko (6) a kolmo k ose pouzdra (4) jsou vytvoreny tFi otvo-
ry, ve kterych jsou uloZeny kulidky (7), naleZ v ose pouzdra
(4) je proveden prichozi otvor, v jehoZ vrchni &4sti je kluz-
né uloZfena h¥{delka (8), na.jejf%‘obvodu je proveden konkévni
zépich, kterym se h¥fdelka (8) stykd s kulilkemi (7), prilem%
vrchnl ¢4st h¥idelky (8) je opatiena kuZelem, na n¥m% je Sroub-
kem (10) pPipevnéno vrchni tolitko (9» a ve spodni &dsti pouz-
dra (4) je kolikem (1ll1l) piipevn&na tyfka (12), jejiZ spodni
Edst je uloZena v loZisku (13) zabudovaném v konzole (26),
a na spodnim konci ty¢ky (12) Jje pi¥ipevnéna prvni remenice
(14), na které je uloZen Femen (15), ktery je soulasn& uloZen
i na druhé Yemenici (16), kterd je soudetf ndhonové sk¥inky
(17), pripevnéné na listé& (18»¥deni je pevn& spojena se Ze~
- brem (31) pracovniho stolu (1), p¥ifemZ na druhém konei 1listy
(18) je pripevnéna napinaci sk¥ihka (19) a mezi t&mito sk¥fha-
-~ kami 17, 19, opat¥enymi kladkami (20), je uloZen uzavieny pé-
sek (21), ktery je sevien Zelistmi aretalniho udstrojf (22),
pevnd spojeného se spojnici (23), kterd je piipevnEna ke sto-
janim (24) mostu (25).

3 vykresy
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