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Description

Domaine technique de I'invention

[0001] L’invention concerne un mécanisme d’horloge-
rie comportant, fixés sur une structure, des moyens de
commande agencés pour étre manceuvrés par un utili-
sateur ou par un mécanisme ou par un circuit d’'une piéce
d’horlogerie et pour commander l'arrét ou la libération
d’'un mobile, que comporte ledit mécanisme, lequel
comporte au moins un levier d’arrét guidé sur ladite
structure au niveau d’un guidage, lequel levier d’arrét
comporte un premier bras portant, a distance dudit gui-
dage, un doigt de commande agencé pour étre manceu-
vré par lesdits moyens de commande, et un deuxiéme
bras portant, a distance dudit guidage, un doigt d’arrét
agencé pour prendre appui sur ledit mobile ou pour le
libérer.

[0002] L’invention concerne encore une piece d’horlo-
gerie, notamment une montre, comportant au moins un
tel mécanisme d’horlogerie.

[0003] L’invention concerne le domaine des mécanis-
mes de commande d’horlogerie.

Arriére-plan technologique

[0004] Différentes fonctions horlogeres nécessitent la
mise en ceuvre de moyens d’arrét, en particulier de
leviers d’arrét aussi appelés leviers-stop, pour stopper
la course d’un mobile particulier. De tels moyens d’arrét
peuvent se révéler trés encombrants en raison de la
distance entre I'organe de commande et le mobile a
stopper. Par ailleurs, leur fonctionnement peut étre
compliqué par le nombre de positions que peut occuper
'organe de commande. Le document JP S 55 140184A
divulgue un mécanisme d’arrét pour commander I'arrét
ou lalibération d’'un mobile. Ledit mécanisme comportant
unlevier d’arrétayant un bras portant une surface d’arrét.
Le mécanisme d’arrét comportant en outre une ouverture
de commande agencée pour étre manceuvrée par des
moyens de commande.

Résumé de I'invention

[0005] L’invention se propose de développer un mé-
canisme d’arrét simple et peu encombrant, comportant
un levier d’arrét mobile entre seulement deux positions,
inactive et active.

[0006] A cet effet, 'invention concerne un mécanisme
d’horlogerie selon la revendication 1.

[0007] L’invention concerne encore une piece d’horlo-
gerie, notamment une montre, comportant au moins un
tel mécanisme d’horlogerie.

Bréve description des figures

[0008] Les buts, avantages et caractéristiques de l'in-
vention seront mieux compris a la lecture de la descrip-
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tion détaillée qui suit, en référence aux figures :

- la figure 1 représente, de fagon schématisée, par-
tielle et en perspective vue de dessus, un méca-
nisme selon l'invention, avec en partie gauche une
tirette appartenant a des moyens de commande, qui
coopére, ici dans une position inactive, avec un
levier d’arrét pivotant, dont I'extrémité opposée
comporte un doigt d’arrét qui est ici a distance de
la serge d’'un mobile a stopper, ici un balancier ; le
levier d’arrét comporte trois bras, deux d’entre eux
portent respectivement un doigt de commande
agenceé pour coopérer avec la tirette dans certaines
positions relatives, et ce doigt d’arrét ; le troisieme
bras est un bras flexible, propre a l'invention, en
appui sur une premiére butée fixe ;

- lafigure 2 représente le méme mécanisme, dans la
méme position, en perspective vue de dessous ; on
voit que la tirette comporte une ouverture dans la-
quelle est mobile le doigt de commande du levier
d’arrét, dont la course est limitée, dans cette réalisa-
tion particuliére non limitative, d’'une part par un doigt
rectiligne formant une premiére surface d’appui, et
d’autre part par une premiére et une deuxiéme butée
fixe ; ce doigt de commande du levier d’arrét est
mobile dans un évidement délimité par une surface
courbe constituant une deuxiéme surface de limita-
tion de course au-dela des butées fixes, et non
utilisée en fonctionnement normal ; naturellement
I'ouverture et le doigt peuvent étre inversés, sans
s’éloigner de l'invention ;

- lafigure 3 représente le méme mécanisme, dans la
méme position, en vue de dessus ;

- lafigure 4 représente le méme mécanisme, dans la
méme position, en vue de coté depuis le coté de la
tirette et du doigt d’arrét de la figure 3 ;

- lafigure 5 représente le méme mécanisme, dans la
méme position, en vue de dessous ;

- la figure 6 représente le méme mécanisme, dans
une coupe selon laligne de coupe A-Adelafigure 5;

- la figure 7 représente, de facon schématisée, par-
tielle et en perspective vue de dessus, une autre
variante d’'un mécanisme selonl'invention, ou le bras
flexible est entre les deux autres bras du levier
d'arrét ;

- lafigure 8 représente, de fagon schématisée, et en
perspective vue de dessus, le levier d’arrét de la
figure 7 ;

- les figures 9 et 10 représentent, de fagon schéma-
tisée, partielle, en vue de dessous, et en transpa-
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rence des composants, le détail de la coopération
entre la tirette et le doigt de commande de la variante
de la figure 7, dans deux positions de la tige de
commande correspondant a une méme position
inactive du levier d’arrét ; sur la figure 9 le doigt de
commande est proche de la deuxiéme surface de
limitation de course mais sans contact avecelle ; sur
la figure 10 le doigt de commande est proche de la
premiére surface d’appui mais sans contact avec
elle ;

- lafigure 11 illustre, de la méme fagon que la figure 7,
le méme mécanisme, mais cette fois dans une posi-
tion active du levier d’arrét ot son doigt d’arrétesten
appui sur le mobile a stopper ;

- lafigure 12illustre, de la méme fagon que les figures
9 et 10, le méme mécanisme dans la position de la
figure 11, le doigt de commande et la premiéere sur-
face d’appui sont alors au contact pour I'entraine-
ment du levier d’arrét ;

- lafigure 13 représente, de fagon schématisée, eten
perspective vue de dessus, le détail de la coopéra-
tion entre le doigt d’arrét et le mobile a stopper ;

- lafigure 14 est un schéma-blocs représentant une
piece d’horlogerie, ici une montre, comportant un

mécanisme selon I'invention.

Description détaillée de I'invention

[0009] L’invention concerne un mécanisme d’horloge-
rie 100 qui comporte, fixés sur une structure 400, des
moyens de commande 300.

[0010] Ces moyens de commande 300 sont agencés
pour étre manceuvrés par un utilisateur, par exemple au
moyen d’une tige de commande, d’un poussoir, d’'une
targette, ou autre, ou bien par un mécanisme d’une piéce
d’horlogerie 1000, par exemple un mécanisme de
controle de réserve de marche, ou autre, ou bien encore
par un circuit d’'une piéce d’horlogerie 1000, notamment
électromécanique. Ces moyens de commande 300 sont
agencés pour commander l'arrét ou la libération d’'un
mobile 200, que comporte le mécanisme 100. Les figures
illustrent, non limitativement, le cas d’'un mobile 200 d’un
organe réglant, tel un balancier 201 ; bien d’autres ap-
plications sont possibles, notamment au sein d’'un mé-
canisme de chronographe, ou d’'un mécanisme de son-
nerie, ou autre.

[0011] Lemécanisme 100 comporte au moins un levier
d’arrét 10, qui est guidé sur la structure 400 au niveau
d’'un guidage, en particulier dans une réalisation non
limitative illustrée par les figures, pivoté selon un axe
d’arrét D10 sur la structure 400, notamment au niveau
d’un centrage 11. Ce levier d’arrét 10 comporte un pre-
mier bras 16 qui porte, notamment a distance dudit
guidage, notammentde I'axe d’arrét D10 dans la variante
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illustrée, un doigt de commande 12, qui est agencé pour
étre manceuvré par les moyens de commande 300. Le
levier d’arrét 10 comporte encore un deuxiéme bras 17
qui porte, a distance de I'axe d’arrét D10, une surface
d’'arrét 13, notamment un doigt d’arrét, qui est agencée
pour prendre appui sur le mobile 200 et le stopper, ou
pour le libérer.

[0012] Selon linvention, le levier d’arrét 10 comporte
encore un bras flexible 15, qui est plus flexible que le
premier bras 16, et qui est agencé pour prendre appui sur
une premiére butée fixe 42 que comporte la structure
400, et qui autorise le pivotement du levier d’arrét 10
autour de l'axe d’arrét D10, dans une configuration
unique d’entrainement du doigt de commande 12 par
les moyens de commande 300 poussant le doigt de
commande 12, pour mouvoir, et notamment faire pivoter
dans la variante illustrée, le deuxiéme bras 17 et stopper
le mouvement du mobile 200.

[0013] Plus particulierement, la course du levier d’arrét
10, notamment la course angulaire de pivotement du
levier d’arrét 10 dans la réalisation illustrée par les figu-
res, estlimitée, d’'une part parla premiere butée fixe 42, et
d’autre part par une deuxieme butée fixe 41 que porte la
structure 400.

[0014] Plus particuliérement, le deuxiéme bras 17 est
également un bras flexible, qui est plus flexible que le
premier bras 16.

[0015] Plus particulierement, le bras flexible 15 est
plus flexible que le deuxiéme bras 17.

[0016] Dans une application particuliére et non limita-
tive illustrée par les figures, les moyens de commande
300 comportent une tirette 30, dont une ouverture 33 est
agencée pour recevoir le doigt de commande 12 entre
une premiére surface d’appui 31 et une deuxiéme sur-
face 32, qui n’est pas fonctionnelle en service normal, et
qui peut constituer une surface ultime de limitation de
course par exemple lors d’'un choc. Et seul un mouve-
ment de la tirette 30 générant un entrainement du doigt
de commande 12 par poussée de la premiére surface
d’appui 31 peut commander le passage d'une position
inactive du levier d’arrét 10, dans laquelle le doigt d’arrét
13 est a distance du mobile 200, a une position active
dans laquelle le doigt d’arrét 13 stoppe le mouvement du
mobile 200. Le mouvement inverse, par désolidarisation
entre le doigt de commande 12 et la premiére surface
d’appui 31, entraine le retour en position inactive du levier
d’'arrét 10.

[0017] Plus particulierement, dans les positions inac-
tives, le levier d’arrét 10 est en appui a la fois sur la
premiére butée fixe 42 et sur la deuxieme butée fixe 41.
[0018] Plus particulierement, dans cette variante par-
ticuliére a tirette, les moyens de commande 300 compor-
tent une tige 310, qui pilote la tirette 30, qui pilote elle-
méme un pignon coulant. Selon I'exécution des moyens
de commande, la tige peut aussi piloter classiquement la
tirette, qui pilote la bascule, qui pilote elle-méme le pi-
gnon coulant.

[0019] Plus particulierement encore, cette tige 310 est
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mobile axialement, et est agencée pour occuper trois
positions axiales de réglage, dont deux correspondent a
la positioninactive du levier d’arrét 10 du fait de 'absence
de contact d’entrainement entre la tirette 30 et le doigt de
commande 12, et dont la troisieme correspond a la
position active du levier d’arrét par coopération de
contact et d’entrainement entre la tirette 30 et le doigt
de commande 12.

[0020] Plus particulierement, le mobile 200 est un ba-
lancier d’un organe réglant qui pivote autour d’'un axe
D200, et qui comporte un spiral 202 et une serge 201,
avec laquelle le doigt d’arrét 13 est agencé pour coopé-
rer.

[0021] Dans une autre variante, le mobile 200
comporte une périphérie avec un relief tel que des can-
nelures, un crantage, un taillage, ou autre, avec lequel le
doigt d’arrét 13 peut coopérer pour 'immobilisation du
mobile 200 dans une position indexée.

[0022] L’invention concerne encore une piece d’horlo-
gerie 1000 qui comporte au moins un tel mécanisme
d’horlogerie 100. Plus particulierement, cette piéce
d’horlogerie 1000 est une montre.

[0023] Dans l'application particuliere illustrée par les
figures, concernant un mouvement d’horlogerie avec
réglage par action sur une tige mobile axialement dans
trois positions, I'invention permet d'utiliser le levier d’ar-
rét, usuellement aussi dénommé levier-stop, dans uni-
quement deux positions, alors qu’il faudrait gérer trois
positions dans une construction classique avec unlevier-
stop traditionnellement manceuvré par le pignon coulant.
[0024] Linvention permet aussi de conserver un en-
combrement réduit, surtout si le mobile a stopper, no-
tamment un balancier, est trés distant de I'organe de
commande, notamment une tige.

[0025] En somme, on guide le levier d’arrét en appui
sur une premiére butée fixe dans le mouvement, etonle
plaque contre cet appui a I'aide de son bras flexible 15.
Dans les deux positions axiales de tige ou il n'y a pas de
contact entre le doigt de commande 12 entre la premiére
surface d’appui 31, le levier d’arrét 10 ne bouge pas. Ce
n’est que dans la troisieme position que la tirette 30
pousse le levier d’arrét 10, lors de la poussée du doigt
de commande 12 par la premiére surface d’appui 31, le
levier d’arrét 10 bloque alors le mobile 200.

Revendications

1. Mécanisme d’horlogerie (100) comportant, fixés sur
une structure (400), des moyens de commande
(300) agenceés pour étre manceuvrés par un utilisa-
teur ou par un mécanisme ou par un circuit d’'une
piece d’horlogerie (1000) et pour commander I'arrét
ou lalibération d’'un mobile (200), que comporte ledit
mécanisme (100), lequel comporte au moins un
levier d’arrét (10) guidé sur ladite structure (400)
au niveau d’'un guidage, lequel levier d’arrét (10)
comporte un premier bras (16) portant, a distance
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dudit guidage, un doigt de commande (12) agencé
pour étre manceuvré par lesdits moyens de
commande (300), et un deuxiéme bras (17) portant,
a distance dudit guidage, un doigt d’'arrét (13)
agencé pour prendre appui sur ledit mobile (200)
ou pour le libérer, ledit levier d’arrét (10) comportant
encore un bras flexible (15), qui est plus flexible que
ledit premier bras (16) et qui estagencé pour prendre
appui sur une premiére butée fixe (42) que comporte
ladite structure (400), et qui autorise le mouvement
dudit levier d’arrét (10) par rapport audit guidage,
dans une configuration unique d’entrainement dudit
doigt de commande (12) par lesdits moyens de
commande (300) poussant ledit doigt de commande
(12), pour mouvoir ledit deuxiéme bras (17) et stop-
perle mouvement dudit mobile (200) et ou le premier
bras, le deuxiéme bras et le bras flexible s’étendent
d’'un méme cdbté dudit guidage.

Mécanisme d’horlogerie (100) comportant, fixés sur
une structure (400), des moyens de commande
(300) agencés pour étre manoeuvrés par un utilisa-
teur ou par un mécanisme ou par un circuit d’'une
piece d’horlogerie (1000) et pour commander I'arrét
ou la libération d’'une serge d’'un organe réglant
(200), que comporte ledit mécanisme (100), lequel
comporte au moins un levier d’arrét (10) guidé sur
ladite structure (400) au niveau d’'un guidage, lequel
levier d’arrét (10) comporte un premier bras (16)
portant, a distance dudit guidage, un doigt de
commande (12) agencé pour étre manoeuvré par
lesdits moyens de commande (300), et un deuxiéme
bras (17) portant, a distance dudit guidage, une
surface d’arrét (13) agencée pour prendre appui
sur ladite serge (200) ou pour la libérer, ledit levier
d’arrét (10) comportant encore un bras flexible (15),
qui est plus flexible que ledit premier bras (16) et qui
est agencé pour prendre appui sur une premiére
butée fixe (42) que comporte ladite structure
(400), et qui autorise le mouvement dudit levier
d’'arrét (10) par rapport audit guidage, dans une
configuration unique d’entrainement dudit doigt de
commande (12) par lesdits moyens de commande
(300) poussant ledit doigt de commande (12), pour
mouvoir ledit deuxiéme bras (17) et stopper le mou-
vement de ladite serge (200) et ou le premier bras, le
deuxiéme bras et le bras flexible s’étendent d’un
méme co6té dudit guidage.

Mécanisme d’horlogerie (100) selon les revendica-
tions 1 ou 2, caractérisé en ce que la course dudit
levier d’arrét (10) est limitée, d’une part par ladite
premiére butée fixe (42), et d’autre part par une
deuxieme butée fixe (41) que porte ladite structure
(400).

Mécanisme d’horlogerie (100) selon la revendication
1, 2 ou 3 caractérisé en ce que ledit deuxieme bras
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(17) est également un bras flexible, qui est plus
flexible que ledit premier bras (16).

Mécanisme d’horlogerie (100) selon la revendication
4, caractérisé en ce que ledit bras flexible (15) est
plus flexible que ledit deuxiéme bras (17).

Mécanisme d’horlogerie (100) selon I'une des re-
vendications 1 a5, caractérisé en ce que leditlevier
d’arrét (10) est mobile en pivotement autour d’'un axe
d’arrét (D10) définissant ledit guidage.

Mécanisme d’horlogerie (100) selon la revendication
1, etl'une des revendications 3 +a 6, caractérisé en
ce que lesdits moyens de commande (300) compor-
tent une tirette (30) dont une ouverture (33) est
agencée pour recevoir ledit doigt de commande
(12) entre une premiére surface d’appui (31) et
une deuxieme surface de limitation de course (32),
eten ce que seul un mouvement de ladite tirette (30)
générant un entrainement dudit doigt de commande
(12) par poussée de ladite premiére surface d’appui
(31) commande le passage d’une position inactive
dudit levier d'arrét (10), dans laquelle ledit doigt
d'arrét (13) est a distance dudit mobile (200), a
une position active dans laquelle ledit doigt d’arrét
(13) stoppe le mouvement dudit mobile (200).

Mécanisme d’horlogerie (100) selon les revendica-
tions 3 et 7, caractérisé en ce que, dans ladite
position inactive, ledit levier d’arrét (10) est en appui
a la fois sur ladite premiére butée fixe (42) et sur
ladite deuxiéme butée fixe (41).

Mécanisme d’horlogerie (100) selon la revendication
7 ou 8 caractérisé en ce que lesdits moyens de
commande (300) comportent une tige (310) agen-
cée pour entrainer ladite tirette (30), qui pilote elle-
méme un pignon coulant.

Mécanisme d’horlogerie (100) selon la revendication
9, caractérisé en ce que ladite tige (310) est mobile
axialement et agencée pour occuper trois positions
axiales de réglage, dont deux correspondent a ladite
position inactive dudit levier d’arrét (10) du fait de
'absence de contact d’entrainement entre ladite
tirette (30) et ledit doigt de commande (12), et dont
la troisiéme correspond a ladite position active dudit
levier d’arrét par coopération de contact et d’entrai-
nement entre ladite tirette (30) et ledit doigt de
commande (12).

Mécanisme d’horlogerie (100) selon la revendication
1 et 'une des revendications 3 a 10 caractérisé en
ce que ledit mobile (200) est une serge (201) d’un
organe réglant, avec laquelle ledit doigt d’arrét (13)
est agencé pour coopérer.
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12. Piéce d’horlogerie (1000) comportant au moins un

mécanisme d’horlogerie (100) selon I'une des re-
vendications 1 4 11.

13. Piéce d’horlogerie (1000) selon la revendication 12,

caractérisée en ce que ladite piece d’horlogerie
(1000) est une montre.

Patentanspriiche

1.

Uhrmachereimechanismus (100), umfassend ein an
einer Struktur (400) befestigtes Steuermittel (300),
das angeordnetist, umvon einem Benutzer odervon
einem Mechanismus oder von einer Schaltung eines
Zeitmessers (1000) betatigt zu werden und das An-
halten oder Auslésen eines im Mechanismus (100)
enthaltenen Drehteils (200) zu steuern, der mindes-
tens einen Anschlaghebel (10) umfasst, der an der
Struktur (400) an einem Mitnehmer geflhrt ist, wobei
der Anschlaghebel (10) einen ersten Arm (16) um-
fasst, der in einem Abstand vom Mitnehmer einen
Steuerfinger (12) tragt, der angeordnet ist, um durch
das Steuermittel (300) betatigt zu werden, und einen
zweiten Arm (17), der in einem Abstand vom Mit-
nehmer einen Anschlagfinger (13) tragt, der ange-
ordnet ist, um am Drehteil (200) anzuliegen oder
dieses auszuldsen, wobei der Anschlaghebel (10)
ferner einen flexiblen Arm (15) umfasst, der flexibler
als der erste Arm (16) ist und angeordnet ist, um an
einem ersten festen Anschlag (42) anzuliegen, derin
der Struktur (400) enthalten ist, und der die Bewe-
gung des Anschlaghebels (10) in Bezug auf den
Mitnehmer in einer einzigen Konfiguration zum An-
treiben des Steuerfingers (12) durch das Steuermit-
tel (300) zulasst, indem der Steuerfinger (12) ge-
druickt wird, um den zweiten Arm (17) zu bewegen
und die Bewegung des Drehteils (200) zu stoppen,
und bei dem der erste Arm, der zweite Arm und der
flexible Arm sich auf einer gleichen Seite des Mit-
nehmers erstrecken.

Uhrmachereimechanismus (100), umfassend ein an
einer Struktur (400) befestigtes Steuermittel (300),
das angeordnetist, um von einem Benutzer oder von
einem Mechanismus oder von einer Schaltung eines
Zeitmessers (1000) betatigt zu werden und das
Stoppen oder Auslésen eines FulRkreises auf einem
Regulierorgan (200) zu steuern, das in dem Mecha-
nismus (100) enthalten ist, der mindestens einen
Anschlaghebel (10) umfasst, der an der Struktur
(400) an einem Mitnehmer geflhrt ist, wobei der
Anschlaghebel (10) einen ersten Arm (16) umfasst,
der in einem Abstand vom Mitnehmer einen Steuer-
finger (12) tragt, der angeordnet ist, um durch das
Steuermittel (300) betatigt zu werden, und einen
zweiten Arm (17), der in einem Abstand vom Mit-
nehmer eine Anschlagflache (13) tragt, die ange-
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ordnet ist, um am FuRkreis (200) anzuliegen oder
diese auslésen, wobei der Anschlaghebel (10) fer-
ner einen flexiblen Arm (15) umfasst, der flexibler als
der erste Arm (16) ist und angeordnet ist, um an
einem ersten festen Anschlag (42) anzuliegen, derin
der Struktur (400) enthalten ist, und der die Bewe-
gung des Anschlaghebels (10) in Bezug auf den
Mitnehmer in einer einzigen Konfiguration zum An-
treiben des Steuerfingers (12) durch das Steuermit-
tel (300) zulasst, indem der Steuerfinger (12) ge-
druckt wird, um den zweiten Arm (17) zu bewegen
und die Bewegung des Ful3kreises (200) zu stoppen,
und in der der erste Arm, der zweite Arm und der
flexible Arm sich auf einer gleichen Seite des Mit-
nehmers erstrecken.

Uhrmachereimechanismus (100) nach Anspruch 1
oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Weg
des Anschlaghebels (10) einerseits durch den ers-
ten festen Anschlag (42) und andererseits durch
einen zweiten festen Anschlag (41) begrenzt ist,
der von der Struktur (400) getragen wird.

Uhrmachereimechanismus (100) nach Anspruch 1,
2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass der zwei-
te Arm (17) ebenfalls ein flexibler Armist, der flexibler
als der erste Arm (16) ist.

Uhrmachereimechanismus (100) nach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet, dass der flexible Arm
(15) flexibler ist als der zweite Arm (17).

Uhrmachereimechanismus (100) nach einem der
Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass
der Anschlaghebel (10) um eine Anschlagachse
(D10) schwenkbar ist, die den Mitnehmer definiert.

Uhrmachereimechanismus (100) nach Anspruch 1
und einem der Anspriiche 3 bis 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Steuermittel (300) einen Stell-
hebel (30) umfasst, in dem eine Offnung (33) ange-
ordnet ist, um den Steuerfinger (12) zwischen einer
ersten Auflageflache (31) und einer zweiten Weg-
begrenzungsflache (32) aufzunehmen, und dass nur
eine Bewegung des Stellhebels (30), die einen An-
trieb des Steuerfingers (12) durch Driicken der ers-
ten Auflageflache (31) erzeugt, den Schalter aus
einer inaktiven Position des Anschlaghebels (10),
in der sich der Anschlagfinger (13) in einem Abstand
vom Drehteil (200) befindet, in eine aktive Position,
in der der Anschlagfinger (13) die Bewegung des
Drehteils (200) stoppt, steuert.

Uhrmachereimechanismus (100) nach Anspruch 3
und 7, dadurch gekennzeichnet, dass der An-
schlaghebel (10) in der inaktiven Position sowohl
an dem ersten festen Anschlag (42) als auch an
dem zweiten festen Anschlag (41) anliegt.
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Uhrmachereimechanismus (100) nach Anspruch 7
oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass das
Steuermittel (300) eine Welle (310) umfasst, die
angeordnet ist, um den Stellhebel (30) anzutreiben,
der wiederum einen Schiebetrieb steuert.

Uhrmachereimechanismus (100) nach Anspruch 9,
dadurch gekennzeichnet, dass die Welle (310)
axial beweglich und angeordnet ist, um drei axiale
Regulierpositionen einzunehmen, von denen zwei
der inaktiven Position des Anschlaghebels (10) auf-
grund des Fehlens eines Antriebskontakts zwischen
dem Stellhebel (30) und dem Steuerfinger (12) ent-
sprechen, und deren dritte Position der aktiven Posi-
tion des Anschlaghebels durch Antriebskontakt und
Zusammenwirken zwischen dem Stellhebel (30) und
dem Steuerfinger (12) entspricht.

Uhrmachereimechanismus (100) nach Anspruch 1
und einem der Anspriiche 3 bis 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Drehteil (200) ein FuRkreis
(201) auf einem Regulierorgan ist, mit dem der An-
schlagfinger (13) zusammenwirkend angeordnetist.

Zeitmesser (1000), der wenigstens einen Uhrma-
chereimechanismus (100) nach einem der Anspri-
che 1 bis 11 umfasst.

Zeitmesser (1000) nach Anspruch 12, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Zeitmesser (1000) eine Uhr
ist.

Claims

A horology mechanism (100) comprising, fastened
to a structure (400), control means (300) arranged to
be operated by a user or by a mechanism or by a
circuit of a timepiece (1000) and to control the stop-
ping or release of a mobile (200) comprised in said
mechanism (100), which comprises at least one stop
lever (10) guided on said structure (400) on a guide,
said stop lever (10) comprising a first arm (16) carry-
ing, at a distance from said guide, a control finger
(12) arranged to be operated by said control means
(300), and a second arm (17) carrying, at a distance
from said guide, a stop finger (13) arranged to bear
against said mobile (200) or to release it, said stop
lever (10) further comprising a flexible arm (15),
which is more flexible than said first arm (16) and
which is arranged to bear against a first fixed stop
(42) comprised in said structure (400), and which
allows the movement of said stop lever (10) in rela-
tion to said guide, in a single configuration for driving
said control finger (12) by said control means (300)
pushing said control finger (12), to move said second
arm (17) and stop the movement of said mobile (200)
and in which the first arm, the second arm and the
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flexible arm extend on one same side of said guide.

A horology mechanism (100) comprising, fastened
to a structure (400), control means (300) arranged to
be operated by a user or by a mechanism or by a
circuit of a timepiece (1000) and to control the stop-
ping or release of a felloe on a regulating organ (200)
comprised in said mechanism (100), which com-
prises at least one stop lever (10) guided on said
structure (400) on a guide, said stop lever (10) com-
prising a first arm (16) carrying, at a distance from
said guide, a control finger (12) arranged to be
operated by said control means (300), and a second
arm (17) carrying, at a distance from said guide, a
stop surface (13) arranged to bear against said felloe
(200) or to release it, said stop lever (10) further
comprising a flexible arm (15), which is more flexible
than said first arm (16) and which is arranged to bear
against a first fixed stop (42) comprised in said
structure (400), and which allows the movement of
said stop lever (10) in relation to said guide, in a
single configuration for driving said control finger
(12) by said control means (300) pushing said control
finger (12), to move said second arm (17) and stop
the movement of said felloe (200) and in which the
firstarm, the second arm and the flexible arm extend
on one same side of said guide.

The horology mechanism (100) according to claims
1 or 2, characterised in that the travel of said stop
lever (10) is limited, on one hand by said first fixed
stop (42), and on the other by a second fixed stop
(41) carried by said structure (400).

The horology mechanism (100) according to claim 1,
2 or 3, characterised in that said secondarm (17) is
also a flexible arm, which is more flexible than said
first arm (16).

The horology mechanism (100) according to claim 4,
characterised in that said flexible arm (15) is more
flexible than said second arm (17).

The horology mechanism (100) according to any of
claims 1 to 5, characterised in that said stop lever
(10) can be pivoted about a stop axis (D10) defining
said guide.

The horology mechanism (100) according to claim 1,
and any of claims 3 to 6, characterised in that said
control means (300) comprise a pull-out piece (30)in
which an opening (33) is arranged to receive said
control finger (12) between a first support surface
(31) and a second travel-limiting surface (32), and in
that only a movement of said pull-out piece (30)
generating a drive of said control finger (12) by
pushing said first support surface (31) controls the
switch from an inactive position of said stop lever
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(10), in which said stop finger (13) is at a distance
from said mobile (200), to an active position in which
said stop finger (13) stops the movement of said
mobile (200).

The horology mechanism (100) according to claims
3 and 7, characterised in that, in said inactive
position, said stop lever (10) bears both on said first
fixed stop (42) and on said second fixed stop (41).

The horology mechanism (100) according to claim 7
or 8, characterised in that said control means (300)
comprise an arbor (310) arranged to drive said pull-
out piece (30), which in turn controls a sliding pinion.

The horology mechanism (100) according to claim 9,
characterised in that said arbor (310) is axially
mobile and arranged to occupy three axial regulating
positions, two of which correspond to said inactive
position of said stop lever (10) due to the lack of drive
contact between said pull-out piece (30) and said
control finger (12), and the third of which corre-
sponds to said active position of said stop lever by
drive contact and cooperation between said pull-out
piece (30) and said control finger (12).

The horology mechanism (100) according to claim 1
and any of claims 3 to 10, characterised in that said
mobile (200) is a felloe (201) on a regulating organ,
with which the stop finger (13) is arranged to coop-
erate.

A timepiece (1000) comprising at least one horology
mechanism (100) according to any of claims 1 to 11.

A timepiece (1000) according to claim 12, charac-
terised in that said timepiece (1000) is a watch.
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