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Uktad stykowy stycznikow pradu stalego i zmiennego

1

‘Wynalazek dotyczy rozwigzania konstrukcyjnego
ukladu stykowego stycznikow pradu statego i zmien-
nego o obrotowym ruchu styku ruchomego.

W istniefjgcych konstrukejach stycznikéw sita do-
cisku stykéw oraz sila zwrotna utrzymujgca styki
ruchome w polozeniu spoczynkowym, wywolane sg
dwoma niezaleznymi elementami konstrukcyjnymi,
najczeSciej dwoma réznymi sprezynami. Sita zwrot-
na, powodujaca wutrzymanie stykéw ruchomych
w polozeniu spoczynkowym, uwarunkowana jest
stopniem narazen mechanicznych, jakim stycznik
poddawany jest w trakcie eksploatacji oraz kon-
strukcjg ukladu ruchomego.

Stopien narazen mechanicznych, wystepujgcy w
czasie eksploatacji, zalezny jest od przeznaczenia
stycznika (wykonanie morskie, lgdowe lub trakcyj-
ne) i okreS§lony wymaganiami okres§lonych norm,
za$§ konstrukcja uktadu ruchomego zwigzana jest
z 0gb6lng koncepcjg stycznika. Docisk styku uza-
lezniony jest od typu zestyku i rodzaju materialu,
z ktérego wykonane sg powierzchnie zestykowe
oraz od wartoSci pragdéw znamionowego i zalgczal-
nego.

Przedmiotem wynalazku jest uklad stykowy o ob-
rotowym ruchu styku ruchomego, w ktérym obie
wyzej wymienione funkcje, to znaczy, wywolanie
wymaganego docisku stykéw oraz wywolanie sily
zwrotnej, powodujgcej powrdt styku ruchomego
z polozenia wymuszonego w polozenie spoczynko-
we i utrzymanie go w tym polozeniu, wykonywane
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sa przez jedng i tg samg sprezyne. 'Warto$ci do-
cisku stykOw oraz momenty powrotnego dobierane
sg przez zmiane punktu podparcia sprezyny. Uktad
stykowy wedlug wynalazlkku moze wsp6lpracowaé
z kazdym rodzajem napedu, moze byé wykonany
jako ukiad stykowy zwierny, lub jako uklad sty+
kowy rozwierny, a sprezyne wywolujacg docisk ro-
boczy stykéw mozna zastosowaé $ciskows, wzgled-
nie rozciggows.

Na rysunku przykladowo pokazano rozwigzanie
ukiadu stykowego zwiernego i rozwiernego ze spre-
zyna Sciskowa.

Fig. 1 przedstawia uklad stykowy zwierny, od-
powiadajgcy spoczynkowemu polozeniu stykow,
fig. 2 przedstawia uklad stykowy zwierny, odpo-
wiadajagcy wymuszonemu polozeniu stykéw rucho-
mych, fig. 3 przedstawia uklad stykowy rozwierny,
odpowiadajacy spoczynkowemu polozeniu stykow,
a fig. 4 przedstawia uklad stykowy rozwierny, od~
powiadajgcy wymuszonemu polozeniu stykow.

Naped 1 polgczony jest z obrotowo zamocowanym
uchwytem 2 styku, ktéry posiada zderzak 3 oraz
sworzen 4, na ktorym obrotowo mocowane jest ra-
mie 5 styku ruchomego 6, wspodlpracujgcego ze sty-
kiem nieruchomym 7, osadzonym w wyprasce bie-
guna 8. W wyprasce bieguna 8 osadzona jest spre-
zyna 9, spelniajgca role jednocze$nie sprezyny sty-
kowej 1 sprezyny powrotnej oraz zderzak 10.

W ukladzie stykowym zwiernym odpowiadajacy
spoczynkowemu 'polozeniu stykéw ruchomych (fig.
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1) uchwyt 2 dociskany jest do zderzaka 10 sprezy-
ng 9. Moment utrzymujacy uchwyt 2 w tym polo-
Zeniu tak zwany moment zwrotny, wyznaczony jest
iloczynem sity nacisku wstepnego P, sprezyny 9
‘i odlegloécig r; punktu obrotu uchwytu styku 2 od
punktu dzialania sily P,. Réwnoczesnie sprezyna 9
poprzez dociskanie ramienia 5 do zderzaka 3 sprze-
ga go z uchwytem 2. ’

Po zadziataniu mapedu (fig. 2) naped 1 przyciska
uchwyt styku 2 i powoduje $ciéniecie sprezyny 9.
Po wykonaniu pierwszej cze§ci drogi réwnej roz-
warciu stykgxl 6 i 7 nastepuje zetkniecie styku ru-
chomego 6 i styku nieruchomego 7. Do tego mo-
mentu styk ruchomy' 6 porusza sie razem z uchwy-
tem styku 2, nie zmieniajgc wzgledem niego swe-
go polozenia.

Nastepna faza ruchu uchwytu styku 2 (od poto-
zenia odpowiadajacego zetknieciu stykéw 6 i 7 do
koficowego polozenia uchiwytu 2) wobec unierucho-
mienia ramienia 5 styku ruchomego 6 powoduje
obr6ét ramienia 5 na sworzniu 4 i powstanie szcze-
liny a pomiedzy zderzakiem styku 3, a ramieniem 5.
Warto§é tej szczeliny odpowiadajgca koncowemu
potozeniu uchwytu styku 2 obrazuje w odpowied-
niej skali przechyl styku ruchomego 6. Docisk ro-
boczy Nk stykéw 6 i 7 wyznacza réwnanie:

Pk X r; = Nk X 13
gdzie:

Pk — sila nacisku konhcowego sprezyny

Nk — docisk roboczy stykéw

r — odleglo§é punktu przylozenia silty Pk od osi
obrotu ramienia,

rs — odleglo§é punktu zestyku styku ruchomego
i nieruchomego od iosi obrotu ramienia.

W przypadku stycznika z ukladem stykowym
rozwiernym podobnie jak poprzednio w stanie od-
powiadajagcym spoczynkowemu polozeniu stykéw
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4
ruchomych (fig. 3) moment zwrotny uchwytéw
styku 2 wyznaczony jest iloczynem sity reakcji R,
wynikajgcej z nacisku wstgpnego P, sprezyny 9
i ramienia r;. Docisk roboczy stykéw wyznacza
réwnanie:

'Pp)(r.=NTerg

W czasie ruchu uchwytu 2, spowodowanego za-
dziatlaniem napedu (fig. 4), ramie 5 styku rucho-
mego 6, opierajgcego sie o styk nieruchomy 7 obra-
ca sie na sworzniu 4, poruszajgcym sie wraz
z uchwytem 2. W chwili zetkniecia sie ramienia 5
ze zderzakiem 3 nastepuje rozwarcie sie stykéw
6 i 7 i sprzezenie ramienia 5 z uchwytem 2. Dalszy
ruch uchwytu 2 do koncowego jego polozenia po-
woduje rozejScie sie styk6w 6 i 7 do warto$ci pel-
nego rozwarcia. ‘

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad stykowy stycznik6bw pradu stalego
i zmiennego o obrotowym ruchu styku rucho-
mego, znamienny {ym, ze posiada tylko jedna
sprezyne (9), wzglednie jeden zespdt sprezyn,
spelniajgcy réwnocze$nie funkcje sprezyny do-
ciskowej styku ruchomego (6) i sprezyny po-
wrotnej ukladu ruchomego.

2. Uklad stykowy wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, ze sprezyna (9) jest osadzona pomiedzy
wypraskg bieguna (8), a ramieniem (5) styku
ruchomego (6) i dziala na to ramie (5) poza osia
obrotu (4) po przeciwnej stronie styku rucho-
mego (6).

3. Uklad stykowy wedlug =zastrz. 1, znamienny
tym, ze sprezyna (9) jest osadzona pomiedzy
wypraska bieguna (8), a ramieniem (5) styku
ruchomego (6) i dziala pomiedzy punktem ze-
styku stykéw (6 i 7), a osig obrotu (4) tego ra-
mienia (5).
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