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DESCRIZIONE

L'invenzione concerne un procedimento per il rile-
vamento multiplo di-segnali optoelettronici ed un dis
éositivo per l'sttuszione del procedimento. In pertico
lsre concerne un sensore multiplo, per esempio un sen-
sore dell'sngolo di sterzets @ funzionsmento optoeletw
tronico. Un siffetto sensore serve, per esempio, per
il rilevemento di posizioni di elementi di regolszio=-
ne per sportelli, cursori, vslvole, ecc. disposti in
autovéicoli e per ls determinszione degli sngoli di ster
z8ta, per ls regolszione dells dinsmics di.msrcia oppure
per la determinzzione di sngoli di torsione o di un mo-
vimentc linesre convertito in movimento rotativo, per
es. in sistemi di wmisurs o &i regolszione,

Dal documento US 5,508,088 & noto un regolo di cedenze

ovvero un disco dicsdenze per il posizionemento esstto
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di mécchine operstrici, sppsrecchi msnipolstori od 5l
tri orgeni posizionatori. Lo stesso consiste di un mg
terisle trasspsrente, sul quale.sono disposte codifics
zioni ds esplorsre trsmite sensori ottici. Il materis
le %rasparente é provvisto, sul lsto opposto al tres-
mettitore, di uno streto riflettente che consiste di
uns pellicols, in cui su.un leto & spplicsto uno stre
to fotosensibile e sullo stesso leto uno strsto riflet
tente & epplicato sullec strsto fotosensibile. Lo strs-
to'fotosensibile viene doteto,dil preferenzs tramite
m&schere o fotodisgremmstori, di codificazioni per 1°
gttuszione di finestre di sensori ottici.

Del documento US 4,952,874 & noto un sistems rileve

tore di posizione con unita di letturs commutsbili.

Questo sistems & utilizzeto nelle mscchine ﬁtensili,le
quali presentsno un portsutensili girevole di 360°.

‘Del documento US 4,145,608 & noto un sppsrecchio per
il rilevsmento di posizioni di riferimento relativemen
te & parti di mecchine rotsnti. Tsle eppsrecchio & uti
lizzato per eseumpio per regolesre l'sccensione di moto-
ri & combustione interns.

1l documento US 5,557,874 mostrs perimenti un appo~
recchio per il rilevemento di sngoli di rotezione, ad
esémpio in velvole » ferfalls. Con questo sppsrecchio

gli angoli 4i rotszione possono essere trezsformsti in

JACOBACCH & PERANI S.p.A.
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corrispondenti valori di resistenzs.

Con ls presente invenzione ors si intende trattere
segnsli multipli con un disco o cadenzs ed un elemento
séqsoriale, cosicclié sis possibileldi eleborere ulte -
riéri informezioni, per esempio circe conteggi di giri
e per il rilevsmento di angoli di stérzsta,in un dispo
sitivo di regolszione. Al rigusrdo, si intende £ehdere
poééibile un incremento delles quantita di informezioni
ds scquisire. Attrsverso 1'impiego di differenti gsume
di lunghezze d'onds si intende ottenere une -codificszio
ne multipls dells piste di esploraﬁione per uns miglio-
re scguisizione di informazioni.

Con 1'impiego soltento di un unico dispositivo rive

latore per pil unitd sensorisli, si intendg ridurre,

contrarismente s8llo stato dells tecnics enteriore, il

numero dei mezzi di rivelezione necessari. Attrsverso

le dispeosizione di un sccoppizmento s rotismo, contrsris

mente sllo stato dells tecnics i rotori devono essere
previstli ncon concentricsmente trs di ioro, me situsti
affisnceti tre di loro, cosicché 1s profonditd redisle
di montsggio viene ingrsndits soltsnto in un settore.
Nel restonti settori del sensore d'engolo disterzete &.
richiests 'soltento guells profondita di monteggio che é
imposta dalls prims unitd sensorisle.

Cid & reso possibile sttrsverso il fatto che, in un

JAGDBACC! & PERANI S.p.A
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procedimento per il rilevemento multiplo di segnsli op~-
toelettronici, in perticolare pef rilevsre posizioni di
elementi di regolszione di sportélli, cursori, velvole
€cc., per determinsre gli sngoli di'sterzeta,per le rego
laéione dells dinsmice di mercis, oppure per determinsre
gngoli di torsione od un movimento linesre convertito in
un movimento rotativo, sono previsti slmeno due "‘percorsi
diLSegnale estesi sngolsrmente tres di loro, in cui un
percorso di segnazle 1 procede in sostenzs persllelsmen—
te e 81 disotto di un disco di cedenzas 5 ed un ulteriore
percorso di segnele 3 colpisce verticslmente sttpsver-—
So 1l disco di csdenze 5 un elemento sensorisle 2. Inol-

tre, il percorso di segnale 1 deve essere devisto attrs-

VErso un elemento riflettente 4 g1 disctto del disco di

cadenza 5 in direzione verso 1'elemento sénsoriale 2 ed
ivi incontrersi con il percorso di segnsle 1.

Preferibilmente sono previsti slmeno due percorsi di
segnale procedenti ortogonslmente trs di loro, in cui un
peércorso di segnele 1 procede in sostanzs persllelsmente
e o1 disotto di un disco di cadenze 5 ed un ulteriore
percorso di segnesle 3 colpisce verticelmente attraverso
il disco di cadeﬁza 5> un elemento sensorisle 2.

I1 percorso d4i segnale 1 pud enche essere integreto,

8ttraverso un elemento riflettente prismetico 4, latersl

mente nell'elemento sensorisle 2, in cui preferibilmente

WEORAGE! & PERARE S.p.0,
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nel percorso di segnsle 1 viene inserito un elewmento ri
flettente ausilisre 48, il qusle fa deviere il percorso
di luce 1 in direzione verso un disco di cedenzs 5 per-
zislmente meteliizzato, in cul il punto di riflessione
9 s%l disco di cadenze 5 & disposto in modo che il per-
corse €1 luce 1 sttrsverso l'elemento riflettore 4 si
incontrs con il percorso di luce 3 nell'elementd senso-—
risle 2. Se il disco di cedenzs 5 & mebsllizzebo in mo-
do selettivo dells lunshezzs d'onds, & possibile di aif
ferenzisre lé gemme di lunghezze d'onds dell'entrsts di
luce letersle dells gsmms d¢i lunghezzs d'onds del per -
corso di luce 3 incidente verticslmente.

Se 1l percorso di sehnale 3 & sottoposto & veriszio-
ne sttreverso 1s posizione del disco trésduttore, si he
1ls possibilité di rilevare l'sngolo di roﬁ;zione su un
circuito. Attraverso il fstto che il percorso di segns-
le 1 viene sottoposto 8 variazione sttraversoc 1s posi -
zione del rotismo, & possibile di rilevere il numero di
giri nel circuito.

Un dispositivo per l'sttuezione del procedimento se-
conde l'invenzione comprende uns prims unita sensorisle
32, consistente di un rotore 34 portente uns prims co -
dificszione 36 ed accopristo 8d un movimento rotativo e

di un orgeno rivelstore 58 disposto sul leto stetore

per l'esplorszione dells codificazione 36 del rotore 34

JACOBACCI&F%FlNJSﬁJQ
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entro un segmento dell'interoc cempo di rotezione del
volsnte dello sterzo. II dispositivo comprende inoltre
uné seconda unita sensorisle %23, consistente di un ro-
tore 22 accoppisto medisnte rotismblal rotore 34 dells
prfme unitéd sensoriszle 32, d4i uns codificszione 11 mo~
tile medisnte il rotore 22 e di un organo rivelstore

38 disposto sul lsto stetore per l'eSplorazioné;di ques
stg'codificezione 1l entro 1'intero csmpo di rotazione.
Al riguardo & previsto che 1'orgesno rivelstore 38 dells
primé unitd sensorisle 32 & formeto ds une piuralité di
elementi convertitori confinsnti trs di loro sotto for—
w8 di schiers di sensori, ‘e che quests schiers di senso
ri 58 & disposts in modo sis dsa esplorsre ls codifics -
zione 36 del rotore 34 dells prims unita sensoriele 32,
sie ds esplorare snche ls codificszione 11 dells secon-
dz unitd sensorisle 33, in qusnto il trssduttore dells
prime unita sensoriele 32 & formeto ds un disco 2 codi-
ce 54 e ls schiere di sensori 38 & disposta con ls sus
estensione longitudinazle trssversslmente slls direzione

di movimento dells codificszione %6 del disco 8 codice

34 e con i suoi elementi convertitori orientsti verso il

lsto pistto del disco s codice 34 portente ls codifice-

zione 36, inoltre che sl disoprs dells schiere di senso

- ri 38 & disposto un corpo ottico 12, in cui incide late

relmente il rsggio luminoso in forms di codificszione e

SACOBACCH & PERAN SpA
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€ riflesso sulle superficie fotosensibile delle schie
& di sensori 38, e che 1s codificszione dells secon-
de unita sensorisle 33 é reslizzats sttrsverso un dis

fremma 10 mobile rispetto 2d un2z sorgente luminose di

¥

posizione fissa 15.

?er 1'accoppisuwento medisnte rotismo del rotore 22
della seconde unita sensorisle 33 sl tresduttoré 34
delils prime unita sensorisle 32 & utilizzsto un rotisg
mo epicicloidele differenzisle 16, il qusle comprende
uné ruote conduttrice 19, reslizzsts come ruots di cem
bilo ed ingrenente con il trssmettitore 34 dells prims
unita sensorisle 32, ed sccento 8lls ruots conduttrice
19 uns ruots di riferimento 26 » dentsturs interns, di
forme snulere e disposts fisss sl bessmento, mentre trs
un pignone 24 montato sull'esse 21 dells f;ota condut-
trice 19 e ls dentsturs interns dells ruote di riferi-
mento 26 ¢ disposts une ruots satellite 25, ls qusle
ingrans sis con ls dentsturs interns dells ruocts di ri-
ferimento 26, sis con il rotore 22 dells seconds unita
sensorisle 33, il qusle funge come ruota-condotta 22
del rotismo 16 e presents un numerc di denti diverso ris
petto slls ruocts di riferimento 26, ed inoltre il roto-
re 22 con ung leve oscillsnte 17 penetrs in uns griffa
di un braccio 27 portente 1s codificszione dells secon-

dez unitd sensorisle 33 e montato oscillsbile trs il dis

co 8 codice 34 costituente il trssmettitore e 13 schie~

re 4di sensori 38,

JACNBACCH & PERANI S.p A
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Essenzielmente, il rilevsumento multiplo di segnali
optoelettronici secondo ‘1'invenzione consiste nel fat-
to che:

f) sono formeti due percorsi diVSegnale, i queli si
iméettono in sostsnze ortogecnelmente tre di loro nel
dispositivo di wisurs optoelettronico,

b) in cui un percorso di rsggio (3) & diretto verti
cafﬁente rispetto sl disco di cadenzs e ad un elemento
ritlettente (4),

¢) in cui inoltre um secondo percorso di roggio (1)
procede persllelemente e 8l disotto del disco di ceden

z8 (5) ed sttrasverso un elemento riflettente (4) viene

diretto sull'elemento senscriale (2),

d) in_slternstivs, il percorso di roggio (1) viene
diretto sttreverso un alemento riflettente susilisre
(48) depprime sul lato inferiore del disco di cadenze
(5) e poi sttrsverso l'elemento riflettente (4) sull'e
lemento sensorisle (2).

Il tipo di procedimento sopre descritto presents il
venteggio che possono essere elsborste ulteriori infor
mezioni, per esempio reletivemente s conteggi di giri
per il rilevemento dell'sangolo 4di sterzata; in uyn dis-
positivo di wisurs. Uns metsllizzezione perziale oppu~
re 1la metsllizzszione selettive delle lunghezze d'onde

permettono un incremento dells qusntita informetivs
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gcquisibile. L'impiego di differenti cempi di lunghez
ze¢ d'onds rende possibile uns codificszione multipls
dells trsccis di esplorszione per ls scquisizione di
informazioni, oppure l'esplorszione per l'scquisizio~

ne di informszioni ettraverso un raggio di luce e 1s

simultsnes riflessione di un secondo raggio di luce con

lunghezze d'onds diversa rispétto 8l primo reggio di
1ude; (

In quanto segue, 1l'invenzione & descritts con mag-
glore dettsglio in base & pil esempi di attuszione. _
Nel disegno snnesso:

La figure 1 é un'illustrszione di principio di un
dispositivo di misure secondo l'invenzione con un ele-

mento riflettente prismetico 4;

le figurs 2 wmostrs il dispositivo di misurs secondo

l'invenzione con metsallizzszione parzisle oppure con
metellizzazione selettive del disco di cedenzs 5;

le figure 3, 4 mostreno un esempio di spplicszione
di un dispositivo &i misurs seccndo 1'invenzione.

Nells figurs 1 sono illustrsti un percorso di reggi-
orizzontele 1 ed un percorso ai regegl - verticele 3, i
gqueli possono essere prodotti ds sorgenti di luce dif-
ferenti, oppure ds uns sorgente di luce comune medisn—
te sepsrszicne del percorso di luce.

I1 percorso di raggi orizzontsele 1 procede 8l disot

10
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to del disco di cedenzs 5, i1 quele rende possibile ad
esempio il rilevsmento dell'sngolo di sterzets. Il se-
gnale in srrivo sul percorso di reggi, per esempio un
réggio luminoso, colpisce un elemento riflettente 4,
ilgqusle presents uno scelsmento 4® & guiss di uns su-
perficie di prisme. Qui si produce une riflessione to-
tele del roaggio di luce,incidente laterslmente, "in di- -
reiione verso un elemento- sensorizle 2.

Inoltre, nells figurs 1 sono illustrsti un elemento
di supporto 6 per 1'elemento riflettente 4, una staffs
di ritegno 7 per l'elemento di supporto 6 ed una pisstre
di bese, sulls quale sono fisssti i componenti soprs des
critti.

A differenzs dells figurs 1, nells figures 2 nel per -

‘corso di reggi orizzontale 1 & disposto un elemento ri -

flettente susilisre 45, il quele provvedere slls devis -
zione del percorso di reggi 1 in direzione verso il lato
inferiore del disco di cesdenzs 5. Nel punto di incidenze
8 del percorso di reggi devisto 1, hs luogo uns ulterio-
re deviszione del percorso di reggi 1 in direzione verso
1'elemento riflettente 4, i1 qusle nells varisnte secon-—
do ls figures 2 & formsto ds un corpo simmetrico, per es.
une lastraz di vetro. Dopo ripetute riflessioni, il segna
le giunge sul percorso di reggli 1 sull'elemento sensoris

le 2, ove incontrs un segnele del percorso di raggi ver-

tic&le 50
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Questa verisnte secondo ls figura 2 presents il van
teggio che l'élemento riflettente 4 pud essere resliz-
z8t0o in modo relstivamente semplice e percid sd un cos:
to conveniente.

ﬁelle'figure.B ¢ 4 & illustrsts, come esempio di ap
plicazione per il procedimento secondo l'invenzione,
ung unitd sensorisle relstive 8ll'sngolo di -sterzats.

iﬂangolo di sterzete ovvero l'angolszione di sterzg
turs in autoveicoli si richiede per potere influenzsere
con guesto velore per esempio un sistems regolstore del
ls dinsmice di'marcia. Un siffstto sisteme regolatore
dells dinSmiéa di mercig riceve, oltre 2i vslori dell!
sugolo di sterzste menzionsti, ulteriori deti di wmisu-
rs, come il numero di girli delle ruote oppure ls rots-
zione dell'sutoveicolo intorno sl suo ssse verticsle.
Sono necesssrie ds un 18bo l'esngolazione di sterzets 88
soluts e dsll'sltro lsto ls velocita di sterzets, affin
ché questi vslori messi insieme con gli sltri dsti rile
vall posssno essere elsborsti dsl sistems regolatore
dells dinsmice di marcis ed essere convertiti per il co
mendo di ezionstori, per esempio dei freni e/o 12 rego~
lezione del motore.

I1 dispositivo secondo l'invenzione comprende due U~
nitd sensorisli, in cui le differenti codificszioni del

le due unitad sensorisli sgisconc su un orgeno rivelsto-

re comune. A tele scopo, l'orgsno rivelstore dells pri-

12
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me unita sensoriele & costituito de une plurelita di
elementi tresduttori confinsnti trs di lore sotto for-
md di schiers di sensori congiunts, mono- od snche bi-
dimensionsle. Le due unita sensoriéii sono previste
coﬁvenientemente 8 funzionsmento optoelettronico, in
cul l8 codificszione dells prims unita sensorisle é
reppresentets de un disco 8 codice illuminsto dé ﬁn ls
to % ls schiers di sensori, reslizzsests per esempio co-
me sensore linesare, orienteto con 1s sus superficie fo
tosensitive verso il disco & codice, & disposts sul lg
to del disco & codice situsto dirimpetto slls sorgente
luminose.

Come tresduttore portente la codificezione dells pri
me unita sensorisle € possibile di provvedgre, per eseu
pio, un rotore sccoppisto direttsmente 2l movimento ro-
tativo dell'slbero dello sterzo, come un disco 8 codice
¢i forms circolere, oppure un elemeﬁto tresduttore mos-
S0 in treslszione rispetto sl movimento rotetivo. Nell!
ultimo csso, l'elemento tresduttore & collegeto ettre -

verso un sccoppiemento 8 rotismo, per esempio uns tres-

missione s vite, 821 moviwento rotativo dell'slbero dello

sterzo. KNel ceso dells reslizzezione del trssduttore co
me disco & codice, questo pud presentsre in qualitd di
codificazione per esempio uns spirsle di Archimede ese-

guite come disfrsmmé & fessurs di luce, in cui per su -

[
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mentare l'essttezzs di wisurs, & quests treccis di codi
ce & convenientemente sgsocists uns treccis di riferi -

mento di forme circolere disposts centrslmente rispetto

8lls trsccie di codice e la quale & eseguits, come ls

treccis di codice, 8 guiss di disfrsmms a fessura, oppu
re pud essere formste dsl bordo periferico del disco @
codice. In luogo di utilizzere disfrsummi s fessﬁré, le
trééce - treccis di codice e traccis di riferimento -
possono enche essere formate ds snnerimenti rispetto ad
un disco & codice del resto trssperente.

In uns demoltiplicezione tresmissive, 8l trssduttore
dells prim2 unita sensoriele, accoppiafo sl movimento
del volsnte dello sterzo, & sccoppisto il rotore dells
seconds unita senmsorizle. Il rotore delle geconds unita
sensorisle comprende une leve oscillsnte, 1ls quele si i@
pegns in une griffe di un dbrsccio, il quale ﬁorta 1z co
dificezione dells seconde univa seneorialé ed & montato
oscillebile tre il disco @ codice reslizzsto come tras—
duttore e ls schiers di sensori. Un movimento del rotore
dzionato risults allors in un movimento oscillsnte del
braccio, ls cui codificszione agisce, corrispondentemen
te 8lls posizione sngolsre del volsente dello sterzo en-
tro l'intero csmpo di rotszione del volanté, su diffe -
rentl settori dells schiers di sensori. Il msssimo impor

to di movimento del brsccio delle seconds unita sensoris

14
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le pud corrispondere sl massimo #lls estensione longitu
dinsle per esempio di un sensore linesre utilizzsto.
Siccome per questo motive il wovimento del rotore szio-
nato pud estendersi soltento di un‘importo esiguo, la
degoltiplicszione mediante rotismo tres il tresduttore
delle prime unita sensoriszle ed il rotore delle seconds
unita sensoriale deve essere corrispondentementé grande.
A tole scopo €& utilizzeto un rotismo epicicloidele dif-
ferenzisle, il qusle cowprende une ruote conduttiice e-
seguite come ruots di cembio ed ingrensnte con il tres-
duttore dells prims unita sensorisle, reslizzsto come
rotofe, ed una ruots di riferimento. Ls ruots di riferi
wento ha forme anulsre, & dentste internemente ed & dis
posts sul lsto del bssemento. Sul mozzo dells ruote con
duttrice & monteto un pignone, 11 quele stirsverso uns
Tuots sstellite, interposta tre il pignone e ls ruots di
riferimento, & sccoppiato sl movimento dells ruota con =
duttrice. Il rotore dells seconda unita sensorisle rsp -
presents ls ruots condotﬁs di queste disposizione di ro-
tismo ed & azionato con 1s ruote sstellite, mentre il nu
mero di denti del rotore azionato & differente ds quello
dells ruots di riferimerto. Con 1a realizzszione di un
siffetto rotismo epicicloidsle, per motivi 4i spazio &
conveniente di provvedere le ruote conduttrici e le ruo-

te condotte inserite 1'uns nell'sltre, in cui concentri-
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cemente alls'ruota conduttrice ed sll'interno d4i ques
ta & montatse in posizione fisss lez ruots di riferimen
To & dentsturs interns, 1ls qusle dentsturs interns im
pegno tutt'intorno il rotore szionéﬁo.

i'impiego di un unico orgsno rivelstore per le due
unita sensorisli he per conseguenzs che, rispetto sl-

lo ststo dells tecnics enteriormente noto, si riduce

il ‘numero degli orgeni rivelstori richiesti. Le dispo

sizione dell'sccoppismento medisnte rotismo nel modo
e nel tipo descritti, in cul contrerismente sllo sta-
to dells tecnics, i due rotori sono.previsti, non con
centricamente tre di loro, ma reciprocsmente sffisnce
ti, he per conseguenzs che, redislmente dell'ssse di
rotazione dells prims unita sensorisle, é‘gichiesta S0
lsmente in une zons, nells quasle & disposto il rotismo
epiciecloidele, une profondita di montaggio ingrendits
rispetto 2lls profondita di montsggio rsdisle dells pri
wa unita sensorisle. Nei restsnti settori del sensore
d'sngolo di sterzets & necesssris soitsnto quells pro-
fondita di montaggio, le quele & predeterminsts dslls
prima unita sensorisle.

Ulteriori conformazioni dell'invenzione somo oggetto
di ulteriori rivendicszioni subordinste e dells seguen-
te descrizione di un esempio 4i ettﬁézione, redstte con

riferimento slle snnesse figure e cioé:



.

Le figurs % mostre une
sensore dell'sngolo di
la figurs 4 mostrs uns

sensore dell'sngolo di

viste dsll'slto schemetics di un

sterzeta; e
sezione lungo le lines A-B del

sterzets dells figurs 3.

Un sensore 31 deil'angolo di sterzetes s funzionesumen-

to optoelettronico comprende due unitd sensorisli 32, 33,

L'unitd sensorisle 32 consiste di un disco 8 codice z4 8

vente funzione di tresduttore rotetivo dells prims unita

sensorisle ed il quale é collegeto solidslmente in rota-

zione con l'slbero dello sterzo 35 di un sutoveicole. Il
disco @ codice 34 porte come codificazione uns trsccis di
codice 36 reslizzste come disfremmsz di luce e 1ls qusle
reppresents uns spirsle di Archimede e, nells figﬁra, &p-
pére come lines ners. Come trsccis di riferimento & pre ~

visto il bordo esterno 37 del disco s codice 34.Dell'unita

oo
oA,

e

T R

L

sensorisle 32 fa psrte un sensore linesre 38 con uns plu-

r3lita di elementi convertitori optoelettronici. L'orien-

tamento del seusore linesre 38 €& previsto redislmente sll'

gsse di rotezione deil'slbero dello sterzo. L& superficie

fotosensibile del sensore linesre %28 & orientate verso il

lato inferiore del disco & codice 34. Ls lunghezzs del

sensore linesre 38 rispettivamente dell'estensione degli

elementi convertitori copre il settore occupato dslls

traccis di codice 36 in estensione rsdisle e si protende

oltre il bordo esterno 37 del disco & codice 34, sffinché

17



w)

.

il bordo esterno 37 riproducentesi sul sensore linesre

58 posss essere utilizzsto come trsccis di riferimento.

Dirimpetto sl sensore lineare 38 relstivemente sl disco

8 codice 34 & disposto un dispositivéo di illuminszione
- vells figurs 4 indicsto con il riferimento 15 -, il

quele illumins il disco & codice 34 dsll'slto..

L'unitd sensorisle 33 comprende uns sorgente lumino-

S8 %9 che ¢ disposts in un disfremms 10. Il disfrsmme
10 presents sul lsto snteriore un'sperturs 11, cosicché
un raggio luminoso pud uscire dsl disfresmms 10, Il disw-
fremme 10 é oscillsbile intorno 2d un ssse di oscills -
zione 12, gccenunato medisnte une doppis freccis, sicche
il reggio luminoso uscente dall'sperturs 11 del diafrem
m& pud colpire, in fuﬁzione delle posizione del disfrsm
ma 10, differenti convertitori del sensore linesre 38.
Fer 1s deviszione dei reggi luminosi, uscenti dell'sper
turas 11 del disfrsmms in un pisno psrellelo sl pisno
del disco & codice 34, nel pisnc idoneo 2d agire sul

sensore lineare %8, 8l disoprs del sensore linesre 38 &

disposto un corpo ottico 13, il qusle comprende uns su-

perficie riflettente 14 procursnte il rinvio del rsggio

lumoso emesso. Ls riproduzione dells treccis di codice
56 dells prims unita sensorisle 32 ed il reggio lumino-
S0 uscente dsll'sperturs 11 del diefremms dells seconds

unita sensorisle 33 ggiscono sullo stesso settore del

18
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senéofe lineere 3%8.

Ls disposizione delle due unita éénsofiali 32, 33 3.
rilevabile psrimenti dells illustrezione in sezione
della:figurs 4, in cui & pure iliuStreta schemsticemen
tegla sorgente luminoss 15 disposts sl disopre del dis
Co & codice 34.

L'unité sensoriale 32 serve per rilevsre le posizio -
neiangolsre dél colante dello-sterzo ovvero dell'slbero
dello sterzo 35 entro un segmentd di %60° di un presup
posto cempo di rotszione complessivo di quettro giri B
(1440°). L'unita sensorisle 33 serve per rilevere 1s
posizione dell’albero dello sterzo 35 éntro 1'intero

cempo ai rotezione del volente di 1440°., A tale scopo,

il wovimento del disframme 10 & dimensionsto in modo

che, nel percorso dei 1440°, il rsggio luminoso reppre
sentsnte 1le codificezione di quests units sensorisle
5% ed uscente dsll'sperturs 11 del disfrsmme si muove
sopra l'inters superficie fotosensibile del sensore 1i
nesre 38,

Tl movimento del disfreums 10 & gccoppieto, attrs -
verso un rotisme 16 ed un braccio oscillsnte 17, 21 wmo
vimento rotetive del disco s codice 34ovvero dell’'slbe
ro dello sterzo 35. Come rotismo 16 & ubtilizzsto un ro
tismo epicicloidsle differenzisle 16, i cui componenti

sono disposti di uns pisstrs di bese 18. Il rotismo e-

19



picicloidsle 16 consiste di uns ruots conduttrice 19, 1s
- quale ingrens con uns ruots dentets 20 solidsle in rots
zione con l'slbero dello sterzo 35. Sull'ssse 21 dells

Tuote conduttrice 19 ¢ montsts uns ruote condotte 22, 1s

gudle costituisce il rotore delle seconds unita sensoris

le 33, e formats come ruote csvs e presents unz dentstu-

re interns 2%. Trs ls dentoturs interns 2% ed uh pignone
24;'montato perimenti sull'ssse 21 ed interposto tre 1s
Tuote conduttrice 19 e la ruots condotts 22, si trove u
ng ruots sstellite 25. Del rotismo 16 fa psrte inoltre
uneg ruote di riferimento 26 di forws snulere con denta-
turs interns, sffisncet? 8lls ruots conduttrice 19 e ls
qusle & montsts in posizione fisss sul bassmento. Ie Tuo
ts sstellite 25 ingrane sis con la dentsturs interns del
la ruots di riferimento 26, sis con 1la deﬁ%atura'interne
23 dells ruots condotts 22, essendo tuttevis previsto
che 18 ruots di riferimento 26 hs un numero di denti aif
- ferente rispetto 211s ruots condotts 22.

A3 un movimento delle ruotz conduttrice 19, il movi-
mento rotetivo viene trasmesso tresmite il pignone 24 e
la ruots satellite 25 s1ls ruots condotts 22, sulle cui
periferis esterns & disposto il braccio oscillsnte 17.
Il rotolsmento simulteneo delle ruots sstellite 25 nells
dentsturs interns dells ruote di riferimento 26 come pu-

re nells dentsturs interns delles Tucts condotts 22 hs

20
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per effetto, in seguito &l numero di denti differente
delle due ruote dentate, un'oscillezione dells ruots
condotts 22, cosicché questo wovimento si menifests in
un movimento oscillante del brsccio 17. Il braccio o-
scfllante 17 & inserito con la sus estremita libers in
une griffas 27 che fa psrte d1 une levs & due brecci 286,
il cui fulcro & l'esse di oscillezione 12, mentre il
diéframme 10 reppresents 1l'sltro brasccio dells levs 28.
Un movimento rotativo dells ruote condotts 22, ls qgua-
le serve come rotore dells seconds unita sensorisle 33,
sl menifests sllors nel movimento oscillente, sopra des
critto, del disfrsmms 10,

Per ls riduzione di gioco nel rotismo, il brsccio o-
scillsnte 17 puo essere sssoggetteto 2ll'szione di un e
lemento & molla. -

Un rilevemento dells codificazione 36 dell'unitd sen
sorisle 32 e dells codificezione 11 dell'unitid sensoris
le 8d effetto selettivo della treccis di codice & res -
lizzsbile in diversi modi., Per esempio, pud svere luogo
un rilevemento slternsto di une e dell'sltrs treccisa di
codice. 1lnoltre, per le distinzione delle due codifice~
zioni %36, 11 & possibile di egire sul sensore linesre
con luce codificsts, in cui vi & 18 possibilita, per e~
seupio, di une differenzs in fungzione dells lunghezzs

d'onds, in funzione dells luminositd od in funzione del

la polerizzszione. Accento elle sepsrezione fisics men-
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zionsts delle trecce di codice & snche possibile di e-
seguire uns distinzione delle due tracce di codice 36,
1l in vis slgoritmics, Uns siffstte distinzione & otte
nibile per esempio sttrsverso un codice d'informazione
riébndante, cosicché snche con un illuminsmento simulta
neo del sensore linesre 38 con le due tracce di codice
36, 11 é ress possibile un'informszione univocs ‘relsti-
vaﬁénte alls pbsizione delle rispettive trscce di codi-
ce 36, 11 e percid slls posizione sngolsre del volente

dello sterzo.
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RIVENDICAZIONI

1. Procedimento per il rilevemento multiplo di se-
gnali optoelettronici, in perticolsre per il rileveumen
to di posizioni di elementi di regolezzione di sportel-
li: cursori, velvole, ecc. disposti in sutoveicoli,
per ls determinszione degli sngoli di sterzsts, per ls
regolazione delle dinsmice di msrcis oppure perkdéter—
miﬁére angoli di torsione o un movimento linesre coﬁve;
tito in un movimento rotestivo, cerstterizzato de:

8) almeno due percorsi di segnsle procedenti sd sn-
golo trs di loro, in cui un percorso di segnale (1) si
estende essenzislmente psrsllelsmente e 81 disotto di un
disco di cedenzs (5) e l'ulteriore percorso di segnsle
(3), sttrsverssndo verticslmente il disco 4i cadenzs (5),
colpisce un elemento sensorisle (2),

b) mentre il percorso di segnsle (1) sttrsverso un e-
lemento‘riflettente (4) viene devisto in direzione verso
l'elemento sensorisle (2) ed ivi coincide con il percor
so di segnale (3).

2. Procedimento secondo ls rivendicezione 1, cerstte
rizzato ds almeno due percorsi di segnale procedenti ad
gngolo tre di ‘loro, in cui un percorso di segnale (1) si
estende essenzislmente psrallelsmente e 21 disotto di un
disco di cadenzs (5) e l'ulteriore percorso di segnsle

(3), ettraverssnte verticslmente il disco di cadenzs (5),
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colpisce un elemento sensorisle (2).

3. Procedimento secowdo lz rivendicszione 1, carstte
rizzato dal fatto éhe il percorsc di segnsle (1) viene
immesso sttrsverso un elemento riflettente (4) di forme
prfsmatiéa laterslmente nell'elemento sensoriale (2).

4. Procedimeutvo secondo ls rivendicszione 1, cerstte
rizzato dsl fstto che nel percorso di segnale (1) viene
inéérito un elemento rifletteunte susiliare (4s), il qus
le devis 11 percorso di luce (1) in direzione verso un
disco di cedenza (5) perzislmente metsllizzeto, in cui
1l punto di riflessione (9) sul disco di cadenzs (5) &
disposto in modo che il percorso di luce (1) sttrsverso
l'elemento riflettente (4) coincide con il percorso di
luce (3) nell'elemento sensorisle (2). o

5. Procedimento secondo le rivendicszione 1, cerstte
rizzato dsl fatto che il disco di cedenze (5) & metellig
zéto in modo selettivo dells lunghezze d'onds, mentre
il cempo di lunghezzs d'onds dells entrasts laterale del-
1s luce differisce dsl cémpo dl lunghezze d'onda del per
corso di luce (3) che incide verticslmente.

©. Procedimento secondo le rivendicazione 1, csrstte-
rizzeto dsl fatto che il percorso di segnele (3) & sotto
posto & variszione sttraverso le posizione del disco

trzsduttore, sicché l'esngole di rotszione viene rilevsto

su un circuito; e che il percorso di segnsle (1) & sotto

24

JACOBACCI & PERANI S.p A



{»

»

G

posto 8 variszione trsmite ls posizione del rotismo e
cosl & rilevats le rotszione circolstoris.

7. Dispositivo per 1l'sttuszione del procedimento se
condo uns delle precedenti rivendicsezioni 1 - 6, com ~
prebdeﬁte une prims unita sensorisle (32), 12 gusle con
siste di un rotore (34) portente uns prime condificazione
(36) e accoppiato ed un movimento rotativo e di un, ele -
mento rivelstore (38) disposto sul lato stetore per ls
esplorszione dells codificazione (36) del rotore (34) en
tro un segmento dell'intero campo di rotszione del volsen
te dello sterzo, come pure couprendente uns seconds uni-
t2 sensorisle (33), ls qusle consiste di un rotore (22)
gccoppisto in tresmissione sl rotore (34) dells prime u
nita sensorisle (32), 4i une codificezione (11) mobile
medisnte il rotore (22) e di un elemento rivelstore (38)
disposto sul lato statore per l'esplorezione di Queéts
codificazione (11) entro l'intero csmpo di rotszione,
ceretterizzato dal fatto:

che l'elemento rivelatore (38) dells prims unitd sen-
soriale (32) & formsto de uns plurelitd di elementi con-
vertitori confinanti l'uno ell'sltro s guise di schiers
di sensori, quests schiers di sensori (38) essendo dispos
te sis per esplorsre la codificszione (36) del rotore
(34) dells prims unita sensorisle (32), sis per esplorsre

18 codificsezione (11) dells seconds unitd sensorisle (%3),
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in quanto il trssduttore dells prime unitad sensoriale
(32) & formato de un disco & codice (34) e ls schiers
di sensori (%8) & disposts orientets con ls sug esten-
sione longitudinsle trssversslmente slls direzione di
mo%imento dells codificazione (36) del disco 2 codice
(34) e con i suoi elementi convertitori lo & verso il
lafo,piatto del disco g codice (34) portente la-codifi
cazione (36);

che 8l disopre dells schiers di sensori (38) & dispos
to un corpo ottico (13), in cui si immette il raggio di
luce in forme di codificszione e viene riflesso verso ls
'superficie fotosensibile dells schiers 4i snsori (38);

e che 18 codificszione dells secnds unitd sensorisle
(33) & reslizzste ettraverso un diefrsmms (10) mobile
rispetto ed unz sorgente di luce di posiéiZne fisss.

8. Dispositivo secondo le rivendicszione 7, csrstte-

rizzeto d2l fstto che per l'sccoprismento medisnte rotismo

del rotore (22) dellez seconds unitd sensorisle (33) sl

tresduttore (34) dells vrims uniti sensoriele (32) -é uti

‘lizzato un rotismo epicicloidesle differenzisle (16), il

qusle comprende une riote conduttrice (19) reslizzsts co
we ruote di cembio ingresnsnte con il trssduttore (34)
dells prims unitd sensorisle (32) e, sccanto 21ls ruota
conduttrice (19), uns ruote &i riferimento (26) con den-

teturs interns, eseguits in forms snulsre e disposts fis
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sa 8l besemento, in cui tre un pignone (24) montato
sull'ssse (21) dells ructé conduttrice (19) e la dents
turs interne dells ructs di riferimento (26) & disposts
ung, ruota sstellite (25), 1s qusle.ingrane sis con ls
deﬁtatura interns delle ruots di riferimento (26), sis
con il rotore (22) dells seconds unitd sensorisle (33),
il quele ¢ eseguito come ruote condotta (22) del rotise
mo % presents un numero di denti diverso rispetto slls
ruote di riferimento (26), ed in cui il rotore (22) si

impegna con uns leva oscillsnte (17) in uns griffs di un

A
f

braccio (27), il qusle porte ls codificszione dells se—
conds unita sensoriele (33) ed & montsto oscillebile
tre il disco 8 codice (34) avente funzione ai tresdutto

re e lg schiers di sensori (38).

2 OANRSO & PERANI S0 A
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Dott. Francesco SERRA
M. lscriz. ALBO 90
{in proprio © per gl cld)
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