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Svisly soustruh je podle vynédlezu charakte-
risticky tim, Ze jeho stojan a stil pro otoé-
nou upinaci desku jsou spolu navzdjem spo-
jeny boc¢né prostfednictvim p¥irubové kon-
zoly tak, Ze osa otofné upinaci desky je pred-
sunuta jak vidi svislému vedeni kiiZového
suportu na stojanu a tedy i pfed svislou ro-

vinu pli¢ného ramene neseného timto Kk¥i-

Zovym suportem, tak i pfed boéni sténu sto-
janu. KfiZovy suport je pohyblivy vertikdlné&
na vedenich stojanu, pfidemZ stranové vede-
ni pro valivé uloZeni a delni vedeni pro
kluzné uloZeni sani tohoto kfiZového suportu
jsou vzdjemné oddé&lena. Priéné rameno je
zasunutelné do vedeni kifiZového suportu v
celé své délce a na konci privrdceném k ose

‘otofného stolu je opatreno prizmatickou 1-

loZnou plochou pro upnuti vyménitelnych
pracovnétechnologickych jednotek.
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P¥edmé&t vyndlezu se vztahuje na kencepg-
ni feSeni konstrukce svislého soustruhu
stfedni velikosti.

Dosavadni koncepce téchto svislych sou-
struhfi jsou charakteristické t&mito znaky:
upinaci — motoricky pies pievodovou skiii
pohan&nd deska, za ni stojan s pohybliv§m
nebo pevnym pii¢nikem a suport pojiZdé&jici
po pii¢niku, vybaveny smykadlem Stihlého
tvaru nebo smykadlem s revolverovou hla-
vou.

U svislych soustruhfi nad 1200 mm primsé-
ru upinaci desky se objevuji i konstrukce
s nékolika pFitnikovymi suporty a s bo&nim
suportem. U strojit tohoto druhu do prtms-
ru 1200 mm upinaci desky, které jsou tech-
nologicky viestrannéji vyuZitelné, se pouZi-
v4 jak pevnych, tak i pohyblivych pFigniki,
pfigemZ pohyblivé pfiéniky jsou obvyklé vét-
ginou jen u stroji s upinacimi deskami od
1000 do 1200 mm v priméru. Na pFi¢niku u-
spofddané pohyblivé suporty byvaji v zésa-
ds prizptisobeny pro hlavnf a podstatny druh
prace stroje. To znamend, Ze suport mé bud
§tihlé smykadlo pro podstatné préce v duti-
ndch obrobkd, nebo je vybaven smykadlem s
revolverovou hlavou, p¥i¢emZ pro préce v
dutindch se do revolverové hlavy upinaji na-
stroje s rznymi vhodn® tvarovanymi drza-
ky. U men$ich stroji tohoto druhu, vybave-
nych upinaci{ deskou o priméru 600 aZ 800
milimetrdl, jsou zndma i takovd FeSeni, kte-
rd jsou charakteristickd pouZitim p¥Fi&niku
se suportem, nebo jen s deskou pFizpilisobe-
nou pro uchyceni noZovych drZzakd bez smy-
kadla, p¥iemZ svisly pracovni posuv néstroje
vyvozuje p¥imo priénik.

V3echny uvedené koncepdéni typy svislych
soustruhfi maji stojan za upinaci deskou a
jeho svislé vodici plochy jsou v rovin& kol-
mé ke svislé roviné soumérnosti proloZené
osou upinaci desky. V piidorysném pohledu
leZi piidnik se suportem nad upinaci des-
kou. To je nevyhodné proto, Ze je tim ztiZe-
na manipulace s obrobkem, s jeho uklddédnim
a upindnim na upinaci desku stroje, nebot
prostor nad upinaci deskou je vlivem polohy
p¥i¢niku Spatné pFistupny pro zvedaci pro-
stfedky manipulujici s t&8Zkym obrobkem.
Tato koncepce svislého soustruhu omezuje
jeho technologické moZnosti a pfitom neda-
va Z4dnou moZnost tento nedostatek zmirnit.

Tuto nevyhodu znamych koncepénich fFe-
geni konstrukci svislych soustruhd stfedni
velikosti podstatng potladuje a v urcitych
smérech i odstraiiuje svisly soustruh podle
vynédlezu, jehoZ stojan je uspofddén, a se
stolem pro otodnou upinaci desku, pfedsunu-
tou svou osou pied svislou rovinu pficného
ramene i pfed bofni sténu stojanu na stra-
né privracené k ni, spojen botné prostied-
nictvim piirubové konzoly, nesouci pohéanéci
elektromotor této upinaci desky a z celnil
strany je soustruh opatfen svislymi, funkéné
navzdjem oddélenymi vodicimi plochami, to-
tiZ stranovymi vodicimi plochami pro valivé
uloZeni a ¢elnimi vodicimi plochami pro kluz-
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né uloZeni kfiZového suportu, v ndmz piiEné
unloZeng rameno se samostatnou posuvovou
jednotkou je zcela zasunutelné do tohoto
kiiZzového suportu a je na &ele pFivrdceném
k ose upinaci desky opatfeno prizmatickou
tiloZnou plochou pro upnut{ vyménitelnych
pracovnich technologickych jednotek.

Toto koncepéni FeSeni svislého soustruhu
stitedni velikosti ma né&kolik vyhod. Stojan
umist&ny bokem od upinaci desky zvét3uje
volny prostor kolem upinaci desky jak pro
potiebu obsluhy (naklddédni, upindni a pro-
méfFovani obrobku), tak i prp snaZ$i odvod
t¥isek a chladici kapaliny z pracovniho pro-
storu. Tomu napoméhé i to, Ze p¥i¢né rame-
no, vedené v k¥iZovém suportu, 1ze do su-
portu zcela zasunout a tim 4ipiné uvolnit pro-
ster nad upinaci deskou. Dalsi vihodou je, Ze
pracovni technologickd jednotka, ktera se dé
upinat na konec pFiéného ramene, vybave-
ného pro tento Gdel prizmatickou upinaci
plochou, miiZe byt Fefena jako vyméniteln4,
specidlng prizplsobend technologickému u-
konu, nap¥iklad jako jednotka soustruZnicka,
brousici, vrtaci ¢i frézovaci, jejihoZ vykonu
1ze vZdy pin& vyuZit. Pro uZivatele takového
stroje je nasnadé& vyhoda, Ze mu stroj umoz-
ni zviddnout témé&fF viechny potfebné tech-
nologie. Mimo to hned pro své prvé pouZiti
miaZe mu vyrobce vybavit stroj jednotkou po-
dle jeho pf4ni a potFeby. Daldi jednotlivé
technologické jednotky mfiZe poZadovat i do-
datetn& a konetn& pro specidlni Gdely mi-
Ze stroj vybavit jakoukoliv pracovni jednot-
kou, kterd by uspokojila jeho potFebu.

BliZe vyniknou uvedené vyhody na pod-
kladé popisu piikladu provedeni svislého
soustruhu stfedni velikosti podle vynélezu
zndzorn&ného na vykrese, na nédmz je na obr.
1 jeho nérys a na obr. 2 jeho pfidorys.

V souladu s podstatnymi znaky vyndlezu
je svisly soustruh stfedni velikosti feSen tak,
Ze jeho svisly stojan 1 [obr. 1, 2} je vidi u-
pinaci desce 2 uspofddédn a s jejim stolem
3 obsahujicim nezndzorn&né pohénéci me-
chanismy upinaci desky 2 pevné& spojen bog-
né& tak, Ze tato upinaci deska 2 je svou osou
4 pfedsunuta jak pFed svislou rovinu p¥i¢-
ného ramene 5 tak i pfed boéni st&nu 6 to-
hoto stojanu 1 na ‘strané pfivrdcené k ni.
Pevné a tuhé spojeni stojanu 1 se stolem 3
otoéné a samostatn® pohdnéné upinaci des-
ky 2 je fegeno tuhou konzolou 7 (obr. 2}, pfi-
taZenou ke stojanu 1. Konzola 7 je p¥irubo-
v4 a je odlita vcelku s frémou stolu 3 ototné
desky 2. Je na ni svisle uchycen pohdn#&ci
motor elektromotor 8 pievodové skiing u-
spofddané uvnitf tohoto stolu a kinematicky
spojené s nezndzornénym pohédn&cim Cepem
této upinaci desky 2. Toto umist&ni pohéné-
ciho motoru 8 je nejen tdelné z hlediska pre-
vodové skiind ve stolu 3, ale i prosp&sné
proto, Ze elektromotor 8 nezvétSuje pidorys-
né rozméry stroje. Stojan 1 je tedy spojen
prostfednictvim této pfirubové konzoly 7 se
stolem 3 upinaci desky 2 bo¢né a ze své &el-



5

ni strany je opatfen svislymi vodicimi plo-
chami. Z hlediska funkci téchto vodicich
ploch je nutno uvést, Ze stranové vodici plo-
chy 9 (obr. 2) pro valivé uloZeni a Celni vo-
dici plochy 10 pro kluzné uloZeni kifZového
suportu 11 jsou od sebe nevzdjem oddéleny.
Ve vodorovném vedeni 12, patrném na obr.
1 jen jako &arkované linie, je uloZeno pricné
rameno 13 (obr. 1, 2) se samostatnou posu-
vovou jednotkou 14. Tato posuvova jednot-
ka je representovdna jednak vhodnym poha-
nécim motorem — at uZ elektrickym nebo
hydraulickym -— a posuvovym 3roubem, rov-
néZ schematicky zndzornénym na obr. 1 v
jejl ose.

Pi#i¢né rameno 13 a jeho uloZeni v kfiZo-
vém suportu 11 je FeSeno tak, Ze se da do
tohoto suportu celé zasunout. Jeho &elo pfi-
vrdcené k ose 4 upinaci desky 2 je prizma-
ticky vytvarovéno, je tedy opatifeno prizma-
tickou uloZnou plochou 15 pro upnuti vymeé-
nitelnych pracovnich technologickych jedno-
tek 16. Na vykrese je tato technologickd

223552

jednotka 16 pfikladn# znéazornéna jako jed-
notka soustruZnickd s néstrojovou hlavici,
ale stejné tak to miiZe byt jednotka irézova-
ci, brousici ¢i vrtaci, pfipadné n&jaka zvlast-
ni jednotka pro neb&Zné operace, které by
bylo nutné na takto FeSeném soustruhu pro-
senych kifZovym suportem il je uspofadana
svisld posuvnd jednotka 17, op&t reprezen-
tovand vhodnym motorem — elektrickym ¢i
hydraulickym — a posuvovym Sroubeimn, zné-
zornénym jen schematicky na obr. 1 v ose
této jednotky.

Pro vyvaZeni hmot k¥iZového suportu 11
a v ném uloZeného piitného ramene 13 s
technologickou jednotkou 18 je pouZito b&z-
nd znameho protizdvazi 18 spojeného s Kii-
Zovym suportem 11 lanem 19 vedenym pfes
nezndzornéné kladky. Jako obvykle je proti-
zdvaZi 18 uspofdddno uvnitl stojanu 1.

Na obr. 11 2 jsou Serchovanymi Carami za-
kresleny i pfipadn& kryty proti odletujicim
tFiskdm a odstiikujici chladici kapaling.

PREDMET VYNALEZU

Svisly soustruh stfedni velikosti se stoja-
nem opatfenym navzdjem oddé&lenymi vodi-
cimi plechami, totiZ stranovymi vodicimi plo-
chami pro valivé uloZeni a ¢elnimi vodicimi
plochami pro kluzné uloZeni kiiZového su-
portu, se samostatng pohdnénou upinaci des-

kou a s pifi¢nym ramenem vyznaceny tim,

Ze jeho stojan (1) a stdl (3) s otoCnou upi-
naci deskou (2) pPedsunuty svou oscu (4)
pred svislou rovinu p¥iéného ramene (13) i

pFed bodni sténu (6) stojanu (1) jsou spolu
spojeny p¥irubovou konzolou (7) plichyce-
nou k boé¢ni sténé (8) stojanu (1) a tvoric
nedilny celek s frémou stolu (3) jakoZ i s
nosndm prostfedkem pohdnéciho elektromo-
toru (8) jeho upinaci desky (2), pfidemZ
pricné rameno (13]) se samostatnou posuvo-
vou jednotkou (14), uloZené v kfiZovém su-
portu (11), je v zadni krajni poloze zcela za-
sunuto do tohoto k#iZového suportu (11).

2 listy kairesi&
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