PRIHLASKA VYNALEZU

zveiejnéna podle § 31 zikona &. 527/1990 Sb.

a9 (22) Piihiggeno: 20.01.1999
CESKA
REPUBLIKA (32) Datum podéni prioritni ptihlasky:  21.01.1998 23.03.1998
22.07.1998
(31) Cislo prioritni prihlazky:  1998/98000001 1998/98000004
1998/98000009

IIJ K I
PR{”JMYSLOV};HO
VLASTNICTVI

(33) Zemg priority: IT IT IT

(40) Datum zvefejnéni ptihlasky vynalezu:  13.12.2000
(Véstnik & 12/2000)

(86) PCT &islo:  PCT/IT99/00009
(87) PCT tislo zvetejnéni: ' WO99/37528

(21) Cislo dokumentu:

2000 -2660

(13) Druh dokumentu: A3

(1) Int. C1. 7:
B62M 1/04

CZ 2000 - 2660 A3

(71) Prihlagovatel:

ERL INVENZIONI S. R. L., Sora, IT;

(72) Pavodce:

Farina Ernesto, Sora, IT;

(74) Zastupce:

Cermék Karel Dr., Narodni tfida 32, Praha 1, 11000;

(54) Nazev ptihlasky vynalezu:

Jizdni kolo

(57)Anotace:

Jizdni kolo ma zadni kolo (22) nebo volnobéZzku a je opatieno
skupinou pedali (12), obsahujici stfedovou hfidel (14) a
ozubené kolo (5), integralng spojené navzijem, a levou kliku
(1) a pravou kliku (1), spojené na dvou koncich stiedové
hiidele (14). Pedalova klika (7) je oto&ng spojend s levou
klikou (1) a pravou klikou (1) s pomoci mechanickych prvk,
naptiklad tvarového koliku (6), tvarového otvoru (8) a
kruhového ozubeného kola (10), které tvofi mechanismus
volnob&zky mezi klikou (1) a odpovidajici pedalovou klikou
(7). Pedal (12) je spojen s jednim koncem jedné ze dvou
pedalovych klik (7).
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Jizdni kolo

Oblast vynalezu

Tento vyndlez se tyké& jizdniho kola, kde termin ,jizdni
kolo™ znamena jakykoliv ptistroj, pohyblivy nebo
nepohyblivy, opatfeny skupinou pedald ovladanych uZivatelem

jizdniho kola, tedy nap#iklad jizdni kolo pro cestovani nebo

..

zavodni jizdni kolo, tandem, cviéné Jjizdni kolo nebo

t¥ikolku.

Obzv1l43t& se pak tento vyndlez tykd jizdnich kol vyse
uvedenych druht, opatfenych vylepSenou skupinou pedali,
které jsou schopné zajistit vysokou biomechanickou uGc&innost
uZivatelova ptsobeni, coZ vede ke =zlepSeni generovaného
vykonu bé&hem 8lapdni do skupiny pedall a umoiﬁﬁje to
uZivateli zaujmout polohu anatomicky p¥iznivou pro ovléadéani
skupiny pedalli, coZ dale zarucuje dobrou rovnovdhu hmotnosti
uZivatele a dilezité stability (pohyblivého) Jjizdniho kola
béhem pohybu.

Navic se tento vyndlez tykd Jizdniho kola vySe
uvedeného typu, opat¥eného inovativnim sedlem, umoZiujicim

uzivateli zaujmout pohodlnou polohu.

Dosavadni stav techniky

Obvyklad Jjizdni kola, kterd Jjsou v soucasné dob& na
trhu, maji skupinu peddld, skladajici se =ze st¥edového

h¥idele, dvou pék spojenych hfideli, z peddld spojenych na
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konci s kazdou z pdk a urcenych pro prenos pohybu z peddll
na Fetéz (generovany uZivatelem plUsobenim nohou na peddly).
Sedlo, na kterém uZivatel sedi bé&hem plsobeni na skupinu
pedadlt, je umisténo za, nebo v blizkosti a kolmo k sedlové
trubce prochdzejici skupinou peddld. V pripadé pohyblivych
jizdnich kol je zde (alespon) jedno pfedni kolo a (alespon)
jedno zadni kolo, majici stfedové uloZeni se zubem opatfenou
volnob&Zkou, ke které je zapojen pohyb reté&zu pouze jednim
smérem. V p¥ipadé nepohyblivych kol, naptriklad cvi&ného
kola, je namisto kol pouZita (alespoil) jedna volnobéZka,
pfednostné vzadu, kterd zajiStuje odpor uZivatelova plusobeni

a ke které je spraZen pohyb, jako je tomu u pohyblivych kol.

Jak je znadmo odbornik@m v tomto oboru, typologie a

poloha skupiny peddlll a sedla u soulasnych jizdnich kol nuti
uZivatele pusobit na skupinu peddld po zaujeti polohy v sedé
nebo dopfedu ohnuté polohy, které ovSem maji jisté nevyhody.

Nejprve, svalova prace uzivatelovych  nohou nema
optimdlni biomechanickou u&innost. Ve skutenosti je tato
velmi sniZena nutnosti vyvozovat praci puasobici proti
gravitaci bé&hem plhsobeni na peddly v pasivni fazi a to diky
nekompletnimu protaZeni ky&li a diky dopfedné poloze skupiny
peddld ve srovnani k sedlu é b&hem aktivni féze pak velmi
nizkym vyuZitim noZnich svald kromé& d&tyrhlavého stehenniho

svalu.

Navic, sezeni nebo dopfedné ohnuti té&la uZivatele u né&j

vyvozuje zvy3eny tlak na bFficho, coZz je znamo jako
Valsalvatv fenomén, ktery vznikd diky zmenSeni Dbfisni
dutiny, coZ zplsobuje naopak sniZeny krevni a lymfaticky
ob&h, sniZenou moZnost préace plic, jenZ je vysledkem zvedani
branice a stalého tlaku prsniho svalstva a pazi, a ktery
vede k rychlej3i uanave, zvyraznéné u pohyblivych kol

pfitomnosti i jenom malych nerovnosti na vozovce.
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Podstata vyndlezu

Je proto ukolem tohoto vyndlezu poskytnout jizdni kolo
umoZfiujici optimalizaci biomechanické uc&innosti plsobeni
uZivatele.

Dale je rovn&Zz Ukolem tohoto vynédlezu poskytnout jizdni
kolo umoZiujici generovani vysokého svalového vykonu bé&hem
pisobeni na skupinu peddl® béhem aktivni faze.

Daldim ukolem tohoto vyndlezu je vyiepéit rovnovahu
hmotnosti cyklisty.

Dalsim ukolem tohoto vyndlezu je poskytnout (pohyblivé)
jizdni kolo majici vysokou stabilitu.

Daldim tukolem tohoto vyndlezu Je umozZnit uZivateli
jizdniho kola pohodlny a anatomicky pfiznivy provoz skupiny
pedalt.

Specifickym ukolem tohoto vyndlezu je poskytnout jizdni
kolo, majici =zadni kolo nebo volnobé&Zku, opatfené skupinou
pedéalq, obsahujici stfedovou htidel, a ozubené kolo
integrdlné spraZené navzajem, levou kiiku a pravou kliku,
spfa¥ené s dvéma konci stfedové htidele, jehoZ podstatou jJje
to, Ze peddlova klika je otolné& spraZend s levou klikou a
pravou klikou s pomoci mechanickych prvkd, vytvatejici tak
mechanismus volnobé&Zky mezi klikou a odpovidajici pedalovou
klikou, peddl Jje spojen s jednim koncem kaZdé =ze dvou
peddlovych klik.

Podle tohoto vynédlezu, uvedeny otoény spfaieny
mechanismus mezi klikou a odpovidajici peddlovou klikou muZe
obsahovat tvarovy kolik, opat¥eny kruhovym ozubenym kolem a
otoéné spojeny s klikou nebo s peddlovou klikou, uvedeny
kolik je spojen s odpovidacim tvarovym otvorem, umisténym

v klice nebo v pedalové klice.
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Proto jé daldim Gkolem tohoto wvynadlezu poskytnout
jizdni kolo, majici zadni kolo nebo volnobé&Zku, opatfené
skupinou pedal®, obsahujici stfedovou hfidel a ozubené kolo
integrdlné& sptraZené navzdjem, levou kliku a pravou kliku,
jehoZ podstatou je dale to, Ze uvedend levd klika a prava
klika jsou oto¢né& spraZené se st¥edovou hfideli s pomoci
mechanickych prvkd, vytvafejicich mechanismus volnob&Zky
mezi klikou a stfedovou h¥ideli, peddl je spojen s jednim
koncem kazdé ze dvou klik.

Dadle podle tohoto vyndlezu, uvedeny oto&ny sprazeny
mechanismus mezi kaZdou 2z klik a stfedovou hrideli muZe
obsahovat ozubené kolo spojené s klikou, nebo s koncem
stfedové h¥idele, a opatfeny tvarovym otvorem, do kterého je
vloZen odpovidajici konec stfedové hifidele nebo odpovidajici
klikovy kolik.

Pfednostn&, podle tohoto vyndlezu, u jizdniho kola
majiciho jednu z vy3e uvedenych skupin pedalli, je stredovy
h¥idel skupiny pedalt, JjenZz je umistén rovnobéiné vzhledem
k zadnimu néboji kola, umistén vné a nad vzhledem k obvodu
uvedeného zadniho kola, pod UGhlem mezi +30° vzhledem
k primce prochézejici skrze bod dotyku mezi kolem a zemi a
nabojem.

Dale, podle tohoto vyndlezu miZe byt ndboj zadniho kola
nebo volnob&Zky spojen se stfedovou h¥ideli skupiny pedalt
alesponl s pomoci tyce.

Podle tohoto vyndlezu miZe byt jizdni kolo opatfeno
alespoil dalsi ty&i spojujici stfedovou hiidel skupiny pedalt
se sedlovou trubkou, uvedend dalsi ty¢ je zabudovana pod
Ghlem mezi £40° vzhledem k pfimce rovnobé&€iZné se =zemi a
prochdzejici skrze stredovou h¥idel skupiny pedali.

Podle tohoto vyndlezu miZe byt 3jizdni kolo opatfeno

alespoil daldi ty&i spojujici nédboj zadniho kola nebo
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volnobéZky se spodnim koncem sedlové trubky, uUhel sevieny
mezi uvedenou dal3i trubkou a p¥imkou kolmou k zemi a
prochédzejici skrze ndboj =zadniho kola nebo volnobé&Zky IJe
mezi 60° a 120°.

Dalsim specifickym ukolem tohoto vynédlezu je
nepohyblivé jizdni kolo, opatfené skupinou peddlt plsobicich
na zadni kolo nebo volnobéZku, JjehoZ podstatou je to, Ze se
sklddd ze dvou nadrzi vhodnych pro obsaZeni kapaliny,
v kazdé z nich Jje ponoreny peddl nebo peddlovd skupina,
v ka?dé ze dvou nadrZi Jje umistén valec s tvarovanymi
lopatkami a chrédnény ochranou mfiZkou, dva valce Jjsou

integrdlné spfaZené navzajem hrideli vloZenou skrze dva

uté&snéné pruachozi otvory umisténé na protilehlych sténach

dvou néadrzi, htridel =zajistuje vétsi primér kotouce, jenZ
prichdzi do styku se zadnim kolem nebo volnobé&ZzZkou.

Pfednostné& podle tohoto vyndlezu kaZdad ze dvou nadrii
obsahuje vratnou propust kapaliny.

Daldim specifickym ukolem tohoto vyndlezu je jizdni
kolo, opatfené alesponi jednim sedlem spojenym s podptrnou
trubkou, jehoZ podstatou Jje to, Ze uvedené alespon jedno
sedlo je naklapéci sedlo majici zakladnu oto¢nou na hlavé
podpurné tyce, =zdkladna Jje tvarovand tak, aby poskytovala
dva povrchy vzadjemné& pusobici s dvéma dosedacimi povrchy
hlavového vybé&Zku tak, Ze omezuje otaceni vzhledem k hlavé
podplrné tyce, elastické prvky Jjsou zde spojené se sedlem a
podplrnou tyci.

Podle tohoto vyndlezu Jje uvedené nakléapé&ci sedlo
sloZeno z pfedni podpéry podpirajici hrud uZivatele, tato
podpéra je opatfena pruZnymi vyklopnymi prvky.

Dadle podle tohoto vyndlezu miZe byt pfedni podpéra
sloZena z ty&e, oto&né na hlavé podplrné tyce a/nebo

zdkladn& sedla s pomoci uvedenych pruZnych vyklopnych prvki.
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Déle, podle tohoto vyndlezu, uvedené pruzné vyklopné
prvky mohou byt opatfeny nastavitelnymi t¥ecimi prvky, které
jsou schopné ménit pruZny odpor podplrné tyce naproti predni
podpéfe vzhledem ke hmotnosti podporovaného hrudniku.

Podle tohoto vynalezu, uvedené alespon jedno naklépéci
sedlo mlZe byt opatfeno kluznymi prvky urdenymi k nastaveni
sedla v podélném sméru jizdniho kola a/nebo teleskopickymi
prvky urcenymi k nastaveni vy3ky a podélného sklonu sedla
a/nebo kloubovym spojenim urCenym k nastaveni ptric¢ného
sklonu sedla

Dale, podle tohoto vyndlezu, uvedené alespoil Jjedno

nakldpé&ci sedlo miZe byt opatfeno =zadnim vahadlem urcenym

k podpéte uZivatelovy hrudi, toto vahadlo Jje opatfeno

pruZznymi vyklopnymi prvky.

Dale, podle tohoto vyndlezu, uvedené zadni vahadlo mizZe
byt napojeno na sedlo a/nebo na podpirnou ty& s pomoci
pruznych vyklopnych prvkl.

Pfednostn&, podle tohoto vynalezu, wuvedené pruiné
vyklopné prvky jsou opatfeny rychle uvolnitelnymi prvky.

Podle tohoto vyndlezu, uvedené pruZné vyklopné prvky
mohou byt opatfeny nastavitelnymi tfecimi prvky, schopnymi
ménit pruZny odpor vyrovnavany vahadlem a pusobici na hrud

uzivatele.

Pﬁ:h’ obrazkd na vvkresech

Provedeni tohoto vyndlezu bude nyni popséno detailnéji
s odkazem na pfipojené nadkresy na vykresech, na kterych: |

Obr.1 ukazuje schematicky pohled na skupinu pedalt
prvniho provedeni jizdniho kola podle tohoto vynélezu,

Obr.2 ukazuje schematicky pohled na &&st skupiny pedalt

druhého provedeni jizdniho kola podle tohoto vynélezu,
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Obr.3 wukazuje pohled v bokorysu na 7jizdni kolo podle
tohoto wvynélezu,

Obr.4a ukazuje ¢astelny pohled zZ pravé strany,
v perspektivé, na Jjizdni kolo z obr.3, kde je schematicky
vidét spodni C&st nohou uZivatele,

Obr.4b ukazuje schematicky spodni <&ast nohou uZivatele
z obr.da,

Obr.5 ukazuje pohled zleva v bokorysu na dalsi jizdni
kolo podle tohoto vynalezu,

Obr.6 ukazuje pohled zprava v bokorysu na jizdni kolo
podle tohoto vynalezu, ziskané kombinaci fe3eni 1z obr.1,
obr.3 a obr.5,

Obr.7 ukazuje pohled zprava v bokorysu na jizdni kolo

podle tohoto wvyn&lezu, =ziskané kombinaci ¥fe3eni 1z obr.2,
obr.3 a obr.5,

Obr.8 ukazuje pohled =zprava v bokorysu na treti
provedeni jizdniho kola podle tohoto vynalezu,

Obr.9 ukazuje zadni pohled na jizdni kolo z obr.S§,

Obr.10 wukazuje pohled zprava v bokorysu na <ctvrté
provedeni jizdniho kola podle tohoto vynélezu,

Obr.11 wukazuje pohled =zprava v bokorysu na dalsi
provedeni jizdniho kola podle tohoto vynédlezu,

Obr.12 ukazuje pohled zprava v bokorysu na jes3té dalsi
provedeni jizdniho kola podle tohoto vyndlezu, a | ,

Obr.13 wukazuje pohled =zprava v bokorysu na sedlo

dal3iho provedeni jizdniho kola podle tohoto wvynélezu.

Priklady provedeni vyndlezu

U nésledujiciho popisu ¢&isla pozic znamenaji ¢&isla
pozic na vykresech.

S odkazem na obr.l, se prvni provedeni jizdniho kola
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podle tohoto vynédlezu skladdd ze skupiny ped&ld, obsahujici
levou kliku a pravou kliku 1, obé& jsou zde spraZené skrze
tvarované otvory 2 na konci'ch 3, se dvéma konci st¥edové
h¥idele, kterd neni nakreslena. S odkazem na vzdadlenost od
hf¥idele, jsou konce 3 v podstaté& oznaeny jako pfedni konce
klik 1, zatimco opaéné konce 4 by m&ly byt oznaCeny jako
vzdalené konce. Ozubené kolo 5 je rovn&€Z integrdlné& spojeno
se st¥edovou h¥ideli v blizkosti pravého konce. KaZda ze
dvou klik 1 Jje opatfena tvarovym kolikem 6, opat¥fenym
kruhovym ozubenym kolem 10, tento kolik je otocn& spojen se
vzdalenym koncem 4.

Skupina pedald na obr.l se dale skladd z levé pedalove

kliky a pravé peddlové kliky 7, opatfené tvarovymi otvory 8

na koncich 9. Tvarové otvory 8 kazdé ze dvou pedélovych klik
7 jsou integrdlné spojené s kolikem 6 odpovidajici kliky 1,
tak, Ze doch&zi k vytvo¥eni mechanismu volnob&Zky mezi
klikou 1 a odpovidajici peddlovou klikou 7. S odkazem na
vzdalenost od odpovidajiciho koliku 6 konce 9 Dbudou
ozna&ovany jako predni konce pedalovych klik 7, =zatimco
protilehlé konce 11 budou oznaCovany jako vzdalené konce.
Kazdd ze dvou peddlovych klik 7 =zajistuje, Ze peddl 12 je
spojen se vzdalenym koncem 11. Napfiklad, spojeni mezi
pedédlovymi klikami 7 a pedaly 12 mlZe byt provedeno s pomoci
Sroubti, které nejsou nakresleny, vloZenych do =zavitem
opat¥eného otvoru 13, umisténého na vzdadleném konci 11
peddlovych klik 7 a do odpovidajicich otvori, p¥ednostné
osovych (nejsou kresleny) na pedalech 12. _
Mechanismus volnob&Zky mezi klikami 1 a odpovidajicimi
peddlovymi klikami 7, provedeny s pomoci integralniho
spojeni mezi tvarovymi koliky 6, opatfeny ozubenymi koly 10,
obsahuje mnoZstvi loZisek a jednosmé&rnych oto&nych ozubenych

kol a tvarované otvory 8 umoZiiuji integrdlni spojeni mezi
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klikami 1 a odpovidajicimi peddlovymi klikami 7 pouze bé&hem
aktivni féze Slapadni do peddld, nebo b&hem tahové faze,
zatimco bé&hem faze pasivni je peddlovd klika 7 volnad a miZe
se otécet ve sméru opacném vzhledem ke sméru otéaceni
odpovidajici kliky 1. Toto umoZiuje uzZivateli, aby chodidlo
spoC¢inulo na pedalu 12, spojeném s peddlovou klikou 7, &imZ
vznikd zmenSena trasa, kterou Jje nutno vykonat proti
plsobeni gravitace. N&asledkem toho Jje, Ze prace vykonané
nohama proti plsobeni gravitace béhem pasivni féze S$Slapéni
je velmi sniZena, coZ vede k velkému zvy3ené biomechanické
ucinnosti uZivatelova plisobeni.

Je zfejmé, Ze ti, kdoZ jsou odborniky v tomto oboru, by

snadno dokazali modifikovat spojeni mezi klikami 1 a

pedédlovym klikami 7 a/nebo polohu kruhovych ozubenych kol
10, s GCelem zajisténi stejného mechanismu volnobé&Zky mezi
klikami 1 a pedadlovym klikami 7, coZi stadle ovSem zUstava
v rozsahu pole plUsobnosti tohoto vyndlezu.

S odkazem na obr.2, je zde vidét druhé provedeni tohoto
vynalezu, kde je skupina pedall sloZena ze stfedové htidele
14, se kterou je osové spojeno ozubené kolo 5 v blizkosti
pravého konce 15 (na obrézku). Skupina pedalt rovneéz
obsahuje dvé kliky, z nichZ pouze jedna - prava klika 16 je
nakreslena, protoZe obé& Jsou shodné a v nésledujicich
referencich bude odkaz uvadén pouze na kliku pravou. Podobné
uvahy vSak plati pro ob&. Prava klika 16 je na jednom konci
17 opatrena ozubenym kolem 18, oto&né& spojenym s klikou
samotnou a dale opatf¥enym tvarovym otvorem 19, do kterého se
zasouva pravy konec 15 stredového hridele 14 a =zajisti Se
tak spojeni s kolem 18. Ozubené kolo 18 je pouZito takové,
které tvofi volnobéZny mechanismus mezi klikou 16 a
stfedovou hiideli 14.

Pravd klika 16 =zajistuje, Ze peddl 12 je spojen
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s druhym koncem napfiklad diky Sroubu, nenakreslenému, a
vloZenému do otvoru 13 opatfeného z&vitem a do
odpovidajiciho otvoru, p¥ednostné osového (neni vidét) na
pedalu 12.

Mechanismus volnob&Zky mezi klikou 16 a st¥edovou
hfideli 14 umoZhuje integrdlni spojeni mezi klikou 16 a
stfedovou hrideli 14 pouze Dbéhem tahové faze (aktivni)
§lapadni do pedall, zatimco bé&hem pasivni féze je klika 16
volnd a mbZe se otédlet ve sméru proti otadeni -stfedového
hfidele 14, coZ umoZiiuje uzZivateli nechat chodidlo na pedalu
12, a opsat s nim trasu pohybu kyvadla, coZ velmi sniZuje

velikost préace, kterou je nutno vykonat proti pusobeni

gravitace. Nasledkem toho dochéazi k velkému zvySeni

biomechanické G¢innosti uZivatelova plsobeni.

Je zfejmé, Ze ti, kdoZ jsou odborniky v tomto oboru, by
snadno dokazali modifikovat spojeni mezi klikami 16 a
st¥edovou h¥ideli 14 a/nebo polohu ozubenych kol 18,
s UCelem zajiSténi stejného mechanismu volnobéZky, coZ stéle
ovSem zUstdva v rozsahu pole pUsobnosti tohoto vynélezu.

S odkazem na obr.3, je zde popsédno pohyblivé Jjizdni
kolo se dvéma koly podle tohoto vyndlezu, kde Jje skupina
peddlld umisténa mimo obvod =zadniho kola 22 v blizkosti
kolmice h k zemi, prochdzejici skrze nadboj 23 zadniho kola
22. Presnéji, stfedova hfidel 14 skupiny pedalli, nastavena
rovnobé&zné s nébojem 23 zadniho kola 22, je umisténa vnég,

vzhledem k obvodu uvedeného zadniho kola 22, v réamci thlu «

mezi £30° vzhledem ke kolmici h prochdzejici skrze bod
dotyku mezi kolem 22 a zemi a nabojem 23 kola.

V pripadé€ nepohyblivych jizdni kol, napfiklad cviénych
kol, u kterych neni Zadné =zadni kolo 22, je umisténa
stfedovd hridel 14 skupiny peddld v odpovidajici poloze,

nap¥iklad vné zadni volnobéZky.
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Nyni vzhledem k obr.4a, ktery ukazuje ¢&&st 3jizdniho
kola z obr.3, vidé&ného =z opadné strany a majici skupinu
pedald s kyvadlovymi klikami z obr.2, je jasné, Ze takovato
poloha skupiny peddld umoZni vSem svaltim spodnich kon&etin
24 a 24‘, aby byly lépe vyuZity, protoZe jak je vid&t na
obr.4b, spodni konCetiny 24 a 24' mohou byt zcela napjaté
béhem S§lapani do pedaldt v aktivni fazi, co?Z vede ke
generovani vys8siho svalového vykonu, neZ Jjaky Jje moZné
vytvofit u tradiénich jizdnich kol. navic, poloha skupiny
peddlt vylep3uje rovnovdhu hmotnosti uZivatele a stabilizaci
celé hnaci c¢éasti jizdniho kola, skladajici se ze zadniho

kola 22 a skupiny peddlt, diky sniZeni bo&niho pohybu

pedalll,, obzvla5té& pak stabilita jizdniho kola je vylep3ena

se zvySenim rychlosti, diky 0&inné&jdimu gyroskopickému
uc¢inku, JenZz je vysledkem ukézané polohy skupiny pedalt.
RovnéZz takovadto poloha skupiny peddll umoZiuje uZivateli
zaujmout obzvla3té aerodynamickou polohu.

Je zrejmé, Ze takovéto vyhody jsou ziskdny 1 tehdy,
kdyi skupina peddlt pouZitd na jizdnim kole z obr.4a je ta
s klikami a skupinou pedalua z obr.1l.

Jak je vidét na obr.3, rém jizdniho kola zajidtuje, Ze
naboj 23 zadniho kola 22 je napojen na stredovou hfidel 14
skupiny pedalad skrze prvni ty& 25, kterd vylep3uje
stabilizaci hnaci ¢asti jizdniho kola. _

U dalsiho
provedeni jizdniho kola podle tohoto vyndlezu, jak je lépe
vidét na obr.5, Jje raém rovné&€Z opatf¥en druhou tyci 26,
spojujici stfedovou h¥idel 14 skupiny peddllt s tyci 27,
podporujici sedlo, kterd& neni nakreslena. Takovato druhd tydé
26 Jje skloné&na pod uthlem f, v rozmezi +40°, vzhledem
k pfimce rovnobézZné se zemi a prochazejici skrze stfedovou

hifidel 14 skupiny ped&lt. Navic, rdm zajistuje dalsi tyc 28,



napojujici naboj 23 zadniho kola 22 a spodni konec tyce 27
podporujici sedlo, uhel y mezi touto ty&i 28 a piimkou h je
prednostné v rozmezi od 60° do 120°. Tato konfigurace ramu
umoznuje Jje3té dalsi vylepSeni stability ijizdniho kola, a
minimalizaci torzniho napé&ti ve stfedové h¥ideli 14 skupiny
pedalu.

Napriklad, na obr.6 je vidét pohyblivé jizdni kolo,
sklédajici se ze skupiny peddld s klikami a pedalovymi
klikami z obr.1l, rychlobé&Zného kola 29 a re3eni navrZenych
pro réam a ukdzanych na obr.3 a obr.5.

Podobn&, na obr.7 3je vidét pohyblivé Jjizdni kolo,

skladdajici se ze skupiny peddltt s kyvadlovymi klikami

z obr.2, rychlob&iného kola 29 a feSeni navrZenych pro rém a

ukdzanych na obr.3 a obr.5.

S odkazem na obr.8 a obr.9, treti provedeni jizdniho kola
podle tohoto vynalezu je freSeno jako nepohyblivé, m& skupinu
pedalt s kyvadlovymi klikami 16 =z obr.2, rychlob&Zné kolo
29, EfeSeni navrZend pro radm na obr.3 a obr.5 a rovné&i se
sklada ze dvou néadrZi 30, vhodnych pro napusSténi vodou
a/nebo terapeutickou kapalinou 31, v kazdé z nich je ponofen
pedal 12, zvySujici a&innost hydromasdZniho G&inku na dolni
konCetiny uZivatele béhem 3lapdni. Daldi provedeni vyndlezu
mohou obsahovat skupinu peddlt s klikami a peddlovymi
klikami z obr.l, coZ stdle zustdvd v rozsahu pole plsobnosti
tohoto vynalezu.

V kazdé z obou nadrzZi 30 je umistén valec 32 opatfeny
tvarovymi Cepelemi 33, chranénymi ochrannou mfizZkou 34. Dva
védlce 32 jsou integrdlné& spojeny navzadjem s pomoci htidele
35 vloZené do dvou tésnéni, protaZenych skrze otvory 36
umisténé na protilehlych sténadch dvou nadrzi 30. Hridel 35
je opatfena kotoucem 37 majicim vét3i primér, jenZ zasahuje

do zadniho kola nebo volnobé&zZky 38. Obzvlasté pak béhem
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pisobeni na skupinu peddltt diky styku s kotoudem 37 prendsi
zadni kolo nebo volnob&ika 38 rota¢ni pohyb na dva valce 32,
jejichZz tvarové <&epele 33 pusobi udery na vodu nebo
terapeutickou kapalinu 31 smérem vzhlru, ku dolnim
konCetinadm uZivatele, coZ zvy3uje UEinnost hydromasaZniho
efektu. KaZda ze dvou néadrZi 30 poskytuje propust 39 pro
odvod kapaliny 31. ‘

S odkazem na obr.10, je <&tvrté provedeni jizdniho
kola podle tohoto vyndlezu opat¥eno kyvnym sedlem 40,
majicim ménitelny sklon na podparné ty&i 27 (sedlovce) .
Obzvlasté pak sedlo 40 md z&kladnu 41, oto¢nou na hlavé 42

podptirné tyce 27, zdkladna 41 je vhodné& tvarovanid tak, aby

poskytovala dva povrchy 43 a 44 zasahujici do dvou

dosedacich povrchi 45 a 46 vyéné&lku 47 hlavy 42 a omezuje
otaceni =zakladny 41 na hlavé 42. PruZina 48 napojend na
sedlo 40 a hlavu 42 podplrné tyce 27 nabizi pruZny odpor pri
vykyvech sedla samotného.

S odkaze na obr.1l, je daldi provedeni jizdniho kola
podle tohoto vynalezu opatfeno kyvnym sedlem 40, které se
rovnéz skladad z pfedni  podpéry 49, urcené k opfeni
uzivatelovy hrudi, jenZ je napojend na sedlo 40 skrze tyd
50, otoCnou na hlavé 42 podpérné tyCe 27 nebo zakladné 41
sedla 40 diky pruZné vykyvn9n1 prvkim, JjenZ nejsou vidét.
Podpéra 49 je opatfena nastavitelnymi t¥ecimi prvky, které

rovn€Z nesou vidé€t, které jsou schopné ménit pruZny odpor

vhodny pro tuto podpé&ru 49 k vybalancovidni hmotnosti-

podporované hrudi. Predni podpéra 49 je anatomicky tvarovéana
a polstrovéna mékkou vyplni.

S odkazem na obr.12, Jje zdkladna 41 sedla 40 dal3iho
jizdniho kola podle tohoto wvyndlezu opatfena hornim prvkem
51, pfrednostné vyrobenym z U-profilu 2z ohybaného plechu,

majiciho nestejnd ramena protaZend rovnob&Zn& se zemi, a



opat¥end kluznymi prvky 52, urenymi pro nastavovani sedla
40 v podélném sm&ru, a s teleskopickymi prvky 54 pro
nastavovani sedla 40 v pfi¢ném naklonéném sm&ru. Horni prvek
51 je rovnéZ napojeny skrze pruZinu 55 na podpérnou tyc 27
sedla 40.

S odkazem na obr.13, je sedlo 40 dalSiho jizdniho kola
podle tohoto wvynalezu opatfenovzadnim vahadlem 56, urdenym
k podpirani hrudi uZivatele, jenZ Jje napojené na sedlo 40
nebo na podpérnou ty¢ 27 s pomoci rychle demontovatelnych
pruznych vykyvnych prvkl, které nejsou nakresleny a dale je
opat¥ené nastavitelnymi t¥ecimi prvky, které rovnéZ nejsou
nakreslené, a JenZ Jjsou schopné zménit pruZny odpor
zajidtovany vahadlem 56 pro hmotnost podporovaného hrudniku.
Zadni vahadlo 56 je opatfeno prvky 57 pro podporu hrudi a
miZe znamenat U¢innou ochranu v p¥ipadé& padu.

Tento vyndlez byl popsdn pro pot¥eby ilustrativni, ale
nikoliv z divodu omezovani, podle uprednostnovanych
provedeni, nicméné e nutné poznamenat, Ze modifikace
a/nebo zmény mohou byt rovnéZ pouZity témi, kdo Jsou
specialisty v tomto oboru a to bez toho, Ze by doslo

k odchyleni se od rozsahu pole plsobnosti tohoto vynédlezu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Jizdni kolo, majici zadni kolo (22) nebo
volnob&fku a je opatfené skupinou ped&lt, obsahujici
stfedovou h¥idel a ozubené kolo (5) integrdlné spojené
navzadjem, levou kliku (1) a pravou kliku (1), spojené na
dvou koncich st¥edové h¥idele, vyznaduijici s e
tim, Z e pedédlovad klika (7) je otoCné spojena s levou
klikou (1) a pravou klikou (1) s pomoci mechanickych prvkd
(6, 8, 10) a vytva¥i tak mechanismus volnobé&Zky mezi klikou
(1) a odpovidajici peddlovou klikou (7), pedal (12) je
spojen s jednim koncem jedné ze dvou peddlovych klik (7).

2. Jizdni kolo podle naroku 1., vyznacujici
s e tim, Z e uvedené oto&né mechanické spojeni mezi
klikou (1) a odpovidajici pedadlovou klikou (7) se skléada
z tvarového koliku (6), umisté&ného v kruhovém ozubeném kole
(10) a oto&n& spojeného s klikou (1) nebo s peddlovou klikou
(7), tento tvarovy kolik (6) Jje spojen s odpovidajiciﬁ
tvarovym otvorem (8) vytvo¥enym v peddlové klice (7) nebo
v klice (1).

3. Jizdni kolo, majici zadni kolo (22) nebo
volnob&Zku a je opatfené skupinou pedald, obsahujici
stfedovou h¥idel (14) a ozubené kolo (5) integrélné spojené
navzajem, levou kliku (16) a pravou kliku (16),
vyznadcujici s e tim, 7 e levéd klika (16) a
pravd klika (16) jsou otolné& spojené se stfedovou hfidelil
(14) s pomoci mechanickych prvkda (15, 16, 19) a vytvaf¥i tak
mechanismus volnob&Zky mezi klikou (16) a odpovidajici
st¥edovou h¥ideli (14), peddl (12) je spojen s jednim koncem
jedné ze dvou peddlovych klik (16).

4, Jizdni kolo podle naroku 3., vyznac¢ujici

s e tim, Z e uvedené ototné mechanické spojeni mezi
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jednou z klik (16) a stredovou h¥ideli (14) se sklada
z ozubeného kola (18) spojehého s klikou (16) nebo s koncem
st¥edové hfidele (14) a Jje opat¥eno odpovidajicim tvarovym
otvorem (19), do kterého je vloZen odpovidajici konec (15)

st¥edové htidele (14) nebo odpovidaijici klikovy kolik (16).

5. Jizdni kolo podle jakéhokoliv =z vySe uvedenych
narokd 1. aZz 4., vyznacujici s e tim, 7 e
stfedovd htidel (14) skupiny peddllt, kterd je umisténa

rovnobézné vzhledem k nédboji (23) =zadniho kola (22), je

umisténa vné a nad, vzhledem k obvodu uvedenéhoc zadniho kola

(22), v rozmezi uhlu () *30° wvzhledem k p¥imce (h),

prochdzejici skrze dotykovy bod mezi kolem (22) a zemi a

nabojem (23).

6. Jizdni kolo podle ndroku 5., vyznadcuijici
s e tim, Ze uvedeny ndboj (23) =zadniho kola nebo
volnobézky Jje napojen na stredovy h¥idel (14) nebo skupinu
peddld alespon ty&i (25).

7. Jizdni kolo podle jednoho z vyS$e uvedenych ndrokl
5. nebo 6., vyznacuijici s e tim, Z e se
sklada z alespon daldi tyCe (26) spojujici st¥fedovou hiidel
(14) skupiny peddld s podplrnou tyci (27) sedla, uvedena
daldi ty& (26) je zabudovdna pod uhlem (B) mezi +40°
vzhledem k p¥imce rovnob&?né se zemi a prochdzejici skrze
st¥edovou h¥idel (14) skupiny pedalt.

8. Jizdni kolo podle jakéhokoliv z vy3e uvedenych
ndrokd 5. aZz 7., vyznadcujici s e tim, Z e
se skladad z daldi tyce (28) spojujici néboj (23) zadniho
kola (22) nebo volnobé&Zky se spodnim koncem podplirné tyce
(27) sedla, uhel (y) sevfeny mezi uvedenou dalsi tyc&i (28) a
pfimkou (h) kolmo k zemi a prochdzejici skrze néboj (23)

zadniho kola (22) nebo volnob&Zky, m& velikost mezi 60° az
120°.
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9. Nepohyblivé jizdni kolo, opat¥ené skupinou pedall
pusobicich na zadni kolo (38) nebo volnobé&Zku, obsahujici
st¥fedovou h¥idel a ozubené kolo (5) integrdlné spojené,
vyznacujici s e tim, Ze se skladdd ze dvou
naddrzi (30) vhodnych pro obsaZeni kapaliny (31), v kazdé
z nich je ponofeny peddl (12) nebo peddlovad skupina, v kazZdé
ze dvou nadrzi (30) Jje umistén valec (32) s tvarovanymi
lopatkami (33) a chréanény ochranou mfiZkou (34), dva véalce
(32) jsou integrédlné spojené navzajem h¥ideli (35) vloZenou
skrze dva utésnéné prachozi otvory (36) umisténé na
protilehlych sténach dvou nadrzi (30), htidel (35) zajistuje
vét3i pramé&r kotoucde (37), jenZ prichdzi do styku se zadnim
kolem (38) nebo volnobé&Zkou.

10. Nepohyblivé jizdni kolo podle - néaroku 8.,
vyznacujici s e tim, Z e kazdéd ze dvou
n&ddrzi (30) obsahuje vratnou propust (39) pro kapalinu (31)

11. Nepohyblivé jizdni kolo podle jednoho z narokl 9.
nebo 10, vyznacuijici s e tim, Z e skupina

peddld je jedna z téch skupin podle naroku 1. az 5.

12. Jizdni kolo, opat¥ené alesponn Jjednim sedlem
spojenym s podptrnou trubkou, vyznadujici se
tim, Z e uvedené alespon Jjedno sedlo je nakléapéci

sedlo (40) majici zé&kladnu (41) oto¢nou na hlavé (42)
podptrné tyce (27), =za&kladna (41) Jje tvarovana tak, aby
poskytovala dva povrchy (43, 44) vzadjemné& plusobici s dvéma
dosedacimi povrchy (45, 46) hlavového (42) vybéZku (47) tak,
Ze omezuje otaCeni zé&kladny (41) vzhledem k hlave (42)
podplirné tyce (27), elastické prvky (48 55) Jsou zde
napojené na sedlo (40) a podpirnou tyc¢ (27).

13. Jizdni kolo podle naroku 12., vyznadcujici
s e tim, Z e uvedené naklapéci sedlo (40) se sklada

z pfedni podpéry (49), urcené k podpiradni hrudi uZivatele,
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tato podpéra (49) je opatfena pruzZnymi vyklopnymi prvky.

14. Jizdni kolo podle néaroku 13., vy znadcujici
s e tim, Z e uvedend predni podpéra (49) je sloZena
z tyce (50), oto¢né na hlavé (42) podplrné tyce (27) a/nebo
zdkladné (41) sedla (40) s pomoci uvedenych pruznych
vyklopnych prvki.

15. Jizdni kolo podle naroku 13. nebo 14.,
vyznacujici s e tim, Z e uvedené pruzZné
vyklopné prvky jsou opatfeny nastavitelnymi tfecimi prvky,
které Jjsou schopné ménit pruZny odpor podpirné tycle
vzdoruijici pFfedni podpére (49) vzhledem ke hmotnosti

podporovaného hrudniku.

16. Jizdni kolo podle kaZdého z vy3e uvedenych ndrokd

12. az 15., wvyznadcuijici s e tim, Z e
uvedené alesponn Jjedno naklapéci sedlo (40) je opatfeno
kluznymi  prvky (52) urcenymi  k nastaveni  sedla (40)
v podélném sméru jizdniho kola a/nebo teleskopickymi prvky
(53) wurcenymi k nastaveni vysky a podélného sklonu sedla
(40), a/nebo kloubovym spojenim (54), urcenym k nastaveni
pri&ného sklonu sedla (40).

17. Jizdni kolo podle kaZdého z vyS3e uvedenych narokl
12. az 15., vyznadcujici s e tim, Z e
uvedené alespoil jedno naklapéci sedlo (40) Jje opatfeno
zadnim vahadlem (56), urCenym k podpéfe uZivatelovy hrudi,
toto vahadlo (56) je opatfeno pruZnymi vyklopnymi prvky.

18. Jizdni kolo podle néroku 17., vyznadcujici
s e tim, Z e uvedené zadni vahadlo (56) je napojeno
na sedlo (40) a/nebo na podpurnou ty¢ (27) s pomoci pruZnych
vyklopnych prvki.

19. Jizdni kolo podle naroku 17. nebo 18.,
vyznacuijici s e tim, Ze uvedené pruZné

vyklopné prvky jsou opat¥eny rychle uvolnitelnymi prvky.
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20. Jizdni kolo podle kaZdého z vySe uvedenych naroka
17. az 19., wvyznacuijici s e tim, Z e
uvedené pruzné vyklopné prvky jsou opat¥eny nastavitelnymi
t¥ecimi prvky, schopnymi ménit pruZny odpor vyrovnévany

vahadlem (56) a plUsobici na hrud uZivatele.
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