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Sposéb liniowego przetwarzania wielkosci katowych na wielkosé napiecia

Przedmiotem wynalazku jest sposéb przetwarzania wielkosci katowych na wielko$¢ napigcia.

Znane sa sposoby liniowego przetwarzania wielkosci katowych na napiecie przy wykorzystaniu potencjo-
metru kolowego sprzegnigtego na sztywno z elementem wykonujacym ruch obrotowy — watkiem silnika.

Znany jest réwniez spos6b przetwarzania wielkosci katowych na napigcie, polegajacy na zastosowaniu
pradnicy techometrycznej sprz¢gnigtej na sztywno z elementem wykonujagcym ruch obrotowy. Powyz2sze sposo-
by posiadaja szereg wad. ‘

Sposéb polegajacy na wykorzystaniu potencjometru kolowego ma duza niedoktadno$¢ statyczng ze
wzgledu na mata czutos¢ czujnika potencjometrycznego i momenty tarcia wystepujace w czujniku.

Sposéb polegajacy na zastosowaniu pradnicy techometrycznej ma duzg niedoktadno$é dynamiczna ze
wzgledu na to, ze tachometr obciaza badany element obrotowy swoim momentem bezwtadnosci. Ponadto w tym
sposobie konieczny jest uktad catkujacy, ktéry nalezy podigczy¢ do wyjscia tachogeneratora.

Celem wynalazku jest usunigcie tych wad przez opracowanie sposobu liniowego przetwarzania wielkosci
katowych na wielko$¢ napigcia, kt6éry umozliwia obserwacje i/lub rejestracje rzeczywistego ruchu obrotowego
elementu pracujacego krokowo lub rewersyjnie a w szczeg6lnosci ruchu walka silnika krokowego.

Cel zostat osiggniety przez modulacje jednorodnego strumienia $wiatla (promieniowania) o statym nateze-
niu i detekcje zmian strumienia §wiatta w uktadzie optyczno-fotoelektrycznym. Aby to osiagngé nalezato prze-
mocowaé na sztywno i wspétosiowo do badanego watu nieprzezroczysta tarcz¢ o odpowiednim ksztatcie, mozli-
wie lekka i sztywna tak, aby zmiana parametréw konstrukcyjnych i dynamicznych urzgdzenia byta nieznaczna,
a nastepnie $ledzi¢ ruch tej tarczy. Nieprzezroczysta tarcza obrotowa sztywno i wsp6tosiowo sprezyna z watem
uktadu badanego moduluje czynng dtugosé katowa szczeliny w nieruchomej, nieprzezroczystej przestonie, a tym
samym strumieri §wiatta przechodzacy przez szczeling iskierowany przez uktad optyczny na fotoelement
wilaczony w uktad elektryczny. Nieruchoma przestona jest umieszczona poosiowo z tarcza obrotows, a szczelina
w przestonie ma ksztatt tuku i na catej swej dtugosci katowej ma jednakowa szerokosé.

Wynalazek moze stanowié proste i pomocne narzedzie w pracach pomiarowych, badawczych i konstrukcyj-
nych, a takze moze by¢ wykorzystany do sprawdzenia poprawnosci dziatania urzgdzeri produkowanych seryjnie.
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Zaleta wynalazku jest liniowo$¢ charakterystyki. Stosowanie wynalazku nie wymaga specjalnych zabiegéw tech-
nicznych, gdyz opiera si¢ o dobrze opracowane $rodki.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania przedstawionym na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia schemat sposobu, fig. 2 przedstawia ksztalt tarczy i przestony stosowanych w celach
pomiarowych, fig. 3 przedstawia ksztalt tarczy i przestony stosowanych do badania kroczenia watu.

Na drodze jednorodnego strumienia $wiat}a (promieniowania) 1 o statym natezeniu umieszcza si¢ nieprzez-
roczysta tarcze 1 wykonana z materiatu lekkiego i sztywnego przymocowana wspétosiowo na sztywno do watu
2 badanego urzgdzenia. Za tarcza 1 na drodze strumienia §wietlnego umieszcza si¢ poosiowo nieruchoma, nie-
przezroczysta przestong (3 ze szczeling 4 w ksztalcie tuku. Szczelina 4 powinna mie¢ matlg i stata szerokos$é na
calej swej dlugosci katowej. Strumieri $wiatta (promieniowania) 1 powinien mie¢ takie pole przekroju poprzecz-
nego, aby moégt objaé cata szczeling 4. W czasie ruchu watu tarcza 1 jedng ze swych krawgdzi moduluje czynng
dtugoéé katows szczeliny 4, a tym samym przechodzacy przez nig strumieni §wiatta 2. Zmodulowany stumieri
$wiatta ¢2 zawiera informacje o ruchu tarczy 1, a wigc i catego watu 2, gdyz zadamy, aby tarcza 1 byta sztywna
i na sztywno przymocowana do watu 2.

Uktad optyczny S umieszczony na drodze zmodulowanego strumienia Swiatta ¢2 wytwarza rzeczywisty,
zmniejszony: odwrGcony obraz szczeliny 4. W miejscu powstania obrazu znajduje si¢ fotoelement 6 o promieniu
pola czynnego wigkszym od maksymalnego promienia obrazu. Fotoelement 6 jest wiaczony w uktad elektryczny
7 dajacy na swoim wyjsciu przebleg napigcia u (t) ktére jest proporcjonalne do chwilowego potozenia tarczy 1.

‘ Uktad elektryczny 7 zapewnia kompensaqg zmian parametréw fotoelementu wzgledem temperatury, eli-
minuje wplyw $wiatla rozproszonego i kompensuje fluktuacje napigcia zasilajacego. Napiecie u (t) moze byé
mierzone, badZ podawane na uktad ddezytiqucy lub rejestrujacy 9 bezposrednio lub poprzez uktad formujacy 8.
Uktadem formujacym 8 moze byé wzmacniacz, elektryczny uktad rézniczkujacy jednokrotnie lub dwukronie
w zaleznosci od tego jaki przebieg nas intgresuje. )

Do celéw pomiarowych nalezy stosowa¢ tarcze.1 pdtkolista i przestong 3 ze szczeling 4 pétkolists jak na
fig. 2. W celu zbadania kroczenia watu np. silnika krokowego nalezy zastosowad tarcze 1 o ksztalcie regularnego
wiatraczka i przestone 3 ze szczeling 4 w ksztatcie tuku.

Dtugosé katowa szczeliny Ls powinna by¢ réwna podwdjne] dtugoﬁcn katowej kroku 2Lk badanego watu,
dlugo$é katowa kazdego z ramion widtraczka Lw powinna by¢ wigksza od dtugosci katowej jednego kroku Lk
o ustalona warto§é ALK, ktéra zalezy od wielkosci wystepujacych przeregulowan podczas kroczenia watu. Odleg-
tos¢ katowa migdzy krawedziami kole]nych ramion wiatraczka powinna by ¢ ULk ksztatt tarczy 1 i przestony 3
jest przedstawnony na fig. 3. A

Tarcza .1 oraz przestona 3 mogg by¢ wykonane w ksztatcie kota z materialu przezroczystego dla $wiatta
(promieniowania) z odpowidnio nieprzezroczystymi polami, ktérych ksztatt powinien by¢ taki sam jak ksztalt
tarczy nieprzezroczystej oraz przestony nieprzezroczyste;j. .

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb liniowego przetwarzania wielkoéci katowych na napigcie, znamienny tym, e przetwarzanie to
nastepuje poprzez modulacje strumienia $wiatta (¢2) stanowigcego nosnik informacji , przy czym modulacja ta
odbywa si¢ przez sztywng tarcz¢ obrotows (1) sztywno sprzg¢zong z watem (2) uktadu badanego, a nastepnie
moduluje si¢ czynna dlugo$é katowa szczeliny (4) w nieruchomej nieprzezroczystej przestonie (3) kierujacej
wspomniany strumien §wiatta (¢2) przez uktad optyczny (5) na fotoelement (6).

2. Sposéb wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze modulacja czynnej dtugosci katowej szczeliny (4) nastgpuje
w nieruchomej przestonie (3) umieszczonej wspdétosiowo z tarcza obrotowa (1), co jest umozliwione przez to, ze
sama szczelina (4) w przestonie (3) ma ksztalt tuku, ktory na catej swej dYugosci katowej ma jednakows
szeroko$¢.
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