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Brevet N©

-41AND—DUCHE DE LUXEMBOURG

Monsieur le Ministre
de I'Economie Nationale et des Classes Moyennes

Service de la Propriété Industrielle

LUXEMBOURG

Demande de Byewakxdkbmvsmbiom

CERTIFICAT D 'ADDITION
1. Requéte
EUROPE-LEVAGE-MANUTENTION (ELMA) 85-87 Avenue Jean Lolive

F-93170 Bagnolet, représentée par Jean Waxweiler,21-25 Allée

Scheffer.,Luxembou rg (#3)]

(6h)]

dépose ce Premier juin mil neuf cent soixante dix-neuf

@
a..15.00.. heures, au Ministére de I'Economie Nationale et des Classes Moyennes, 3 Luxembourg ;
1. la présente requéte pour Yobtention d'un Kﬁéi@(x}ﬁ)&m}t@gmj{x
certificat. d'addition au--brevet..no...75..484..3u.28 juillet..1976 @
concernant: Perfectionnements 3 un dispositif anti-chute
automatique pour des installations de levage manuelles ou
motorisées,

déclare, en assumant 1a responsabilité de cette déclaration, que T'(es) inventeur(s) est (sont) :

&)

2. 1a délégation de pouvoir, datée de .Baanlet - le 15 mai 1979
3. la description en langue fr ancaise

L A planches- de dessin, en deux exemplaires ;
8. la quittance des taxes versées au Burgau de I’Enregistrement 2 Luxembourg,

le ..premier. juin.mil neuf cent‘§bi§§¥§§§g1§;§§uf

de Yinvention en deux exemplaires ;

: cer AT ¢ AIEIGH
revendique pour la susdite demande de KZ#eX 1a priorité d’'une (des) demande(s) de
(6) déposée(s) en (7)
/ 8
le 7 @)
au nom de ) 9

€lit domicile pour lui (elle) et, si désigné, pour son mandataire, 4 Luxembourg

Jean Waxweliler,21-25 Allée Scheffer,Luxembourg

p— rEeh (10)

.. certificat d'addition .
sollicite la délivrance dun RNt IRIKVEKIZN pour Tobjet décrit et représenté dans les annexes

susm¢ntionnées, — avec ajournement de cette délivrance 3 / mois.

Le mandtaire
kh)\(/hrf)-\)\
I.. és~ de Dénot
cer£1?fgé{“34aﬁgfglon

La susdite demande de BRa¥eXERERRK 2 &ta déposée au Ministére de IEconomie Nationale
et des Classes Moyennes, Service de la Propriété Industrielle 3 Luxembourg, en date du :

01.06.1979

Pr. le Ministre
de I'Economie Nationale et de Classes Moyennes,

A £8007

(1) Nom, prénom, firme, adresse — (2) s\1vg a lieu «ri
dépdt en toutes lettres — (4) titre de I'in
— () pays — (8) date — (9) déposant orig

ar .:» agissant en é{xalité ,ée mandataire — (3) date du
— (%) n Q\ adresses — (6) brevet, certificat d’addition, modéle d’utilité
é‘w“&m sse — (11) 6, 12 ou 18 mois,



77)

dl

L-2410
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Brevet N0

dn 01.06.1979

Titre délivré ; .

Monsieur le Ministre
de I'Economie Nationale et des Classes Moyennes
Service de la Propriété Industrielle

LUXEMBOURG

Demande de Bewwkxd b ombiog

CERTIFICAT D! ADDTTION
1. Requéte
EUROPE-LEVAGE~MANUTENTION (ELMA) 85-87 Avenue Jean Lolive

F-93170 Bagnolet, représentée par Jean Waxweiler,21-25 Allée
‘-‘mhpF'Fpr' Luxembou rg

(¢4]

@)

. premier juin mil neuf cent soixante dix-neuf
dépose ....... ce

(&)]
2 ..15..00... heures, au Ministére de I'Economie Nationale et des Classes Moyennes, 3 Luxembourg :

1. la présente requéte pour I'obtention d’un Kﬁﬂmmxxmmkx
certificat. d'addition an brevet..no...75..484..31.28 juillet..1976 @
concernant: Perfectionnements 3 un dispositif anti-chute

automatique pour des installations de levage manuelles ou
motorisées.

déclare, en assumant la responsabilité de cette déclaration, que T(es) inventeur(s) est (sont) :

(5)
Rodolphe Tanson, Moutfort, Luxembourg

2. la délégation de pouvoir, datée de ....Bagnolet L le 15 mai 1979
8. la description en langue ..£¥ancaise

de l'invention en deux exemplaires ;
T S S planches- de dessin, en deux exemplaires ;

5. la quittance des taxes versée§ au Bureau de I'Enregistrement 3 Luxembourg,

premier..inin.mil.neuf cent 'sdixa te dix-neuf
le ..E cer§1?1cag A B8 e raw

revendique pour la susdite deniande de B#X la priorité d'une (des) demande(s) de
(6) déposée(s) en (7)
le va (8)
au nom de ()]

€lit domicile pour Iui (elle) et, si désigné, pour son mandataire, 4 Luxembourg ...

Jean Waxweliler,21-25 Allée Scheffer , Luxembourg (10)
.. . certificat_d'addition . .

sollicife la délivrance §'un DENGL M ACEHNN pour T'objet décrit et représenté dans les annexes
susmfntionnées, — avec ajournement de cette délivrance 3 / mois.
Le hma nétaire

| \quf)&\
I, s~ d ot
cer %l?ftgg{ﬂaﬂ a&gzé."?lon

La susdite demande de Bre¥eXBXREHHK a 616 déposée au Ministére de I'fconomie Nationale
et des Classes Moyennes, Service de la Propriété Industrielle 3 Luxembourg, en date du:

01.06.1979

Pr. le Ministre
a 15-00 heures de IEconomie Nationale et des. Classes Moyennes,
5 - ~
A £8007 N
A \ an £
(1) Nom, prénom, firme, adresse — ) s \1g a lieu «r2p®e ar .:» agissant en é{lali’cé ,ée mandataire — (3) date du
dépot en toutes lettres — @ titre de Pinder¥ — (5) nqp adresses — (6) brevet, ce cat d’addition, modale d'utilité

— (7) pays — (8) date — (9) déposant orighhg émit}é!x\ sse — (11) 6, 12 ou 18 mois,



£

¥

)
o

par:

pour:

t
[]

MEMOIRE DESCRIPTTITF
DEPOSE A L'APPUI D'UNE DEMANDE
DE CERTIFICAT D'ADDITION
AU BREVET D'INVENTION No. 75 484

DU 28 juillet 1976 S

AU GRAND-DUCHE DE LUXEMBOURG

EUROPE-LEVAGE-MANUTENTION (ELMA)

PERFECTIONNEMENTS A UN DISPOSITIF
ANTI-CHUTE AUTOMATIOUE POUR DES
INSTALLATIONS DE LEVAGE MANUELLES OU

MOTORISEES.
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Le brevet principal No. 75 484
concerne un appareil de sécurité automatigue & clble pouvant &tre
employé dans une installation de levage motorisée afin d'éviter,
par exemple, une chute d'une plate-forme de travail, lequel com-
prend un bloc-michoires de serrage du c8ble qui est maintenu ouvert
sous l'action de la charge appliquée au cable porteur et/ou d'un
dispositif d'enclenchement et qui est apte & serrer le céble auxi-
liaire lorsque l'action de la charge doit &tre transférée du clble
de levage au cdble auxiliaire soit en relation avec une interrup-
tion de cette action de la charge sur le cible de levage soit dans
le cas que la vitesse du bloc-machoires glissant sur le cdble dans
un sens donné dépasse un vitesse relative limite, 1l'appareil selon
l'invention arrétart simultanément le(s) moteur(s) du systéme de
levage.

Cet appareil met effectivement en condition 4'at-
teindre les objectifs visé&s dans le brevet principal (surtout un
serrage du bloc-michoires combiné avec un arrét du ou des moteurs
du systéme soit en cas de rupture du céble de levage soit lors
d'un dépassement d'une vitesse limite préfixée pour le bloc-ma-
choires glissant sur le cdble dans un certain sens) , mais ne peut
8tre employé gue si 1'on dispose d'un cdble auxiliaire qui reprenne
la charge, non seulement, bien entendu, en cas de rupture du cidble
de levage, mais aussi en cas de non-fonctionnement, ou de panne,
de l'appareil de levage correspondant.

Or, bien que 1l'emploi d'un cdble auxiliaire soit
toujours souhaitable (dans certains pays méme prescrit), il y a un
intérét évident, pour nc pas &re confronté avec une alternative
de "tout ou rien", 3 disposer d'un appareil anti-chute automatique
pour systémes de levage motorisés qui puisse fonctionner, faute
d'un cdble auxilia:re, en co-opérant avec un seul cable, ce céble
pouvant ou non simultanément servir de cable de levage.

En, outre, l'appareil selon le brevet
de base est susceptible d'&tre perfectionné relativement & sa
fiabilité contre un excds de vitesse.

En réalité, cet appareil représente une azmélioration
- du moins par rapport au dispositif déclenchant automatiquement
le bloc-mdchoires autoserreur destiné 3 blogquer le céble auxiliaire-
d'autres appareils, ayant la méme fonction, lesquels comprennent
€galement une poulie de commande conventionnelle qui roule sur le

céble traversant le mécanisme. Dans ces autres appareils la poulie
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de commande est en effet disposée de telle fagon qu'elle provoque
une légére déflection du céble, mais 1'arc de la rainure pour
cable sur lequel la poulie s'appuie sur le cible - et par consé-
quent la pression du cdble sur la poulie et la force d'adhésion
entre cdble et poulie - peut se réduire dans une mesure indéter-
minée voire s'annuler, par exemple 3 cause d'un balancement de
la charge; de maniére que leurs dispositifs de déclenchement ne
fonctionnent pas assurément par une vitesse linéaire du cable
(relativement a la poulie de commande) é&tant identique a la vi-
tesse périphérique de cette poulie et, par conséquent, la vitesse
de descente de la charge n'est pas assurément proportionnelle a
la vitesse angulaire de la masselotte (qui est identique a la
Viteése de la poulie de commande). Et faute de cette proportiona-
lité 11 n'y a pas de garantie qu'un déclenchement du dispositif
de serrage du cdble se fera exactement & la vitesse limite préfixée,
et ces dispositifs, de méme que les appareils de sé&curité& qui en
dépendent, ne peuvent pas étre regardés comme aussi sfirs qu'il
serait essentiel.
Mais s'il est vrai que l'appareil conforme

au brevet principal est une amélioration de ce qui €tait
connu - a part d'autres considérations, aussi parce que sa fia-
bilité n'est pas compromise par un balancement de la charge, du
moment que le cdble est poussé contre une roulette de commande 26
(v. Fig. 3) par une deuxiéme roulette 27 - il est €galement vrai
que la zone de contact de la surface de la roulette e de la surface
du cdble (cette derniére é&tant extrdmement inégale puisqu'elle
consiste de torons hélicoidaux et les torons de fil d'acier héli-
coidal) est représentée pratiquement par une ligne et n'assure
pas une constance de frottement entre le c&ble et de la roulette 26
(qui est 1a pour entrdiner le dispositif de déclenchement du
dispositif de serrage du cdble). Cela 4'autant plus que ce frotte-
ment est susceptible de varier dans des limites tras larges en
relation, d'une part, avec l'état de la surface du cable, qui
peut étre graissé&e ou non, et puis encore, et surtout, 3 cause
du fait qu'il n'est absolument pas possible d'éviter que le méca-
nisme de 1'appareil ne s'encrasse, plus ou moins, quoiqu'il soit
enfermé dans un carter parfaitement étanche, a cause de la pous-
siére, de la boue et des divers (petits) déchets normalement pré-
sents dans un chantier, car ces matidres é&trangdres se logent

dans les rainures hé&licoidales entre torcns et fils adjacents et
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sont ainsi introduits dans 1'appareil par le cible méme.

Dans ces conditions, il y a lieu de craindre - a la
rigueur, seulement dans l'absence de Ces inspections réguliéres
(comprenant nettoyage et graissage) qui sont prescrites, en fonc-
tion du temps d'emploi (ou aussi de la durée d'inactivité), pour
tous les appareils de levage et, a fortiori, pour tous les appa-
reils de sécurité, particuliérement les appareils de sécurité
a cable - que par exemple la poussi&re ne se m&lange au lubrifiant
et en augmente la viscosité, réduisant ainsi plus ou moins la vi-
tesse de 1a roulettequi entraine le dispositif de déclenchement.

I - Une deuxiéme forme de construction perfectionnée
de l'invention permet de parer aussi & ces in-

convénients par un appareil apte 3 remplir parfaitement sa fonction
en toute condition d'emploi. Dans cette deuxidme réalisation, telle
qu'elle est décrite ci-aprés, sont en effet indiqués, avec des
moyens déja utilisés dans la premiére forme de construction, plu-
sieurs nouveaux moyens, ainsi qu'ils sont ici &numérés, respective-
ment sub @) et b):

a) 1. Un dispositif de serrage du cdble avec une paire de
miachoires qui exercent leur action, amorcée par un

ressort de préserrage, sur un cable traversant 1'appareil de sé-
curité, ol

1.1. soit les machoires sont reciproquement identiques,
soit l'une d'elles est en "U" et comprend entre ses
branches 1l'autre machoire, qui est plate;

2. Un dispositif de déclenchement du dispositif de ser-
rage du cable, qui permet aux méchoires d'entrer

presqu'instantanément en contact avec le cdble, aussitdt que la
vitesse critique est atteinte, oun

2.1. au moins une masselotte i force centrifuge tournant
4 une vitesse angulaire proportionnelle 3 sa vitesse
longitudinale relativement au cable traversant l'appareil de sécu-
rité, et disposée de telle fagon gque la force centrifuge s'y déve-
loppant la déplace radialement et provoque, a l'aide d'un biellis-
me, un déclenchement du bloc autoserreur;

3. Un interrupteur de ccurant, apte & ouvrir le circuit

dans le cas d'une vitesse de descente trop élevée dé&-~
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pendant ou non d'une fausse manoeuvre de l'opérateur;

b) 1. Une poulie de commande actionnant le dispositif de
déclenchement, qui consiste de deux demi-poulies sy-
métriques ayant un diamdtre relativement grand et présentant cha-
cune une demi-rainure dont le profil épouse le contour du cable,
ol ces demi-poulies sont poussées l'une contre l'autre par plu-

sleurs ressorts, et qui tourne sur un arbre pourvu de

1.1. un roulement, de préférence un roulement & aiguilles,

dans lequel l'arbre sur lequel sont montées la masse-

lotte centrifuge sub I-a.2.l1. et la poulie de commande sub I-b.l.
peut tourner avec un frottement tras bas;

2. Une glissiére de pression disposée paralldlement au

cable vis-ad-vis de la poulie de commande sub I-b.1.
ou bien une poulie de pression (semblable ou non 3 la poulie (27)
du brevet de base)
disposée dans le méme plan que ladite poulie de commande, ol 1'é-
lément de pression (glissiére ou poulie) est pourvu d'une rainure
demi-circulaire avec le méme diamdtre du cdble et est poussé par

un ressort vers le céible.

3.&. Un matériau de revétement pour la rainure du cédble
dans la poulie de commande sub I-b.3., et, si désiré,
pour la rainure du céble dans 1la poulie de pression sub I-b.2.,

qui a un coefficient de frottement &levé afin que la poulie de

commande puisse tourner sans glissement relativement au cable;

ﬁ. un matériau de revétement pour la rainure du cible
dans la glissiére de pression sub I-b.2., qui a un
coefficient de frottement bas afin d'é&liminer pratiquement toute
perte de puissance et toute usure du cible Yy relative,

Cette deuxiéme forme de réalisation de l'invention, a
laguelle sont incorporées les améliorations mentionnées ci-dessus
sub I-b, sera maintenant décrite et représentée dans les figures
1 &8 5 du dessin.

La figure 1 est une section longitudinale de 1'appa-
reil selon la ligne I-I de la figure 2;

La figure 2 est une vue-section de 1'appareil aprés
enl@vement de la plaque de carter avant;

La figure 3 est une section transversale selon la
ligne II-II de 1la figure 1;
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La figure 4 est une vue-arridre aprés enlévement
de la plaque de carter arriére;
La figure 5 est une vue de détail d'un dispositif
apte a prévenir un (re)démarrage du ou des moteurs pendant que les
machoires serrent le cable.

0. L'appareil de sécurité est renfermé dans un carter

principal Oa, formé par deux plaques de carter 02,03,
et dans un carter séparé Ob, dé&fini par la plaque de carter 03 et
Par une plaque de carter 04 fixée 3 la plaque 03 d'une fagon con-
ventionnelle (p.ex. au moyen de vis), et comprend les dispositifs
suivants:

- un dispositif 1 de serrage du céble;

- un dispositif 5 d'arrét du ou des moteurs action-
nant le systéme de levage et/ou de traction;

= un dispositif 2 d'enclenchement du dispositif 1 de
serrage du cédble et, le cas échéant, du dispositif 5 d'arrét du
ou des moteurs;

- un dispositif automatique 3 de déclenchement du
dispositif 1 de serrage du cdble et, le cas échéant, du dispositif
5 d'arrét du ou des moteurs;

- un dispositif de commande 4 du dispositif automa-
tique de déclenchement 3;

- un dispositif manuel 6 de déclenchement du dispo-
sitif 1 de serrage du cable et, le cas é&chéant, du dispositif §
d'arrét du ou des moteurs;

~ un dispositif 7 d'armement du dispositif automatique
de déclenchement 3.

1. Le dispositif 1 de serrage du cable, qui est situé

dans le carter principal Oa, consiste - comme dans
la forme de réalisation décrite dans le brevet de base - en un
bloc autoserreur 11 se composant de:

- une paire de flasques 12, 12' (du bloc-michoires
autoserreur 11),

= une paire de michoires 13, 13' de serrage du céble,

- deux paires de leviers 14, 14' d'actionnement des
machoires,

T un ressort 15 de préserrage des machoires.

l.1. Les flasques 12, 12' sont identiques et réciproquement

reliés, p. ex. par des entretoises (rivetées). Ils
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supportent & leur extrémité supérieure deux arbres l4a, l4'a avec
lesquels peuvent pivoter les leviers 14, 14' de commande des ma-
choires, tandis qu'a leur extrémité inférieure 12b, 12'b ils sont
rattachés, p. ex. par deux boulone ou goujons (non représentés)
logés dans des trous 12d & la charge et/ou au carter (oll, dans

la deuxiéme alternative, le carter est attaché a la charge).

1.2. Les michoires 13, 13' de serrage du c8ble sont, aussi
dans cette forme de réalisation perfectionnée de
1'appareil de sé&curité, du type employé dans la forme de réalisa-
tion décrite dans du brevet principal (c'est-&-dire
du type dit en "U").

La partie inférieure, 3 1'intérieur, de la midchoire
en "U" 13 et la partie inférieure de la méchoire plate 13' - qui
peut pénétrer plus ou moins entre les branches de la michoire en
"U" - ont une section demi-circulaire avec le méme diamétre de la

section du c8ble et peuvent serrer le cable sur presque tout son
pourtour.

1.3. Les leviers 14, 14' d'actionnement des michoires sont
identiques deux & deux et sont situés vis-a-vis 1l'un
de l'autre des deux c6tés de la machoire en "U" 13. Ils sont mon-
tés rigidement sur les deux arbres l4a, l4'a articulés aux flasques
12, 12+,

Ces leviers sont également fixés rigidement a deux
cames allongées 13k disposées transversalement, lesquelles ont
une section se composant de deux demi-cercles décalés réciprogue-
ment sur le diamétre commun de cdté et d'autre duquel ils sont
situés,

Les cames transversales 13b traversent des ouvertures
13c aménagées dans les deux machoires et leur forme est telle que
- ainsi qu'il est expliqué plus en détail dans le brevetNo.

42800 - lorsque les leviers 14, 14' pivotent dans le
sens inverse des aiguilles d'une montre (Fig. 2), les michoires
13, 13' saisissent le céable.

Les leviers 14 sont pourvus d'un prolongement 145,
et & ces prolongements est articulée une piéce transversale 15¢,
laquelle se trouve sous la poussée du ressort 15 de préserrage
des méchoires. Ainsi les leviers 14 tendent & pivoter avec leurs
arbres dans le sens dans lequel les machoires 13, 13' se rap-
prochent.
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On peut remarquer, & cet é&gard, que les arbres lda,

14'a des leviers 14, 14' de commande des midchoires forment un pa=
rallélogramme articulé avec les centres des parties actives cor-
respondantes des ouvertures 13c dans lesquelles sont situées les
cames transversales 13b, de méme que les quatre centres des demi-
cercles de ces ouvertures entr'eux , de sorte que, pendant que
le levier 14 et (par conséquent) le levier 14° pivotent sous
1'action du ressort de préserrage 15 et/ou du frottement du cible
sur les michoires, celles-ci restent rigoureusement paralléles
l'une 3 1'autre et au céble.

Il y a lieu de remarquer également que les cdétés de
ces parallélogrammes sont disposés de telle manilre que la réac-
tion de frottement développée sur le cable (Fig. 2, vers le haut),
suite au préserrage du ressort 15, lors de la translation du
bloc-mdchoires 11 relativement au cible (vers le bas), tend &
faire pivoter les leviers de commande 14, 14' dans le méme sens
que le ressort de préserrage. Un autoserrage du clble est ainsi
assuré, et le cdble est saisi avec une force qui est proportion-
nelle, statiquement, au poids de la charge, et, dynamiquement, a
l'énergie cinétique de celle-ci.

l.4, Le ressort 15 de préserrage des miachoires est enroulé
autour d'une barre 15b, qui présente a une extrémité
une piéce en "U" 15a montée sur une entretoise 15d fixée aux deux
flasques latéraux 12, 12', et dont l'autre extrémité passe par un
trou dans la piéce transversale 15¢. Le ressort 15 est ainsi
comprimé entre la pi&ce en "U" 15a et l'entretoise 15c et exerce
sur celle-ci une poussée qui fait tourner le levier de commande 14

dans le sens inverse des aiguilles d'une montre (Fig. 2) et rap-
procher les machoires.

2, Le dispositif d'enclenchement 2 du dispositif 1 de
serrage du cdble se compose de:

- un cliquet d'enclenchement 23 qgui coopére avec une
entretoise 22;

- un levier d'enclenchement 52, qui est commande,
moyennant une bielle 21, par un ressort d'enclenchement 24.

2.1. Le cliquet d'enclenchement 23, afin de coopérer avec
l'entretoise 22 - qui est fix&e i un deuxidme prolonge-~-

ment des leviers 14 de commande des michoires du c&té& opposé du
premier prolongement 14b - est placé dans le carter principal Oa
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avec le dispositif 1 de serrage du cdble et est monté& de facgon ri-
gide sur un arbre 23a pivotant dans un palier fixé a la plaque de
carter 03.

S5on extrémité libre présente un évidement 23b ol
l'entretoise d'enclenchement 22 est retenue, et 1'arbre 23a est
disposé de fagon 2 permettre au cliquet 23 de s'éloigner de l'en-
tretoise 22 dans une direction paralléle & 1'axe longitudinal
des leviers 14 de commande des machoires,

2.2. Le levier d'enclenchement 52, la bielle 21 et le res-
sort d'enclenchement 24 sont renfermés dans le carter

séparé Ob. Le levier d'enclenchement 52 est monté rigidement sur
l'arbre 23a du cliquet d'enclenchement 23 tandis gqu'il est arti-
culé a la bielle 21. Cette bielle est disposée dans une direction
approximativement perpendiculaire & l'axe longitudinal du levier
d'enclenchement 52 et son autre extrémité est sous 1'action du
ressort d'enclenchement 24, qui s'appuie sur un ergot fixé a la
plagque de carter 03, L'arbre 23a du levier d'enclenchement tend
ainsi a pivoter, selon la figure 4, dans le sens des aiguilles
d'une montre et le cliquet d'enclenchement 23 est retenu dans une

position ol l'entretoise 22 reste dans 1'évidement 23b.

3. Le dispositif automatique 3 déclenchant, en cas d'é&-
mergence, le dispositif de serrage du céble 1, est
renfermé dans le méme carter Ob que le dispositif d'enclenchement
2, lequel est complétement séparé du carter principal Oa, et est
donc parfaitement protégé de matiéres étrangdres introduites dans
1'appareil de sécurité par le cable méme.

Le dispositif automatique de déclenchement se compose

de:

- un moyen 31 du dispositif automatique de déclenche-
ment 3;

- une masselotte centrifuge 32;

- un ressort 33 d'équilibrage de la masselotte centri-
fuge;

- une roue a dents de dé&clenchement 34.

3.1. Le moyeu 31 est solidaire d'un arbre de commande 4la,
avec lequel il coopére pour transmettre aux autres
membres du dispositif automatique de déclenchement le mouvement
de rotation obtenu du mouvement relatif de translation entre le

cé@ble et une roue 41 fix&e sur l'arbre de commande 4la,
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3.2. La masselotte centrifuge 32 consiste en une piéce plate

de métal ayant approximativement la forme d'un secteur.

Elle est retenuc (p.ex. par une rendelle élastique 33c¢) sur une
tige 33b qui la traverse en direction radiale ot qui peut couliss
dans un trou percé radialement dans l'arbre 4la et dans le moyeu
31.

3.3. Le ressort d'équilibrage 33 de la masselotte centri-
fuge 32 est enroulé autour de la tige coulissante 33b

du cété opposé de la masselotte et s'appuie sur un ou plusieurs
€crous vissés sur la tige. Comme la masselotte est normalement
maintenue en contact avec le moyeu 31 avec une force €gale & la
différence entre la force du ressort 33 et la force centrifuge
et commence & s'éloigner du moyeu dés que la force centrifuge
l'emporte sur le ressort 33, il est évident que vissant plus ou
moins les &crous 33a et modifiant ainsi la force exercée par le
ressort 33, la vitesse critique peut étre modifiée en correspon-

dance.

-

3.4. La roue & dents de déclenchement 34 est montée de

fagon pivotante sur une saillie (cylindrique) 44a de
bague extérieure d'un roulement i aiguilles 41b de l'arbre de
commande 4la entre la plaque 03 du carter principal Oa et une
bride de cette bague extérieure. La roue de déclenchement est
pourvue, dans le cas considéré i titre G'exemple, de six dents
radiales équidistantes 34b, et celles-ci sont pliées & leur ex-
trémité libre en direction axiale, de telle fagon que le coté
intérieur de leurs bouts parallels & 1'arbre 4la est adjacent a
la trajectoire de 1'extrémité de la tige coulissante 33b qui se
trouve du cb6té de la masselotte centrifuge 32.

Cette roue 34 présente, d'autre part, une partie en
saillie 34c articulée 3 la bielle 21 (qQui transmet la traction du
ressort d'enclenchement 24 au levier d'enclenchement 52).

4, Le dispositif de commande 4 du dispositif de déclen-
chement automatique 3 se compose de:
- une poulie de commande 41;
= un arbre de commande 4la;
- une glissi&re de pression (ou une roulette de pres-

sion) 45 avec un ressort de pression 46.

4.1. La poulie de commande 41 est du méme genre

ey

la
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de celle décrite dans le brevet No. 74853 dans l'une
des formes de construction considérées. Elle
Consiste principalement en un disque 47 ¢t ¢n deux anneaux de
bPression 47a, 47b renfermés dans le carter principal Oa, dans un’
méme plan médian avec le dispositif de serrage du cdble 1. Le
disque 47 est solidaire de 1l'arbre de commande 4la et présente
pPlusieurs trous & travers lesquels des tiges a ressort 43b peu-
vent glisser en direction axiale. Les anneaux de pression 47a,
47b sont é&galement pourvus de trous permettant aux tiges de
ressort 43b d'y glisser librement a travers, et portent chacun
une moiti¢ d'une gorge demi-circulaire pour cible 47c¢ aménagée
sur leur périphérie.

Il y a lieu de mettre en évidence que la forme de
la gorge 47c - grace au fait que la poulie de commande 41 est en
deux parties, les moitiés &tant réciproguement inclinées - cor-
respond a une gorge demi-circulaire avec rainure, laguelle a
notoirement un coefficient d'entrainement plus avantageux (pres-
que triple) qu'une gorge & section carrée.

Ces anneaux de pression 47a, 47b sont poussés 1l'un
contre l'autre par des ressorts de compression 43 qui sont en-
roulés sur les tiges de ressort 43b et exercent leur action sur
1'anneau 47a directement et sur 1'anneau 47b par l'intermédiaire
des mémes tiges de ressort 43b. Les ressorts 43 sont en effet
comprimés entre l'anneau 47a et un circlips 43a disposé i 1l'ex-
trémité plus proche de la tige 43k de fagon qu'un circlips 43c
disposé & l'extrémité plus lointaine de la tige 43b pousse 1'an-
neau 47b vers l'anneau 47a c.-a-d. contre le cable.

On peut observer que la pression exercée sur le
céble peut &tre modifide, si désiré&, en remplagant un, ou chaque,
circlips avec un écrou, cela permettant de comprimer plus ou
moins les ressorts 43,

4.2. L'arbre de commande 4la, sur lequel est clavetde 1la
poulie de commande 41, et dont est solidaire le moyeu
31 (a travers lequel coulisse la tige 33b de la masselotte 32),
tourne dans le roulement & aiguilles 41lb dont la bague extériecure
est logée dans un support raidi 44b solidaire de la plagque de
carter 03, ce support &tant dimensionné pour assurer une rigidité
maximale.

4.3. La glissi8re de pression 45 est placée vis~a-vis de
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la poulie de commande 41 et est pourvue d'une rainure
45¢c avec un profil courbe disposée parall@lement au cible, et de
deux ouvertures oblongues 45b, perpendiculaires 3 la rainure, dans
lesgquelles peuvent glisser deux tiges de guidage 45a fixées aux
flasques 12, 12' du bloc-mdchoires 1l. La glissidre peut ainsi
€tre poussée contre le c8ble par un ressort (p.ex. un ressort a
lame 46) de manidre que le cdble est pressé entre la glissidre et
le fond de la gorge formée par les moitiés arénagées sur la péri-
phérie des anneaux de pression 47a, 47b (en méme temps qu'entre
les parties latérales de la gorge pour cdble de la poulie de
commande 41 suite & la poussée des ressorts de compression 43.)

(Au lieu de la glissiére 45 pourrait étre employée

une roulette de pression, non représentée, avec l'axe coulissant
dans deux ouvertures obleongues situées perpendiculairement au
cdble dans les flasques 12, 12' du bloc-m&choires 11).

5. Supposant, aussi dans ce cas, que 1'installation de

levage et/ou de traction soit actionnée par un ou
pPlusieurs moteurs €lectriques - bien que sa commande puisse étre
assurée soit par tout moteur classique (hydraulique et/ou pneu-
matique cou a combustion interne) soit par une manoeuvre manuelle
-~ le dispositif 5 pour 1l'arrét du ou des moteurs consiste en un
interrupteur de circuit 51, fixé & 1l'intérieur du carter Ob, et
d'un prolongement du méme levier 52 gui coopére a enclencher le
dispositif 1 de serrage du cdble. Ce prolongement, durant un
fonctionnement normal de l'installation de levage, exerce sur un
poussoir de l'interrupteur de circuit 51 une pression qui 1'em-
péche de couper le courant.

I1 est opportun de choisir un interrupteur de circuit
du type & deux temps, puisque celui-ci permet 1'amenée de courant

seulement & chaque deuxi®me actionnement du poussoir.

6. Un dispositif de déclenchement manuel 6 du dispositif

de serrage du cdble 1 et du dispositif d'arrét des
moteurs 5 peut facilement &tre ~ongu pour obtenir une sécurité
supplémentaire au cas ol un appareil ce levage et/ou son moteur
€lectrique tomberait en panne, p.ex. & une certaine hauteur de
levage, et le frein &lectromagnétique ne fonctionnerait pas, ou
bien 1l'appareil de levage ne saisirait pas fermement le cable,
mais le laisserait glisser & une vitesse insuffisante pour da-

clencher le dispositif de serrage du cdble et le dispositif
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d'arrét des moteurs.

Un tel dispositif de déclenchement manuel peut
simplement consister en une poignée ou levier de déclenchement
(non représentés dans le dessin) montés rigidement., extérieure-
ent au carter Ob, sur un prolongement de 1'arbre 23a dont sont
solidaires le cliquet 23 (enclenchant le dispositif 1 de serrage
du cable) et le levier 52 (enclenchant le dispositif d'arrét des
moteurs). On constate, en effet, qu'une rotation de 1'arbre 23a
(Fig. 2: dans le sens cdes aiguilles d'une montre; Fig. 4: dans le
sens contraire) fait sortir l'entretoise d'enclenchement 22 de
1'évidement 23b du cliquet 23, libérant ainsi le dispositif 1 de
serrage du cdble, et souléve en méme temps le levier 52 du pous-
soir de l'interrupteur de circuit 51, interrompant l'alimentation
des moteurs.

7. Le dispositif 7 d'armement du dispositif automatique
3 de dé&clenchement du dispositif 1 de serrage du

cadble et du dispositif 5 d'arrdt des moteurs consiste en un court
levier plat d'armement 71 avec un moyeu fixé, & 1'extérieur du
carter principal Oa, & un prolongement de 1'arbre l4a qui est
solidaire des leviers 14 d'actionnement des miAchoires. Le levier
71 permet, contre l'action du ressort de préserrage 15, de faire
pivoter les leviers 14 dans le sens des aiguilles d'une montre
(Fig. 2), c'est-a-dire daens la direction ol ils libérent les
macheoires 13, 13' et oll le prolongement du levier d'enclenchenent

52 appuie sur le poussoir de l'interrupteur du circuit 51.

la - Le fonctionnement de 1'appareil de sécurité
automatique ci-dessus ne différe pas en sub-
stance du fonctionnement de la premidre forme de réalisation de
l'invention telle qu'elle a &té décrite dans le
brevet principal :

1. Le mécanisme de l'appareil pré&t & fonctionner se
trouve dans une configuration d'équilibre (stable)

comme représenté dans le dessin, ol le cliquet d'enclenchement
23 est poussé contre l'entretoise d'enclenchement 22 par le levier
d'enclenchement 52 commandé par le ressort d'enclenchement 24 g
l'aide de la bielle 21. Le ressort de préserrage 15, qui exerce
une poussé€e sur le prolongement 14b des leviers 14 d'actionnement
des machoires, est ainsi empéché de faire pivoter ces leviers

dans la direction oll les méchoires 13, 13' se rapprochent et
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2. Durant un fonctionnement normal de 1'installation
de levage clsou traction ladite configuration d'é&qui-

libre ne se modifie pas parce que, aussi longtemps que la vitesse
angulaire de l'arbre de commande 4la, et du systé@me [tige coulis-
sante 33b/masselotte centrifuge 32) reste inférieure i la vitesse
critique préfixée, la trajectoire de l'extrémité de la tige 33b
adjacente a la masselotte 32 n'intersecte pas la surface (cylin-
drique) intérieure de 1la partie axiale des dents de la roue de
déclenchement 34, et cette roue ne peut pas déclencher, par 1'in-
termédiaire des autres membres du dispositif de déclenchement 3, le

dispositif 1 de serrage du cdble et le dispositif 5 d'arrét du ou
des moteurs,

3. A l'instant méme ol, pour n'importe quelle cause, la

vitesse (relative) de montée du cidble et la vitesse
angulaire du systéme [poulie de commande 41/masselotte centrifuge
32) (Fig. 4: dans le sens inverse des aiguilles d'une montre) -
ces vitesses €tant, grdce a4 1l'invention, exactement proportionnelles
1'une & 1'autre - dépassent simultanément leurs valeurs critiques
respectives, la force centrifuge agissant dans la masselotte 32
prévaut sur le ressort d'équilibrage 33 de maniére gue l'extrémité
de la tige 33b qui est adjacente i la masselotte 32 est projetée
vers l'extérieur et bute contre l'une cu 1'autre partie axiale 34
de la roue dentée de déclenchement 34. Cette roue est alors portée
& pivoter brusquement, obligeant ainsi, a l'aide des autres mem-
bres du dispositif d'enclenchement méme, le cliquet d'enclenche-~
ment 23 a pivoter dans le méme sens (Fig. 2: dans le sens des
aiguilles d'une montre) et & libérer 1'entretoise d'enclenchement
22. Le ressort de préserrage 15 est alors 3 méme de faire pivoter
les leviers 14 d'actionnement des machoires dans le sens corres-
pondant & un rapprochement réciproque des michoires 13, 13! de
serrage du cable, et la force de frottement développée sur les
surfaces de contact entre michoires et cable augmente rapidement
jusqu'a l'arrét, simultané et presqu'instantané, du dispositif 1
de serrage du céble, de 1'appareil de levage et/ou de traction et
de la charge suspendue i 1'appareil de sécurité et/ou & l'appareil
de levage et/ou de traction.

Cet arrét coincide également - dans le cas d'appa-
reil (s) de levage motoriség - avec l'arrét des moteurs parce que
le levier d'enclenchement 52, en pivotant (Fig. 4: dans le sens
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contraire des aiguilles d'une montre) de fagon gu'il s'éloigne de
l'interrupteur de circuit autowatique 51, souléve son extrémité
libre de celui-ci et ne l'empé&clie plus de couper le courant (ou,
en genéral: l'alimentation).

On comprend que le levier 52 est ensuite rappelé
par le ressort d'enclenchement 24 & sa position précédente ol il
appuie sur le poussoir, mais une alimentation de courant n'est
néanmoins pas rétablie, &tant donné que 1'interrupteur de circuit,
comme indigué ci-dessus, est opportunément du type & deux temps.
Pour une manceuvre rormale de l'installation de levage et/ou de
traction, le levier d'armement 71, comme décrit sub I-7, doit étre
manoeuvré pour fermer de nouveau et maintenir fermé& le circuit
(les mdchoires 13, 13' s'étant alors rouvertes).

Il est évident, cependant, que l'on pourrait par-
venir au méme résultat en actionnant, au lieu de cela, le levier
ou poignée (solidaire de l'arbre 23a) de déclenchement manuel,
ce gui pourrait entralner de sérieux déglts dans l'installation
de levage et/ou de traction du fait que les méchoiums 13, 13' se-
raient encore serrées sur le c8ble. Le dispositif que montre la
Fig. 5 prévient une telle opération irréguliére.

Il comprend un levier coudé 25, articulé sur un axe
25a fixé (comme le cliquet d'enclenchement 23) a la plaque de
carter 03, et un ressort 26 fixé a4 un ergot 26a, €galement assuré
i la plaque de carter 03. La forme du levier coudé 25 et la posi-
tion de son axe de pivotement 25a sont telles que, lorsque le
cliquet d'enclenchement 23 retient normalement 1l'entretoise 22
(configuration indiquée en pointillé), les bras 25b et 25c restent
inactifs de cb6té et d'autre de 1l'extrémité libre du cliquet d'en-
clenchement 23, tandis qu'un déclenchement automatique ou manuel
des leviers d'actionnement 14 fait tourner le bras 25b (Fig. 5:
dans le sens des aiguilles d'une montre) de sorte que le bras 25c
se porte dans une position tout proche du cliquet 23 ol il empéche

celui~ci de pivoter loin de l'entretoise 22,

4. L'armement du dispositif automatique 3 de dé&clenche-
ment du dispositif 1 de serrage du cdble et du dispo-
sitif 5 d'arrét des moteurs peut étre opéré & l'aide du levier
d'armement 71 et des membres mémes du dispositif 2 d'enclenchement
du dispositif 1 de serrage du cable.
En fait, le levier d'armement 71 (Fig. 2), en pivo-

tant dans le sens des aiguilles d'une montre, produit les effets
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suivants:
a) les leviers 14, 14¢ d'actionnement des machoires
pivotent également dans le sens des aiguilles d'une
montre (vers le bas) et écartent réciproquement les machoires;

b) 1'extrémité du levier d'enclenchement 52, retirée
par le ressort d'enclenchement 24, appuie - dans le

cas d'un appareil de traction et/ou de levage motorisé - sur le
poussoir de l'interrupteur 51 et ferme le circuit;

c) le levier coudé 25 retourne, sous 1'action du res-
sort 26, 3 sa position inactive;

d) l'entretoise d'enclenchement 22 fixée 3 1'extrémité

libre des leviers 14, 14" d'actionnement des machoires

Sse déplace aussi vers le bas et, glissant le long d'une surface
inclinée 234 située 4 l'extrémité libre du cliquet d'enclenchement
23, repousse celui-ci (Fig. 2: ligne en pointillé), contre la pous-
sée du ressort d'enclenchement 24, jusqu'a ce qu'il parvient a la
hauteur de 1'évidement 23b du cliquet. Celui-ci peut ainsi retour-
ner a sa pesition initiale, en raison du mouvement de pivotement
que le ressort d'enclenchement 24, par l'intermédiaire de 1la
bielle 21, imprime au levier d'enclenchement 52 et a4 1'arbre 23a,
avec le résultat que le cliquet 23 encliquette l'entretoise 22 et
rend inactif le bloc 11 de serrage du céable.

Comme les machoires 13, 13' ne serrent plus le céble,
celui-ci peut alors étre introduit ou extrait, et, réciproquement,
1'appareil de sécurité peut glisser librement vers le haut ou vers
le bas le long du cable.

IT - Les obijets de l'invention selon le brevet prin-
cipal sont réalisés, d'une fagon encore plus

efficace, par une troisidme forme de construction qui peut 8tre
employée, en particulier, quand le dispositif de sécurité doit
coopérer avec un treuil-paiar 3 poulies de commande du type
décrit dans le brevet 74 853 précité.
Ce treuil-palan comprend, dans une forme de réalisation préférée,
deux poulies semblables 3 la poulie de commande 41 servant, dans
1'appareil décrit ci-dessus comne deuxiéme forme de construction
perfectionnée de la présente invention, & actionner le dispositif
de déclenchement 3 dqu dispositif de serrage du cible 1. Lesdites
poulies, consistant chacune de deux parties coaxiales (13), (14),
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qui, ainsi que l'on s'en souviendra, sont poussées l'une contre
1'autre par plusieurs ressorts (16) , sont accouplées moyennant
deux couronnes dentées arrangéessur leur périphérie & cbté de la
gorxge pour cible, et au moins une d'elles est commandée, par exem—
Ple par un moto-réducteur.

Dans cette troisiéme forme de construction perfec-
tionnée de 1'invention, le dispositif de déclenchement & force
centrifuge est commandé par un pignon 41 qui engréne - directement
ou par l'intermédiaire d'une ou plusieurs roues dentées 42 - la
couronne périphérique d'au moins une poulie du treuil-palan. Il
est évident que de cette manidre la vitesse du c8ble (et la
charge), qui est identique 3 celle de la couronne dentée, est -
et ne peut que rester - proportionnelle & la vitesse angulaire de
1l'arbre de commande 41la (qui porte la masselotte 32), ce qui_ex-
clut toute irrégularité dans la transmission du mouvement telle
qu'elle pourrait s'ensuivre, non seulement (par un entretien in-
suffisant) de la pénétration de corps étrangers dans le carter,
mais de n'importe quelle cause: une fiabilité absolue du disposi-
tif de déclenchement automatique 3 et de l'appareil de sé&curité
néme est de ce fait garantie,

Cette troisiéme forme de réalisation perfectionnée
de l'invention est décrite ci-aprés:

1. Le mécanisme de 1'appareil de sécurité automatique

comprend les mémes dispositifs que le mécanisme de
la seconde forme de réalisation perfectionnée de 1'invention,
mais l'arbre de commande 4la du dispositif de commande 4 du dis-
positif de déclenchement automatique 3 est actionné maintenant
par le pignon et les roues dentées susmentionnés.

La fig. 6 montre dans une section selon la ligne
AlA2 de la fig. 8

- le dispositif 1 de serrage du cable et

dans une vue de 'A' (la plaque avant 02 du carter O ayant été otée)
- le cadre 0Ol du carter O et

- l'engrenage 4 de commande du dispositif de déclen-
chement automatique 3;

La fig. 7 est une vue de 'B' de la fig. 8 (la plaque
arriére 04 du carter ayant &té 6tée) du

- dispositif 2 d'enclenchement des dispositifs 1 resp.
5 de serrage du cable et d'arrad: des moteurs, et des

- dispositifs automatique et manuel 3 resp. 6 de gé6-
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Clenchement desdits dispositifs ] resp. 5 de serrage du céble et
d'arrét des moteurs;
La fig. 8 montre dans une section-vue le long de la

lC2 de la fig. 6

ligne ¢

= le dispositif de serrage du cable 1,
le long de la ligne C2C de la fig, 6

~ l'engrenage 4 de commande du dispositif automatique
de déclenchement 3,
le long de la ligne DlD2D3D de la fig.7

- le dispositif 2 d'enclenchement des dispositifs 1
resp. 5 de serrage du cable et d'arrét des moteurs, et

~ les dispositifs automatique et manuel 3 resp. 6 de
déclenchement desdits dispositifs 1 resp. 5 de serrage du cdble
et d'arrét des moteurs, et

dans une vue latérale de 'E' de la fig. 9

- le dispositif automatique 5 d'arrét des moteurs et

- le dispositif 7 d'armement des dispositifs automa-
tique et manuel 3 resp. 6 de déclenchement desdits dispositifs 1
resp. 5 de serrage du cable;

La fig. 9 est une vue de face de 'A' de la fig. 8 de
l'appareil de sécurité et, en particulier, du

- dispositif automatique 5 d'arrét des moteurs, et du

=~ dispogitif 7 d'armement des dispositifs automatique
et manuel 3 resp. 6 de déclenchement desdits dispositifs 1 resp. 5
de serrage du céble;

La fig. 10 montre le goujon 8 qui relie le dispositif
de serrage du cable et le treuil-palan A.L.

0. Un carter O renfermant le mécanisme comprehd un cadre
Ol, qui peut étre fixé (p. ex. & 1l'aide de boulons) au
carter du treuil-palan A.L., et une plague avant 02, une plagque
de séparation 02 et une plaque arridre 04, toutes fixées (p.ex. au
moyen de vis) au cadre Ol pour former deux demi-carters récipro-
quement étanches Qa, Ob.

1. Le dispositif 1 de serrage du c@ble, consistant &gale-
ment en un bloc-madchoires autoserreur 11, est renferms
- avec l'engrenage 4 de commande du dispositif de déclenchement 3
- dans le demi-carter Oa (figs. 6 et 8) et, bien que les michoires
de serrage du cible soient, & titre d'exemple, d'un type différent
(qui aurait pu étre employé aussi bien dans la seconde forme de
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réalisation perfectionnée de 1'invention ainsi qu'elle a été dé-
Crite ci-dessus), comprend dgalement:

T une paire de flasques 12 (du bloc-michoires auto-
serreur 11),

une paire de machoires 13 de serrage du cdble,

- deux paires de leviers 14 d'actionnement des machoires
et

-

un ressort 15 de préserrage des michoires.

1.1. Les deux flasques identiques 12, reliés rigidement
par des entretoises 12a, supportent deux axes fixes ou
deux arbres l4a sur lesquels ou, respectivement, avec lesquels
sont articulés les leviers 14 d'actionnement des méchoires.

Chaque flasque 12 présente, du cdté de la charge, un
prolongement 12b avec un palier 12c, et dans ces paliers 12c est
fixé un goujon 16 qui est traversé par un trou transversal l6a
disposé de fagon 3 permettre le libre passage du céble.

Grdce a4 ce goujon le bloc autoserreur 11 - lorsgqu'il
est déclenché soit automatiquement par le dispositif de déclenche-
ment 3, soit par 1'opérateur moyennant le dispositif de déclenche-
lnent manuel 6 - reprend la charge; cela, encore, soit par 1'inter-
médiaire du treuil-palan, si la charge est attachée au carter de
celui-ci (dans lequel cas le treuil-palan est aussi fixé, comme
on l'a vu ci-dessus, au carter Ol du dispositif de sécurité), soit
directement si 1a'charge est attachée immédiatement au goujon 16

méme ,

1.2, Les machoires 13 de serrage du cdble, lesquelles, ainsi

qu'il a été& relevé avant, pourraient aussi é&tre du type

de celles employées dans le brevet principal de méme
que dans la deuxiéme forme de réalisation perfectionnée de 1'in-
vention telle gu'elle a été décrite ci-dessus, sont dans la pré-

sente Variante du type premiérement décrit dans le brevet

Elles sont symétricues et présentent deux rainures 13a
aménagées dans leurs surfaces allongées opposées le long de leur
axe longitudinal, lesquellesont une section demi-circulaire suscep-
tible de serrer le cible sur presque tout son pourtour, Elles sont
pourvues en outre de deux paires de demi-tourillons 13b, qui sont
décalés réciproquement sur leur d:iamitre commun dans une direction
paralléle a l'axe longitudina! des machoires et qui font saillie des
surfaces latérales de celles-ci de sorte qu' ils pénétrent laté-
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ralement dans les leviers 14 d'actionnement des machoires.

1.3, Les leviers 14 d'actionnewment des mdchoires, tous

mutuellement identiques, sont placés de part et d'autre

des machoires 13, 4 1'intérieur des flasques 12 (auxquels ils sont
articulés sur des axes ou avectﬁﬁhrcs 14a) , et présentent deux
ouvertures formées et disposces de telle fagon gu'elles permettent
un mouvement de pivotement (limité) des demi-tourillons 13b et
ainsi -~ lors d'un mouvement de descente de 1'appareil de sécurité
le long du cable - rapprochent réciproquement les méchoires 13 et
les aménent a serrer le céble avec une force qui est proportion-
nelle & l'énergie cinétique de la charge.

l.4. Le ressort 15 de préserrage des mlAchoires - d'une
maniére encore plus simple que dans la deuxiéme forme
de réalisation perfectionné&e de 1'invention décrite ci-dessus -
est enroulé autour des axes (ou arbres) l4a des leviers 14 d'ac~-
tionnement des michoires et ses extrémités appuient chacune sur
un ergot l5a fixé a un levier de chaque paire, dans un sens qui

bousse ces leviers & rapprocher les michoires et & les serrer

sur le c¢éble.

2. Le dispositif d'enclenchement 2 du dispositif 1 de

serrage du cdble est renfermé - avec le dispositif de
déclenchement qui le commande et & l'exception de ses leviers
d'enclenchement 21 - dans le demi-carter Ob. Celui-ci étant com-~
plétement séparé - comme il a été souligné avant - du demi-carter
Oa, qui renferme le dispositif de serrage du cdble, le dispositif
d'enclenchement 2 est parfaitement 3 1'abri des corps étrangers
introduits dans 1'appareil de sécurité par le céble méme.

Ce dispositif se compose de:

- une paire de leviers 21 d'enclenchement du bloc
autoserreur 11,

T un secteur de roue a cliquet d'enclenchement 22,

- un cliquet d'enclenchement 23 et

- un ressort de cliquet d'enclenchement 24,
et est apte & maintenir les leviers d'enclenchement 21 du bloc
autoserreur 11 (qui sont renfermés dans le méme demi-carter Oa
que le dispositif 1 de serrage du cable) dans une position cor~
respondant & un desserrage des michoires, et cela contre la poussée
des ressorts 15 de préserrage des machoires.

2.1. Les leviers d'enclenchement 21 ¢u hrloc autoserreur 11
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sont montés rigidement sur un arbre d'enclenchement
2la, lequel peut pivoter dans deux paliers 21b aménagés respec-
tivement dans la plaque avant 02 et dans la plaque de séparation
03 du carter.

Afin de desserrer les machoires, en encliquetant si-
nmultanément le secteur de roue a cliquet d'enclenchement 22, ces
leviers peuvent &tre manoceuvrés par 1'opérateur 4 1'aide d'un
levier (ou poignée) 71 d'armement du dispositif automatique 3
de déclenchement des dispositifs de serrage du cadble et d'arrét
des moteurs 1 resp. 5, ce levier 71 &tant fixé& a l'extérieur du
carter O au méme arbre d'enclenchement 21la.

2.2. Le secteur de roue 3 cliquet d'enclenchement 22 est
également solidaire de l'arbre d'enclenchement 21la,
du cdté opposé, relativement i la plague de séparation C3, des
leviers d'enclenchement 21 du bloc autoserreur 11 et i 1'extré-
mité opposée de l'arbre d'enclenchement 21 relativement au levier
d'armement 71.

Sa fonction - par un fonctionnement normal de 1'in-
stallation de levage et/ou de traction - est de coopérer avec le
cliquet d'enclenchement pour empécher le ressort 15 de pousser les
mdchoires 13 en contact avec le cédble, et 4 cette fin son extré-
mité libre présente une dent avec une surface 22a située dans un

méme plan avec l'axe du secteur a cliquet,

2.3, Le cliquet d'enclenchement 23 consiste en une piéce
trés allongée, qui est articulée & une extrémitéd a
la plaque de séparation 03, son autre extrémité ayant un nez avec
une surface, perpendiculaire & 1'axe longitudinal du cliquet, sur
laquelle peut s'appuyer la surface 22a correspondante 22a que
présente la dent au bout du secteur a cliquet 22.

Sur la partie médiane du cliquet 23 est fixée trans-
versalement, sur son c8té plat 3 proximité de la plaque de sépa-
ration 03, une plaquette de butée 23c, laquelle coop@&re avec un
disque & cames 34 (décrit ci-aprés) - dans le cas gue la vitesse
de la charge dépasse la vitesse maximale préétablie - pour libérer
le secteur & cliquet 22,

2.4. Le ressort 24 du cliquet d'enclenchement a une partie
médiane enroulée sur un ergot 24a fixé 3 la plaque de
séparation 03, deux parties droites qui poussent le cdté arridre

du cliquet 23 de sorte que son nez reste vis-a-vis de la dent du
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secteur 3 cligquet 22, et deux bouts pliés transversalement de part
et d'autre du cliquet 23 afin de le maintenir exactement dans le
néme plan du secteur a& cliquet 22, parant ainsi a un décliquetage
de celui-ci.

3. Le dispositif automatique 3 de déclenchement des dis-
positifs de serrage du cdble et d'arrét des moteurs
1 resp. 5 (qui est également parfaitement abrité dans le demi-car-
ter Ob) se compose de:
- un disque d'entralnement 31;
- une masselotte 32;
- un ressort 33 d'équilibrage de la masselotte 32, et
- un disque de déclenchement & cames 34.

3.1. Le disque d'entrainement 31 est fixé & un bout de
1'arbre de commande 4la, qui tourne dans un support
(de préférence pourvu d'un roulement 3 aiguilles 41b) solidaire
de la plaque de séparation 03.

- A la périphérie de ce disque est fixé un axe 32a sur
lequel la masselotte 32 peut pivoter (le point de pivotement é&tant
Situé prés de l'extrémité postérieure de la masselotte 32), tandis
gu'd un point presque diamétralement opposé a l'axe 32a se trouve
un ergot 33a, percé transversalement, sur lequel s'appuie le res-~

sort 33 d'équilibrage de la masselotte 32.

3.2. La masselotte 32 se compose de plusieurs plaquettes
allongées, mutuellement superposées, et il est ainsi
possible, en variant le nombre de ces plaquettes et/ou le taux
de compression du ressort d'équilibrage 33, de modifier dans des
amples limites la valeur de la vitesse centrifuge.

Ces plaquettes ont une forme approximativement ciy-
culaire et leur contour ne saille jamais, au repos ou par un fonc-
tionnement normal, au-deld v contour du disque d'entrainement
31, et cela est vrai, en particulier, pour un nez 32b placé envi-
ron au milieu du bord extérieur des plaquettes.,

Les plaquettes sont rivées ensemble et sont fixées
4 leur axe 32a (situé prés de leur extrémité postérieure) p.ex.
moyennant un circlips qui peut &tre logé dans 1'une ou dans 1'autre
de plusieurs rainures transversales de 1'axe 32.

3.3. Le ressort 33 d'équilibrage de la masselotte 32 est
enroulé sur une tige 33b qui coulisse dans le trou

transversal de l'ergot 33a et qui est poussée, a 1'aide d'écrous
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33c vissés a son bout libre, contre l'extrémitd postérieure de la
masselotte.

La force qu'exercent les écrous 33¢c sur la partie
arrierce de la masselotte 32 peut ainsi étre réglée en comprimant
plus ou moins le ressort d'équilibrage 33 & 1'aide des &crous 33c
afind de compenser la force centrifuge développée sur la partie
pPrincipale (avant) de la masselotte, empé&chant de cette maniére
le nez 32b de venir en saillie au deld du contour du disque d'en-
trainement 31 jusqu'a ce que la vitesse angulaire de la masselctte
atteigne la valeur de la vitesse centrifuge préfixée,

3.4. Le disque de déclenchement & cames 34, gui est placé
entre la plaque de séparation 03 et le disque d'en-

trafnement 31, peut pivoter sur un prolongement cylindrique 34a
de la bague extérieure du roulement & aiguilles 41b dans lequel
tourne l'arbre de commande 4la qui supporte rigidement le disque
d'entrainement 31. Le disque de déclenchement 34 et le disque
d'entrainement 31 sont partant coaxiaux. Le disque de déclenche-~
ment est pourvu, dans la forme de réalisation considérée a3 titre
d'exemple, de six cames 34b ainsi que de six taquets 34c disposés
tout prés du contour du disque d'entrainement (et correspondant
chacun & une came 34b).

D'autre part, la position de 1l'axe du disque de dé-
clenchement 34 est telle que les trajectoires (mutuellement coin-
cidentes) des bouts des cames 34b sont destinées & &tre intersec-
tées par le bord saillant de 1la plaquette de butée 23c du cliquet

d'enclenchement 23.

4, L'engrenage 4 de commande du dispositif de déclenche-
ment automatique 3 est renfermé dans le méme demi- car-
ter Oa que le dispositif 1 de serrage du cable et comprend
- un pignon 41 servant & actionner le disque d'entrai-
nement 31;
- un arbre de commande 4la;
- une roue dentée folle 42 et

- un arbre 42a de la roue folle 42,

4.1. Le pignon 41 actionnant le disque d'entrafnement 31
est solidaire - par exemple de la fagon que montre
la Fig. 6 ou bien d'une autre fagon conventionnelle - du bout libre
du méme arbre de commande 41 auquel est fix& le disque d'entrafne-
ment 31. Cet arbre 4la est articulé a la plaque de séparation 03
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a l'aide du roulement a aiguilles 41b dont la bague extérieure est
fixée A la plaque de séparation 03, de manidére qu'une rigidité
maximale est garantie.

4.2. & 3. La roue 4 dents folle 42 engréne, d'un cbté, le
pignon 41 et, de l'autre cdté, une couronne den-

tée qui est solidaire de la poulie de commande du treuil-palan
A.L., et tourne, également a l'aide d'un roulement, sur un arbre
42a qui est fixé a la plaque de séparation 03 d'une maniére connue,
par exemple comme le montre la Fig. 8. Sur un bout (filet&) de
l'arbre 42a sont vissés, respectivement de part et d'autre de la
plaque de séparation, un &crou avec rondelle et un écrou crénélé,
Il est ainsi possikble, en serrant les deux écrous, de fixer ri-
gidement l'arbre 42a a4 la plaque de séparation et aussi d'assurer
son parallélisme relativement a l'arbre de commande 41a.

5. Le dispositif 5 d'arrét des moteurs actionnant 1'in-
stallation de levage et/ou de traction, c'est-a-dire,

dans l'exemple considéré, des moteurs électriques - kien gque 1'on
pourrait aussi bien effectuer la commande, comme dans la forme
de réalisation illustrée ci-dessus, par tout type de moteurs ou
& main - consiste d'un interrupteur de courant 51, fixé p. ex. a
1'extérieur du carter, sur la plaque devant 02, et d'un levier 52
destiné & enclencher 1'interrupteur de courant 51. Ce levier d'en-
clenchement est fixé transversalement au bout livre de 1'arbre
d'enclenchement 2la, sur lequel sont également mgggggugigéd?g%gti/
les leviers 21 d'enclenchement du bloc autoserreur 11 et le/EIIﬁ%et
22 d'enclenchement dudit bloc, et son extrémité&, pendant un fonc-
tionnement normal de 1l'installation de levage et/ou de traction,
exerce sur le poussoir de 1l'interrupteur de courant une pression
qui l'empé&che de couper automatiquement le circuit électrique.
L'amenée cu l'interruption du courant alimentant les moteurs dépend
alors d'un actionnement volontaire des poussoirs respectifs d'un
tableau ou poignée de distribution.

6. Le dispositif manuel 6 de déclenchement du dispositif
1 de serrage du cdble - qui est congu pour assurer
(par exemple si la plate-forme de travail devait s'arréter & une
certaine hauteur de levage) une sécurité& supplémentaire outre &
celle offerte par le frein &lectromagnétique du moteur-frein -
consiste, dans la forme de réalisation illustrée dans les figures
6 & 10, en une tige de déclenchement 61 avec poignée, Cette tige
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de déclenchement est guidée par une douille 6la fixée au cadre Ol
du carter et coulisse dans le trou transversal d'un ergot 6lb fixé
d la plague de séparation 03. Comme le bout libre de cette tige
est normalement maintenu tout pras du cliquet d'enclenchement 23,
un court mouvement en avant de la tige 61 fait pivoter le cliquet
23 (fig. 7: dans le sens contraire aux aiguilles d'une montre) con-
tre la force du ressort de cliquet 24,

Au lieu de la tige de déclenchement 61 pourrait
s'employer une poignée de déclenchement montée rigidement sur le
pPivot 23a du cliquet d'enclenchement 23, ce cliquet é&tant alors
lui-méme solidaire de son pivot 23a.

ITa - Le fonctionnement de cette troisiéme forme de
réalisation perfectionnée de 1l'invention est
en substance analogue au fonctionnement de la deuxidme forme de
réalisation perfectionnée de la méme invention telle qu'elle a été

illustrée ci-dessus:

1. Les dessins (figs. 6 et 7) montrent le mécanisme prét
a4 fonctionner. Le cliquet d'enclenchement 23, comman-
dé par le ressort 24, coopére avec le secteur de roue & cliquet
d'enclenchement 22 et les leviers d'enclenchement 21 pour empéchlier
le ressort de préserrage 15 de faire pivoter les leviers 14 d'ac-
tionnement des machoires dans le sens ol les machoires 13 se rap-
prochent et serrent le cidble.

2. La configuration d'équilibre ci-dessus reste inchangée
aussi longtemps que l'installation de levage et/ou de
traction fonctionne réguli&rement.

La vitesse angulaire du disque d'entrainement 31 est
alors, en effet, inférieure, plus ou moins, & la vitesse critique
préfixée, et la partie avant de la masselotte 32, et en particu-
lier le nez 32b, est maintenue a 1'intérieur de la circonférence
du disque d'entrainement 31 par le ressort d'équilibrage 33 (ex-
ergant une poussée sur sa partie arriére) et ne réussit pas a dé-

clencher le dispositif 1 de serrage du cable.

3. Si la vitesse linéaire (de descente) de la charge et

la vitesse angulaire de la couronne dentée de la poulie

de commande du treuil-palan A.L. - de méme que la vitesse angulaire
du disque d'entrainement 31 (fig. 7: dans le sens opposé 3 celui

des aiguilles d'une montre), qui est, dans la présente troisiéme
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forme de construction de 1'appareil selon l'invention, constamment
proportionnelle a la vitesse de la charge - dépassent simultané-
ment les valeurs critiques respectives, le moment (relativement &
l'axe de pivotement 32a) de la force centrifuge agissant sur la
partie avant de la masselotte 32 1'emporte sur le moment de la
force du ressort d'équilibrage 33 et projette ladite partie avant
vers le dehors, de fagon que le nez 32b situé sur la partie exté-
rieure de la masselotte va buter contre l'un ou 1'autre des ta-
quets 34c saillant du disque de déclenchement & cames 34.

Une des cames 34b de ce disque repousse alors, contre
l'action du ressort de cliquet 24, 1la plaquette de butée 23c du
cliquet d'enclenchement 23, et donc le cliquet lui-méme, jusqu'a
ceé que le nez au bout de celui-ci libére la surface 22a de la dent
du secteur de roue i cliquet d'enclenchement 22,

Le ressort de préserrage 15 est ainsi 3 méme de faire
pivoter les leviers 14 d'actionnement des médchoires dans le sens
ol les mdchoires 13 serrent le cdble, et la force de frottement
se développant sur les surfaces de contact entre michoires et ci-
ble augmente rapidement jusqu'a 1'arrét simultané, presqu'instan-
tané, du dispositif 1 de serrage du cable avec le dispositif de
sécurité, du treuil-palan (solidaire du dispositif de serrage du
cédble) et de la charge y suspendue.

Cet arrét coincide de plus - en cas de commar.ce A
moteur - avec l'arrét des moteurs. Les leviers 14 d'actionnement
des machoires, en pivotant (fig. 6, vers le haut) sous l'action
du ressort de préserrage, exercent en effet une poussée sur les
leviers 21 d'actionnement du dispositif 1 de serrage du cédble et
font ainsi pivoter le levier 52 d'enclenchement de 1'interrupteur
de courant 51 (ce levier étant assuré au méme arbre d'enclenche~
ment 4la que le levier d'enclenchement 21) dans le sens ol ce
levier 52 se soul&ve du poussoir de 1'interrupteur de courant, per-
mettant ainsi que le courant (ou, en général, le fluide) soit au-

tomatiquement coupé par l'interrupteur.

4. Le dispositif automatique 3 de déclenchement des dis-
positifs de serrage du cdble et d'arrét des moteurs 1
resp. 5 peut Egalement &tre armé & l'aide d'un dispositif d'arme-—
ment 7, consistant dans ce cas en un levier d'armement 71 solidaire
du méme arbre d'enclenchement 2la sur lequel est fixé le levier
52 d'enclenchement de 1'interrupteur de courant 51,

Un pivotement de ce levier 71 (fig. 9: dans le sens
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des aiguilles d'une montre) produit en effet les résultats suivants:

a) les leviers 21 d'enclenchement du bloc autoserreur 11
(fig. 6) pivotent également dans le sens des aiguilles
d'une montre (vers le bas) et, faisant ainsi pivoter dans le méme
sens les leviers 14 d'actionnenent des méchoires, provoquent le
desserrage de celles-ci;

b) l'extrémité libre du levier d'enclenchement 52
(fig. 9) appuie sur le poussoir de l'interrupteur de
courant 51 et ferme le circuit;

c) le secteur cde roue d cliquet d'enclenchement 22

(fig. 7) pivote dans le sens inverse des aiguilles
d'une montre et sa dent, en se déplagant vers le bas, glisse le
long d'une surface incliné&e 234 située au bout libre du cliquet
d'enclenchement 23 et repousse celui-ci, contre la poussée du
ressort d'enclenchement 24, jusqu'a ce que la surface 22a de sa
dent se situe sur un méme plan avec la surface correspondante du
nez du cliquet d'enclenchement 23. Celui-ci peut alors pivoter,
sous la poussée du ressort 24 du cliquet d'enclenchement, jusqu'a
sa position initiale oll il encliquette le secteur de roue 3 cliquet
22 et enclenche, par conséquent, le bloc autoserreur 11 par 1'in-
texrmédiaire des leviers d'enclenchement 21, et l'interrupteur de
courant 51 par 1'intermédiaire du levier d'enclenchement 52. Le
céble peut ainsi librement traverser 1l'appareil et 1'amenée du
courant peut &tre commandée a4 l'aide des poussoirs du tableau ou
poignée de distribution.

Il est bien entendu que 1'invention ne doit pas se
considérer limitée aux formes de réalisation décrites et revendi-
quées, uniquement & titre d'exemple, dans le
brevet principal et dans la présente demande de brevet d'addition:
de nombreuses modifications des dispositifs illustrés et revendi-
qués peuvent &tre entreprises sans pour cela sortir du cadre de

1l'invention.
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REVENDICATIONS

1. Appareil de sécurité automatique apte a fonctionner

avec un cable qui le traverse pour arréter une charge
eén cas de panne d'une installation de levage et/ou de traction mo-
torisée et/ou manuelle, lequel comprend

- un dispositif automatique 1 de serrage du céble
consistant en un bloc-michoires autoserreur 11 avec deux michoires
13, 13' situés & proximité du cable, ces machoires &tant constam-
ment poussées 4 serrer le cible par une paire de leviers 14, 14°

commandés par un ressort, ol ces leviers d'actionnement des machoires

sont articulés sur deux flasques 12, 12' paralléles au cable, qui
sont reliés au cadble moyennant un carter O de 1'appareil de sécu-
rit&, ainsi que ’

- un dispositif automatique$d'arrét duo%o%%%éonmpre-
nant un interrupteur de circuit relié au dispositif 1 de serrage
du cé@ble de telle fagon qgue, tant que le bloc-michoires 11 n'est
pas emp&ché de serrer le cdble, 1'interrupteur de circuit 51 coupe
l'alimentation du ou des moteurs qui conmandent 1'installation de
levage et/ou de traction, et qui comprend en outre, d'une part,

- un dispositif d'enclenchement 2 apte & empécher
le fonctionnement dudit dispositif de cgerrage du cdble et dudit
dispositif éventuel d'arrét des moteurs pendant tout le temps que
la vitesse relative de l'appareil de sécurité et du cable est in-
férieure & une vitesse critique préétablie, et, d'autre part,

- un dispositif automatique 3 de déclenchement dudit
dispositif de serrage du cédble et dudit dispositif éventuel d'arrét
des moteurs, lequel est actionné par la force centrifuge se déve-
loppant dans une masselotte 32 qu'une poulie de commande 41 d'un
dispositif de commande 4 fait tourner, cette poulie de commande
recevant elle-méme un mouvenent de rotation directement ou indi-
rectement du clble, et lequel est apte 3 neutraliser l'action du-
dit dispositif d'enclenchement aussitdt que la vitesse relative du
céble et de l'appareil de sécurité atteint la valeur de ladite vi-
tesse critiqgue, et

- un dispositif de déclenchement manuel 6 apte & neu-
traliser 1'action dudit dispositif d'enclenchement indépendamment
de la vitesse relative du c&ble et de l'appareil de sécurité,

caractérisé par le fait que lesdits flasques 12, 12!
auxquels le bloc autoserreur 1l est articulé par ses leviers 14

d'actionnement des michoirs sont attelés & la charge directement
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et/ou par l'intermédiaire d'un carter d'un appareil de levage
et/ou de traction A.L. de sorte que 1'appareil de sécurité est
apte d fonctionner pour arréter la charge soit, en cas de rupture
du cable de 1'appareil de levage et/ou de traction, sur un cable
auxiliaire, soit, si ladite vitesse critique est atteinte, ou bien
sur le cable de 1'appareil de levage et/ou de traction cu bien sur

un cable auxiliaire.

2. Appareil de sécurité automatique selon la revendica-

tion 1 caractérisé par le fait que le dispositif d'en-
c¢lenchement 2 comprend un cliquet d'enclenchement 23, articulé au
carter O moyennant un arbre 23a, lequel coopdre avec un membre
d'enclenchement 22, et un levier d'armement 71, par la manoeuvre
duquel, d'une part, les leviers 14 d'actionnement des machoires,
contre la poussée d'un ressort 15 de préserrage des michoires,
pivotent dans la direction oll ils poussent les midchoires 13, 13'
d s'é@loigner réciproquement et, d'autre part, un levier d'enclen-
chement 52 pivote simultanément, contre l'action d'un ressort 24,
et améne l'interrupteur d'alimentation 51 A& fermer le circuit
tandis que le membre d'enclenchement 22 repousse le cliquet d'en-
clenchement 23, en agissant sur une surface inclinée 233 de son
extrémité libre, jusqu'd rester accroché dans une encoche 23b du
cliquet d'enclenchement 23, de sorte que le levier 14 d'actionne-
ment des midchoires et le levier d'enclenchement 52 maintiennent,
respectivement, desserrées les michoires 13, 13' et inactif 1l'in-
terrupteur d'alimentation 51.

3. Appareil de sécurité automatique selon la revendica-
tion 2 caractérisé par le fait que le membre d'enclen-

chement 22 joint rigidement les extrémités libres des leviers 14

d'actionnement des mdchoires, et que le levier 52 d'enclenchement

du dispositif d'arrét des moteurs est monté rigidement sur un

méme arbre 23a que le cliquet d'enclenchement 23, et que le levier

d'armement 71 est monté rigidement sur un méme arbre 1l4a que les

leviers 14 d'actionnement des machoires.

4. Appareil de sécurité automatique selon la revendica-
tion 2 caractérisé par le fait que les leviers 14

d'actionnement des machoires peuvent pivoter dans la direction

od ils poussent les méchoires 13, 13' a s'éloigner réciproquement

&8 l'aide d'une paire de leviers 21 d'enclenchement du dispositif

1 de serrage du ca@ble et que ces leviers d'enclenchement 21 sont
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montés rigidement sur un méme arbre 2la que le levier d'enclen-

chement 52 du dispositif 5 d'arrét des moteurs, que le membre

d'enclenchement 22 et que le levier d'armement 71.

5. Appareil de sé€curité automatique selon la revendication

1 caractérisé par le fait que la masselotte 32 du dis-
positif de déclenchement automatique 3, dont la position en direc-
tion radiale dépend de la force centrifuge y développée par rota-
tion et de la force d'un ressort réglable 33, fait pivoter, lors-
qu'elle atteint ladite vitesse critique, une poulie de dé&clenche-
ment 34, qui présente des saillies 34b disposées en direction a-
xiale, jusqu'd ce que cette poulie déclique le membre d'enclenche-
ment 22 et permet ainsi, d'une part, que le ressort de préserrage
15 fasse pivoter les leviers 14 d'actionnement des michoires dans
la direction ol ils poussent les michoires 13, 13' A saisir le

cédble et, d'autre part, que l'interrupteur 51 coupe l'alimentation
des moteurs.

. Appareil de sécurité automatique selon la revendica-
tion 1 caractérisé par le fait que la poulie 41 qui
commande le dispositif de déclenchement automatique 3 se compose
d'au moins deux parties de poulie coaxiales 47a, 47b, chacune
desquelles présente une partie de rainure pour cdble 47c placée
sur son bord périphérique, et par le fait qu'au moins une de ces
parties de poulie peut se déplacer en direction axiale, sous
l'action d'un ou plusieurs membres de pression, vers une autre

desdites parties de poulie et serrer ainsi le cable.

7. Appareil de sécurité automatique selon la revendica-
tion 6 caractérisé par le fait que le cdble est serré

vers le fond de la rainure pour céble 47c¢ de la poulie de com-

mande 41 par un membre de pression 45 qui présente une rainure

pour cable 45c, ol ce membre est disposé le long du céble vis~a-vis

de la poulie de commande 41 et est pcussé contre le cédble par un

ressort 46,

8. Appareil de sécurité automatique selon la revendica-

tion 1 caractérisé par le fait que la poulie de com-
mande 41 est solidaire d'un arbre 4la gui est articulé, de pré&fé-
rence par des roulements & aiguilles, au carter O et qui regoit un
mouvement de rotation du systdme de levage et/ou de traction par
l1'intermédiaire d'un engrenage 4.
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9. Appareil de sé&curité automatique selon la revendica-

tion 1 caractérisé par le fait que le dispositif de
déclenchement manuel 6 permet de déclencher le membre d'enclenche-
ment 22 soit & 1'aide d'une tige de déclenchement 61 disposée
transversalenent par rapport au cliquet d'enclenchement 23, soit
a8 l'aide d'une poignée de déclenchement montée sur 1'arbre 23a du
cliquet 23.

lo. Appareil de sécurité automatique selon la revendica-
tion 9 caractérisé par le fait que le bloc autoserreur

11, les leviers 21 d'enclenchement du bloc autoserreur 11 et l'en-

grerage 4 actionnant le dispositif 3 de déclenchement du disposi-

tif d'enclenchement 2, d'une part, et le membre d'enclenchement

22, le cliquet d'enclenchement 23 et les dispositifs automatique

et manuel 3 respectivement 6 de déclenchement du dispositif 1 de

serrage du cdble et du dispositif éventuel d'arrdt des moteurs sont

renfermés séparément dans l'un et respectivement dans 1l'autre de

deux demi-carters Oa, Ob du carter O de l'appareil de sécurité.
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