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Vynélez se tykd navijele civky chapale 3icfho stroje,

v daldi &4sti popisu oznalovaného jako navijed a to navijede,
jeho# oté&ivy pohyb, potiebny pro vlastni navijéni civky chapa-
e 8ictho stroje, v dal3i ¢4sti popisu oznadované jako civks,
je odvozen od hnactho dstrojf ¥icfho stroje, af jiZ od Yemene,
jim% je Yemenice 8iciho stroje pohybové spojena s hnacim elektro-
motorem,nebo od hlavnihe h¥*idele ¥icfho stroje, a to bud pro-
stPednictvim tPeciho kotoule nebo téZ - v posléze uvedeném pii-
padé - prostFednictvim ozubeného soukoli.

ProtoZe navijed md byt v &innosti nikoliv trvale b&hem 8itf
nybr¥ pouze po dobu potiHebnou pro navinuti stanoveného mnoZstvi
niti na civku, musi byt zajisténa rozpojitelnost jeho hnaciho spo=-
jeni s hnacim dstrojim Siciho stroje, to je odpojitelnost ttectho
kotoude nebo rozpojitelnost ozubeného soukoli. Dalsim poZadavkem
na navijed kladenym je jeho samodinné odpojeni pri dosaZeni pre-
dem stanoveného mnoZstvi niti na civku, jemuZ u normélnich civek
odpovidéd v radidlnim sméru civky vrstva niti tlustd pribliZné
0,7 cm. Tato relativn& nizké hodnota vytvari pot¥ebu umoZnit ta-
kové nastaveni a pripadné dosePizovéni polohy navijele, pfi niZ
bude pii piepnuti do §&inné polohy spolehlivé vytvoreno hnaci
spojeni na hifdel navijede. Tomuto poZadavku vyhovuji &osud znémé
navijede jen v omezené mire.

Jedenm znémy druh navijede je pripevndn &rouby ke krytu femene
opésaného okolo Femenice elektromotoru a Femenice #&ictho stroje.
Toto uspoidddni umoZnuje pouze pribliZovat t¥eci kolwé navijede
k Femenu, popr. jej od n&j vzdalovat, pri dané poloze remena,
neumofnuje viak p¥izpisobovat polohu navijede posuva Femene ve
sméru podélné osy hlavniho h¥fdele 8icfho stroje, naph. pii
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pifemist&ni Pemene na jinou z n&kolika vedle sebe umisténych Pe=-
menic hnaciho elektromotoru nebo pro kompenzaci vét&ich vyrobnich
nebo montéZnich odchylek, které maji na nédsledek neZddouci zm&-
nu vzdjemné polohy Femene vi&i jeho krytu, v n&m% je navijed
upevnéne.

Jiny zndmy navijel je upevnén Srouby ve vdlcovém otvoru vy-
tvoteném za timto tddelem v ramenu 3icfho stroje. Jde-li o osaze-
ny otvor, na jehoZ osazemé Celo navijel dosedd, je tim znemoZnén
reguladni posuv navijede ve sméru podélné osy jeho hiidele d4le
dovnity t&lesa Siciho stroje. Je=li h¥idel navijede mimo osu uve-
deného otvoru,.lze natdlenim navijede regulovat vzdjemnou vzdé-
lenost &lenh vytvéifejicich zruditelné hnaci spojeni, napie. tie-
cich kotoudd, ozubenych kol, atd., a to vzddlenost ve sméru kol-
mém k ose h¥fdele navije¥e, avSak jen ve velmi malém rozsahu,
protoZe vétdi zménou thlové polohy navijele by jiZ byl narusen
potifebny prostorovy vztah mezi dréhou niti pPivadéné k navijeni
a.polohou sledovaci pdky pot¥ebnou pro odpojeni navijede p¥i
navinut{ pPedem stanoveného mnoZstvi niti na civku., I sama dosa-
¥itelnd vystiednost, to je vzddlenost mezi osou otvoru a osou
hi¥idele navijede, je nutn& omezend. Pokud by Zlo o otvor neosa-
zeny, bylo by moZno navijel posouvat v rozsahu vymezeném jen
konstruk&nimi hledisky, napi. polohou navijené civky viéi vnéj-
3imu povrchu ramena gictho stroje.

Toto prévd popsané druhé uspordéddni je vsSak nevyhovujici
u prvnfho popsaného uspordddnif, kde vlivem zmény nap&ti Femene
apod. mi¥e vyvstat potieba regulace v tak velkém rozsshu, jaky
by §im nebylo mofno zajistit. ProtoZe kryt Femene je vytvoren '
zpravidla z tenkého plechu, bylo by nutno do n&j upevnit vélcové
pouzdro pro zavedeni navijee, aby bylo umoZn&no dosaZenf po-
¥Yadované definované polohy navijede vi&i PFemenu.

Ur&itou obdobou popsaného druhého uspoiédéni je pFripevnéni
navijede k horni ¥4sti ramena 8iciho stroje, v némZ je vytvolen
otvor pro pruchod spojovactho pohybového &lenu navijela, to je
treciho kotoude nebo ozubeného kola, k hlavnimu h¥fdeli &iciho
stroje, na n¥m¥ je vytvoben korespondujici spojovaci pohybovy
&leno. U tohoto provedeni lze regulaci polohy navijele, a to op&t
jen v omezené mife, provddét pouze ve sméru kolmém k ose hiidele
navije&e, co¥ je pro praktické udfely mnohdy nedostated&né.
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U%elem vyndlezu ‘je odstranit nevyhody dosavadniho stavu
techniky a vytvorit navijed vhodny ze jména pro pohon t¥ecim
astykem s hnacim Pemenem Zictho strojé, pfitom vdak univerz41lné
pouzitelny a umo¥nujici polohovou nastavitelnost jeho spojovaci-
ho pohybového ¢lenw v potfebném rozsehu.
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Podle Vynélezu'je navije& civky chapade Zictho stroje, obsa-
hujici hiidel preo nasunuti civky chapade rozpojitelné& pohybové
spojeny & ndkterym &lenem hnaciho nebo pohybového dstroji Ziciho
stroje, nap¥e & jeho hlavnim h¥idelem nebo s Femenem opésanym
okolo vystupni Femenice hnactho elektromotoru a okolo femenice
hlavniho hi*fdele Bicfho stroje, a obsahujici déle sledovaci péku,
je ji%Z vykyvné rameno dosedé na navinutou nit mezi &ela navijené
civky, prizplsobuje svou polohm mnoZstvi niti navinuté na civku
a pi*i dosaeni predem stanoveného mnoZstvi navinuté niti, jemuZ
odpovidd pPedem stanovend tloudtka navinuté niti m&¥end v radi-
4lnim sméru navijené civky, znémym zplsobem zrusi pohybové spo-
jeni mezi h¥idelem navijefe a jeho hnacim ¥lenem, vyznafen tim,
%e v navijedi je vytvolen vdlcovy otvor, do n&hoZ je zavedena
vélcovd &dst drZdku navijele upevnéného v né&které &4sti Siciho
stroje, napie. v ramenu 8iciho stroje nebo v krytu uvedeného Fe-
mene, pifilem%¥ navije® je na této vdlcové &ésti drZdku navijele
upevndn axidlné i dhlové nastavitelné&.

Na pripojenych vykresech znali

obr. 1 schematicky nérysny pohled na ¥ici stroj s hnacim
elektromotorem a s navijedem podle vynélezu,

obro. 2 nérysny pohled na navijed v Pezu a na drzsk navijede,

obre 3 pohled ve sméru 3ipky A z obr. 1 na drZsk navijede & na-
vijeCem v pracovni poloze a na &4st hnacfho femense,

~obr. 4 totéZf jako obr. 3, av3ak p¥i nepracovni poloze navijede, a

obr. 5 nérysny pohled na jiné provedeni drZdku navijede a na .
84st navijede.

Jek je zndzornéno na obr. 1, obsahuje ¥ict atroj 1 hnanou
Pemenici 2, kterd je Femenem 3 pohybové spojena s hnacf remenict
4a elektromotoru 4 a kterd je pevnd spojena s neznézornénym
hlavnim hifdelem 8iciho stroje 1, od n&ho% je pres daldl nezné-
zornéné mechanismy odvozen pracovni pohyb v¥ech funkdnich dstroji
8ictho stroje 1, to je ustroji jehly, chapa¥e a podavale. Sici
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stroj 1 je znémym zpisobem nasazem do nezndzorndnéhe vyrezu pra-
covni desky 5 podstavce 6, v n&mZ Jje znémym zplisobem upevnén i

elektromotor 4.

Jak je zndézorn&no na obr. 2, 3 a 4, je v pravé bodni sténd Ja
ramena ] Siciho stroje 1 vytvoreén prichozi zdvitovy otvor 8, do
néhoZ je svym z4vitovym koncem 9a zadroubovdnm a pojistnow matici
1l fixovén drZék 9 navijede 10. Druhy konee 9b drEdku 9 je vy-
tvofen jako hladky &ep, provleleny 1fcov otvorem l2a konzoly
12 s vili prdvé postadujicl k axidlnf i dhlové nastavitelnosti
konzoly 12 vidi drZdku 9. V té které nastavené poloze vidi drZdku
9 je konzola 12 aretovéna Sroubem 13 s Zestihrannou hlavou 1l3a,
zasroubovanym do zdvitového otvoru 12b konzoly l2 a v zadroubove-
ném stavu dosednutfm na druhy konec 9b drZdku 9,vytvérejicim
~ t¥eni mezi konzolou 12 a dridkem 9. V konzole 12 je ddle vytvorem

hladky prichozi otvor l2¢c, do néhoZ je stredni &ésti své délky
narafen &ep l4, jeho¥ oba konce l4a, 14b tedy vydnivaji z priche~
ziho otvoru l2¢c. Na oba tyto konce l4a, 14b je s vGli postadujict
k svému vykyvovédni nasazen nosi& 15 hi¥fdele 16 navijele 10, vytvo-
¥eny ve tvaru U s rameny 15a, 15b a obepinajici konzolu 12 rovn&Z
s minimdélnf k vykyvovéni potiebnou vili. V ramenech 1l5a, 15b jsou
vytvoreny pruchozi hladké otvory 1l5¢, 15d, do nich%Z je s vili
prévé postadujici k jeho oté¥eni zaveden prvni konec 16a hridele
16 navijede 10. Na tu &4st konce léa hiidele 16, kterd je zavedenma
mezi ob&ma remeny l5a, 15b nosile 15, Jje pevné& nasazen t¥eci ko-
tou¥ 17, jehoZ otd¥ivy pohyb i klidovy stav proto hi{del 16 nucené
sdflf. K pifipevndni slouﬁi‘éroub 18 zadroubovany do prichoziho
zdvitového otvoru 17a vytvoreného v tiecim kotoudi 17. Si¥ke tie-
ciho kotoude 17,a tedy i jeho vlastntho treciho povrchu 17b,vi&i
§i¥ce mezery mezi rameny l5a, 15b nosiZe 15 je men¥{ pouze o hod-
notu prévé postadujfci k volnému otéleni t¥eciho kotoude LT pFi
otddeni hifdele 16 navijede 10. Timto uspo¥dddnim je tedy zajisté-
na i axidlni poloha h¥idele 16 navijede 10 vi&i nosi&i 15. Na dru-
hém konci 16b h¥fdele 16 je vytvoien nékruZek 19, jehoZ felo 19a
tvor{ op&rnou plochu pro dosednutf civky 20 nasazené na druhém
konci 16b hifdele 16. Tento druhy konec 16b hitf{dele 16 je podélné
roziiznut, takZe je v né&m vytvolena dréika l6éc, a rozpruien tak,
Ye civka 20 na ném nasazend v disledku t¥eni nucend sdili jeho
ot4%ivy pohyb. XK vn&jdl st¥n& ramena 15b je dvéma Srouby 21 pii-
pewméno ruéni zapinaci'tlaéitko 22, jehoZ funkce bude vysvétilena
pozd&ji, jehoZ vlastni zapinaci 4st 22a leZ{ pred trecim



-6 -

255 713
kotoulem 17. K vnéj81i stran& ramena 153 noside 15 je &rouby 23
pfipevnéna zardfka 24, jejiZ funkce bude rovnéZ vysvétlena poz~
d&¢ji. V konzole 12 je vytvoieno vybrdmf 124, v ném¥ je na stiedni
gdsti ¥epu 14 uloZena zkrutnd pruZina 25, jejIiZ prvni konec 25a
se opird o dno 15f noside 15, kdeZto jeji druhy konec 25b se opird
0 dno )L2f konzoly 12, tekZe nosi& 15 je neustdle puzen ve sm&ru
ipky B do jedné ze svych krajnich poloh, p#i ni%¥ je tiPeci kotou&
17 mimo z4bé&r s Femenem 3 a jeho t¥eci povrch 17b se opiré o
spodni sténu 12g konzoly 12, kterd tedy p¥i této poloze pﬁsobi
vidi tfecimu kotouli 17 jako tieci brzda.

Na druhém konci 9b drisku 9 je vykyvné& nasazena sledovaci
pédka 26 ve tvaru U zcela obdobn& jako nosié 15, avsak s nestejné
dlouhymi remeny 27, 28, jejichZ vnit®nf stény obepinaji konzolu
12 s vild postaCujici k vykyvnému pohybu sledovaci pdky 26. Na
konci 28a ramena 28 je v otvoru 28b zav&den jeden konec taZné
pruZiny 29, jejiZ druhy konec je zavéden v nezndzornéném otvoru
vytvoifeném v ramenu 15b noside 15 tak, Ze tdhne k sobé& navzdjem
rameno 15b nosile: 15 a ramenc 28 sledovaci pdky 26. Druhé rameno
27 sledovaci pdky 26 je tvarovdno a umisténo tak, Ze Jjeho konec
27a miZe zapadnout mezi Sela civky 20, to je do prostoru, kde je
na civku 20 navijena nite Na ramenu 27 sledovaci pdky 26 je vy-
tvofen ozub 30, jehoZ spodni sténa 3J0a mé tvar. E4sti povrchu vélce,
jehoZ osa je totoZné s osou drZdku 9. Tato spodni sténa 30g je p¥i
poloze zndzorndné na obr. 3 op¥ema o horni stdnu 24a zardZky 24,

a tim udrZuje nosi& 15 v jeho pracovni poloze. Druhd sténa 30b
ozubu 30 se p¥i nepracovni poloze navijele 10, znézornéné na
obr. 4, opiréd o bodni st&nu 24b zardiky 24.

Popsany navije& niti se uvede v &innost a pracuje takto:
P¥i nepracovni poloze navije&e 10, zndzornéné na obr. 4, obsluhu~-
jici pracovnik rulné navine na civku 20, nasazenou na druhém kon-
ci 16b h¥fdele 16, konee¢ nezndzornéné niti pfivédéné znémym zph-
sobem od civky nasazené na nifovém stojénku a pek zatlalenim ve
sméru Sipky C na zapfnaci &ést 22a zaepinaciho tlalitka 22 pre-
mfst{ do polohy zndzorné&né na obr. 3 ve vysledném udinku tieci
kotoud 17, ktery se tak dostane do trecfho zdbéru s rfemenem Jo
Pri tomto pohybu ve smdru $ipky C najede ozub 30 na horni sténu
24a zardtky 24, ¢imZ je nosi¥ 13 po celou dobu navijeni civky 20
udr¥ovén v pracovni poloze, jiZ odpovidd tieci zdéb&r tFeciho
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kotou¥e 17 s Femenem 3 a soudasn& i dosednutf konce 27a ramena
27 sledovaci pdky 26 na navijenou nit mezi &ela civky 20. Kdy%
se pak 8ici stroj 1 zndmym zplsobem uvede v chod a Femen 3 se
podne otdlet, prrendsdi se jeho pohyb na rotadni pohyb t¥eciho
kotoue L7 a tim i na civku 20, na niZ se poéne navijet nit.

S pribyvajfcim mno¥%stvim niti navinuté na civku 20 je jejim pi-
sobenim konec 27a ramena 27 sledovaci péky 26 odtladovén ve
sm&ru 8ipky B a v témZe sméru je tedy vykyvovédna vdlcovitd sté-
na 30a ozubu 30 po horni stdn& 243 zardiky 24. VU disledku jeji-
ho vdlcovitého tvaru se stiedem v ose Vykyvbvéni sledovaci péky
26 se piitom pracovni poloha nosile 15 neméni, dokud obé& tyte
stény nevyjdou ze vzajemného zébéru. Poté, co ze vzdjemmého zé-
béru vyjdou, se pﬁsobenim,zkfutné pruZziny 25, dimenzované pod-
statnd silndji neZli taZnd pruZina 29, pPemisti nosi& 15 ve
smdru Sipky B, a to aZ do polohy, v niZ se treci povrch 1l7b
t¥eciho kotoude 17 nejprve oddd4li od Temene 3 a pak opre o spod-
ni sténu l2g konzoly 12. V dob&, kdy probihéd tento pohyb, nasta-
ne vzdjemny styk mezi bodni sténou 24b zardiky 24 a bodni sténou
. 30b ozubu 30, nale% pokradujicim plsobenim zkrutné pruZiny 25

se sledovaci pdka 26 premistf ve sméru Sipky B do nepracovni po-
lohy, znézornéné na obre. 4, v niZ jiZ nebréni sejmuti civky 20

z h¥fdele 16 navijede 1l0. PFi opé&tném zapnuti navijee 10 zajis-
fuje taZnd pru¥ina 29 sledovdni pohybu nosie 15 sledovaeci pé-
kou 16 a neustdlé doseddni konce 27a ramena 27 sledovaci pdky 26
na navijenou nit v prib&hu navijeni. )

Jak z popsané funkce zaiizeni vyplyvé, vyZaduje se k Fd4dmé
funkei navijede 10 spolehlivé dosednuti tFecihe kotoule 17 na
Yemen 3 s- definovanym, s vyhodou i s regulovatelnym p¥edpétim,
které je podmindno p#i daném priméru t¥ectho kotoule 17 a dané
gibce jeho t¥ectho povrchu L7b jednak sprévnou vzdjemnou stra-
novou polohou t¥ecfho kotoude 17 vidi Ffemenu 3, pfi niZ stred
§i¥ky tieciho povrchu 1l7b tdecfho kotoude 17 dosedéd na stred
§{*ky Yemene 3, af ji# pPesn& nebo s urdifou tolerancf, jednak
gprévnou vzddlenosti mezi stiedem otddeni tiFectho kotoule 17
a polohou, kterou Yemen 3, presn&ji Fedeno jeho k t¥ecimm ko-
toudi 17 privrécend vétev, zaujiméd v normdln& napnutém stavu
temene 3, kdy? neni ve styku s t¥ecim povrchem 17b t¥eciho ko-

toude L7

Nastaveni posléze uvedené vzddlenosti lze u popsaného
uspoidddni provést po uvoln&ni Zroubu 13 naklopenim navijele 10
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po konci b drZdku 9, s néslednym op&tnym utaZenim Zroubu 13.

Pro regulaci nopsané stranové polohy ve v&t8im rozsaehu uvolnime
groub 13 a pojistnou matici 1l a z4vitovy konec Sa drZdku 9 po-
dle pot¥eby zasdroubujeme do nebo vysroubujeme ze zdvitového otvo~
ru 8. Nato lze pfed utaZenim &roubu 13 regulaci stranové polohy
dokon&it jemnou regulaci, to je posuvem navije¥e 1O po konci 9b
drZdéku 9, &imZ lze i samostatn® provést regulaci stranové polo-
hy v men3im rozssehu. ‘

Popsany piiklad provedeni pripoudti rizné obm&ny. Tak napi.
konec 9a drZéku 9 by mohl byt nshrazen hladkym koneem, ktery by
byl vsunut do vdlcového hladkého prichoziho otvoru, jim# by byl
nahrazen zévitovy otvor 8, a v ném¥ by byl zajistén zndmym zpl-
sobem p¥{&nym Sroubem zadroubovanym do zdvitového otvoru orien=-:
tovaného kolmo k podélné ose drZdku 9.

Dal3{ obména, proveditelnd jak u drZdku se zidvitovym koncem
9a, tek i s hladkym koncem, se tyké umistini drZéku 9. Na obr. 5
je zndzornéno jeho piipevnéni ke krytu 31 Pemene 3. DrZdk 32 je
s drZdkem 9 shodny a¥ na to, Ze mezi jeho zdvitovou &dsti 32a
a hladkou &4sti 32b je jako jeden kus s drZdkem 32 vytvoien né-
kruZek 33, ktery svym delem 33a dosedd na vnitrni sténu 3la
krytu 31, ktery je zhotoven napi. z plechu nebo z um&€lé hmoty.
Zévitovd &dst J2a drZdku 32 prochdzi hladkym prichozim otvorem
3lc vytvorenym v krytu 31 a je k vn&jsi stén® 31b krytu 31 pii-
ta%ena pojistnou matici 34, kteréd je shodnéd s matici ll. Tim je
dosafeno fixace dridku 32 vi&i krytu 31 iemene 3. Regulace po-
lohy navijele 10 vidi Femenu 3 se provédil i zde po povoleni
groubu 13 zpisobem zcela shodnym, jaky byl popsén vyde.

B&¥nou obm&nou, spadajici do zndmého stavu techniky a zde
proto bli¥e nepopisovanou, lze otd&ivy pohyb hifidele navijedle
odvodit namisto od Femenu 3 napf. od treciho kotoule, ktery by
byl umfstén napi*c na hlavnim h¥ideli icfiho stroje.
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1. Navije& civky chapale Siciho stroje, obsahujief hiidel
pro nasunuti civky chapale rozpojitelnd pohybovs spojeny s n&-
kterym &lenem hnacfho nebo pohybového Ustroj{ Sicfho stroje,
nap¥. s jeho hlavnim h¥idelem nebo s Femenem opésanym okolo
vystupni Pemenice hnacfho elektromotoru a okole Femenice hlavw-
niho h¥fdele 3icfiho stroje, a obsahujici déle sledovaci péku,
jeji% vykyvné ramene dosedd na navinutou nit mezi ele navije-
né civky, pPrizpisobuje svou polohu mnoZstvi niti navinuté na
civku a p¥i dosaZeni pifedem stanoveného mnoZstvi navinuté niti,
jemuZ odpovidd predem stanovend tlousfka navinuté niti m3rend
v radiélnim sm¥ru navinuté civky, zrudi pohybové spojeni mezi
h¥fdelem navijele a jeho hnacim &lenem, vyznaleny tim, %e v na~-
vije&i(10) je vytvoifen védlcovy otvor (l2a), do nZhoZ Jje zaveden
“kone¢ (9b; 32b) drZédku (9; 32) navijele (10), upevndného v n¥-
které %dsti Siciho stroje (1), nap¥. v ramenu (7) Sictho stroje
" (1) nebo v krytu (31) uvedeného ¥emene (3), pri¥emZ navijed (10)
je na tomto konci (9b; 32b) drZédku (9) navijefe (10) upevnn
axidlnd i dhlov& nastavitelnd¥.

2. Navije¥ civky chapafe Siciho stroje podle bedu 1,
vyznadeny tim, %e sledovaci péka (26) je nasazena vykyvnd na
tém¥e konei (9b; 32b) drZéku (9; 32) jako navije& (10).

5 vykresy
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Obr. 5
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Obr. 4

Vytiskly Moravské tiskatrske zdvody,
stfed. 11 100, t¥.Lidovych milic{ 3, Olomouc Cena: 2,40 K&s
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