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Pierwszenstwo:

Przedmiotem niniejazego wynalaziku jest udo-
skonalenie samoczynnego i zdalnego sterowania
za pomoca mechanicznego licznika obrotsw,
w ktéorym ruch kélek cyfrowych odbywa sie
skokami, w celu osiggniecia zwiekszonej do-
kladnoéci i (lub) szybkoéei tego typu sterowania.

Znany sposdb tego rodzaju samoczynnego ste-
rowania maszyfy przemyslowej polega na przy-
laczeniu do kazdego sterowanego elementu obra-
cajgcego sig, mp. §ruby pociggowej tokarki, me-
chanicznego licznika cbrotéw, uruchamiajgcego
w taki sposdb styki elektryczne, ze pokrywanie
sie wekazan liczniks obrotéw i wskazari elemen-
tu programujacego, np. elementu z tasma dziur-
kowang, powoduje wysylanie impulsu steruja-
Zaletami tego sposobu sg: prostota, niezawod-
noéé i niska cena. Jednakze sposéb ten ma row-
niez powazng wade, poniewaZz jest on powolny.
Mienowicie, predko$¢ maksymalna licznika

1 czerwca 1960 r. (Francja)

obroté6w o ruchu skokowym odpowiada mniej
wiecej 5000 jednostek/min, to znaczy 500 obr/
min pierwszego &6lka cyfrowego.

Poza tym tego rodzaju licznik obrotéw nie
moze dawaé w praktyce wiekszej doktadnosci
jak 1/10 obrotu. A wiec jezeli rozpatrywac na
przykitad zmiane jednej cyfry na kolku dziesia-
tek, to zmiana ta odpowiada przejsciu od cyfry
9 do cyfry 10, lub w kierunku odwrotnym od cy-
fry O do cyfry 9 na kélku jednostek i nie moze -
odbyé sie blyskawicznie. Zmiana ta trwa 1/10
obrotu i podeczas tego obrotu dwa kolka obra-
cajy sie¢ z tq samqa predkoécig.-

Podstawowa cecha wynalazki, umozliwiajgce
wyrazne zwiekszenie dokladnoéci sterowania za
pomocg licznika obrotow o ruchu skokowym,
polega na polgczeniu z tym licznikiem obro-
té6w dokladnego elementu okredlajgcego polode-
nie, ktéry zelektrycznego punktu widzenia zaste-
puje go i wysyla impuls sterujacy, gdy sterowa-



na oé osiagnie zadane polozenie katowe, z wy-
magang dokladnoscia (na przyklad 1/100 obrotu
pierwszego kélka cyfrowego), przy czvm ten
licznik obrotéw ¢ ‘ruchu skokowym jest nadal
nna(pesdzany przez sterowang o§ padczas trwamnia
podameu WyZej operacji. Zastgpienie to odbywa
si¢ dokladnie w tej chwili, gdy kolko dzesia-
tych czedci obrotéow osiggnie zgdane polozenie,
przy czym okreslenie tego polozemia zostaje do-
konane z duzg dckladnoscia, badz za pcmocy
polaczonego szercgowo z Iicznikiem obrotéw
bardzo dokdadnego przerywacza, zamykajacego
obwdod dziesigé razy na jeden abrét, w czasie
trwajjagcym na przyklad krécej niz 1/100 cbro-
tu, badz tez za pomocg elementu odezytujacego,
umieszczonego bezposrednio na bebnie z garbar
mi, lub tarczy sterujacej styki elektryczne, pola-
czonej z licznikiem cbrotow. '

Wedlug wynalazku, bardzo dokladny element
okredlajacy polozenie, napedzany mechanicznie
w tym samym czasie co i licznik obrotéw utwo-
rzony jest np. z tanczy bebna, zaopatrzo-
nego w bardzo drobng podziatke, lub w bardzo
wygskie garby, ktére odpowiadajg na przyklad
setnym czesSciom chrotu, i ktére sg odczytywa-
ne za pomocg dowolnego, dostosowanego do tego
celu elementu elektrycznégo; magnetyciibgo lub
fotoelektrycznego. Tego rodzaju bardzo dokia-
dny element okreslajgcy polozenie, raz umiesazczo-
ny pod napieciem, jak to juz wspommniano, por
2zcstaje pod napieciem az do chwili, gdy stero-
wana o§ osiggnie dokladnie zadame polozenie,
okredlane na przvklad w setnych czes$ciach
dbi'od:u i zostanie przeslany ‘impuls sterujgcy
przez ten element, dziatajacy w zastepstwie
pierwotnego licznika obrotéw.
" Inng cechy ninfejszego wynalazku jest zasto-
sowanie ukladu sterujgcego polaczonego z urzg-
dzeniem nadawczym pracujacym z zastosowa-
niem wzornikéw z papieru dziurkowanego.
- W tym ocstatmim urzgdzeniu znajduje si¢ izo-

lacyjny bében, zacpatrzony w zestaw pierscie-
ni metalowych wzajemnie odizolowanych, w kt6
rych Zzespole znajduje sie co najmniej jeden
pierscien odpowiadajacy szeregowi cze$ci dzie-
sietnych, 'przy czym caly ten zesp6l jest przy-
kryty wzornikiem z papieru dziurkowanego, oG-
zytywanym za pomoeg znanych saczotek ele-
kiryeznych. Tego rodzaju uklad sterujacy i kon-
trolujacy za pomcicg papieru dziurkowanego

umozliwia znaczne uproszczenie mentazu ele-

kfrymnegon zwlaszcza wduu.telk unikniecia sbo-
sowania przekaim‘kow elektrycznych.

Wynalazek dotyczy poza tym udoskcnalenia
mechanicznego licznika obrotéw o ruchu sko-
kowym o dziesiginym, elekirycznym sposobie
odezytywania, charakteryzujacego sie tym, ze

‘to odczytywanie odbywa sie bezposrednio na

kétkach cyfrowych, oraz ze kazdemu szeregowi
dziesietnemu odpowiada jedno lub kilka kolek
cyfrcwych  napedzanych synchronicznie, wypo-

‘sazcnych ogélem w pieé garbéw, z ktérych ka-
. zdy uruchamia dwa styki elektryczne na jeden

obrot.
Stosowane tu styki elektryczne sa najko-

- rzystniej stykami podwojnymi, typu stosowane-

go w przekaznikach telefonicznych. Wedlug wy-
nalazku styki te sy uruchamiane za pomocg
plytki metalowej bez stykow, sterowanej za po-
mocy garbu lub garbéw, umieszczonych na két-
kach cyfrowych, przy czym ruchy tej plytki
metalowej sg przekazywane za pomocg izolo-
wanych wystepéw do piytek zaopartrzo:nycn
w styki.

W celu lepszego zrozumienia istoty wynalazku,
zostana ponizej opisane tytulem przykladu wy-
jasniajacego, ale nie ograniczajgcego wynalazku
rézne mechanizmy wedlug wynalazku przedsta-
wione ma rysunku cosobno lub w réz'nych
zestawieniach.

Na rysunku fig. 1 przedstawia schematycznie
sposOb realizacji mechanicznego licznika obro-
téw o dziesiethym odczytywaniu, umczliwiajg-
cego szybkie sterowanie osi z dokladnodcig do
1/100 cbrotu, fig. 2 — schematycznie spos6b re-
elizacji mechanicznego licznika obrotéw o ‘ed-
czytywaniu pedwéinym, umogliwiajacego szyb-
kie sterowanie osi z dokiadnosécig do 1/100 obro-
tu, fig. 3 — elekiryczny schemat = montazowy

licznika obrotéw o odezytywaniu dzesietnym

z bgbnem programujgcym o wielu pierscieniach
metalowych, fig. 4 i 5 przedstawiajg cdpowied-
nio przekrdj plaszezyzng, oznaczgng linig IV-IV
i przekr6j plaszczyzng, oznaczong linig V-V,
mechanicznego licznika obrotéw o pieciu gar-
bach i dziesigciu stykach na kaizdy szereg dzie-
sietny, fig. 6 — przedstawia rzut z przcdu nie-
rawodnie dzialajgcego styku podwoéjnego, stoso-
wanego z licznikiem obrotéw, typu przedsta-
wionego na fig. -4 i 5.

Na fig. 1 uwidcezniony jest schemat ukladu
mechanicznego licznika obrotéw o odczytywaniu
dziesietnym, umozliwiajgcego szybkie sterowa-
nie osi z dokladncscia do '1/100 obrotu. w celtu
nie zaciemnienia rysunku cgramaono sig tu do
pckazania ‘tylko jednego koltka cyfm'Wego Ti-
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cznika, przy czym to koltko 11 zamocowane jest
na stale na sterowanej osi i wyposazone jest
W oznaczenia wskazujace dziesietne czesci obro-
tu, wykonywane przez te os§.

Za pcmocg behra programujacego 12 i do-
kladnego przerywacza 13 styki wspdélpracujgce
z kétkiem 11 w liczbie dziesieciu sg polaczone
z przekaznikiem elektrycznym pomocniczym: 14,
umpezliwiajacym doprowadzanie napiecia do eler
mentu dokladnie ckre§lajacego polozenie, utwo-
rzonego z bebna 15 zacpatrzonego na swym ob-
wodzie w dziesie¢ nie pokazanych na rysunku
garbow, z kvorych kazdy uruchamia kolejno
dziesigé stykéw elektrycznych w taki sposéb, ze
nastepuje dziesicé razy zamykanie kazdego
z dziesieciu styké6w w ciggu kazdego pelnego
obrotu bebna, odpowiadajacego jednemu obro-
towi kotka 11.

Beben programujacy 12, wykonany z materia-
hu izolujgeego, jest zacpatrzony w przewodzice
prad pierscienie 16 i jest pokryty wezornikiem
7 papieru dziurkowanego, ktérego uklad jest
odezytywany za pomocg znanych szczotek ele-
kitrycznych 17, ktére je lzcza ze stykami réz-
nych koétek cyfrowych, takich jak kétko 11, i ze
stykami bebna 15.

Dzialanie tego mechanizmu jest opisane poni-
zej. Dyspozycja jest zapisana (odnotowana) na
bebnie programowym jako okreslona wartosé
liczby obrotéw i ulamka obrotu i skoro tylko
wskazania licznika obrotéw zbliza sie do tej
wartosci, to w przedziale jednego lub dwu cbro-
téw zadzialywuje mechanizm zwalniajacy ty-
pu klasycznego, nie uwidoczniony na rysunku,
a to w celu zwickszenia dokladnoéci zatrzyma-
nia. Gdy kélko 11 osiggnie w preyblizefiu po-
lozenie wyznaczone, odpowiedni styk tego koétka
otrzymuje napiecie. Istnieje jednak tylko bar-
dzo dokladnie okreslona chwila, w ktérej od-
bywa sie zamkniecie dokladnego przerywacza
13 i wskutek tego prad moze poplyngé do prze-
kaznika 14, a ten moze podaé napiecie na be-
ben 15. W takiej chwili beben 15 wskazuje licz-
be setnych czedci obrotu, ré6wng wielckrotnosci
10, a wiec 00, 10, 20,.. 90. Jezeli programowy
beben zawiera w zapisanej dyspozycji setne
czeSci obrotu w iskiej wilasnie liczbie wielo-
knotnosci 10, to prad sterujacy moze poplynac
poprzez przewod 18 i moze spowodowaé za-
trzymanlie sterowanej osi. Jezeli nie wystepiia
takie warunkti, obracanie sie¢ bedzie dop6ty da-
fej kontynuowane, dopdki wskazania bebna 15
oo do setnych czesci nie zgodza sie z dyspozycja

\

znajdujaca si¢ na bgbnie programowym, a oo
powoduje przeslanie impulsu sterujacego, np. za
pomocy przekaznika elektrycznego, badz to w
celu zwiekszenia pewnoécl sterowania badZz tez
dla zwiekszenia jego mocy.

~ Zaraz po tym beben programowy zostaje
obrécony o jedng dzialke za pomocg kola za-
padkowego sterowanego zapadka, uruchamiang
przez elektromagnes, ktéry steruje réwniez sty-
kiem umoddiwiajacym przestawienie do stanu
spoczynku przekaznika 14. Na rysunku nie
uwidoczniono tego znanego mechanizmu napedo-
wego, stosowanego w ukladach sterowniczych
tego typu.

Na fig. 2 przedstawiono schematycznie spo-
séb wykonania mechanicznego licznika obro-
tow o odczytywaniu podwdjnym, umozliwiajg-
cego szybkie sterowanie osi z dckladncécia do
1/100 obrotu.

Ponadto ograniczono sie tu do przedstawie-
nia oznaczonego przez 19 pierwszego kétka cy-
frowego licznika obrotéw zawierajacego ozna-
czenia dziesiatych czeSci obrotu przemieszcze-
nia dckonywanego przez sterowang o$, z ktérg
to koélko polgczone jest na stale. Dla kazdego
kiétka g tu potrzebne cztery zestyki A4, B,, C, D,
ktére wspélpracuja z czterema szeregami gar-
béw, tak jak w mechaniZmie klasycznym. Mo-
ga tu byé na nprzyklad zastosowane zestykd
przelaczajace. Ze wzgledu na przejrzysto§é ry-
sunku przedstawiona jest tylko jedna krzywka;
widoczne jest jak uruchamia ona jeden z dwéch
stykéw w zastosowanym zestyku przelaczaja-
cym, ktory to zestyk moze byé nazwany ,.ply-
thowym*, typu stosowanego powszechnie w te-
lefonii.

Tak jak w przypadku przedstawionym na fig,
1, impulsy sa wysylane za pomocg bebna pro-
gramowego 20, wykonanego z materialu izola-
cyjnego, na ktérym sg zamocowane metalowe
pier$cienie 21, przy czym caly zespol jest przy-
krywany -wazornikiem papieru dziurkowanego.
Jednakze tu kazdemu koétku cyfrowemu odpor
wiadajg dwa piericienie metalowe, wegsze przy
tym miz piericienie bebna 12 (fig. 1) Dokladny
przerywacz 22, wyposazony w dziesie¢ bardzo
waskich garbéow, jest wlaczony w szereg z ob-
wodamii kétka 19. Przerywacz ten co kazdy
dziesiata cze$é¢ obrotu uruchamia styk na bar-
dao krétki czas, odpowiadajgcy abréceniu sie osi
mniejszemu niz 1/100 oborotu, co ewentyalnie po-
woduje przyciagniecie przekaznika elekiryczne-
go 14.
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Zadaniem przekaznika 14 jest doprowadzanie
napiecia do dokladnego bebna 23, zaopatrzoner
go w podziatke setnych cze$ci obrotu oraz
w cztery szeregi garbow nie uwidocznionych
na rysunku, wprawiajgcych w ruch cztery ze-
styki przelaczajgce E, F, G, H, ktérych potoze-
nia sg poré6wnywane z dyspozycjami wysytany-
mi przez beben programowy 20.

Zasada dzialania jest identyczna jak zasada
dziatania urzadzenia przedstawicnego mna fig. 1.
Gdy raz juz zostalo ustalone uzgodnienie wska-
zan bebna programowego ze wskazaniami po-
szczegdlnych kolek licznika obrotéw o ruchu
skokowym, wilgcznie z kétkiem dziesiatych czesci
obrotu, ktére jest kcnirolowane z dokladncscig
wyzszg od setnej czeSci obrotu za pomocg do-
ktadnego przerywacza 22, to przekaznik 14 do-
prowadza napiecie do bebna 23 setnych czesci
cbrotu, z ktérego zostaje wyslany impuls za-
trzymania, gdy zostanie osiggnieta liczba set-
nych czesci, zapisana na bebnie programowym.

Nie wykraczajgc poza ramy niniejszego wy-

nalazku, mozna rowniez zastgpi¢ proekaznik
posredniczacy 14 (fig. 1i 2) réwngwasmym
urzadzeniem, takim jak tyratron lub przelacza-
jgee urzadzenie elektroniczne (flip — flop).
. Oczywiscie tak jak we wszystkich urmgdze-
niach tego typu wskazane jest wprowadzanie
zwalniania maszyny przy zblizeniu sie do pun-
ktu zatrzymania.

Wreszcie, tak samo jak w przypadku mecha-
nlizmu pokazanego na fig. 1, mozna tu zastgpié
dokladny przerywacz przez element zawierajg-
cy na przyklad co najmniej jedng krzywke i je-
den bardzo dckladny styk, przy czym krzywka
ta zostaje umiesmczona wprost na koétku dzie-
sigtych czeSci obrotu i przy kazdej dziesigtej
czesci cobrotu, podezas bardzo kroétkiej chwili,
powoduje zamkniecie tego styku.

Na fig. 3 jest przedstawione urzgdzenie ste-
rujgce, stosowane zwlaszcza w pola;czemu Z me-
chanizmem uwidocznionym na fig. 1. Beben
programujacy 12, wykonany z materialu izola-
cyjnego, jest zaopatrzony w pierscienie me-
talowe 16, z ktérych kazdy odpowiada jednemu
rzedowi dziesietnemu, przy czym zespdl ten jest
przykryty wzornikiem z papieru dziurkowanego,
odiczytywanym za pomocg znanych szczotek ele-
kitrycznych, bez potrzeby korzystania z prze-
kaéﬁiﬂnéw, dzieki czemu osigga sie znaczne upro-
szczenie urzadzenia i oszezedno§é. Na omawia-
nej figurze uwidcczniono jedynie czg§é bebna

programocwego, na ktérej sg narysowane wska-
zania, liczbowe, odpowiadajace licznikowi obro-
téw, przy czym wskazania sterowan pomccni-
czych moga oczywiscie byé odczytywane w tych
samych warunkach.

W miejscach oznaczonyeh literami L i T
pokazano polozenie znakéw odpowiadajacych
ktoremukolwiek z dwéch réznych ruchéw, jak
wzdluznemu i poprzecznemu ruchowi narzedzia
maszyny. Dziatanie mechanizmu jest opisane
ponizej.

Pragd dcprowadzcny przewodem 24 doplywa
do koélka setek cbrotow i jezeli wskazania zga-
dzajg sie, prad plynie dalej przez odpowiedni
pierScien metalowy i przez przewodnik 25 az
do nastepnego kotka, ktore jest kétkiem dzie-
pigtek obrotéw po czym dalej w podcbny spo~
s6b az do kotka dziesigtych czeéci obrotu. Prad
jest przekazywany do przewodu 26 tylko do
chwili, w ktorej wszystkie wskazania licznika
obretéw zgodne sg z dyspozycjami znakowymi
zapisanymi na bebnie programujacym 12.°

Oczywiscie przewdd 26 moze byé przylaczo-
ny, jak wyzej podeno, do begbna setnych czesci
cbrotu, dla ktérege dyspozycje sterujgce moga
byé réwniez zapisane na bebanie pregramuja-
cym 12, za wskaznikami odpowiadajgcymi koél-
ku dziesigtych czesci cbrotu, umieszczonemu na
prawym krancu fig. 3.

Ponadto uzyskuje sie samoczynne zwolnienie
szybkoéci na krotko przed zatrzymaniem, na
przyklad w przypadku ruchu obrotowego wy-
razonego pewng liczba, Téznigcy sie od liczby
wyznaczajace] wymagane obrécenie sige tylko
o jedny jednostke, to znaczy w przypadku cy-
fry kolka jednostek, przedostatniego na fig. 3,
na przyklad przez zastosowanie dodatkowego
pierscienia, ktérego szczotki sa polaczone réw-
nolegle ze szczotkami pierscienia jednostek i dla
kiérego dziurka w papierze cdpowiada cyfrze
(n £ 1), przy czym n jest cyfry kolka jednostek.

Zaznacza sie, ze wyglad bebna programujgce-
go dla odezytywania podwdéjnego kolek licznika
obrotéw jest analogiczny do wygladu bebna we-

- diug fig. 3, z ta tylko rdzmica, Ze kazdy szereg

dziesietny wymaga zamiast jednego  szerokiego
pier$cienia metalowego dwdéch wgskich pierscie-
ni metalowych, przy czym ma kazdym z mnich
wskazania sa odczytywane za pomocy czterech
szczotek elektrycznyich, przylacionych réwniez
bez posrednictwa przekaznikéow do stykow licz-
rika obrotéow,
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Na fig. 4 i 5 uwidoczniono odpowiednio prze-
kréj wzdluz linii IV—1IV (fig. 5) oraz przekréj
wdluz linii V — V (fig. 4) mechanicznego licz-
nika obrotéw o dziesietnym odczytywaniu elek-
trycznym, w ktérym kazdemu szeregowi dzie-
siethemu odpowiadajg trzy kétka cyfrowe.

Zastosowane kolka cyfrowe sy cznaczone licz-
ba 27. Kétka te mogg byé typu zwykle stosowa-
nego w szybkich mechanicznych licznikach ob-
rotéw o ruchu skckowym. Kétka te sa doS¢ wa-
skie, wobec czego sg zaopatrzone najkorzystniej
w dwa najwyzej garby 28, przy czym garby te
sa rozmieszczone w taki sposdb, ze trzy koélka
<odpowiadajgce jednemu szeregowi dziesietnemu
i cbracajgce sie réwnoczesnie zawierajg lacznie
pieé garbéw, z ktérych kazdy kolejno urucha-
mia dwa styki elektryczne 29 podczas jednego
pelnego obrotu trzech koélek. Garby 28 mogg sta-
nowi¢ po prostu male $ruby z lbem okraglym.

Licznik obrotéw zawiera czlery szeregi dzie-
sietne, co oczywiscie nie stanow: Zadnego ogra-
mniczenia wynalazku. Liczbg 30 oznaczono osie, na
ktérych moga swobodnie obracaé sie poszczegdl-
ne kolka cyfrowe. Osie te sg osadzone w plyt-
kach 31, zespolonych za pomnoca rozporek 32
i trzpieni 33,

Naped licznika obrotéw odbywa sie za po~
mocog osi 34, ktéra napedza bezposrednio za
pomocyg kola Zebatego 35 pierwsze kélko z pra-
ng strony i kétko Srcdkowe, podczas gdy pierw-

) sze kétko z lewej strony jest napedzane za po-

$rednictwem koélka zebatego 35. Koétka cyfrowe
wyzszych szeregéw dziesietnych sg napedzane za
pomoca kotek gwiazdzistych 37 zwykle stosowa~
nych w mechanicznych licznikach obrotow.

Sterowanie podwéjnym stykiem elektrycznym
za pomocg garbu umieszczonego na kélku cy-
frowym 27 jest uwidocznione na fig. 6. Kétko
cyfrowe 27 jest zaopatrzone w garb 28, ktory
uruchamia pomocnicza plytke metzlows (39) (bez
stykow elektrycznych). Ruc'hy tej piytki 39 sg
przekazywane za pomocg izolowanego Wwystepu
40 na plytki metalowe 41 i 42 zzopatrzone w
styki elektryczne, ustanawiajgce cdpcwiednig
stycznos$é z plytkami 43 i 44.

Zastrzezemia patentowe

1. Mechanizm do sterowania kolejnymi prze-
mieszczeniami elementu, wedlug zadanego
programu, zapisanego ma elemencie sterujg-

cym, za pomocy elektrycznej weryfikazji po-
krywania sig, dla kazdej wspdlrzednej tego
elementu, kolejno po sobie nastepujacych po-
tozen zadanych, zapisanych na tym elemen-
cie sterujgcym, z polozeniami rzeczywiscie
zajmowanymi, ktére sg wskazywane przez
mechaniczny licznik obrotéw, zaopatrzony w
koétka cyfrowe, poruszajace si¢ ruchem sko-
kowym, oraz przez dokladny dodatkowy ele-
ment okreslajacy polozenie o bardzo doklad-
dnym podziale, znamienny tym, ze dodatkowy
element okreslajgcy polozenie jest na stale
mechanlicznie polgczony z elementem ste-
rowanym i ze mechanizm zawiera elektrycz-
ne elementy przetgczajgce (12 — 14, 22 — 14),
ktére tuz przed koncem przeprowadzania
kazdego przemieszczenia zastepuja samoczyn-
nie licznik obrotéw tym dodatkowym precy-
zyjnym elementem okreslajgcym dokladnie
poloienie.

. Mechanizm wedlug zastrz. 1. znamienny tym,

ze elektryczne elementy przelgczajgce zawie-
raja dokladny przerywacz (13, 22), mechanicz-
nie na stale polaczony z licznikiem obrotéw
i przekaznik (14), ktérego cewka jest wzbu-
dzana przez zamkniecie tego przerywacza,
a ktérego pierwszy styk zapewnia ciggloéé
obwodu elektrycznego, drugi za$ styk zasila,
poprzez dodatkowy element (15, 23) okresla-
jacy doktadnie polozenie, obwdéd elektryczny, .
weryfikujacy pokrywanie si¢ kolejno mnaste-
pujacych potozerh zadanych i polozen rze-
czywiscie zajmowanyeh.

. Mechanizm wedlug zastrz. 2, znamienny tym,

ze koétka cyfrowe (11, 19), dodatkowy element
okreslajacy dokladnie polozenie (15, 23) i do-
kladny przerywacz (13, 22) sy elementami
walcowymi, zaopatrzonymi ma swym oObwo-
dzie w rozstawione garby, wspolpracujace ze
stykami okre$§lajgcymi ich pulozenie.

. Mechanizm wedtug zastrz. 3, znamienny tym,

2e dodatkowy element (15, 23) okreslajacy
dokladne polozenie i dokladny przerywacz
(13, 22) sg zamocowane na Wwrzecionie na-
pedzajgcym licznika obrotow.

Centre National

de la Recherche Scientifique

Zastepca: mgr. Jozef Kaminski
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