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Gripeanordning for arktransportgr.

Den foreliggende oppfinnelse vedrerer en gripeanordning
for en arktransporter, som omfatter en svingbar vippeaksel med
en rekke gripefingre som av en hevarm kan feres 1 anlegg mot og
bort fra gripeputer idet hevarmen er forbundet med en kamfglger
som rider pd en kambane og hvor gripefingrene er festet innstill-
bart pd vippeakselen ved hjelp av en justeringsanordning.

Gripeanordninger for arktransporterer, szrlig ved trykk-
presser for hegy hastighet, er vanligvis kamdrevet. Gripeputene
er faste pd valsen og gripefingrene bsres av en pavirkningsaksel.
Gripefingrene beveges hen imot og bort fra gripeputene ved pdvirk-
ningsakselens dreining. Pévirkningsakselen dreies i sin tur av
en kamfelger i et fast kamorgan. Med dette arrangement beveges
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gripefingrene vekselvis over 1 en lukket stilling med gripefling-
rene i anlegg mot de [astc gripeputer og over i en &4pen stilling
hvori gripeflingrene beveges bort fra gripeputene. Gripernc vil
valedes suksessivt &dpne seg og oppta et ark, lukke seg og gripe
arket og igjen Apne scg og lrigl arket. Det har hitiil vert
praksis 4 bevirke en bevegelse av gripelingrene, det vil si &p-
ning eller lukking med kamorganet, mens den annen bevegelse ut-
fores ved hjelp av en {jer eller et annet torsjonsorgan.

To hovedarrangementer er kjent. 1 el arrangement er kam-
I'vlgeren anordnet pd en side av gripeakselen og [jeren pd den
andre. Dette arrangement henvises vanligvis til som "tvungen
dpning". Kammen tvinger gripefingrene mot en Apen stilling og
fjerkreftene mot en lukket stilling ndr kammen er inaktiv. Et
slikt arrangement er beskrevel i UB-patentskrift 2.417.123 og
2.846.94. ' '

' 1 det annel arrangement, henvist til som "tvungen lukking4
er kamfelgeren plassert sammen med [Jjaren pd en side av gripeak-
sclen. Kammen bevirker at griperne lukkes og {jeren tvinger
griperne mol en apen stilling. Det er ogs& blitt foreslatt, som
angitt 1 US-patentskritl 2.846.947, & understettic (jamren ved en
anordning lor tvungen apning ved at del anordnes en andre kam for
4 patrykke en ULilleggskralt p4d ringrene i deres lukkete stilling.
1l allc de lorannevnte arrangementer er gripeanordningen avhengig
av et fJjercnde organ for innstilling av griperne.

1 lrykkpresser er kamoppbygningen og [ jsrorganet utsatt
for heoye sentrilugalkrelter og betydelige akselerasjonskrelter
og retardasjonskrelter. Dissce krelter vkes merkbart nar overlor-
ingshastigheten l'or arkene vkes. Det er derfor nedvendig & over-
dimensjonere disse elementer lor & kompensere for eokningen i de
nevnte krefter. Overdimensjoneringen av elementene gker massen,
hvilken i sin tur sker sentrifugalkreftene og eoker problemet med
Jevn akwselcrasjon og retardasjon. Det trenges derfor en aktivd
drevel gripcanordning som kan virke effektivt og palitelig ved
heye overfpringshastigheter uten & vere basert pd de elastiske
egenskaper til en f(jer.

For riktig arkoverforing er det ogsid nedvendig at fast-
spenningskraften som uteves av griperne mot arket er sterre enn
alle andre krefter som virker pd arket under dets overforing fra

en sylinder til en annen. Det er derfor nedvendig & forspenne

gripefingrene i en bestemt grad mot gripeputene. For & kunne
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étyre Tagtspenningskraften som uteves av griperne er gripefing-
rene vanligvis koblet med f[jerende organer til det organ som
dreis eller drives av kammen eller fjeren. De fjzrende organer
er anordnet for & gjere en passende linexr gkning av gripekraf-
ten mulig. Gripekraften oppnds ved sammentrykking av fjerorga-
nene mellom gripefingrene og organet som drives av kammen eller
fjeren. Slike fjsrorganer er vist 1 US-patentskrifter 2.928.344
og 3.007.408.

Trykkinnstillingen ved systemer med "tvungen apning"
skjer vanligvis ved & bevege kamfeolgeren 1il en stilling p&d kam-
banen hvor gripefingrene er lukket. En milelzre skyves deretter
inn mellom kammen og kamfelgeren slik at griperne 4pnes et be-
stemt stykke. Gripefingrene -bringes deretter ved hjelp av inn-
stillingsskruer til anlegg mot gripeputene. Etterat malel:ren
er fjernetAtvinges gripefingrene 1 lukket stilling mot gripepu-
tene av fjerorgancr som forbinder gripeflingrene med hevarmanord-
ningen. '

Generelt er tilgjengeligheten til gripeanordningen for
innstilling ‘av gripekraften darlig ndr gripeanordningen er i luk-
ket stilling. ‘Hensikten med den foreliggende oppfinnelse er si-
ledes & fremskaffe en gripeanordning hvor gripefingrene er lett-
vint tilgjengelige for innstilling av den onskete fastspennings-
kraft.

Dette kan ifelge oppfinnelsen skje ved en gripeanordning
som nevnt innledningsvis, hvor kambanen er forsynt med en anord-
ning for forandring av en del av kambanen slik at gripefingrenes
stillings pd vippeakselen kan innstilles nAr kamfelgeren befinner
seg p&d denne del av banen.

Ytterligere trekk ved oppfinnelsen vil fremgd av under-
kravene.

Oppfinnelsen er dessuten beskrevet nermere i det fglgende
under henvisning til tegningen, hvor:

Fig. 1 viser et skjematisk riss fra betjeningssiden av
en arkmatende trykkpresse hvor gripeanordningenes relative plas-
sering p& de enkelte valser er vist ndr de er i &pen og lukket
stilling, samt anordningen av valsene i pressen, hvilken gjer
innstillingen av enkelte gripeanordninger vanskelig nAr griperne
er i &pen stilling.

Pig. 2 viser et delvis oppsnittet riss av den ferste
overforingsvalse med det tilherende kamorgan 0g kgmdrevne gripe-
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anordning. , ' . '
Fig. 3 viger ¢t onilt etter linjen 3-3 i fig. 2, hvor det
er vist forholdet mellom gripelingrcenes cnder og gripepulene pd
overferingsvalsen. s

Pig. 4 viser cbl forslerret snitll gjennom den del av gri-
pelegemet som-er feslet til pévirkuinguakselon hvorav detl {rcem-
gér hvordan gripcringrene er (jerende festet Lil gripelegemet.

Fig. 5 viger et planriss fra oversiden av gripcanordnin-
gen vist i fig. 4.

Fig. 6 viser et forsterret risc av kamorganet og kamiel-
geren vist 1 fig. 2.

Pig. ' viser et [ronlriss av kamorganet som er visl i
lig. 2 og 6 med det innstillbare segment 1 normalstiilling.

Fig. 8 viscr et snitt cttler linjen 8-8 1 fig. 7, hvor de
Lo kambaner pd kamorganct fremgdr.

' Fig. 9 viscr ¢t forsterrct riss av det innstillbare seg-
ment i dels normale driftsstilliﬂg.med cn kamvalse 1 anlegg mot
sepmentets konvekse [late.

Fig. 10 visor el rigss som tilsvarer Lig,i9 med del inn-
ctillbare segment L justeringsstilling og med kamvalsen i anlegg
mot scgmentets konkave 1late.

Under henvisning til legningene, og oarlig til fig. 1, er
det vist el skjematisk diagram av forskjellige sylindre 1 eon
trykkpresse med arkmaleanordning lik den wsom er visl i US-patent-
skrift 2.757.610. Pressen omfatter Lo trykkenheter 10 og 12, boe-
tegnet henholdosvis den I'vrote trykkenhel og den andre lLrykkenhet.
Del er imidlertid meningen at ytlerligerc enheler kan anordnes 1
tandem tor & gi flerfargetrykk pd begge wsider av arket. Av hen-
syn til beskrivelsen er det imidlertid bare vist skjematisk to
trykkenheter.

Detl finnes en arkmateanordning (ikke vist) som leverer
ark fra en stabel (il ct matebreti 14 gpuksessivt og 1 el hastig-
hetslorhold som tilsvarer pressens hastighet. For lettiere & for-
st4d maten som arkel Leres gjennom trykkenhetene 10 og 12 pa, er
de forskjellige valser merkel og hver valse roterer 1 pilens ret-—
ning ndr den sces fra pressens betjeningsside. Arkets forreste
kant gripes av gripere 16 pd en opptakende sylinder 18 og avgis
av den opptakendc sylinder 18 til en ferste trykksylinder 20.
Arkets forreste kant gripes av gripere 22 pd den forste trykk-

sylinder 20 og betrykkes pd en side mens det holdes i stilling pa
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den feorste trykksylinder 20. Trykkingen bevirkes p& konvensjo-
nell méte, idet fargevalser 24 overferer trykkfarge til formen
pa en formsylinder 26 som i sin tur overferer trykkfargen til en
gummiduk p& en gummisylinder 28. Arket, som er betrykket pd en
side, avgis av trykksylinderen 20 ved tangeringspunkt t1 til
gripere 30 pd en ferste overforingssylinder 32. Den forste over-
foringssylinder avgir arket ved et fangeringspunkt t2 til en
andre overforingssylinder 34.

Den andre overforingssylinder 34 har en diameter som er
omtrent to ganger diameteren til den ferste overferingssylinder
og har to sett gripere %6 og %8 anordnet 180° fra hverandre. Den
andre overforingssylinder 34 avgir arket ved et tangeringspunkt
t3 til en tredje overferingssylinder 40 hvor, avhengig av inn-
stillingen, enten arkets forreste kant gripes av et sett gripere
42 eller arkets bakerste kant gripes av ett sett gripere 44.

Som beskrevet i US-patentskrift 2.757.610 kan pressen
innstilles slik at arket kan trykkes i en andre trykkenhet enten
- p& den samme side som det ble betrykket p4d i den ferste enhet,
eller pad den andre side. Pressen kan derfor innstilles slik at
den drives som to-fargepresse eller den kan innstilles til &
lepe som "perfector"-presse. Fig. 1 viser pressen innstillet til
84 leope som to-fargepresse. De to fargegripere 42 pad den tredje
overferingssylinder 40 griper arket og overfegrer det til en andre
trykksylinder 46. Gripere 48 pd den andre trykksylinder 46
griper arkets forreste kant ved et tangeringspunkt t4 og arket
betrykkes deretter med den andre farge idet den bersrer en gummi-
duk p&d en gummisylinder 50. Gummisylinderen f&r farge fra for-
men pd en formsylinder 52 som innfarges ved hjelp av fargevalser
54. Den andre trykksylinder 46 avgir det betrykte ark til en
arkavgivelsessylinder 56, hvor det gripes av gripere 58 ved et
tangeringspunkt t5 og overferes til en mottaker 60.

Griperen 30 pad den ferste overferingssylinder 32 er luk-
ket mellom tangeringspunktene t1 0g t2. Tilsvarende er griperne
22 p& den ferste trykksylinder 20 lukket mellom det punkt hvor
de griper arkets forreste kant fra opptakersylinderen 18 og inn-
til de avgir arket ved tangeringspunktet t1 til den ferste over-
foringssylinder 32. Tilsvarende er griperne -48 p& den andre
trykksylinder 46 lukket mellom tangeringspunktene t4 og t5. Det
vil fremgd av det foranstdende at griperne er lukket gjennom en

betydelig del av rotasjonen av den ferste trykksylinder 20, den
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ferste overferingssylinder 32, den andre trykksylinder 46 og
arkavgivelsessylinderen 56.

Det er nedvendig & innstille og forspenne gripeanord-
ningen pd de nevnte sylindre for & frembringe den gnskete gripe-
kraft mellom de respektive gripefingre og gripeputer, slik at ar-
kets faorreste kant gripes fast og overferes til de respektive
sylindre. Det har vert praksis hittil & innstille gripetingrene
ndr griperne er i- &pen stilling. Som det vil fremgd ved den
ferste overferingssylinder 32, hemmer sylinderen 28 og den andre
overferingssylinder 34 adkomsten til gripeanordningen p4 den
forste overferingssylinder 32 ndr gripeanordningen er i en apen
5tilling. Den floreliggende oppfinnelse frembringer en anordning
for innstilling av gripeanordningene i en stilling hvor de under
vanlige driftsforhold er lukket. For cksempel innstilles gripe-
anordningen 30 pa den [ferste overforingssylinder 32 mellom tan-
,geringupunktet t1 og t2. Partiet av overforingssylinderen 32
mellom tangeringspunktene t1 fo<y t2 er meget lettvintere tilgjen-
gelige fra pressens underside for innstilling av griperne 30.
Det vil 1 det etterlolgende bli henvist til den fgrste overlor-
ingssylinder 32 for &4 vise hvordan griperne kan innstilles mellom
tangeringspunktene t1 og t2. Det er imidlertid meningen at de
andre sylindre kan omflatte en liknende type innstillingsanord-
ninger som tillater innstilling av gripeanordningene p& samme
mate som for den forste overferingssylinder 32.

Det henvises til figurene 2, 3 og 6, hvor den forste
overferingssylinder 32 er vist 1 sine enkeltheter. Overforings-
sylindren %2 har et gylindrisk hovedparti 62 med et plant parti
64 som bmrer gripeanordningene som er generelt betegnet med 30.
Overferingssylinderen 32 har akseltapper 66 og 68 ved endene,
som er roterbart baret av lagere 70 og 72 1 en maskinramme T4.
Bt drivhjul 76 er lastgjort til akseltappen 68 og anordnet for &
dreie den ferste overisringssylinder 32 1 den retning som er an-
gitt 1 fig. 1 1 takt med de andre sylindre i1 trykkeenheten.

Gripeanordningen 30 omfatter en pavirkningsaksel eller
vippeaksel 78 baret i styringer 80 p& overfegringssylinderen 32.
"En arm 82 er forbundet med akselens 78 ene ende og har en kam-
feolger 84 plassert i et dobbeltrillet kamorgan, generelt beteg-
net med henvisningstallet 86. Kamorganet 86 er i sin tur festet
t1i1 rammen 74 og er anordnet for & pAvirke kamfolgeren 84 ved
den forste overfeoringssylinders 32 rotasjon, slik at akselen 78
dreies.
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Gripeanordningen 30 omfatter et flertall enkelte gri-
pere, generelt betegnet med henvisningstallet 88, som har en
hoveddel 90 festet til vippeakselen 78 (fig. 4 og 5). Hoved-
delen 90 har generelt U-formet tverrsnitt og har parallelle ar-
mer 92 og 94 og en lukket endedel med en stort sett sirkelfor-
met indre flate 96. Armen 92 har en gjennomgiende gjenget bo-
ring 98 og armen 94 har en boring 100 som flukter aksialt med
den gjengete boring 98. Boringen 100 har et utvidet parti 102
for opptak av et hode 104 av en skrue 106. Vippeakselen 78 for-
loper gjennom den sirkelformete &pning 96 i hoveddelen 90 og er
festet til denne med en skrue 106 som tvinger armene 92 og 94
mot hverandre og holder akselens 78 flate fast ved friksjon til
den indre sirkelformete flate 96 til griperens hoveddel 90. Med
denne anordning kan griperens hoveddel 90 dreies i forhold til
griperakselen 78 ved 4 lese skruen 106 og adskille armene 92 og
94. Som det vil bli beskrevet senere, tillater dreiingen av
griperens hoveddel 90 p& vippeakselen 78 at gripeanordningene 88
forspennes i lukket stilling.

Griperens hoveddel 90 har et utadragende armparti 108 med
en langsrettet gjennomgdende sliss 110. En gripefinger 112 har
en gripeendedel 114 og et motsatt rettet fotparti 116. Fotpar-
tiet 116 har en gjennomgdende &pning 118 som flukter med den
langsgéende sliss 119 i gripearmen 108. En bolt 120 har et for-
storret hodeparti 122 som er storre enn slissen 110 i armen 108.
Bolten 120 er plassert i fingerfotens &pning 118 og en elastisk
fjer 124 er anbrakt rundt bolten 120. En underlagsskive 126 som
holder fjmsren er deretter festet til boltens 120 ende pd egnet
médte for & holde fjzren 124 pd bolten 120 mellom fingerfoten 116
og organet 126 som holder fjsren. Bolten er plassert i gripe-
armens sliss 110 og det forsterrete hodeparti ligger an mot ar-
mens 108 underside og holder gripefingeren 112 i den stilling
som er vist 1 fig. 4 ved sammentrykking av fjeren 124.

Den forste overferingssylinders flate 62 har pamontert
flere puter 128 i stilling under gripefingerens endepartier 114
og arkets kanter gripes mellom undersiden av gripefingerens ende-
del 114 og putene 128. Ved 4 dreie griperens hoveddel mot ur-
viserretningen slik den sees i fig. 3 og 4 og holde tilbake
gripefingeren 112, er det mulig & forspenne gripeanordningen ved
4 trykke sammen fjeren 124. Gripefingrene 112 kan s&ledes tvin-
ges mot gripeputen 128 med en kraft som er lik fjerens 124 sam-
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mentrykkingskralt. Som tidligerc fastsldtt er det viktig at
griperne forspennes slik at kraflten mellom gripefingeren og
gripeputen overstiger andre krefter som uteves av sylinderen
under overforingen av arket. Med griperne forspent forblir
arket sikkert faslspent til overfeoringssylinderen mens griperne
cr lukkel og arket overfores.

Det henvises til fig. 7 og 8 hvor kampavirkeren for gri-
perne 30 er viust i sine enkeltheter. Kammen, som er genercelt
betegnet med henvisningstallet 86, har en bakside 130, en for-
side 132 og en sentral Gpning 134. Det finnes et ringformet
fremspring eller skulder 136 som rager ut fra forgsiden 132 og
gsom har en radial kambanc 138 hvorpd en rull 140 pd& kamlelgeren
84 rider under overfeoringssylinderer 32 rotasjon. Kambaneng 144
konfigurasjon cr den samme som kounfilgurasjonen til kambanen 138
pd Tremspringel 136. Det skal imidlertid bemerkes at kambanen
133 cor plavwert radiall innenfor kambanen 144 og rullenc 140 og
146 rorblir i anlegg mot de respektive kambaner 138 og 144 under
tiele omdreinihgen av overferingssylinderen 32. Med denne anord-
ning er kamiglgeren aktivt pavirket under hele syklusen 1il over-
Ivringssylinderen 32 og grlpeanordningene er ikke avhengig av
understlpttende [ jerorganer for lilbakefering av gripeflingrene,
til enten 4pen eller lukketl stilling. De aktivi drevne kamlpl-
gere er pd grunn av anordningen av dobbel rulle ikke utsati for
tilbakeslay ved heye trykkehautigheter og de setter gripeanorde-
ningene aklivt i enlen &pen cller lukket stilling under driflilen
av trykkcenheten.

Kambuanen 138 har en profil med et [lateparti 148 com cr
radialtl tilbaketrukket i forhold til et regulert sirkelformet
flateparti 150, N&r rullen 140 pd kamfelgeren 84 rider over
kambanen 148, dreies akselen 78 mot en stilling com &pner gri-
perne 30. NAar rullen 140 rider over det regulere sirkelformete
Llateparti 150 av kambanen 138, er griperne i lukket stilling.
Det vil s&ledes fremgd av kamflatenes 138 og 144 profil at gripe-
anordningene 30 er 1 lukket stilling gjennom en vesentlig del av
hver omdreining av den fwrste overfeoringssylinder. Som tidli-
gere fastslidtt er gripeanordningene 30 i lukket stilling mellom
tangeringspunktene t1 og t2.

Kamanordningen 86 omfatter en innsats i fremspringet 136,
generelt betegnet med henvisningstallet 152, som kan benyttes

t1l & forandre en del av kamflaten 150 slik at denne del far
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tilnermet samme radiale dimensjon som kamflaten 148, hvorved
gripeanordningene forblir 4pne nir kamfelgeren 140 befinner seg
p& denne del. Med denne anordning vil ‘altsi kamfelgeren 140
dreie akselen 78 slik at gripeanordningene &dpnes et sted mellom
tangeringspunktene t1 0g tz. Justeringsskruen 106 p& gripean-
ordningen 88 lgses og en mélelare med forutvalgt tykkelse plas-
seres mellom gripeputen 128 og griperens endeparti 114. Griper-
ens hoveddel dreies deretter til det er en forutvalgt avstand
mellom gripeputen 128 og undersiden av griperens endeparti 114
stort sett 1lik tykkelsen pd den mellomliggende mdlelmre. Alle
gripeanordninger 88 p& akselen 78 innstilles tilsvarende slik at
de alle fa&r samme avstand mellom puten 128 og gripefingerens
endeparti 114. Justeringsskruene 106 trekkes deretter til for &
holde gripelegemet fast ved friksjon til akselen 78. NAar kam-
rullen 140 anbringes pd den regulere del 150 av kambanen 138, vil
griperne vere lukket og dessuten forspent av fjerens 124 sammen-
trykking, som holder gripefingeren 112 pd griperens hoveddel 90.
Idet det henvises til figurene 8, 9 og 10 har kamorganets
fremspring 136 en radial sliss 154 med skrittstilte sidevegger
156 og 158. Kammens hoveddel har et par vertikale boringer 160
og 162 og egnete, gjengete hull (ikke vist) for bolter 164 og 166
for fastgjering av justeringssegmentet eller innsatsen 152 1 slis-
sen 154. Innsatsen 152 har en dimensjon i lengderetningen som er
stort sett ens med slissens 154 og en forste kambane 168 som har
samme krumning som kamflaten 150 og en motstidende kambane 170
som har en konkav konfigurasjon. Innsatsen 152 kan fastgjores i
slissen 154 enten med flaten 168 eller flaten 170 ragende ut fra
denne, slik at disse utgjer en del av kambanen 138. Innsatsen
152 har et par tapper 172 og 174 som er anbrakt 1 boringene 160
og 162. Tappene 172 og 174 og boringene 160 og 162 er anordnet
slik at innsatsen er i en fast, forutbestemt stilling i1 forhold
til fremspringet 136 ndr den enten er i sin normalstilling med
flaten 168 radialt utragende fra den eller i sin justeringsstil-
ling med flaten 170 ragende radialt ut fra den. Innsatsen 152
veksles fra sin normalstilling til sin justeringsstilling ved &
fjerne boltene 164 og 166 og lofte innsatsen 152 med tappene 172
og 174 fra kamfremspringet 136. Innsatsen snus deretter og set-
tes tilbake p4 plass i slissen 154 med tappene 172 og 174 inn i
de opptakende boringer i fremspringet 136 mens boltene 164 og 166
holder innsatsen fast i justeringsstillingen.
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Innsatsen 152 er vanligvis plassert med flaten 168 ra-
gende radialt ut som 1 fig. 9. Flaten 168 danner sdledes en
fortsettelse av [laten 150 og valsen 140 holder gripeanordningen
30 i samme stilling som nd&r den feres over flatene 168 og 150.
For &4 innstille eller forspenne gripeanordningene fjernes inn-
satsen 152 f[ra slissen 154 og snus om. Overferingssylinderen 32
dreier deretter til kamrullen 140 er i en stilling som ligger
over flaten 170 p& justeringsanordningen 152. Bevegelse av kam-
rullen radialt innad p& kammen 86 p& grunn av forsenkningen eller
fordypningen i den regulere flate 150 ved flaten 170 bringer
vippeakselen 78 til & dreie seg og &pne gripeanordningen mens
gripeanordningen befinner seg mellom tangeringspunktene t1 og t2,
hvor gripeanordningene under normalce driftsforhold er lukket. 1
denne stilling leses Jjusteringsskruene 106 til hvert enkelt gri-
peorgan 88 og hoveddelen 90 dreies pd vippeakselen 78 - 11 ipe-—
ens éndeparti 114 er i en forutvalgt avstand fra gripepulen 128.
Derne lorutvalgte avstand beslemmes ved hjelp av en egnet mile-
lere. Justeringsskruen 106 trekkces deretter til for & holde
griperens hoveddel 90 fust til vippeakselen 78 ved friksjon. Den
{orste overloringssylinder 32 dreies deretter til kamrullen 140
er ute av flaten 170 og fortrinnsvis pad flaten i50. 1 denne stil-
ling er gripeanordningene lukket og forspent i1 forutvalgt grad.
Innsatsen 152 fjernes deretter fra slissen 154 og snus om slik at
Ilaten 168 rager radialt ut ved og faller inn i flaten 150 og
kamanordningen er nd i stillingen for vanlig drift, hvorunder
gripeanordningene i lukket stilling vil vare forspent ved sammen-
trykkingen av [Jjeren 124 det forutvalgte stykke som tilsvarer den
forskjellige avstand mellom tykkelsen pd mdlel®ren og gripernes
4pne stilling slik den bestemmes av flaten 170.

PATENTIXRZALYV

1. Gripeanordning for arktransportegr, som omfatter en sving-
bar vippeaksel (78) med en rekke gripefingre (112) som av en hev-
arm (82) kan feres i anlegg mot og bort fra gripeputer (128) idet
nevarmen er forbundet med en kamfolger (140) som rider pd en kam-
bane (150) og hvor gripefingrene er festet innstillbart pd vippe-
akselen ved hjelp av en justeringsanordning (fig. 4, 5), k a -
rakterisert v e d at kambanen er forsynt med en
anordning (152) for forandring av en del av kambanen slik at
gripefingrenes (112) stilling pd vippeakselen (78) kan innstilles
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nar kamfelgeren befinner seg pd denne del av banen.

2. Gripeanordning i samsvar med krav 1, karak teri -
sert v e d at anordningen for forandring av kambanen
(150) omfatter en del (152) med to flater (168, 170) som vcd om-
stilling av delen kan bringes til & gi et segment av kambanen
(150) med to forskjellige forlep.

3. Gripeanordning 1 samsvar med krav 2, karak teri-
sert v e d at den flate (168) pd den bevegelige del (152),
som danner et segment av kambanen (150) i delens feorste stilling
har stort sett samme krumning som de tilstetende deler av kam-
banen og den andre (170) er utformet slik at den frembringer en

forsenkning i1 den normale kambane.

Anfgrte publikasjoner: =
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