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Sposob sterowania urzadzeniem zasilajagcym filtr elektrostatyczny
oraz uklad do stosowania tego sposobu

1
Przedmiotem wynalazku jest sposéb sterowania
urzadzeniem zasilajgcym filtr elektrostatyczny

oraz uklad do stosowania tego sposobu.
Skuteczno$é odpylania filtru elektrostatycznego
zalezy w duzym stopniu od wielkoSci napiecia
przylozonego do jego elektrod. Wytrzymatos§é elek-
tryczna na przebicie przestrzeni miedzyelektrodo-

. wej komory filtru elektrostatycznego ulega w trak-

cie jego pracy silnym wahaniom spowodowanymi
zmianami skladu fizyko-chemicznymi gazu i pytu,
wielkoscia czgstek pylu itp. Zwigkszenie wartosci
napiecia zasilajacego ponad warto§é aktualnej wy-
trzymatosci elektrycznej na przebicie przestrzeni
miedzyelektrodowej komory filtru elektrostatycz-
nego powoduje wystapienie zakl6cenia w zasilaniu,
ktére w zaleznoSci od jego czasu trwania umow-
nie przyjeto nazywaé przeskokiem, przebiciem
wzglednie zwarciem. Przeskok jest wyladowaniem,
ktérego czas trwania nie przekracza na ogb6l
czasu trwania jednego pétokresu napiecia sieci za-
silajacej, ponadto zawsze samoczynnie ga$nie.
Przebicie jest wyladowaniem o wigkszej energii
anizeli przeskok i o czasie trwania do kilku potl-
okres6w napiecia sieci zasilajacej. Przebicie moze
samoczynnie zgasnaé wzglednie przerodzi¢ si¢ w
zwarcie lukowe miedzy elektrodami komory filtru
elektrostatycznego. Ponadto w warunkach eksplo-
atacyjnych moga w komorze elektrofiltru wysta-
pi¢é zwarcia pylowe lub metaliczne miedzy elek-
trodami. Kazdego rodzaju zakl6cenie w pracy fil-
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tru elektrostatycznego wymaga odpowiedniego wy-
wartoSciowania. Z tych powodéw od dawna sto-
sowane sg rézne sposoby i uklady sterowania ma-
jace za zadanie utrzymywanie napiecia zasilania
komory filtru elektrostatycznego mozliwie wiernie
w poblizu aktualnej wartoSci napiecia przebicia
przestrzeni miedzyelektrodowej, aby w kazdych
warunkach eksploatacyjnych zapewni¢ uzyskanie
maksymalnej skuteczno$ci odpylania.

Znany spos6b sterowania urzgdzeniem zasilajg-
cym filtr elektrostatyczny najbardziej zblizony do
przedmiotu wynalazku polega na tym, ze mierzy
sie jednag z elektrycznych wielkoSci rucho-
wych filtru elektrostatycznego, np. napiecie zasi-
lania komory i sygnal proporcjonalny do tej wiel-
koSci uSrednia sie w kilku réznych ukladach cal-
kujacych z réznymi stalymi czasowymi. Z sygnatu
uSrednionego z najwiekszg stalg czasowg oraz sy-
gnalu warto$Sci zadanej tworzy sie sygnat réznico-
wy, ktéry jest sygnatem regulacji, ktéry po prze-
ksztalceniu w proporcjonalno-calkujgcym czlonie
sterujacym wprowadza sie do ukitadu zaplonowego
tyrystorowego czilonu wykonawczego ukladu ste-
rowania, przy czym kat fazowy zaplonu tyrysto-
ré6w jest odwrotnie proporcjonalny do wielkosci
sygnalu wyjSciowego z proporcjonalno-catkujgcego
czlonu sterujgcego.-

Wielko§¢é napiecia podawanego z tyrystorowego
cztonu wykonawczego ukladu sterujacego na ko-
more filtru elektrostatycznego jest odwrotnie pro-
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porcjonalna do kata fazowego zaplonu tyrystoréw,
a zatem jest wprost proporcjonalna do wielkosci
sygnalu wyjsciowego z proporcjonalno-catkujgcego
czlonu sterujacego. Zwiekszenie warto§ci napiecia
zasilania komory filtru elektrostatycznego ponad
warto§é wytrzymaloSci elektrycznej na przebicie
powoduje wystapienie zaklécen w postaci przesko-
kéw, przebi¢ wzglednie zwaré miedzyelektrodo-
wych.

Wielko§é sygnalu warto$ci zadanej koryguje sie
w kierunku jej zmniejszenia impulsem z przekaz-
nika czasowego, przy czym czas trwania tego im-
pulsu korygujacego jest nastawialny, za$ jego wy-
zwolenie dokonuje sie za pomocg impulsu z ukla-
du progowego, w przypadku kiedy zostanie prze-
kroczona nastawialna warto§é progowa zadziatania
tego ukladu.

Uklad progowy wyzwala sie podanym na: jego
wejécie sygnatem réznicowym, ktéry uzyskuje sie
z zmieszania sygnaléw wyjSciowych z ukladéw cal-
kujgcych o najwiekszej i najmniejszej stalej cza-
sowej. W ten sposéb uczula sie ten uklad progowy
na przeskoki w komorze filtru elektrostatycznego
i jednocze$nie uzyskuje sie korekcje wartoSci za-
danej potrzebnej do utworzenia sygnatu regulacji.
W podobny sposéb tworzy sie w opisywanym ukla-
dzie sygnaly korekcyjne od przebi¢ i zwaré¢ w ko-
morze filtru elektrostatycznego, to znaczy z sy-
gnaléw wyjSciowych kolejnych dwéch ukiadow
calkujacych o odpowiednio dobranych stalych cza-
sowych iworzy sie sygnaly réznicowe za pomoca
ktébrych wyzwala sie przyporzadkowane im uklady
progowe, ktérych sygnaly wyjSciowe przeksztatca
sie w przekaZniku czasowym na impulsy korek-
cyjne o nastawialnym czasie trwania, nastepnie im-
pulsy te wzmacnia sie i wprowadza si¢ do pro-
porcjonalno-catkujgcego czlonu sterujgcego obni-
zajac wielko$§¢ sygnalu wyjSciowego z tego czionu
oraz do ukladu zaptonowego, w ktérym blokuje sie
wyzwalanie impulséw zaplonowych tyrystoréw.

Znany uklad do stosowania opisanego sposobu

zawiera przetwornik pomiarowy jednej z elektrycz-
nych wielkoSci ruchowych filtru elektrostatyczne-
go, do ktérego przylaczonych jest kilka ukladéw
calkujgcych o réznych stalych czasowych, ukiad
regulacji napiecia zasilania komory filtru elektro-
statycznego zlozony z proporcjonalno-calkujgcego
czlonu sterujgcego i ukladu zapionowego tyrysto-
ré6w sterowany sygnalem z ukladu calkujgcego o
najwiekszej stalej czasowej, co najmniej jeden
uklad poréwnujacy do tworzenia sygnatu réznicy
z sygnal6w ukladu calkujgcego o najwiekszej sta-
lej czasowej i drugiego ukladu catkujacego oraz
co najmniej jeden przekaznik czasowy przylaczony
do tego ukladu poréwnujacego poprzez ukiad pro-
gowy.

Wada znanego sposobu sterowania urzadzeniem
zasilajacym filtr elektrostatyczny jest to, ze jako
wielko§¢ wiodgca przyjeto w istocie napiecie za-
silajgce komore filtru elektrostatycznego, przy
czym nie ma znaczenia fakt, czy tym sygnalem
wiodgcym - bedzie sygnat z przetwornika pomiaro-
wego napiecia. czy tez prgdu zasilania kamore fil-
tru elektrostatycznego, bowiem w koficu warto$§é
zadana sprowadza sie do wielkoSci kata fazowego
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zaptonu tyrystoré6w, za§ miedzy katem fazowym
zaplonu tyrystoréw, a wielkoScia napiecia wyjscio-
wego z tyrystorowego czionu wykonawczego ukla-
du sterowania istnieje $cisla wsp6lzaleznosé.

ObcigZenie pradowe urzgdzenia zasilajacego za-
wierajacego regulator tyrystorowy jest funkcjg
jego napiecia wyjsciowego i wielkoéci impedancji
obcigzenia. Wprawdzie w znanym sposobie stero-
wania wielko§é kata fazowego zaplonu tyrystoréw
jest korygowana od przeskok6éw, przebi¢ i zwaré
miedzyelektrodowych w komorze filtru elektrosta-
tycznego w kierunku zmniejszenia napiecia zasi-
lajgcego te komore, ale korekcje te przeprowadza
sie tylko dla tych zaklécen, w ktérych impedancja
komory jest zerowa lub tez niewielka. Moze jed-
nak zaistnie¢ fakt i czesto to sie zdarza, ze im-
pedancja komory filtru jest stosunkowo mata, lecz
nie wystepuja zakl6cenia w postaci przeskoké6w,
przebié lub zwaré miedzyelektrodowych. W takim
przypadku przy zadanym kacie fazowym zaplonu
tyrystor6w i zwiazanej z nim wielkoSci napiecia
zasilajacego komore filtru elektrostatycznego, wy-
stapi przecigzenie pragdowe urzadzenia zasilajacego,
bardzo niekorzystne dla jego trwaloSci, a ponadto
wylgczenie tego urzadzenia po dtuzszej pracy w
takim rezimie przez awaryjne zabezpieczenie ter-
miczne. Przeprowadzona analiza pozwala zatem na
stwierdzenie, Ze znany spos6b sterowania nadaje
sie tylko do urzadzen zasilajacych o charaktery-
styce zewnetrznej Zr6dla pradowego, za§ do urza-
dzen zasilajacych z tyrystorowym czlonem wy-
konawczym ukladu sterowania majgcych typowa
charakterystyke zewnetrzna Zr6dla napieciowego
spos6b ten nie nadaje sie.

Wada ukiadu do stosowania znanego sposobil
sterowania urzadzeniem zasilajagcym jest to, ze w
przypadku braku zakl6cefi w komorze filtru elek-
trostatycznego forsuje obcigzenie urzgdzenia do-
prowadzajac do jego przecigzenia i awaryjnego
wylaczenia. Dalsza wada tego uktadu jest to, Ze
wymaga znacznej rozbudowy ze wzgledu na ko-
nieczno§é zastosowania licznych blokéw funkcjo-
nalnych jak uklady catkujace, progowe i przekaZ-
niki czasowe, ktére raz nastawione nie majg wtas-
no$ci adaptacyjnych, a zatem nie mozna spodzie-
waé sie optymalnego dziatania ukladu w kazdych
warunkach eksploatacyjnych.

Celem wynalazku jest opracowanie nowego spo-
sobu sterowania urzadzeniem zasilajgcym filtr-
elektrostatyczny, przystosowanego do urzgdzenia
zasilajgcego o charakterystyce zewnetrznej Zrédla
napieciowego, a wiec posiadajacego tyrystorowy
czlon wykonawczy ukladu sterowania, przy czym
rozwigzaé¢ nalezy zagadnienie techniczne sposobu
ograniczenia wielko§ci prgdu pobieranege z tego
urzadzenia do wartoSci uprzednio zadanej w przy-.
padku braku zakl6cei w komorze filtru elektro-
statycznego, niezaleinie od zmian impedancji tej
komory, przy utrzymaniu wlaSciwoSci sterowania
napieciowego urzadzeniem zasilajacym w.przypad-
ku wystepowania zaklécen w komorze filtru. Dal- -
szym celem wynalazku jest opracowanie ukladu do
stosowania tego sposobu, przy uzyskaniu jego ma-
ksymalnej prostoty droga wyeliminowania maksy-
malnej ilo§ci blok6w funkcjonalnych.
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Postawione zadafiie techniczne wynalazku roz-
wigzano w ten spo§6b, ze samoczynnie narastajacy
wzglednie nastawiony sygnat elektryczny przeksztal-
ca sie na proporcjonalne napiecie, ktére nastepnie
za pomocy ukladu zaptonowego generujgcego po-
jedynczy impuls wzglednie cigg impulséw prze-
twarza sie odwrotnie proporcjonalnie na kat fazo-
wy zaplonu tyrystoréw. Jednocze$nie mierzy sie
wielko§¢ pradu pobieranego przez urzadzenie zasi-
lajace, ktéry przeksztalca sie na proporcjonalny
sygnal pradu oraz wielko$é napiecia zasilajacego
komore filtru elektrostatycznego, ktére przeksztal-
ca sie na proporcjonalny sygnal napiecia.

Sygnal pradu pobieranego przez urzadzenie za-
silajace poréwnuje si¢ z wartoScig zadang dla tego
sygnatu tworzac sygnat wypadkowy, ktérym dzia-
ta sie na wymienione uprzednio proporcjonalne
napiecie tak, ze zahamowuje sie jego dalsze na-
rastanie w momencie zr6wnania sie wymienionego
sygnalu pradu z jego warto$ciag zadang. Sygnatl
napiecia zasilania’ komory filtru elektrostatycznego
przetwarza sie na impulsy elektryczne, ktérych
szeroko$¢é jest proporcjonalna do czasu trwania za-
kl6écen wystepujacych w komorze filtru elektro-
statycznego, przy czym za pomoca impulsu spowo-
dowanego przeskokiem koryguje sie w kierunku
zmniejszenia o nastawialng warto§¢ wymieniony
samoczynnie narastajacy sygnat elektryczny, za$§ za
pomoca impulsbw spowodowanych przebiciem
wzglednie zwarciem w komorze filtru elektrosta-
tycznego w czasie trwania tych impuls6w korygu-
je sie ten sygnat w kierunku jego zmniejszania z
nastawialng predkoscia.

W niezaleznych obwodach blokuje sie bezpo-
Srednio generowanie impulséw zaplonowych przez
czas trwania wymienionych zakl6cen, jak réwniez
catkuje sie czas trwania zaklécen w komorze fil-
tru elektrostatycznego, przy czym catke czasu
trwania tych zaklécen przeksztalca sie na propor-
cjonalny sygnal elektryczny, za pomocg ktérego

po osiggnieciu nastawionej wartosci wylacza sie

urzadzenie zasilajgce z ruchu.

Uklad do stosowania tego sposobu zawiera zna-
ne przetworniki pomiarowe pradu pobieranego
przez urzadzenie zasilajace i napiecia zasilajacego
komore filtru, detektor zakl6cen w komorze filtru
elektrostatycznego przylaczony do przetwornika
pomiarowego napiecia oraz uklad zaplonowy wig-
czony miedzy tyrystorowy czion wykonawczy ukla-
du sterujacego i zadajnik sterowania samoczyn-
nego, przy czym wedlug wynalazku wyjScie prze-
twornika pomiarowego pradu oraz nastawnik po-
ziomu ograniczenia prgdu przylgczone sg do detek-
tora przetezen, za§ zadajnik sterowania samoczyn-
nego przylaczony jest do detektora zaki6cen, przy
czym wyjScie detektora przetezen i wyjscie za-
dajnika sterowania samoczynnego przylgczone s3
do odpowiednich wej§¢ sumatora-wzmacniacza,
ktérego wyjScie polaczone jest z jednym z wejsé
ukladu zapilonowego. Ponadto do drugiego wejscia
ukladu zaplonowego przylgczone jest drugie wyj-
Scie z detektora zakl6cen, ktdérego trzecie wyjscie
poprzez czion catkowania wilgczony jest bezposred-
nio lub po$rednio.na wylacznik gléwny urzadze-
nia zasilajgcego. Miedzy zadajnikiem sterowania
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6
samoczynnego a sumatorem-wzmacniaczem wia-
czony "jest jeszcze przelacznik rodzaju sterowania
do ‘Ktéredp drugiego wejScia przylaczony jest za-
dajnik ‘sterowania recznego.

Zaletg sposobu sterowania wedlug wynalazku
jest mozliwo§¢ uzyskania najwyzszej w aktual-
nych warunkach eksploatacyjnych warto§ci napie- |
cia i pradu zasilania komore filtru elektrostatycz-
nego, przy jednoczesnym elastycznym oddzialywa-
niu na procesy regulacji wystepujacych w‘ko’x’no’-v
rze zaklécen. Gléwna zaleta nowego sposobu ste- -
rowania jest ograniczenie wielkosci pradu pobié- '
ranego z urzadzénia zasilajgcego do wartosci ¢
uprzednio nastawionej, ktéra na o0g6t bedzie war-
tos¢ pradu znamionowego tego urzadzenia, mimo
braku zakl6cen w komorze filtru elektrostatycz- .
nego.

Zaleta ukladu do stosowania tego sposobu jest
jego wzgledna prostota, uzyskana przez wyelimi-
nowanie wigkszoSci poSredniczacych czionéw cal-
kujgcych, progowych i czasowych oraz szybko$§¢ °
dziatania ukladéw korekcyjnych.

Uklad sterujgcy urzadzeniem :zasilajgcym filtr
elektrostatyczny sposobem wedlug wynalazku jest
przedstawiony w przykladzie wykonania schema-
tycznie na rysunku. Po zalaczeniu wylacznikiem
gléwnym 1 urzadzenia zasilajgcego, zawierajgcego
tyrystorowy czlon wykonawczy 2 ukladu sterujg-
cego, transformator podwyzszajacy 3 i prostownik
4 wysokiego napiecia, pojawia sie samoczynnie na-
rastajgcy sygnat elektryczny na wyjéciu zadajnika
sterowania samoczynnego 7, ktéry poprzez prze-
Iacznik 8 rodzaju sterowania podany jest na wej-
§cie sumatora-wzmacniacza 9, w ktérym ulega
przeksztalceniu i wzmocnieniu na wprost propor-
cjonalne do wielko$ci tego sygnalu napiecie.

Uklad zaplonowy 10 wytwarza w kazdym p6él-
okresie napiecia sieci zasilajacej jeden impuls
wzglednie ciagg impulséw zaplonowych, przy czym
odstep czasu od poczatku kazdego pélokresu do
momentu pojawienia si¢ pierwszego impulsu za-
plonowego jest odwrotnie proporcjonalny do wiel-
koSci napiecia wyjSciowego z sumatora wzmacnia-
cza 9. Impulsy elektryczne z ukladu zaplonowe-
go 10 podawane sg na bramki tyrystoré6w w tyry-
storowym czionie wykonawczym 2 ukladu steru-
jacego. Pojawienie sie impulséw elektrycznych na
wejéciu tyrystorowego czlonu wykonawczego 2 po-
woduje zapton odpowiednich tyrystoréw, a zatem
podanie napiecia sieci zasilajagcej na uzwojenie
pierwotne transformatora. podwyzszajgcego 3, a po
jego wyprostowaniu w prostowniku 4 wysokiego
napiecia na elektrody komory filtru elektrosta-
tycznego 18.

Zmniejszenie kata fazowego zaplonu tyrystoréw
powoduje zwiekszenie czeSci odpowiedniego pAt-
okresu napiecia sieci zasilajagcej podawanego na
komore filtru elektrostatycznego 18, a zatem wiel-
ko§¢ napiecia zasilajacego te komore 18 jest wprost
proporcjonalna do wielkoSci napiecia wyjsciowego
z sumatora-wzmacniacza 9. Jednocze$nie mierzo-
ne jest napiegcie zasilajgce komore filtru elektro-
statycznego 18 za pomoca dzielnika 5 napiecia
oraz przetwornika pomiarowego napiecia 14 wig-
czonego po stronie pierwotnej transformatora pod-
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wyZszajgcego 3, jak réwniez prad pobierany przez
urzgdzenie zasilajgce za pomocg przetwornika po-
miarowego pradu 11. Jefli w komorze filjru elek-
trostatycznego 18 nie wystepuja zadne zaklécenia
w postaci przeskokéw, przebié lub zwaré miedzy
elektrodami, wtedy ten proces regulacji w gére
odbywa sie tak dilugo az osiggnieta zostanie war-
tosé pradu pobieranego przez urzgdzenie zasilaja-
ce nastawiona w nastawniku 12 poziomu ograni-
czenia pradu, przy czym ograniczenie wzrostu
pradu pobieranego przez urzgdzenie zasilajgce
uzyskuje sie w ten spos6b, ze do sumatora-wzmac-
niacza 9 podaje -sie. dodatkowy sygnat wypadko-
wy z detektora przetezenn 13, kt6ry zahamowuje
dalsze narastanie napiecia wyjSciowego z sumato-
ra-wzmacniacza 9, za§ sygnat wypadkowy z de-
tektora przetezefi 13 uzyskuje sie przez por6éwna-
nie w nim doprowadzonych tam sygnalu warto§ci
zadanej pradu z nastawnika 12 poziomu ograni-
czenia pradu i sygnalu pradu pobieranego przez
urzadzenie zasilajgce z przetwornika pomiarowego
pradu 11.

Wystapienie zakiécefi w komorze filtru elektro-
statycznego 18 powoduje obnizenie napigcia zasi-
lajacego te komore, przy czym sygnal od prze-
skoku uzyskany z dzielnika 5 napiecia podany zo-
staje bezpofrednio do zadajnika sterowania samo-
czynnego 7 powodujac obnizenie jego wyjsciowego
sygnalu elektrycznego o nastawialng warto§é. Po-
wazniejsze zaklécenia, jak przebicia i zwarcia
migdzyelektrodowe, wychwytywane w detektorze
zakl6cei 16 z doprowadzonego do niego sygnatu z
przetwornika 14 pomiarowego napiecia, przy czym
do detektora zaklécefi 16 doprowadzony jest réw-
niez sygnal poziomu detekcji z nastawnika 15 po-
ziomu rozumianego jako zakl6cenie — sg przetwa-
rzane w detektorze zakl6cerni 16 na impulsy elek-
tryczne o szeroko$ci réwnej czasowi trwania tych
zakl6cen,

Impulsy te rozprowadzone do trzech wyj§é de-
tektora zakl6cefi 16 podawane sg do zadajnika
sterowania samoczynnego 7 powodujac obnizZanie
jego wyjSciowego sygnalu elektrycznego z nasta-
wialng predko$cig przez czas trwania tego impul-
su do ukladu zaplonowego 10, powodujac bloko-
wanie generowania impulséw zaptonowych z tego
ukladu- przez czas trwania zakl6cenia oraz do
czlonu 17 calkowania zwaré, ktéry w przypadku
trwalego zwarcia w komorze filtru elektrostatycz-
nego 18 podaje po nastawionym czasie sygnal na
wylaczenie urzadzenia zasilajacego za pomocag wy-
lacznika gléwnego 1.

Uklad umozliwia sterowanie reczne urzadzeniem
zasilajacym na skutek wprowadzenia na przelgcz-
nik 8 rodzaju sterowania précz sygnalu elektrycz-
nego z zadajnika sterowania samoczynnego 7 réw-
niez sygnalu elekirycznego z zadajnika sterowa-
nia recznego 6, przy czym w zaleznoSci od polo-
zenia przelacznika 8. tylko jeden z tych wejScio-
wych sygnaléw elektrycznych podawany jest do
sumatora-wzmacniacza 9.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6éb sterowania urzadzeniem zasilajacym
filtr elektrostatyczny, w ktérym wielko§¢é pobie-
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ranego przez urzadzenie prgdu przeksztalca sie na
proporcjonalny sygnat pradu, za$§ wielko$é napie-
cia zasilajacego komore filtru przeksztalca si¢ na
proporcjonalny sygnal napiecia, polegajacy na tym,
Ze samoczynnie narastajacy wzglednie nastawiony
sygnat elektryczny przeksztalca sie na wprost pro-
porcjonalne napiecie, ktére nastepnie za pomocgy
ukladu zaplonowego generujacego pojedynczy im-
puls, wzglednie cigg impulséw, przetwarza sie od-
wrotnie proporcjonalnie na kgt fazowy zaplonu ty-
rystoré6w, znamienny tym, ze sygnal pradu pobie-
ranego przez urzadzenie poréwnuje sie z warto-
Scia zadana tego sygnalu tworzgc sygnal wypad-
kowy;, ktérym dziala sie na wymienione propor-
cjonalne napigcie tak, Ze zahamowuje sie jego
dalsze narastanie w momencie zr6wnania sie wy-
mienionego sygnatu pradu z jego warto$cig zada-
ng, za§ sygnal napiecia zasilania komory filtru
elektrostatycznego przetwarza sie na impulsy elek-
tryczne, ktérych szeroko§é jest proporcjonalna do
czasu trwania zakléceri wystepujacych w komorze
filtru elektrostatycznego, przy czym za pomocg
impulsu elektrycznego spowodowanego przesko-
kiem w komorze filtru elektrostatycznego korygu-
je sie . w kierunku zmniejszenia o nastawialng
warto§¢é wymieniony samoczynnie narastajgcy sy-
gnat elektryczny, za§ za pomocg impulséw elek-
trycznych spowodowanych przebiciem wzglednie
zwarciem w komorze filtru elektrostatycznego w
czasie trwania tych impulséw koryguje sie ten
sygnat w kierunku jego zmniejszenia sie z nasta-
wialng predkoS$cia.

2. Spos6b wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
za pomoca impulsu elektrycznego spowodowane-
go przebiciem wzglednie zwarciem w komorze fil-
tru elektrostatycznego blokuje sie¢ generowanie
impulséw zaplonowych przez czas trwania wymie-
nionych zaki6cen.

3. Uklad do stosowania sposobu wedlug zastrz. 1
zawierajgcy przetwornik pomiarowy pradu pobie-
ranego przez urzadzenie zasilajgce oraz przetwor-
nik pomiarowy napiecia zasilajacego komore fil-
tru, detektor zakl6écei w komorze filtru elektro-
statycznego przylaczony do przetwornika pomia-
rowego napiecia oraz uklad zaplonowy wlaczony
miedzy tyrystorowy czlon wykonawczy ukladu
sterujgcego i zadajnik sterowania samoczynnego,
znamienny tym, ze wyjScie przetwornika pomia-
rowego (11) pradu oraz nastawnik (12) poziomu
ograniczenia pradu przylaczone sa do detektora
przetezen (13), za§ zadajnik (7) sterowania samo-
czynnego przylaczony jest do detektora zaklécen
(16), przy czym wyjécie zadajnika sterowania sa-
moczynnego (7) oraz wyjScie detektora przetezen
(13) przylaczone sa do odpowiednich wej§é su-
matora-wzmacniacza (9), ktérego wyjscie polgczo-
ne jest z jednym wejSciem ukladu zaplonowego
(10) tyrystorowego czlonu wykonawczego (2) u-
kladu sterujacego.

4, Uklad wedlug zastrz. 3, znamlenny tym, ze
drugie wyjScie detektora zaklécenn (16) polgczone
jest z drugim wejSciem ukladu zaplonowego (10)
w celu blokowania dziatania tego ukladu w cza-
sie wystepowania zakl6cei w komorze filtru elek-
trostatycznego (18).
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5. Uklad wedlug zastrz. 3 i 4, znamienny tym,
ze pomiedzy zadajnikiem sterowania samoczynne-
go (1) a sumatorem-wzmacniaczem (9) wlgczony
jest przelacznik (8) rodzaju sterowania do ktére-
go przylaczony jest ponadto zadajnik sterowania
recznego (6), umozliwiajgcego przelgczenie ukladu
sterujgcego na prace z recznym sterowaniem.
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6. Uklad wedlug zastrz. 3, 4 i 5, znamienny tym,
ze do trzeciego wyjScia detektora zakl6cen przyla-
czony jest czion (17) calkowania zwaré, ktéregn
wyj$cie polgczone jest bezposSrednio lub posrednio
z wylgcznikiem gléwnym (1) urzgdzenia zasila-
jacego.
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