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Programovg ¥izeny otolny zdsobnik ndstrojd

e, jejichZ drZédky Jjsou opat¥eny

&ny z4sobnik ndstrojd je pasivni,
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Vyndlez se tykd programové ¥i{zeného otodného zdscbnfku nd-
stroj8, ktery je urdeny pro ndstroje, jejichZ dridky jsou opatie-
ny zab{zenfm, které umo¥nuje automatické vyménovéni ndstrojt
vietenem souradnicového obrdbdciho stroje, zejména numericky F{i-
zeného. |

Dosud zndmé programové‘fizené otodné zdsobniky ndstrojf
bubnového nebo Fetézového typu jsou pohdndny samostatnym otod-
nym pohonnym dstrojim. Jsou téZ zndmy z4sobnfky s posuvnym po-
honnym dstrojim, pridemZ posuv zdsobnfku sekunddrné zdsobnfk otd-
81,

Pohonné Ustroji kazdého zdsobnfku je ovlidddno ¥{fdicfm systémem
prostfednictvim informadnich prvkd a Fidicich funkci, které jsou
urdeny pouze pro otddeni zdsobnfku ndstrojd. Slozity systém zpra-
covdn{ vstupnich numerickych informaci #{dicich funkc{, vykono-
vych obvodd, pomocnych funke{ a vlastnfho pohonného dstrojf otod-
ného zdsobnfku zplsobuje, %e programové ¥{zeny zdsobnfk ndstro-
j8 je dastou p¥idinou poruch numericky ¥{zenych obrébdcich stro-
Jb, '

Déle Jsou zndmy pevné zdsobniky na ndstroje, jeiich? stopky jsou
opatieny zabizenim, které umoZnuje jejich automatické vym&novi-
ni vietenem soufadnicového obrdb&cfho stroje numericky ¥{zené-
ho., Tyto zdsobniky jsou umf{sténé v pracovaf{ roviné kolmé na osu
vietena obrédb&ciho stroje, a tim tuto rovinu omezujf. P#i obré-
béni proto neni moZno vyuZivat technickych parametrd obrib&eciho
stroje.

Vy%e uvedené nedostatky odstranuje progremové rizeny otod-
ny zdsobnik ndstrojd podle vyndlezu, urdeny pro ndstroje, je-
jich% drZdky jsou opatieny zarfzenim, které umoinuje automatic-
ké vym&novdni ndstrojd vietenem souradnicového obrdbdciho stro-
je, zejména.numericky F{zeného.
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Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze zdsobnik je tvoren zdkladnim
nosidem, na kterém je udtavena otodnd &dst zdsobniku, ve které jsou
umistény dloZné objimky nédstroje. Vliastni otddeni zdsobniku ndstro-
j8 provddi ndstroj upnuty ve vretenu obrdbéciho stroje. Pohyby vie-
tena, kterymi se otd8i zdsobnik jsou naprogramovdny informadnimi
prvky, které jsou stejného charaskteru jako informadni prvky pro
obrdbéni. Osy nejménd dvou idloZnych objimek jsou umistény v pracovni
roviné kolmé na osu vietena obrdbéciho stroje. Poloha jednotlivych
otodnych &dsti zdsobniku je zajidténa odpruZenym aretadnim ustrojim,
které je na_p¥iklad tvoreno odprufenou kulovou plochou.

Vyhodou programové ¥izeného otodného zdsobniku ndstroji podle
vyndlezu je, je odstranénim sloZitého otodného nebo posuvného pohon-
ného Ustroji se podstatnd zjednodudilo konstrukdni Fedeni programo-
vé Y{zeného zdsobniku ndstrojbi. Ovlidddni zdsobniku se provddi napro-
~ greamovanymi pohyby vietena obrdbdciho stroje, proto Fidici systém
vibec nemusi samostatnd ¥idit otéddeni zdsobniku ndstroji. Vyndlez
odstranuje v3echna dosavadni elektrickd, elektromechanickd a hydrau-
lickd pohonnd uUstroji, kterd ovliddaji dosud znémé zdsobniky ndstro-
ji a radikdlné zjednodusuje systém Fizeni zdsobniku. Jednoduchost
otoéného zdsobniku néstroji zaruluje jeho spolehlivou funkeci. Usta-
venim nejméné dvou dloZnych objimek ndstrojl do pracovni roviny
kolmé na osu vietena obrdbéciho stroje vznikd minimdlni pronik zé-
sobniku ndstroji do pracovni roviny, a tim téZ minimdlni omezeni
pracovni roviny kolmé na osu vretena, prFidemZ dvé uUloZné objimky
umoZnuji krokové otddeni zdsobniku nédstroji. Otd8eni zédsobniku
nédstroji vidy o jednu dloZnou objimku ndstroje umoZnuje umistit
v3echny nédstroje kromé dvou mimo pracovni rovinu obrdbéciho stroje.

Na p¥ilofeném vykresu je schematicky zndzornén p¥iklad otod-
ného zdsobniku ndstroji podle vyndlezu.

Obr.1 zndzornuje vysed bubnového zdsobniku a pracovai roviny kolmé
na osu vietena obrébdciho stroje a obr.2 zndzornuje Fez rovinou
A-A z obr.l. .

Programovs Y¥izeny otodny zdsobnik ndstrojl, urdeny na pFik-
lad pro nédstroje, na jejichZ drzdku jsou vytvoreny dvae zdvity
vzdjemn& opadného stoupédndi, je pasf{vni, nebot je bez otodného po-
honného Ustroji. Zdsobnik je ustaven tak, Ze osy dvou dloZnych
objimek 1 ndstrojl jsou umistény v pracovni roviné 2 kolmé na
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osu vietena obrdb&iho stroje. Polohu dloZnych objimek 1 né-
stroja zajistuje odprufené aretadni dstrojf 3, které je p¥i
otd8eni zdsobniku stladeno silou vrietena obrédbéciho stroje.
U1lo%nd objimka 1 ndstroje je suvné uspordddna v radidlnim sm@-
ru, co¥ umoinuje krokové otidet zdsobnikem pravouhljmi pohyby
vietena obrdb&ciho stroje. Takto usporddané Woiné objimky 1
ndstrojd jsou pro zajisténi vychozi polohy WloZné objimky 1 né-
stroje odprufeny v radidlnim sm&ru pruZinou 4 a/nebo jsou v ra-
didlnim sméru opatfena odpruienym aretadnim Elenem 5. Otodnd
ddst 6 zédsobnfku je vym&nitelnd uspoidddna ne zdkladnim nosidi
7 zdsobniku, ktery mfZe byt umistén -ve vertikdlni nebo horizon-
t41nf poloze, Toto uspordddnf umoZnuje ustavit rdzné nédstroje
do otodné Zdsti 6 zdsobniku mimo obrdbéci stroj, a tim zkrdtit
neproduktivni das obrdb&ciho stroje. Programové ¥izeny otodny
zdsobnik ndstrojd mife byt typu bubnového nebo pro velkou kapa-
citu nédstrojt mtZe byt zdsobnik typu Fetézového, Vliastni otod-
né pohonné ustroji je nahrazeno naprogramovanymi pohyby viete-
na obrébdcfho stroje, které mohou byt po drdze pi{mé u Fetdzo-
vych zdsobnfkd. U v3ech druhd zdsobn{kd mohou byt naprogramova-
né pohyby vietena obrdb&ciho stroje po drdze kruhové nebo po
drdze dvou pravoiuhlych soufadnie, kterd je u soubadnicovych ob-
réb&cich strojd nejrozdirenéjsi.

Zésobn{k ndstrojd je zvldsté& vhodny pro ndstroje, jejichZ
drZdky jsou opat¥eny dvéme zdvity vzdjemn& opadného stoupdni,
které umoinuji asutomatickou vym&nu ndstrojl na vertikdlnfch i
horizontdlnich vyvrtdvacich strojich, frézkdch a viech soufad-
nicovych obrébécich strojich. VSechny dosavadni numericky Fize-
né souradnicové obrdbdci{ stroje s manudlni vyménou ndstrojh je
mo¥no po dodatedném opatifeni konvendnich drzdkfi ndstrojd zdvi-
tovym ndstavcem stavebnicové doplnit bez daldich ndrok& progra-
mové P{zenym otodnym zdsobnikem ndstrojl, podle vyndlezu, a tek
z téchto NC obrdbécich strojf vytvorit obrédbéci centra.
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Programovd Fizeny otodny zdsobnik néstrejli s automatickou vyme-
nou ndstroji, jejichZz drZdky jsouw opat¥eny zaerizenim pro automa-
tické vyménovéni ndstroji v¥etenem soufadnicového obribéciho stro-
je, zejména numericky *izeného, vyznadeny tim, Ze je ivoren ze
zékladniho noside (7), na kterém je ustavens otodnd Idst (6)
zédsobniku, ve které jsou umistény dloZné objimky (1) ndsetroje,
priem? osy nejméné dvou tdloZnych objimek (1) jsou umistény v pra-
covni roviné (2), kolmé na osu vietens obrdbéciho stroje.
Programové Pizeny otodny zdsobnik ndstroji podle bodu 1, vyznaleny
tim, %e poloha otodné &dsti (6) zdsobniku je zajisSténa odpruienym
aretadnim dstrojim (3). :
Programové Fizeny otodny zdsobnik ndstroji podle bodd 1 aZ 2 vyz-
nadeny tim, Ze dlo¥néd objimka (1) nédstroje je suvné uspoirdddna
v radidlnim sméru.
Programové Fizeny otodny zdsobnik nédstroji podle bodd 1 aZ 3,
vyznadeny tim, Ze dloZnd objimka (1) nésfroje je v radidlnim
sméru odpruZena pruZinou (4).
Programovd Fizeny otodny zésobnik ndstrojli podle bodl 1 aZ 4,
vyznadeny tim, Ze dloZnd ohjimka (1) nédstroje je
opat¥ena odpruZenym aretadnim &Elenem (5).

Programové PFizeny otodny zdsobnik ndstroji podle bodli 1 az 5
vyznadeny tim, Ze otodnd &dst (6) zdsobniku je vyménitelné uspo-
¥dddna na zdkladnim nosidi (7) zédsobniku,
Programové ¥izeny otodny zdsobnik nédstroji podle bodlu 1 aZ 6
vyznadeny tim, Ze otodnd &dst (6) zdsobniku je bubnovd.
Programovd Yizeny otodny z4sobnik ndstrojl podle bodl 1 aZ 6,
vyznadeny tim, Ze otodnd &dst (6) zdsobniku je Fetézovd.

1 vykres
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