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Docieraczka zaworéw

Przedmiotem wynalazku jest uniwersalna docieraczka zaworéw o ruchu oscylacyjno-post¢powym napedza-
na silnikiem elektrycznym.

Znane s3 docieraczki napedzane silnikiem elektry cznym lub powietrznym, przedstawione w opisie patento-
wym nr 63 886, ktérych mechanizm docierania sktada si¢ z obiegowego kota sprzegnigtego z nieruchomym
wewng trznym kotem inapgedowym kolem umieszczonym na czopie watu silnika, przy czym obiegowe koto
posiada mimosrodowy czop, z ktérym potaczony jest korbowdd osadzony drugim korficem na mimosrodowym
czopie umieszczonym na tarczy, ktéra jest sztywno zwigzana z wrzecionem. Stosowane s3 réwniez automaty czne
docieraczki zaworéw, w ktérych ruch oscylacyjno-postgpowy realizowany jest przy pomocy mechamzmu korbo-
wego i zapadkowego.

Wada docieraczki wedtug opisu patentowego nr 63 886 jest zbyt duza prq:dkosc oscylacji wynoszaca okoto
2000 cykli/min., a takze brak mozliwosci zmiany docisku co jeden lub kilka ruchéw oscylacyjnych dla zmniejsze-
nia prawdopodobieristwa wystapienia rys na docieranych powierzchniach. Wadami docieraczek z mechanizmem
korbowym i zapadkowym s3 duze wymiary oraz mata Zywotno$¢ mechanizmu zapadkowego.

Celem wynalazku jest usunigcie wymienionych wad i skonstruowanie docieraczki zapewma]acej Jednoae
sne docieranie wszystkich zaworéw.

Docieraczka wedtug wynalazku majaca silnik elektryczny, mechanizm ruchu oscylacyjno-postgpowego,
uklad przeniesienia napedu i uktad odciaZajacy charakteryzuje si¢ tym, Ze mechanizm ruchu oscylacyjno-poste-
powego stanowi przektadnia slimakowa, ktérej slimacznica posiada korbe potaczona kinematycznie korbowo-
dem i ramieniem z przektadnij planetarna oraz przektadnia zwalniajaca taczaca kinematycznie koto koronowe
ze Slimacznica przekladni slimakowej, natomiast uklad przeniesienia napedu sktada si¢ z walka zwigzanego
z kotem sionecznym na ktérym osadzone jest na state kolo zgbate stozkowe zazgbione z kotem zg¢batym
stozkowym potaczonym kinematycznie sprzg¢glem odchylnym oraz sprzeglem teleskopowym z drugim sprze-
gtem odchylnym, z ktérym nieobrotowo przesuwnie sprzegnigte jest wrzeciono, zas uktad odcigZajacy stanowi
korba umieszczona na watku limacznicy polaczona kinematycznie korbowodem i ramieniem z watkiem do
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ktdrego przytwierdzona jest dZwignia podbijajaca okresowo dZwigni¢ polaczong ciggnem z oprawka mocujaca
obrotowo nieprzesuwnie koricéwke osadzona nieobrotowo przesuwnie wzgledem kota zgbatego stozkowego
wyposazonego W poosiowy przelotowy otwor ipotaczona z ciggnem elastycznym przewleczonym przez oba
sprzegta odchylne oraz sprzegto teleskopowe izwigzanym z wrzecionem z nasadzonym tozyskiem poosiowym
na ktérym spoczywa talerzyk sprezyny osadzonej drugim koricem w denku gowiczki.

Zaleta docieraczki wedtug wynalazku jest mozliwos¢ uzyskania Zadanych parametréw obrobki zape wniaja-
cych pramd{owe dotarcie zaworéw. Dodatkows zaleta docieraczki jest jej uniwersalnosé pozwalajaca na dociera-
nie zaworéw réznych typow silnikow, a takze mozliwo$¢ przystosowania jej do docierania zaworéw innych
urzadzen. 4

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku przedstawiajacym schemat
ideowy uniwersalnej docieraczki zaworéw.

Docieraczka sktada si¢ z silnika elektrycznego 1, ktéry za pomoca paska klinowego 2 nap¢dza przektadnieg
flimakowa 3. Korbowdd 5 poruszany przez korbe 4 umieszczona na slimacznicy przektadni slimakowej 3 powo-
duje ruch obrotowo-zwrotny ramienia 6 trwale zwigzanego z zespotem jarzma i satelitéw 8 tworzacym z kotem
stonecznym 7 ikolem koronowym 9 prosta przektadni¢ obiegowa. Koto koronowe 9 jest napgdzane ze statg
predkoscia katowa przez przektadni¢ zwalniajaca 10, kt6rej mniejsze koto umieszczone jest na state na watku
§limacznicy przektadni $limakowej 3. Ruch obrotowo-zwrotny zespotu jarzma i satelitéw 8 jest sumowany
z ruchem obrotowym kota koronowego 9 w wyniku czego koto stoneczne 7 wraz z watkiem 18 z ktérym jest
zwigzane wykonuje ruch oscylacyjno-postgpowy. Na watku 18 osadzone jest na stale koto zgbate stozkowe 11
napedzajace koto zebate stozkowe 12 utozyskowane w tozyskach 19, z ktérego ruch oscylacyjno-postgpowy
przenoszony jest przez sprzeglo odchylne 20 polaczone kinematycznie przez sprze¢glo teleskopowe 21 ze
sprzeglem odchylnym 22 utozyskowanym w glowiczce 23, z ktérym nieobrotowo przesuwnie sprzggniete jest
wrzeciono 13. Sprezyna 24 osadzona w denku gtowiczki 23 przez talerzyk 25 zamocowany obrotowo nieprze-
suwnie wzgledem wrzeciona 13 i tozysko poosiowe 26 dociska wrzeciona 13 izawory do gniazd. Korbowdd 15
poruszany przez korbg 14 umieszczona na watku slimacznicy przektadni slimakowej 3 powoduje ruch obroto-
wo-zwrotny ramienia 16 zwigzanego z watkiem 27 do ktérego przytwierdzona jest dZwignia 28 zakoriczona sruba
regulacyjna 34.

Luz pomi¢dzy éruba regulacyjna 34 a dZzwignia 29 powoduje, Ze tylko cz¢$¢ ruchu obrotowo-zwrotnego
dzwigni 28 zostaje przeniesiona na dzwignie 29 dzigki czemu jest ona okresowo podbijana przez $rube regulacyj-
na 34. Ruch z dZwigni 29 potaczonej ciggnem 33 z oprawka 31 mocujaca obrotowo nieprzesuwnie koricowke 30
osadzona nieobrotowo przesuwnie wzglgdem kota zgbatego stozkowego 12 wyposazonego w poosiowy przeloto-
wy otwdr ipotaczong z ciggnem elastycznym 17 przewleczonym przez poosiowe przelotowe otwory sprzegla
odchylnego 20, sprzegta teleskopowego 21 i sprzegta odchylnego 22 przenoszony jest na wrzeciono 13, ktére
jest okresowo odcigZzane. Zmiane potozenia glowiczki 23 osiaga si¢ przez wymiane plyty ustalajacej 32 przysto-
sowanej do danego typu silnika.

Wraz ze zmiana potozenia glowiczki 23 ulega zmianie luz pomiedzy $ruba regulacyjna 34 a dZwignia 29,
ktéry nalezy regulowac przez pokrecanie §rubg regulacyjng 34 az do osiagnig cia Zadanej wielkosci.

Dzieki zaczepowi 38 w trakcie pracy docieraczki dowolne wrzeciono 30 moZna unie$é ku gérze dla umozli-
wienia kontroli stanu przylgni grzybka igniazda zaworu oraz przerwania procesu docierania. Element silnika
z zaworami ustawiony jest na stole 35.

Mechanizm ruchu oscylacyjno-postgpowego wraz z czgécig uktadu przeniesienia nape du oraz uktadu odcig-
Zajacego umieszczony jest w obudowie 36. Catosé zamocowana jest na podstawie 37.

Mechanizm ruchu oscylacyjnopostepowego moze znalezé zastosowanie w budowie docieraczek zaworéw
innych urzadzen niz silniki spalinowe.

Zastrzezenie patentowe

Docieraczka zaworéw sktadajaca si¢ z silnika elektrycznego, mechanizmu ruchu oscylacyjno-postepowego,
uktadu przeniesienia napedu i uktadu odcigzajacego, znamienna tym, Ze mechanizm ruchu oscylacyjno-
postgpowego stanowi przekladnia dlimikowa (3), ktdrej slimacznica posiada korbe (4) potaczons kinematycznie
korbowodem (5) iramieniem (6) z zespolem jarzma i satelitéw (8) przektadni planetamej oraz przektadnia
zwalnizjgca (10), ktdrej wigksze koto zwigzane jest z kotem koronowym (9), a mniejsze umieszczone jest na
state na watku slimacznicy przektadni §limakowej (3), natomiast uktad przeniesienia nap¢du sktada sie z watka
(18) zwigzanego z kotem stonecznym (7) na ktérym osadzone jest na state koto z¢bate stozkowe (11) zazebione
z kolem z¢batym stozkowym (12) utozyskowanym w tozyskach (19) i potaczonym kinematycznie sprzeglem
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odchylnym (20) oraz sprzegiem teleskopowym (21) ze sprzg¢gtem odchylnym (22) utozyskowanym w gtowiczce
(23), z ktérym nieobrotowo przesuwnie sprzegniete jest wrzeciono (13), za$ uktad odciazajacy stanowi korba
(14) umieszczona na watku slimacznicy przekiadni $limakowej (3) potaczona kinematycznie korbowodem (15)
i ramieniem (16) z watkiem (27) do ktdrego przytwierdzona jest dzwignia (28) podbijajaca okresowo dzwignie
(29) potaczong ciegnem (33) z oprawka (31) mocujaca obrotowo nieprzesuwnie koricéwke (30) osadzona ni-
eobrotowo przesuwnie wzgledem kota zgbatego stozkowego (12) wyposazonego w poosiowy przelotowy otwor
i potaczona z ciggnem elastycznym (17) przewleczonym przez poosiowe przelotowe otwory sprzegla odchylnego
(20), sprzegta teleskopowego (21) i sprzegta odchylnego (22) zwigzanym z wrzecionem (13) z nasadzonym
tozyskiem poosiowym (26) na ktérym spoczywa talerzyk (25) ustalajacy promieniowo sprezyne (24) osadzong
drugim koricem w denku gtowiczki (23).
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