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Vicestupniové planetovd pFevodovka

Vynélez Fedf kinematické schems
planetové p¥evodovky, tvorené Etyrmi
jednoduchymi planetovymi soukolimi,

_tPemi spojkami e ¥ty¥mi brzdami.

Podstatou vyndlezu je kinematickéd
vazba jednotlivych &4stf jednoduchgch
planetovych soukol{ mezi sebou,umisténi
t#{ spojek & ¥ty? brzd. Kdy p¥i pouZits
&ty¥ jednoduchych planetovych soukold,
t¥d spdjek a &ty¥ brzd se doséhne sedmi
doprednych a t¥{ zp&tnych pfevodovych
stupnd. Kazdy pievodovy stupen je za-

. ¥azen.sepnutim jedné spojky a jedné
brzdy, pripadn¥ dvou spojek.

215 672



Predm&tem vyndlezu je vicestupnovd planetové pfevodovka pro-motorovéd vozidle a stavebnt
stroje, tvoféné gtyfmi jednoduchymi plenetovymi soukolfmi, tfemi spojikemi a &ty¥mi brzdami.

Stévajic{ ¥estistupnové prevodovky poufivajf kinematické schéma, vychézejic! ze zéklad-
n{ (3‘+ l)o,pfevodovky, které Je predfazena pllic{ skupina. Nevyhodou takbvéﬁo uspoiddéni
je soudasné fazenf dvou spojek nebo brzd mezi jednotlivymi stupni, co% zhor3uje plavnost
tazenf{. Také moZnost zvolit vhodn& js{ odstupnéhi pfevodovych pomérd je ztiZena.

Vy8e uvedené nedostatky jsou odstran&ny vicestupﬁoyou plsnetovou prevodvkou podle vyndle~
zu, tvofenou &ty¥mi jednoduchymi plenetovymi soukolimi, t¥emi spojkemi a ¥ty¥mi brzdami,
jeji% podstatou je, %e und¥ed &tvrtého soukoll je.pevné spojen s unéSefem t¥etfho soukol{

a vystupnim h¥fdelem, Centrdlni kolo &tvrtého soukolf je pevn& spojeno s hfidelém dopfednyvch
stupnd. Sk¥in prevodovky je &tvrtou brzdou spojena s korunovym kolem Xtvrtého soukolf.

Provedenim p¥evodovky podle vyndlezu se doséﬁne toho, Ze p¥i PFazen{ p¥i Sakymikoliv sou~-
sednimi pfevodovymi stupni se zapind vZdy Jjen Jjeden Padic{ ¢len, co% pfispivd k plavnosti
tazent,

Ne obr. 1 je p¥{iklad schemetického zapojeni pFevodovky podle vynélezu, na obr., 2 Jje
schéma ¥azeni.

VysfupnI'Hfidel 5 Jje pevn& spojen s korunovym kolem druhého soukolf B, s unsddefem t¥etfho
soukolf C a s unéSelem &tvrtého soukolf D. UnéZel druhého soukolf B je pevn& spojen s koru-
novym kolem prvntho soukolf A a s korunovym kolem t¥etfho soukoli C. Spojka dopfednych stup-
A4 S1 spojuje vstupni hfidel 1 s h¥fdelem dopFednych stupnd 2, ktery je pevn¥ spojen s cen-
trélnim kolem tFfetfho soukoli C a s centrélnim kolem &tvrtého soukolf Q. Spojka rychlob&hu
s2 sbojuje vstupni hiffdel ) s h¥fdelem rychlob&hu 3, ktery je pevn& spojer s unéSelem druhého
soukol{ B. Spojka zpétefky 83 spojuje vstupni h¥fdel 1 s h¥{delem zpstelky 4, ktery Jje pevné
spojen s centrdlnim kolem prvniho scukolf A a s centrélnim kolem druhého soukolf B, Sk¥fn
pfevodovky 6 Jje spojena s prvou brzdou Bl s h¥idelem zpdtelky 4, druhou brzdou B2 s unsd¥elem
prvntho soukolf A, t¥etf brzdou B3 s korunovym kolem prvntho soukolf A a &tvrtou brzdou B4
s korunovym kolem ¢tvrtého soukolf D,

P¥1 I° je sepnuta spojka doprednyeh stupnd S1 a &tvrté brzda B4. Stvrté soukolf D pracuje
Jako Jjednoduchy planetovy piFevod. Prvn{ soukolf A, druhé soukolf B a t¥etf soukolf C se vol=
n& protédeji bez zatiZeni, |

P II® je sepnuta spojka dopfednych stupnd S1 s t¥etf brzda B3. Tretf soukolil pracuje
Jako jednoduchy planetovy pievod. Prvni soukolf A, druhé soukolf B a ¥tvrté soukolf D se
volné& protéfejl bez zatiZent, '

P¥i TII° je sepnuta spojka dopfednych stppﬁﬁ Sl a druhé brzda B2. Prvni soukolf A, druhé
soukolf B a t¥etf soukoll C pracuji jako sléieny diferencidln{ prevod. Stvrté soukolfl D se
voln¥ protdlf bez zatiZeni. )

pri IV® je sepnute spojka dopfedngeh stupnd S1 a prvni brzdas Bl. Druhé soukol{ B a tfetd
soukolf C pracujl jako slozeny.diferenciélni pfevod. Prvni soukolf A a &tvrté soukolf D se
voln¥ protédejl bez zatlZent, '

P¥L VO je sepnuta spojka dopfednych stupnd S1 @ spojka rychlob&hu S2. Celd planetovéd ¥ést
se tod{ jako jeden celek.

Pri VI® je sepnuta spojke rychlob&hu S2 8 prvni brzdé Bl. Druhé soukolf B pracuje jako



N

jednoduchy planetovy prevod. Prvni soukolf 4, tret? soukolf C a. &tvrté soukolf D se voln&
protédejf bez zati¥eni.

P¥i VII® je sepnuta spojka rychlob¥hu S2 e druhé brzda B2. Prvn{ soukolf A a druhé soukold
B pracuji jako sloZeny diferenciélni prevod., Tfeti soukolf C a gtvrté soukolf D se voln& pro-
tééejf bez zatiZfeni,

P#i zpételce RI° Je sepnuta spojka zpdtelky S3 détVrté brzda B4. Druhé soukoli B, tretf
soukolf C a gtvrté soukolf D pracujf jako sloZeny diferencidln{ prevod. Prvé soukoll A se
voln& protédf bez zatizent.

P#i zpételce R11° je sepnuta spojka zpéteéky 83 a tieti brzda B3. Druhé soukolf B pracuge
jako prosty prevod. Prvni soukolf A, t¥etd soukelt Q a ¥tvrté soukoli’D se voln¥ protéfeji bez
zat{%ent, .

Pfi zpétedce RILI® je sepnuta spojka zpéteéky S3 a druhé brzda B2. Prvni scukolf A a dru-
hé soukolf B pracuji jeko slofeny diferencidlnf pievod. T¥et{ soukold C a Ytvrté sonkoli D

¢

se volnd protéfejf bez zatiZenf, '

P¥i volb& zubti planetovych soukolf:

soukol{ » A B ¢ D
potet zubd korunového kola 85 93 93 93
poet zubd centrélnfho kola 27 27 27 27

se doséhne t&chto pPevodd u jednotlivych pfevodovych stupni:

RIIT RII .RI I II - III v VI VII

-1,43 -3,44  -8,38 4,44 2,63 1,89 1,37 1,00 0,78 0,45
Po¥et pracovnich refimd pievodovky podle vynélezu, jak Je uveden na obr. 2, Jje meximélni,

Nékteré dosafitelné prevodové stupnd se nemusi vyuZfvat, napifklad v11°, RrII® a RIII®,

PEXEEDMET VYN ALEZU

Vicestupnové plsnetovéd prevodovka urfené pro motorové vozidla a stavebnd stroje, tvotend
gtyrfmi jednoduchymi planetovymi soukolimi, t¥emi spojkami a ¥ty¥mi brzdami, kde uné¥e tteti-
ho soukol{ je pevn® spojen s kofunovym kolem druhého soukolf, und¥e¥ druhého soukoll je pe{-
né spojen s korunovym kolem prvniho soukolf a & kxorunovym kolem t¥etfho soukolf, spojka do-
p¥ednych stupﬁﬁ spojuje vstupn{ h¥idel s h¥idelem dopfednych stupnt, ktery je pevn& spojen
s centrélnfm kolem t¥etfho soukolf, spojka rychlob&hu spojuje vstupni h¥fdel s h¥fdelem rych-
lob&hu, ktery je pevn& spojen s unéSelem druhého soukolf, spojka zpétedky spojuje vstupni
h#f{del s hifdelem zpételky, kitery je pevnd spojen s centrélnim kolem prvnfho soukolf a s
centrélnim kolem druhého soukolf, pFilemZ sk¥{n prevodovky je spojena prvou brzdou s h¥f{delem
zpéteky, druhou brzdou s undSefem prvniho soukolf, t¥etf brzdou s korunovym kolem prvntho
soukolf, vyznadend tim, Ze uné¥ed Etvrtého soukoli(D)je pevné qujen s undSelem t¥ettho sou=-
kxolf (C) a vystupnim h¥fdelem (5), centrdlnf kolo ¥tvrtého soukolf (D) je pevn& spojeno s
h¥fdelem dopFednych stuphd (2), prifem? ski{R prevodovky (6) je ¥tvrtou brzdou (B4) spojena
s korunovym kolem &tvrtého soukolf (D).
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