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MECHANIZM NAPEDOWY SZYBKI ODLJCZNIKA WYSOKIEGO NAPIECIA

N

Przedmiotem wynalazku jest meohanizm napgedowy szybki odlacznika wysokiego napiegcia,
prseznaczony do wspdélpracy z odlacznikawmi zwlaszcza 110 kV na prad znamionowy 630 A
1 1250 A stosowanymi w stacjach elektroenergetycznych wyposazonych w automatyke do szybe~
kiego odigozania transformatordw w czasie przerwy bheznapieciowej lub do wylaozania
wiglednie zalaozania podczas pracy jaltowej transformatordéw 110/SN kV i mocy do 40 MVA.

Znane dotychczas mechanizmy napedowe do odlacznikéw szybkich, np. rozwigzanie wedlug
polskiego zgloszenia nr P, 193909, sg wyposazone W sprezynowy zasobnik, ktdérego sprezyny
napina za posrednictwem mechaniozne)j przekladni silnik elektryczny. Sprezyny te sa utrzy-~
aywane w stanie napiecla za pomocs mechanioznych elementdéw zapadkowych, zwalnianie zas
sprezyn nastepuje za posredniotwem elektromechanicznyoh elementdéw wybijakowych,

Wadg tego typu mechanizmdéw jest ich skomplikowana budowa i zwigzana z tym znaczna
zawodno$ ¢ dziatanila, spowodowana zwlaszcza w warunkach pracy napowietrznej czynnikami
atmosferycznymi jak duza wilgotno$é i niska temperatura. Dodatkowe opory mechanioczne
wystepujace np. w wyniku obmarzania no2zy robhoozych odigcznika i ruchomyoh elementdw me-=
chanizmu nape¢dowego prowadzg do tego, Ze zwiekszony moment hamujgcy nie ma pokrycia
w energii kinetyoznej sprezyn zasobnika, co moze spowodowa¢ niedomykanie si¢ nozy wzgled-
nie niecatkowite ioh otwieranie i w konsekwencji awarie¢ oraz uszkodzenie odlgcznika,

Mechanizm napg¢dowy wedlug wynalazku, przystosowany zaréwno do zdalnego elektrycznego
Jak i re¢oznego sterowania za pomocs rozlacznej korhy, posiada przekladni¢ sSlimakows,
ktérej slimak jest bezposrednio napedzany szeresowym silnikiem elektrycznym na prad sta-
1y. Silnik ten, pracujgoy w obu kierunkach w zaleihoéci od tego czy noze robooze odiacz-
nika sg otwierane czy zaumykane, dostosowuje sw6j moment zwrotny do ewentualnie zwigkszo-
nych oporéw mechanicznych odtacznika. Wat gidwny $limacznicy, osiowo polaczony z walem
noly roboozych odigacznika, jest zakornczony w swojej dolnej ozesci wystgpem, przeznaczo-
nym do przerywania poprzez elektromechaniczny uklad zestykéw i stycznikdéw pracy
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mechanizmu w momencie zakoiozenia operacji otwierania lub zamykania nozy roboozych,
Elektromechaniczny uklad sluiy jednoczesnie, w zaleznosoi od tego na ktéry zestyk przyj-
dzie 2 zZewnatrs impuls elektryoczny, do zmiany kierunku obrotéw silnika. Meochanizm nape-
dowy posiada ponadto elektromagnetyczng blokade, uniemozliwiajaoa reozne uruchomienie
mechanizmu napedowego w kierunku otwaroia lub zamkni¢cia no2y roboczych znajdujaoych

sie pod napigoiem.

Przedstawione rozwigzanie charakteryzuje sie¢ stosunkowo malym gabarytem oraz prosta
budowa. Brak sprzegiel luZnikowych, zapadek 1 wmechanizméw wybijakowych, nieodzownych
w napedach zasobnikowych, zapewnia prostot¢ eksploatacji oraz pozwala na uniknigoie
oz¢styoh zabiegéw konserwacyjnych. Elektromagnetyczna blokada zas, w jaka wyposazony
Jest mechanizm, umozliwia jego r¢czne sterowanie wylgoznie w stanie bezpiecznym zardwno
dla obslugi jak i oditgoznika.

Przedmiot wynalazku jest schematycinie pokazany w przykiadzie wykonania na rysunku
przy otwartym polozeniu no2y roboczych odlgoznika. Sklada si¢ on z szeregowego silnika
elektrycznego 1, zasilanego z baterii pradu stalego w jaka wyposazona jest kazda stacja
transformatorowa o gérnym napi¢eciu 110 kV i napedzajacego za posredniotwem $limaka 2
$l1imacznio¢ 3, osadzong na wale gléwnym 17. Silnik 1, pracujgcy w obu kierunkach w za-
leznosol od tego 0zy noze robocze 7 odlacznika sa otwierane oizy zamykane, dostosowuje
sw6) moment zwrotny do ewentualnie zZwigkszonyoh oporéw mechanicznyoh odlacznika, Wal
gléwny 17 slimaoznicy 3, osiowo polaczony z walem nozy roboczych 7 bezposrednio lub za
posrednictwem przegubu Kardana, jest zakoiiczony w swojej) dolnej oczgsci wystepem 11,
przeznaczonym do przerywania poprzez elektromechaniozny uktad zestykdéw 10 i 12 oraz
styoznikéw 8 1 9 pracy mechanizmu w momencie zakoriozenia operacji otwierania lub zamyka-
nia nozy roboozych 7. Uklad ten, w zaleznosci od tego na ktéry zestyk przyjdzie z zew~-
natrz impuls elektryczny, stuly jednoczesnie do zmiany kierunku obrotéw silnika 1, Na
koncu 4 walu $limaka 2 jest osadzona rozlaczna korba 6, przeznaczona do ewentualnego
recznego otwierania lub zamykania nozy roboczych 7 albo do regulacji zestykéw 10 i 12
przy krarncowych potozeniach wystepu 11. Reczne uruchomienie no2y 7 znajdujgocych sie pod
napiecier uniemo2liwia elektromagnetyozna blokada 15, Na koricu korby 6 znajduje sie
zgrubienie 5, ktére po wlozeniu korby w naped i osadieniu je) na korou 4 walu $limaka 2
otwiera zesatyk 13,

Dzialanie mechanizmu napedowego wediug wynalazku soisle wynika 3 jego bhudowy i prize-~
biega w sposéb nastepujaoy. éodania impulsu zalaoczajacego poprzes zestyk 10 na styocznik 9
powoduje zamknigoie elektryoznego obwodu zasilajacego 1 uruchomienie silnika 1, ktéry
poprzez §limak 2, €limacznice 3 i wal 17 zamyka noie rohocze 7 odlgocznika., W momenocie
zakolczenla operacji zamykania nozy 7, wystep 11 znajdujgoy sie w pozyoji krarocowe)
otwiera zestyk 10 przerywajac doplyw pradu do stycznika 9, ktéry z kolei otwiera obwdd
zasilania silnika 1, powodujac jego zatrzymanie. Nadmiar energii kinetycznej ukladu ru-
choﬁego w polozeniach kraincowych jest wytlumiany przez speojalne amortyzatory. W podobny
sposéh odbywa ai¢ proces otwierania nozy 7 odigcznika z tym tylko, Ze impuls wylaozajacy
jest wysylany na zamkniety zestyk 12,‘kt6ry pobudza stycznik 8 uruchamiajaoy silnik 1
w odwrotnym kierunku. i

W przypadku zaistnienia koniecznosci r¢osnego otwarcia nozy 7 znajdujgoych si¢
w stanie beznapig¢oiowym, to jest bezpieoznym pray uzyciu korby 6, na przycisku 14 poja-
wia si¢ impuls elekiryczny. Pobudzona cewka elektromagnetyoczna 15 odblokowuje otwdr
znajdujqoy si¢ w obudowie wmechanizmu napedowego przeznaczony do wtozenia korhy 6. Osa-
dzona na kofcu 4 walu §limaka 2 korba 6 otwiera swoiw zgrubieniem 5 zestyk 13, rozlacza—
Jao otwéd elektryozny stycznikéw 8 1 9 oraz‘blokujno w ten sposdb mozliwo$é elektryczne-
g0 uruchomienia wechanizmu napedowego.
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Zastrzez2enie patentowe

Mechaniza napedowy saybki odlgcznika wysokiego napigoia, wyposazony w silnik elek-~
tryozny 1 praekladni¢ $limakowq spra¢gnictsg z zZestykami sterujacymi praca silnika oraz
przystosowany zaréwno do zdalnego elektryczmego jak 1 r¢oznego sterowania za pomocs
roztgcznej korby, z namienny t ym, 2e slimak /2/ przekladni jest napedzany
bezpoérednio szeregowym silnikiew elektrycznym /1/ naprad staly, pracujacya w obu kie-
runkach w zalezno$ocil od tego ozy noze robocze /7/ odlgcznika sa otwierane czy zamykane,
za$ wal gléwny /17/ $limacznicy /3/, osiowo polaczony z walem odlacznika, posiada
w swojej dolnej ozesci wystep /11/ przeznaczony do przerywania poprzez elektrowechanicz-
ny uklad zestykéw /10/ i /12/ oraz stycznikéw /8/ 1 /9/ pracy wechanizmu w momencie za-
koniozenia operacji otwierania lub zamykania nozy /7/, przy ozym uruchomienie silnika /1/
w kierunku zamykania lub otwierania nozy /7/ nastepuje w womencie zalgczenia zestyku /10/
wgpéipracujgoego ze stycznikiem /9/ badZ zestyku /12/ wspéipracujgqoego ze stycznikiem /3/,
podczas pracy ktéryoch otwér przeznaczony do wkladania korby /6/ stuzacej do recznego
sterowania nozami /7/ znajdujacywil si¢ w stanie beznapiecciowym jest zamknigty za pomoca
elektromagnetyoznej blokady /15/.
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