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Zemédélsky stroj na zpracovani pudy, zejména
zemédélsky stroj na zpracovani piidy obsahuje ramovou
konstrukci, na které je uspotadano vice pracovnich
jednotek. Ramova konstrukce obsahuje jeden stfedni ram
(1), vymezujici spolu s na ném p¥ipevnénymi pracovnimi
jednotkami (2) prvni prostor (3), a na stfednim rdmu (1)
dva oto&né ulozené bo¢ni ramy (4, 5), které vymezuji
spolu s na nich pfipevnénymi pracovnimi jednotkami (2)
druhé prostory (6, 7), a na boénich ramech (4, 5) dva
dal3i otoéné& ulozené krajni ramy (8, 9), které vymezuji
spolu s na nich ptipevnénymi pracovnimi jednotkami (2)
tieti prostory (10, 11). V piepravni poloze jsou bo¢ni
ramy (4, 5) uspotadany v podstaté kolmo nahoru a krajni
ramy (8, 9) jsou uspofadéany v podstaté kolmo dolu.
Krajni ramy (8, 9) jsou v piepravni poloze uspofadany
tak, ze jejich tfeti prostory (10, 11) se vzdjemné
prostupuji, pticemz vytvateji pranikovy prostor (12).
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Zemédélsky stroj na zpracovani puady

Oblast techniky

Vynalez se tyka zemeédélského stroje na zpracovani pudy, zejména
zemédélského stroje na zpracovani pudy obsahujiciho ramovou konstrukci, na které
je usporadano vice pracovnich jednotek, kde rdmova konstrukce obsahuje jeden
stfedni ram, na ném dva oto¢né ulozené boéni ramy, a na nich dva dali otoéné

uloZené krajni ramy.

Dosavadni stav techniky

V souCasné dobé je znadm zemédélsky stroj na zpracovani pldy, ktery
obsahuje ramovou konstrukci rozdélenou do péti sekci, na které je uspofadano vice
pracovnich jednotek. RA&mova konstrukce je obvykle rozdélena podle sekci tak, Ze
kazda sekce obsahuje jednu cCast ramové konstrukce, které jsou vigi sobé pfi
pfepravé vzajemné sklopné. Ramova konstrukce pak obsahuje jeden stfedni ram,
na némz jsou uspofadané dva oto€né uloZzené boc¢ni rdmy, a na nichZ jsou
uspofadané dva dalSi oto€né uloZzené krajni rdmy. V pfepravni poloze jsou boéni
ramy usporadany v podstaté kolmo nahoru a krajni ramy jsou usporadany v podstaté
kolmo dolu. Toto uspofadani umoziuje slozit stroj o velkém pracovnim zabéru do
kompaktnich rozmérd, které umoziuji jeho transport po pozemnich komunikacich.
Nevyhodou tohoto konstrukéniho usporfadani je to, Ze maximalni mozna vyska ramu,
v€etné na ném upevnénych pracovnich jednotek, je pfimo umérna k $ifce stfedniho
ramu, a to v poméru $ifka stfedniho ramu délana ¢tyfmi. Pro pfiklad, pokud je stiedni
ram Siroky 3000mm, tak maximalni mozna vySka jednotlivych ramu je 750mm.
Vrealité pak je mozné dosahnout, pfi Sifce stiedniho ramu 3000mm, maximalni
mozné vysky jednotlivych rami o velikosti 735mm. Podstatné je to, Ze niz$i vyska
ramu znamena jeho niZsi svétlost, coZ pfinasi zasadni nevyhodu v tom, Ze je vyrazné
omezena hloubka zabéru pracovnich nastroju, protoZe plati, Ze ¢im je vétsi vyska
ramu, vCetné jeho pracovnich jednotek, tim do vétsi hloubky mohou tyto pracovni
jednotky na pldu pUsobit.

Vyse uvedené, tedy omezena moZnost hloubkové zpracovani puldy

predstavuje hlavni nevyhodu sougasného stavu techniky.
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Cilem vynalezu je konstrukce zemédélského stroje na zpracovani pudy, ktery
bude umozZnovat hloubkové zpracovani plGdy podstatné vétsi nez je znamé ze
soucasného stavu techniky. Dal$im cilem vynalezu zvétSeni prostoru mezi spodni

¢asti ramu a povrchu pudy, pfesnéji jeho svétlosti.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do znacné miry odstrafiuje a cile vynalezu naplnuje
zemédélsky stroj na zpracovani pldy, zejména zemédélsky stroj na zpracovani pudy
obsahujici ramovou konstrukci, na které je usporadano vice pracovnich jednotek, kde
ramova Kkonstrukce obsahuje jeden stiedni ram, vymezujici spolu s na ném
pfipevnénymi pracovnimi jednotkami prvni prostor, a na stfednim ramu dva otoéné
ulozené boCni ramy, které vymezuji spolu s na nich pfipevnénymi pracovnimi
jednotkami druhé prostory, a na bo¢nich ramech dva dal$i otoéné uloZené krajni
ramy, které vymezuji spolu s na nich pfipevnénymi pracovnimi jednotkami treti
prostory, pfiCemz v prepravni poloze jsou bo€ni ramy uspofadany v podstaté kolmo
nahoru a krajni ramy jsou uspofadany v podstaté kolmo dolu, podle vynalezu jehoz
podstata spoCiva v tom, Ze v pfepravni poloze jsou krajni ramy uspofadany tak, Ze
jejich tieti prostory se vzajemné prostupuji, pfiCemz vytvareji pranikovy prostor.
Vyhodu je to, Ze se hloubka zabéru, pfipadné svétlost ramu nebo zbytkova svétlost
do plady, mohou zvétsit minimalné o 1/4 vysky (B) priinikového prostoru.

V priinikovém prostoru jsou s vyhodou jednotlivé pracovni jednotky,
pfipevnéné na jednom z krajnich rdmd, usporadany vzdy ve volném prostoru mezi
pracovnimi jednotkami pfipevnénymi na druhém krajnim ramu.

Vyhodné také je, kdyz jsou bo&ni ramy a krajni ramy otoéné uspradany tak, ze
jak osy otaceni boc€nich ramd, tak i osy otaceni krajnich rdmd, jsou umistény
v podstaté symetricky k stfedové ose celého stroje. To je vyhodné s ohledem na
rovhomeérné vyvazeni hmoty celého stroje a dale to umozruje dosaZzeni maximaini
pracovni Sifky pfi zachovani pfijatelné transportni $ifky a vysky stroje.

Dale je vyhodné, kdyZ jsou jednotlivé pracovni jednotky v pracovni poloze
upevnéné ke krajnim ramum uspofadany vzhledem k stfedové ose celého stroje
vzajemné nesymetricky, pfi€emz nejvyhodnéji jsou v pracovni poloze pracovni
jednotky upevnéné ke krajnim ramim a umisténé vjedné radé, usporadany

vzhledem k stfedové ose celého stroje vzajemné nesymetricky tak, ze vzdalenost (Y)
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pracovni jednotky pfipevnéné v fadé na jednom krajnim ramu, méfeno od stiedové
osy stroje, je minimalné o jednu vzdalenost (X) vétsi nebo mensi nez je vzdalenost
odpovidajici pracovni jednotky upevnénée ve stejné fadé na druhém krajnim ramu,
kde vzdalenost (X) odpovida nejmen$i vzajemné vzdalenosti dvou pracovnich
jednotky uspofadanych ve sméru pohybu stroje v riznych rfadach za sebou.

Vyhodné je, kdyz vzajemna vzdalenost (Z) pracovni jednotek pfipevnénych
v jedné fadé€ odpovida minimalné dvojnasobku vzdalenosti (X).

Dale je vyhodné, kdyZ jsou jednotlivé pracovni jednotky, umisténé v jedné
fadé ve sméru jizdy, vzajemné posunuty az o vzdalenost (W) odpovidajici plus minus
dvounasobku vzdalenosti (X). Vyhodou je optimalizace vyplnéni prinikového
prostoru, kde jsou proti sob& v pfepravni poloze uspofadany pracovni jednotky
krajnich rama.

Z pohledu jednoduchosti celkového konstrukéniho uspofadani je vyhodné,
kdyZ vyska (C) jednotlivych prostorl je v podstaté stejna. Vyska jednotlivych ramu se
muaze mirné liSit, napfiklad s ohledem na kinematiku jejich sklapéni nebo s ohledem
na odlisnou dimenzi jednotlivych ramu. Pfesnéji se da fict, Zze stejna by u véech rama
méla byt svétlost pod rdmem, tedy vySka od spodni ¢asti ramu ke $pici pracovni
jednotky. Z pohledu kvality prace, pfesnéji rovhomérnosti prace, je vyhodné, kdyz
jsou spodni ¢asti ramovych konstrukci na jednotlivych ramech v podstaté v roviné.

S ohledem na vySe uvedené je zfejmé, Ze vyhodou konstrukéniho feseni
podle vynalezu je to, Ze maximalni mozna vyska ramu, véetné na ném upevnénych
pracovnich jednotek, pfesné&ji jeho zastavéného prostoru, se zvétsi o 1/4 vysky (B)
pranikového prostoru. To znamena vyrazné vétsi hloubku zabéru pracovnich nastrojti
v pudé a tim i jeji lepsi a hlavné efektivnéjsi zpracovani. Velice vyhodné je dale
vyrazné navyseni svétlosti mezi ramem a povrchem pldy, a tim i vyrazné zvyseni

prachodnosti zeminy a organickych zbytk(, tedy navy$ené odolnosti proti ucpavani.

Piehled obrazku na vykrese

Vynalez bude blize osvétlen pomoci vykresu, na kterém obr. 1 znazorfiuje
prostorovy pohled na celkové uspofadani zemédéliského stroje zpracovani pudy
v pfepravnim stavu, obr. 2 znazoriuje prostorovy pohled na celkové usporadani

zemédélského stroje zpracovani pldy v pracovnim stavu, a obr. 3 znazoriiuje
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schematické usporadani prostorll jednotlivych ram0 v prepravnim stavu

zemédélského stroje zpracovani pady.

Priklad provedeni vynalezu

Zemédélsky stroj na zpracovani pldy (obr. 1) obsahuje ramovou konstrukci,
na které jsou uspofadany ve Ctyfech fadach 13 pracovni jednotky 2.

Ramova konstrukce (obr. 2) obsahuje jeden stfedni ram 1, vymezujici spolu s
na ném pripevnénymi pracovnimi jednotkami 2 prvni prostor 3, a na stfednim ramu 1
dva oto¢né uloZzené boCni ramy 4,5, které vymezuji spolu s na nich pfipevnénymi
pracovnimi jednotkami 2 druhé prostory 6,7, a na boénich rdmech 4,5 dva dalsi
ototné ulozené krajni ramy 8,9, které vymezuji spolu s na nich pfipevnénymi
pracovnimi jednotkami 2 tfeti prostory 10,11, pfi¢emz v pfepravni poloze jsou boé&ni
ramy 4,5 usporadany v podstaté kolmo nahoru a krajni ramy 8,9 jsou usporadany
v podstaté kolmo dolu.

V prepravni poloze jsou krajni ramy 8,9 uspofadany tak, Ze jejich freti
prostory 10,11 se vzajemneé prostupuji (obr. 3), pfi¢emz vytvareji priinikovy
prostor 12.

V prinikovém prostoru 12 jsou jednotlivé pracovni jednotky 2, pfipevnéné na
jednom z krajnich rami 8,9, uspofadany vzdy ve volném prostoru mezi pracovnimi
jednotkami 2 pfipevnénymi na druhém krajnim ramu 8,9.

Bo¢ni ramy 4,5 a krajni ramy 8,9 jsou oto¢né usporadany tak, Zze jak osy 14
otaCeni bocnich raml 4,5, tak i osy 15 otaceni krajnich rami 8,9, jsou umistény
v podstaté symetricky k stfedové ose 16 celého stroje.

V pracovni poloze jsou jednotlivé pracovni jednotky 2 upevnéné ke krajnim
ramdm 8,9 uspofadany vzhledem k stfedové ose 16 celého stroje vzajemné
nesymetricky.

V pracovni poloze (obr. 2) jsou pracovni jednotky 2, upevnéné ke krajnim
ramim 8,9 usporadané v jedné fadé 13, usporadany vzhledem k stiedové ose 16
celého stroje vzajemne nesymetricky tak, Zze vzdalenost (Y) pracovni jednotky 2
pfipevnéné v fadé 13 na jednom krajnim ramu 8, méfeno od stfedové osy stroje 16,
je minimalné o jednu vzdalenost (X) vétSi nebo mensi nez je vzdalenost odpovidajici
pracovni jednotky 2 upevnéné ve stejné fadé 13 na druhém krajnim ramu 9, kde
vzdalenost (X) odpovida nejmensi vzajemné vzdalenosti dvou pracovnich jednotky 2

usporadanych ve sméru pohybu stroje v riznych fadach 13 za sebou.



Vzajemna vzdalenost (Z) pracovnich jednotek 2 pfipevnénych v jedné rfade 13
odpovida minimalné dvojnasobku vzdalenosti (X).

Jednotlivé pracovni jednotky 2 pripevnéné v jedné radé 13 jsou ve sméru jizdy
vzajemné posunuty az o vzdalenost (W) odpovidajici plus minus dvounasobku

vzdalenosti (X).

Primyslova vyuzitelnost

Zemédélsky stroj na zpracovani pldy podle vynalezu lze vyuZit pro

efektivnéjsi zpracovani pldy a pro bezpecénou prepravu po béZzné komunikaci.



Patentové naroky

1. Zemédélsky stroj na zpracovani pudy, zejména zemédélsky stroj na
zpracovani pldy obsahujici ramovou konstrukci, na které je uspofadano vice
pracovnich jednotek, kde ramova konstrukce obsahuje jeden stfedni ram (1),
vymezujici spolu s na ném pfipevnénymi pracovnimi jednotkami (2) prvni
prostor (3), a na stfednim ramu (1) dva oto&né ulozené boé&ni ramy (4,5), které
vymezuji spolu s na nich pfipevnénymi pracovnimi jednotkami(2) druhé
prostory (6,7), a na bo¢nich ramech (4,5) dva dalsi oto¢né uloZzené krajni
ramy (8,9), které vymezuji spolu s na nich pfipevnénymi pracovnimi
jednotkami (2) treti prostory (10,11), pfi€emz v pfepravni poloze jsou boéni
ramy (4,5) uspofadany v podstaté kolmo nahoru a krajni ramy (8,9) jsou
uspofadany v podstaté kolmo dolu, vyznacujicisetim, ze
v pfepravni poloze jsou krajni ramy (8,9) uspofadany tak, Ze jejich treti
prostory (10,11) se vzajemné prostupuji, pfi¢emz vytvareji pranikovy
prostor (12).

2. Zemédélsky  stroj na  zpracovani pudy, podle naroku 1,
vyznadujici se tim, Ze v prinikovém prostoru (12) jsou jednotlivé
pracovni jednotky (2), pfipevnéné na jednom zkrajnich ramu (8,9),
usporadany vzdy ve volném prostoru mezi pracovnimi
jednotkami (2) pfipevnénymi na druhém krajnim ramu (8,9).

3. Zemédélsky stroj na zpracovani plidy, podle nékterého z predchozich narokd,
vyznacujici se tim, Zze bo¢ni ramy (4,5) a krajni ramy (8,9) jsou
oto€né uspofadany tak, ze jak osy (14) otaceni boénich ramu (4,5), tak i
osy (15) otaceni krajnich rama (8,9), jsou umistény v podstaté symetricky k
stfedové ose (16) celého stroje.

4. Zemeédélsky stroj na zpracovani pldy, podle nékterého z prfedchozich naroki,
vyznacujici se tim, Ze v pracovni poloze jsou jednotlivé pracovni
jednotky (2) upevnéné ke krajnim ramdm (8,9) uspofadany vzhledem
k stfedové ose (16) celého stroje vzajemné nesymetricky.

5. Zemédélsky stroj na zpracovani pudy, podle nékterého z pfedchozich narokd,
vyznacujici se tim, Ze v pracovni poloze jsou pracovni jednotky (2)
upevnéné ke krajnim ramdm (8,9) usporadané v jedné radé (13) usporadany

vzhledem k stfedové ose (16) celého stroje vzajemné nesymetricky tak, ze
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vzdalenost (Y) pracovni jednotky (2) pfipevnéné v fadé (13) na jednom
krajnim ramu (8), méfeno od stfedové osy stroje (16), je minimalné o
jednu vzdalenost (X) vétsi nebo mensi nez je vzdalenost odpovidajici pracovni
jednotky (2) upevnéné ve stejné fadé (13) na druhém krajnim ramu (9), kde
vzdalenost (X) odpovida nejmensi vzajemné vzdalenosti dvou pracovnich
jednoteR’; (2) uspofadanych ve sméru pohybu stroje v riznych fadach (13) za
sebou. »

. Zemé&délsky stroj na zpracovani pudy, podle nékterého z pfedchozich naroki,
vyznacujici se tim, Ze vziemna vzdalenost (Z) pracovnich
jednotek (2) pfipevnénych v jedné fadé (13) odpovida minimalné dvojnasobku
vzdalenosti (X).

. Zemédélsky stroj na zpracovani pudy, podle nékterého z pfedchozich narokd,
vyznacdujici se tim, Ze jednotlive pracovni jednotky (2) umisténé
v jedné fadé (13) jsou ve sméru jizdy vzajemné posunuty az o vzdalenost (W)
odpovidajici plus minus dvounasobku vzdalenosti (X).

. Zemédélsky stroj na zpracovani pudy, podle nékterého z pfedchozich narokd,
vyznaéujici se tim, ze vySka (C) jednotlivych prostori (3,6,7,10,11)

je v podstaté stejna.
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