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OZET
SURUCU DAVRANISINI TAKIP ETMEYE VE GELISTIRMEYE YONELIK SISTEM VE
YONTEM

Sdrluculere geri bildirim saglamaya yonelik sistem ve ydntem. Sistem bir arag
sdrtlirken segilen arag parametrelerini izler ve segilen arag parametrelerini dnceden
belirlenen esikler ile karsilastirarak bir veya daha fazla aracin galisma ihlalini algilar.
Esik asildidinda slriiclye bir tavsiye mesaji gonderilir. Arag ¢alismasi ihlali dnceden
secilen bir sdre iginde dizeltimediginde, bu durumda bir Gg¢lncl tarafa veya bir
merkezi sunucuya bir ihlal raporu gbnderilebilir vefveya farkll bir yénlendirme mesaiji
suricuye saglanabilir. Ara¢c parametre verisi bir yerlesik ara¢ tanm sisteminden
izlenebilir. Yénlendirme mesajl bir konusma mesaji gibi bir sesli uyarl veya bir metin
mesajl gibi bir gbrsel uyarn olabilir. Secilen arag parametreleri bir arag hizi, bir arag

hizlanmasi veya bir arag emniyet kemeri kullanimi olabilir,
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iISTEMLER

. Suruculere geri bildirim saglamaya yonelik bir ydntem clup 6zelligi asagidakileri

icermesidir:

bir arag (101) kullanilirken secilen arag parametrelerini takip etme (305), segilen
arag¢ parametreleri yanal, uzunlamasina ve dikey ydnlerde bir arag hizlanmasin
icerir;

Onceden belilenen bir slre boyunca yanal, uzunlamasina ve dikey yonlerde
ara¢ hizlanmasini dlgme;

bir yer cekimi ydnanid ve aracin bir hareket ydnini belirleme;

ara¢ bir yokusta bulundugunda veya yatay ylzey yéninid degistirdiginde yer
¢ekimsel etkileri hizlanma él¢limlerinden filtreleme;

secilen ara¢ parametrelerini kullanarak bir ara¢ ¢alisma ihlalini algilama (306);
ve

bir arag galisma ihlalini sriiclye bildirme {307).

. Istem 1’e gére yéntem olup &zellidi, ayrica asadidaki adimi igermesidir:

bir ara¢ calismasi ihlali bir sire icinde dizeltimedidinde, bu durumda bir

uclncl tarafa bir ihlal raporu gonderme (308).

. Istem 1'e gére yontem olup 6zellidi, ayrica asagidaki adimi igermesidir:

bir ara¢ calismasi ihlali bir sire icinde dizeltimediginde, bu durumda bir

merkezi sunucuya (109) bir ihlal raporu gdnderme.

. Istem 1'e gére yontem olup dzelligi, ayrica asagidaki adimi icermesidir:

bir ara¢ ¢aligmas ihlali bir sire i¢cinde diuzeltimediginde, bu durumda siricuye

bildirim gonderme.

. Istem 1’e goére yontem olup 6zelligi, segilen arag parametrelerini takip etmenin

ayrica asagidaki adimi icermesidir:

arag parametre verisini bir yerlesik arag tani sisteminden (102) takip etme.

. Istem 1’e gore yontem olup dzelligi, arac ihlalini siriictye bildirmenin bir sesli

uyariyl baglatmasini icermesidir.
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istem 6'ya gére yoéntem olup 6zelligi, arac ihlalini siriicilye bildirmenin bir

konusma mesajini oynatmayi icermesidir.

istem 1'e gdre yéntem olup 6zelligi, arag ihlalini striciiye bildirmenin bir grsel

uyari baslatiimasini icermesidir,

istem 8'e gére ydntem olup 8zelligi, arag ihlalini siiriiciiye bildirmenin bir metin

mesajl baslatmayi igermesidir.

istem 1’e gdre ydntem olup &zellidi, secilen arag parametrelerinin ayrica bir arag

hizini icermesidir.

istem 1'e gére yontem olup dzelligi, secilen ara¢ parametrelerinin ayrica arag

emniyet kemerinin kullanmlip kullamimadigini icermesidir.

Bir araci kullanirken bir slriiciye geri bildirim sadlamaya yonelik (102, 103,
104, 105, 106, 107, 108, 109, 110, 111, 201, 202, 203) bir ara¢ takip sistemi
olup 6zelligi, asadidakileri icermesidir:

bir arag bilgi araytzu (102);

bir ¢cikis araylizi;

bir veya daha fazla arag galisma parametresini takip eden bir takip cihazi;

yanal, uzunlamasina ve dikey yonlerde hizlanmayi dlgmeye ydnelik en az bir
ivmedlger igeren bir ivmedlger modill; ve:

arac bilgi araytizil ve ¢ikig arayuzu ile iletisim halinde bir islemci (103, 104),
burada, iglemci bir veya daha fazla takip edilen calisma parametresine ve
Onceden belirlenen bir stre boyunca él¢lilen hizlanmalara gbre veri almak
uzere konfigure edilir ve asadidaki adimlari yerine getirmek uzere kullanilabilir:
takip edilen bir veya daha fazla ara¢ ¢alisma parametresine gére bir yer ¢ekimi
yoniinid ve bir arag hareket yonin( belirleme; ve

arag bir yokusta bulundugunda veya yatay ylzey yonlini degistirdiginde yer
gekimsel etkileri uzunlamasina, yanal ve dikey hizlanma o&lglimlerinden
filtreleme;

ara¢ parametrelerini dnceden belirlenen bir esik ile karsilagtirarak hir veya daha

fazla ara¢ ¢caligma ihlalini algilama; ve
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dnceden belirlenen esik asildiinda c¢ikis arayuzind kullanarak surtcuyd

uyarma.

istem 12've gére arac takip sistemi olup 6zelligi, arag bilgi arayiiziinin
asagidakilerden olugsan gruptan birini veya daha fazlasini icermesidir;

bir yerlesik tani sistemi (102);

ivmedlger;

bir cografi konum cihazi; ve:

bir lastik basinci sensord.

istem 12'ye gdre arac takip sistemi olup ozelligi, arac cikis arayizunin
asadidakilerden olugan gruptan birini veya daha fazlasini géndermeyi
kolaylagtirmasidir:

bir ses cikis cihazi;

bir goriinti ¢ikis cihazi; ve:

bir dokunsal gikis cihazi.

istem 12'ye gére ara¢ takip sistemi olup &zelligi, ayrica islemci ile iletisim
halinde bir veri iletisim araylzu {107) icermesidir, burada igslemci ayrica veri

iletisim araydzini kullanarak bir uyarn iletmek lGzere konfigire edilir.

istem 15’ goére arag takip sistemi olup &zelligi, islemcinin bir veya daha fazla
arac¢ ¢alisma ihlalinin algilanmasindan sonra veri iletisim araylizini kullanarak

bir uyari iletmek Uzere konfigire edilmesidir.

istem 15’e gére arac takip sistemi olup dzelligi, islemcinin en azindan dnceden
belirlenen bir slre boyunca ortaya ¢ikan bir veya daha fazla ara¢ galisma
ihlalinin algilanmasindan sonra veri iletisim araylzinU kullanarak bir uyar

iletmek (izere konfigiire ediimesidir.
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TARIFNAME
SURUCU DAVRANISINI TAKIP ETMEYE VE GELISTIRMEYE YONELIK SISTEM VE
YONTEM

RUGHAN TALEBI

Bu basvuru 25 Haziran 2007 tarihinde basvurusu yapilan U.S. Patent Basvurusu No.
11/768,056'ya riichan talep eder.

TEKNIK SAHA

Mevcut bulus genel olarak suricl davranigini ve ara¢ surme kosullarini takip etmeye
yonelik bir sistem ve ydntem, ozellikle minimum standartlar karsisinda arag surmeyi

takip etmeye ve slricl davranisin gelistirmeye yonelik bir sistem ve yontem ile ilgilidir,

ALT YAPI

Mevcut olarak bir filo ydneticisinin veya ara¢ sahibinin bir cep telefonunun veya diger
kablosuz cihazin bir GPS raporlama o©zelligini kullanarak aracinin(araglarinin)
konumunu takip etmesini saglayan sistemler bulunmaktadir. Bu cihazlar bir arag
Onceden belidenen bir alandan ayridiginda veya girdiginde (6rnedin cografi mevki
koruma duvari) veya arag belirli bir hizi astiginda ek bildirim saglar. Ancak, bir filo
yoneticisine, ara¢ sahibine, ebeveyne veya bir bagka denetgiye bu tip uyarilan veya
bildirimleri saglamanin disinda mevcut sistemler sirticiye davraniglarini dizeltmeleri

amaciyla gercek zamanh ¢ok az geri bildirim saglar veya hi¢ saglamaz.

Aragta bir sUrict yodnlendirici veya bagka bir operatdr olmadan, mevcut olarak
surticilere aracin anlik calismasina gdre gergek-zamanh geri bildirim, editim ve
yonlendirme saglamaya yonelik highir sistem veya yodntem bulunmamaktadir (yani,
sirls esnasinda slriicli davranisina dayanan). Dolayisiyla, agresif sricl davranisi ve
sUrticil dikkatsizlidi algilanamayabilir ve/veya fark edilemeyebilir, bdylece siriici ve
arac guvenligi azalir. Tatmin edici olmayan sirtcd davranigini belilemek Gzere bir arac
olarak geri bildirimin bulunmamasi surdcinin kurallara uymamaktan uzak tutar; inkar

olasi sonuctur. Ancak, kurallara uymama veya istenmeyen suruci davranigi hakkinda
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hemen geri bildirimin siriciyd yénlendirmede ve uygun davranigi uygun olmayan

surucu davranigindan ayirmada buyuk faydasi bulunur.

US Yayin No. 2002/0019703 sirilen bir aracin gesitli hareketlerini otomatik olarak
algilamak ve takip etmek ve bu tlr hareketleri bagkalarina ve polise octomatik olarak

iletmek (izere otomotiv araglarina yénelik bir glivenlik sistemini aciklar.

CA Yayin No. 2 307 259 ara¢ hizini takip etmeyi ve onceden belilenen esikler
asildiginda bu durumlan algilamayi ve bu durumlari gegici olmayan bir bellek sistemine

kaydetmeyi aciklar.

KISA ACIKLAMA

Kazalara yol acabilen surlicl hareketlerini ve hareketsizliklerini azaltmak amaciyla riskli
vefveya giivensiz slriicl davranisini izleyen ve suriicilye yonlendirme saglayan ticari
filo operatorleri, geng surlicller ve yeni suriiciler dahil olmak lzere gesitli ortamlarda
kullanima ydnelik adapte edilebilen bir siriict ydnlendirme sistemine iliskin bir teknige
ihtiyva¢ duyulmaktadir. Mevcut bulug sirketler, devlet kuruluslar, tiketiciler veya kamu
tarafindan surdcli davranisinin izlenmesine yonelik bir sistem ve yontem ile ilgilidir.
Ornegin, meveut bulus cocuklarinin girebildigi cografi alanlar takip etmeyi olanakl
kilmanin yani sira genglerin sliris davraniglarini uzaktan ydnlendirmeyi saglar. Ayrica,
mevcut bulus filo operatérleri tarafindan deneyimli suricilerin surlis davranislarini

takip etmek ve ydnlendirmek Gzere de kullanilabilir.

Burada aciklanan ara¢ davranisini takip sistemi sirdci performansi ve arag galisma
parametrelerinin gergek-zamanl tekrar kenfiglirasyonunu saglar ve surucu profilleri ve
egilimleri olusturmak amaciyla bu verilerin raporlanmasini olanakl kilar. Mevcut bulus
surtici glvenligini gelistirmek ve kaza oranlarini azaltmak ve “iyi” slirls davranisini
“kotl” suris davranigini olugturmak ve/veya bunlarn ayirmak amaciyla siricl
performansini yonlendirmek lzere Ozel olarak adapte edilen benzersiz bir arag takip

sistemi saglar.

Bulug bagimsiz istemlere gore siricilere geri bildirim saglamaya yonelik bir sistem ve
yontem ile ilgilidir. Sistem bir ara¢ surnilurken secilen ara¢ parametrelerini izler ve

segilen arag parametrelerini dnceden belirlenen esgikler ile kargilastirarak bir veya daha
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fazla aracin ¢alisma ihlalini algilar. Esik asildijinda sirlclye bir tavsiye mesajl
gonderilir. Sistem ayrica, ara¢ bir yokusta bulundugunda veya yatay yuzey yonuni
degistirdiginde vyer c¢ekimsel etkileri uzunlamasina, yanal ve dikey hizlanma
olcumlerinden filtreler. Ara¢ calismasi ihlali dnceden secilen bir slre icinde
dizeltiimediginde, bu durumda bir Uglncu tarafa veya bir merkezi sunucuya bir ihlal
raporu gonderilebilir. Arag ¢alismasi ihlali dnceden segilen bir silire iginde
dizeltiimediginde, bu durumda siriiclye farkh bir yonlendirme mesaji saglanabilir.
Arag parametre verisi bir yerlesik arag tani sisteminden izlenebilir. Yonlendirme mesaji
bir konusma mesaiji gibi bir sesli uyari veya bir metin mesaji gibi bir gérsel uyar olabilir.
Secilen arac parametreleri bir aracin hizi, spesifik yol kosullarina yénelik bir arag hizi,
bir ara¢ hizlanmasi, seritten bir hatali aynlma, bir sonraki araca ¢ok yakin takip etme,
bir arag emniyet kemeri kullanimi, bir cep telefonunun kullanimi, yasa disi etanol
konsantrasyonlarinin algilanmasi, yorgunluk (goéz kirpma orani) ve/veya diger

izlenehilir, algilanabilir hareketler, unsurlar ve/veya davraniglar olabilir.

Bir diger istemlerde belirtiimeyen diizenlemede, bir arac galismasini takip etmeye
yonelik bir sistem ve ydntem, bir araca bir takip cihazi kurmay igerir, burada takip
cihazi ara¢ calisma parametrelerini izler ve burada ara¢ takip cihazi bir sirtclye
yonlendirme geri bildirimi saglayabilir. Arag calismasi bir referans donem boyunca
yonlendirme geri bildirimi saglamadan izlenir ve dénemine yodnelik olarak referans arag
calisma verisi referans toplanir. Referans arag c¢alisma verisi birgok aragtan

toplanabilir.

Referans ddneminden sonra, ara¢ ¢alismasi izlenir ve sirlclye ydnlendirme geri
bildirimi saglanir. Yonlendirme gonderilen aracin ¢alisma verisi referans doneminden
sonra toplanir. Yénlendirme goénderilen aracin c¢aligma verisi siurds ilerlemesini
belirlemek uUzere referans arag calisma verisi ile karsilastinlir. Referans dénemi
boyunca takip etmeye ydnelik ara¢ galisma parametreleri kullanici tarafindan segilebilir.
Referans arag calisma verisi ve/veya yonlendirme gonderilen aracin ¢alisma verisi bir

merkezi sunucuya iletilebilir.

Bir arac¢ ¢alisma profili olusturmaya yonelik bir sistem ve yéntem, bir arag¢ta takip cihaz
kurmayi, burada takip cihazi ara¢ calisma parametrelerini izler, bir egitim dénemi
boyunca ara¢ ¢aligmasini takip etmeyi, editim donemi boyunca ara¢ ¢calisma verisini

toplamayi ve ara¢ ¢alisma egitim verisine dayanan arag¢ galisma profilini olusturmay!
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icerir. Ara¢ calismasi sonra bir takip dénemi boyunca izlenir ve arag ¢alisma verisi takip

dénemi boyunca ara¢ ¢calisma profili ile karsilastinlir.

Yénlendirme mesajlan bir slrlclye ara¢ calisma verisi ve ara¢ ¢alisma profili
arasindaki farkhliklara gdre saglanabilir. Ara¢ g¢alsma profili arag g¢alisma
parametrelerine yonelik esikler icerir ve takip dénemi boyunca gézlenen ara¢ ¢alisma
verisi esikler ile karsilastiniir. Egitim donemi boyunca ve/veya ybnlendirme ddnemi

boyunca izlenecek arag ¢galisma parametreleri bir kullanici tarafindan segilebilir.

Esikler ara¢c calisma egitim verisine gdre ara¢c calisma parametrelerine yonelik
olusturulur. Esikler ara¢ ¢calisma parametrelerinin bir ortalama gézlenen degerine, arac
¢alisma parametrelerinin  bir maksimum gdézlenen degerine veya ara¢ ¢alisma
parametrelerinin bir dederinin Ustlindeki bir secilen ylzdeye karsihk gelir. Kullanic) bir
gozlenen dederinden ara¢ calisma parametrelerine ydnelik esikleri avyarlayabilir.
Alternatif olarak, bir kullanici arag takip sisteminin olusturdugu deferden arag galisma

parametrelerine yonelik esikleri ayarlayabilir.

Bir ek agida, bir siriiciiye geri bildirim sadlamaya ydnelik bir arag¢ bilgi arayiizi; bir
¢lkis aray(zl ve arag¢ bilgi araylzl ile iletisim halinde bir iglemci ve c¢ikis araytzi
iceren hir arag takip sistemi aciklanir, bu sekilde islemci arag islem arayiiz0 kullanilarak
arag surllirken toplanan veriyi takip etmek, toplanan veriyi dnceden belirlenen bir esik
ile karsilastirarak bir veya daha fazla arag calisma ihlalini algilamak ve dnceden
belirlenen bir egik agildiginda ¢ikis araytzi kullanarak suriiciyld uyarmak amaciyla
kullanilabilir, burada arag bilgi arayizi bir tani sistemi; bir ivmedlcer; bir cografi konum

cihazi ve bir lastik basing¢ sensérinden olugsan gruptan bir veya daha fazlasini icerir.

SEKILLERIN KISA AGIKLAMASI

Mevcut bulusun ve bunun avantajlarinin daha tam bir sekilde anlagilmasina yonelik bu
noktada ekli sekiller ile baglantilh olarak alinan asagidaki agiklamalara referans yapilir,
burada:

Sekil 1, bir araca monte edilen bulusun dizenlemelerini iceren bir sistemin bir

diyagramidir;

Sekil 2 bulusun diuzenlemelerinde kullanilan kameralann vefveya teknolojilerin

olas| konumlarinin bir diyagramidir,
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Sekil 3 meveut bulusun uygulanmasina ydnelik bir prosesi gdsteren bir akis
semasidir;
Sekil 4 referans veriyi dlgmeye yonelik bir prosesi gosterir ve

Sekil 5 uygun bir slrus profili olusturmaya yénelik bir prosesi gésterir.

DETAYLI ACIKLAMA

Mevcut bulus cok cesitli spesifik baglamlarda dizenlenebilen birgok uygulanabilir
buluga ait konsepti saglar. Aciklanan spesifik dizenlemeler, bulusu yapmak ve
kullanmak Uzere spesifik yollara ydnelik sadece aciklayicidir ve bulusun kapsamini

kisitlamaz.

Sekil 1'e gore, bir arag takip cihazinin kuruldugu bir arag (101) gdsterilir. Takip cihazi
bir riizgarlik (105) veya gogislik (106) Ustline monte edilen tek bir (nite gibi bagimsiz
olabilir. Alternatif olarak, takip cihazi bir araba koltugu {103} altina veya bir bagaj (104)
igine monte edilen bir islemci veya merkezi Unite gibi birgok bilesen igerebilir. Ayni
sekilde, takip cihazi lnite (105) iginde bir bagimsiz anten olabilir veya monte edilen
antenlere (107) uzaktan badlanabilir. Arac¢ takip Uniteleri bir yerlesik tani (OBD)
sistemine veya cihazdaki arayola baglanabilir. Aracin ¢alismasi ile ilgili bilgi ve veri,
motor ¢calisma parametreleri, arag tanima, emniyet kemeri kullanimi, kapi konumu, vb.
gibi OBD sisteminden toplanabilir. OBD sistemi ayrica, arag takip cihazini galistirmak

Uzere kullanilabilir.

Gercek zamanll olarak veya araliklar halinde arag takip sistemi ve bir merkezi takip
sistemi arasinda bilgi degistirilebilir. Ornegin, arag isleme parametreleri bir hiicresel,
uydu, WiFi, Bluetooth, kizil étesi, ultrason, kisa dalga, mikro dalga veya basgka
herhangi bir uygun ag olabilen iletisim agi (108) araciidiyla sunucuya (109) iletilebilir.
Sunucu (109) parametreleri isleyebilir ve/veya veriyi sunucunun (109) veya yakinda
veya uzak bir kanumda bulunan ayn bir cihazin pargasi olabilen veri tabanina (110)
saklayabilir. Kullanicilar sunucu (109) ve veri tabani (110) Ustindeki verilere sunucu
(109) ve veri tabani (110) ile birlikte yer alabilen veya Internet veya bagka bir ag
badlantisi aracilifiyla bagdlanabilen terminal (111) kullanarak erigebilir. Baz
duzenlemelerde, aractaki (101) takip sistemi tarafindan elde edilen veri, ara¢ hizmet
alani iginde veya bir baz istasyonunda oldugunda araca (101) takilan bir Eternet

baglantisi gibi bir fiziksel baglantili iletisim baglantisi araciifiyla iletilebilir. Alternatif
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olarak, veri, sunucuya (109) veya terminale (111) dodrudan baglanabilen bir flash
bellek, disket veya bagka bellek cihazi aracihgiyla transfer edilebilir. Ayrica saris
performansi veya uyar esikleri gibi veri, merkezi sunucudan ara¢ takip cihazina

benzeri bir sekilde ylklenehilir.

Bulusun bir diizenlemesinde, arag takip sistemi tarafindan elde edilen veri belirli claylar
sirasinda bir siriiciniin davranisini takip etmek, yonlendirmek veya baska bir sekilde
analiz etmek (izere kullanilir. Ornegin, arag hizl gitme, gok hizl dénme, bir bagka arag
ile carpisma veya onaylanmayan bir alanda siUrme gibi uygunsuz bir sekilde
kullanildiinda, o zaman denetci o sirada sdricinidn ne yaptiini ve sdricindn
davranisini  geligtirilip gelistirilemeyecegini beliremek Gzere bu olaylar sirasinda
kaydedilen veriyi incelemek isteyebilir. Ayrica, srliclnin davranigl, ara¢ kullanirken
emniyet kemeri takmama veya cep telefonu kullanma gibi uygun veya yasal
olmadiginda, bununla beraber aracin yanlis kullanimina neden olmadiginda, bir

denetci ayrica bu olaylar sirasinda kaydedilen verileri incelemek isteyebilir.

Sekil 2'ye refere edildiginde, bir goguslik (201), rizgarhk (202) veya tavan dogemesi
(203) gibi arag takip sistemine ybénelik érnek monte etme konumlar goésterilir. Arac
takip sisteminin tamaminin veya bazi pargalarinin ara¢ kullaniirken aracin sirlcisine
sesli ve/veya gorsel geri bildirim vermeyi olanakll kilan bir baska konuma monte
edilebilecedi anlasillacaktir. Takip cihazi (201) ara¢ galisma parametreleri ile ilgili
girigleri alabilecedi OBD’ye (102) bagdlanmis olarak gosterilir. Takip cihazlan (202 ve
203) benzer sekilde OBD'ye (102) (baglantilar gosterilmez) baglanabilir. Bunun yani
sira, arac takip sistemi aractaki bir hiicresel veya kablosuz cihazin ¢alismasini ve

kullanimini algilamaya yonelik bir sensér gibi baska sensorlere baglanabilir.

Bulusun bir agisinda, arag takip sistemi, surdcinin araci glvensiz veya agresif bir
sekilde kullanip kullanmadigini belilemek amaciyla yanal (yanlara), uzunlamasina
(bnde ve arkada) ve dikey hizlanmadan en az birini dlgmeye yonelik en az bir
ivmedlger igeren bir ivmedlger modilli (XLM) igerir. Ornegdin, asin yanal hizlanma bir
yol boyunca bir donlis gevresinde suriiclinin araci asiri bir hizda kullandiginin bir
belirtisi olabilir. Ayrica, sirlicl yolun o kismina ait belirtilen hiz limiti icinde bir hizda
kullamyor olabilir. Ancak, burada “sert doéndgler” olarak tanimlanan, asin yanal

hizlanma, sdricunuan agresif surisundun belirtisi olabilir ve yan yatmak ve bir rémork
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gibi yukin yan yatmasina ve muhtemelen ters dénmesine neden olmanin yani sira

lastiklerde ve direksiyon bilesenlerinde asir yipranmasini artiracaktir.

Ayni sekilde, sert ddnilsler gibi agresif slrls ortaya ¢iktidinda strdcliye uyarilar
sadlayarak bu tip slUrGcl davramisini takip etmenin ve ydnlendirmenin guvenligi
geligtirebildigi ve kazalan azaltabildigi gérilmistir. Bunun yani sira, bu agresif tip
sirlict davranisini ydnlendirme, aragtaki yipranmayi azaltabilir ve sigorta maliyetlerini
azaltmanin ve riskli srticuleri ve suris davranislarini filo yoneticilerine bildirmenin yani

sira filo bakim maliyetlerini azaltabilir.

Arac takip sistemi ayrnica, McClellan et al. tarafindan yayinlanan U.S. Patent No'lar
6,266,588 ve 6,549,834 icinde gosterildigi ve aciklandidl ve ticari olarak "Witnhess"
olarak bilinen ve Independent Witness, Inc. Salt Lake City, Utah adresinden ticari
olarak temin edilebilen drmegdin CDR gibi bir badimsiz ve basinca-dayanikh olay veri
kaydedicisi veya kaza veri kaydedicisi (CDR) igerebilir. CDR arag hareketini kesintisiz
bir sekilde takip etmek ve esik Ustli darbelerinden sonra kaydetmeye baslamak lzere
adapte edilir, bundan dolayl darbe olayinin bir hizlanma zaman-gegmigini ve darbe
sonrasinda konfigire edilebilir bir sireye ydnelik darbe dncesi ve darbe sonrasi
arasindaki hiz degisimini kaydetmenin yani sira aracin deneyimledidi hizlanmalarin
veya G-kuvvetlerinin biylikligind ve yénini kaydeder. CDR ivmedlger modiiliinden

(XLM) ayn veya ayni cihaz olabilir.

Bir agida, arag takip sistemi bir port aracihdiyla oldudu gibi aracin bir yerlesik tani
(OBD) Il sistemi ile veri iletisiminde olabilir. Bazi ara¢ modellerinde, arac takip sistemi,
hiz gostergesi gibi ara¢ hizi, takometre gibi motor hizi veya gaz kelebedi konumu,
kilometre sayaci okuma gibi alinan mesafe, emniyet kemeri durumu, kilitlemesiz fren
sistemi (ABS), donls sinyali, far, otomatik surls aktivasyonu ve motor sicaklig, fren
asinmasi ve benzeri bircok diger tani parametresini iceren cesitli arac sistemlerinin
durumunu igeren ancak bunlarla sinirli olmayan belirli arag galisma parametrelerinin
edinilmesi saglamak (izere bir kontrol araci alan agi (CAN) sistemi (veri yolu) ile veri
iletisimi halindedir. OBD veya CAN, isleme ve/veya merkezi sunucuya (109) sonradan

iletim amaciyla yukarida belirtilen ara¢ parametrelerinin edinilmesini sadlar.

Ara¢ takip sistemi ayrica gergek zamanl veya zaman iginde modlarinda aracin

konumunu ve ydnsel hareketini izlemek Uzere konfigire edilen bir GPS alicisi (veya
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konumu izlemek Uzere tasarlanan baska benzeri teknoloji). Teknikte iyi bilindidi Gzere,
GPS sinyalleri konumsal degisikliklerden hizi ve yonu ¢ikararak ara¢ hareketini
izlemeyi olanakll kilmanin yani sira bir aracin enlemini ve boylamini hesaplamak tzere
kullanilabilir. GPS uydularindan alinan sinyaller ayrica, aracin bulundudu yikseklidi ve

dolayisiyla dikey hareketi hesaplamay) olanakli kilar.

Arag takip sisteminin diizenlemeleri ayrica, arag gosterge tablosunun yakini gibi stir{icii
tarafindan gozlemeye ve kontrol etmeye yonelik monte edilen bir mobil veri terminalini
(MDT) igerebilir. MDT tercihen bir tug takimi, klavye, dokunmatik ekran, goéruntileme
ekrani veya herhangi bir uygun kullanici giris cihazi gibi bir operatdr arayizi igerir ve
ayrica sesli iletisimleri olanakh kilmak uGzere bir mikrofon gibi sesli girig olanag
icerebilir. MDT, belirtilen hiz limitlerinin ihlali ve/veya sirasiyla sert donlglerin, sert
frenlemenin veya sert dikey hareketlerin bir gostergesi olarak yanal, uzunlamasina ve
dikey yonlerde hiz esiklerinin asiimasi durumunda slrOclyl uyaran bir hoparlér

vefveya uyari 1s1§1 gibi en az bir uyar mekanizmasi igerebilir.

Arag takip sistemi, bir dizi dahili ve harici kaynakian giris alir. Aracin yerlesik tani
sisteminden veri saglayan OBD II/CAN veri yolu, motor performans verisi ve sistem
durum bilgisi icerir. Bir GPS alicisi konum bilgisi sadlar. CDR, XLM veya ivmeolger
aracin hareketi ve siris kosullan hakkinda bilgi saglar. Bir emniyet kemeri sensor(,
yakinlik sensdri, sir(icl takip sensorleri veya cep telefonu kullanim sensérlerini igeren
ancak bunlar ile sinirl olmayan herhangi bir sayida baska sensodrler de arag takip

sistemlerine girigler sadlar.

Arac takip sistemi bu girigleri dnceden belirtilen egikler ile kargilastinr ve istisnai bir
durum olustugunu veya arag¢ta bir alarm olugturulmasi gerektiren bir esik asildigini
belirler. Alarm, aragta bulunanlara yonelik bir sesli ve/veya gdrsel uyan olabilir. Ayrica ,
toplanan verilerin herhangi biri, sonradan iglenebilecedi veya erigilebilecedi sunucuya
(109) veya veri tabanina (110) aktarnlabilir. Arag ¢alisma esikleri dogrudan arag takip
sistemine girilebilir veya sunucudan (109} glncellenmis, gdzden geciriimis veya

dizeltiimis kural setleri, komutlar veya mantik clarak alinabilir.

Arac takip sistemi aractaki straciiye veya yolculara mesajlar goruntileyebilen bir ekran
ve kullamcinin giris yapmasini olanakh kilan bir klavye, dagmeler ve anahtarlar gibi

herhangi bir tipte kullanici arayliziine sahip olabilir. Sistem veya kullanici arayizi
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cihazin ¢alismasi, gicil, iletisimleri, GPS kilidi ve benzeri gibi durum hakkinda bilgi
saglamak Uzere bir veya daha fazla LED veya bagka gostergeler i¢erebilir. Bunun yani
sira, LED’ler veya dider gostergeler bir suras ihlali olugtugunda suriciye geri bildirim

sadlayabilir. Ayrica, takip sistemi cihaza buttinlesik bir hoparldr ve mikrofon icerebilir.

Takip sistemine bir pil gibi bir kaynak tarafindan kendi kendine gii¢ saglanabilir veya
aracin pili ve/veya gug olusturma devresi tarafindan gig saglanabilir. Aracin pil glicune

erisim aracin OBD ve/veya CAN veri yolunda bulunan giice eriserek olabilir.

Arac takip sistemi araca veya gdgduslige herhangi bir konum, a¢i veya yonde monte
edilmesini  saglayan kendi kendine dbénebilen bir yapida olabilir. Bulugun
duzenlemelerinde, arag takip sistemi bir yergekimi ydninl ve aracin hareket yénin(
belirler ve bu bilgiyi kullanarak arag igindeki yonunu belirler. Siricl davranisinin daha
dogru &lgiimlerini saglamak amaciyla, mevcut bulus, ara¢ hir yokusta hulundugunda
veya yatay ylzey ydnini degistirdiginde yer gekimsel etkileri uzunlamasina, yanal ve
dikey hizlanma d&lgliimlerine gore filtireler. Siriich performansi, tercihen bir (¢ aksl
ivmedlger olacak ivmedlger modult kullanilarak takip edilir ve yonlendirilir. Hizlanma
sanhiyeler veya dakikalardan olugsan bir sire olabilen énceden belilenen bir sure
boyunca yanal, uzunlamasina ve/veya dikey yonlerin en az birinde dlgUlir. Olgllen

hizlanma énceden helirlenen bir esidi astiginda bir hizlanma giris sinyali olusturulur,

Mevcut bulusun hem arag filolarinda hem de bireysel sdricller tarafindan
kullanllabilecedi anlasilacaktir. Ornegin, burada agiklanan arag takip sistemi,
misterilerin stris davranisini takip etmek ve/veya ydnlendirmek ve sigorta oranlarini
belilemek amaciyla toplanan verileri kullanmak tzere sigorta saglayicilan tarafindan
kullanilabilir. Bir 6zel ara¢ sahibi de aracin kullanimini takip etmek lUzere mevcut
bulusu kullanabilir. Ornegin, bir ebeveyn bir yeni sirliclyl veya geng siriclyl takip

etmek Uzere burada aciklanan sistemi kullanabilir.

Bulusun bir dizenlemesi, araci kullanirken bir siriicliye gergek zamanh ydnlendirme,
egitim wveya bir baska geri bildirim saglar. Yonlendirme, aracin galismasinin
gézlenmesine dayanir ve aracin dogru veya yasal olmayan calismasini belirleyerek
suriicii davramisini degistirmeyi ve gelistirmeyi amaclar. Onceden belirlenen kriterleri
veya esikleri kullanarak, arag¢ takip sistemi bir ihlalin olugtugunu belirlemek Gzere arag

kriterlerin disinda veya énceden belirlenen esikler Ustinde galistirnldigini belirtir.
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Cok sayida parametre arac takip sistemi tarafindan oél¢ilebilir ve suricuye yonlendirme
sadlamak tzere kullanilabilir. Bir maksimum hiz limitinin Gstunde sirme gibi hizlanma
kriterleri, sokada goére hiz veri tabaninda belirtilen bir hiz limitinin ihlali veya belirtilen bir
bdlgedeki hiz limitinin ihlali arag takip sisteminin striciyd uyarmasina yol acabilir. 22
Mayis 2007 tarihinde bagvurusu yapilan, "System and Method for Monitoring and
Updating Speed-By-Street Data," U.S. Patent Basvuru No. 11/805,238 bir arag takip
sistemi tarafindan sokada goére hiz bilgilerinin kullaniimasini agiklar. Hiz ihlalinin
belirlenmesinden sonra, takip sistemi sdOriclye bir sesli ve/veya gdbrsel uyan
saglayacaktir. Ornegin, hizlanma durumunu belirten bir konusma mesajl veya siirlicliye
yavaglamasini belirten bir konusma mesaji sirtciye ¢alinabilir. Alternatif olarak, bir hiz
ihlali gerceklestijinde secilen bir sinyal sesi veya uyan sesi duyulabilir. Bir ihlal
oldugunu bildirmek Gzere bir LED uyari 1511 gibi surdciye bir gorsel uyar yanabilir

veya yanip sénebilir.

Arag takip sistemi agresif siiriis ihlallerini belirleyebilir. Ornegin, bir hizlanma
modilinden veya CDR’den giriglere gore, bir yanal, uzunlamasina veya dikey yonde
hizlanma esiklerini asma, sert déndgler, ani hizlanma veya hizli baglangiclar, sert
frenleme ve/veya aracin sert dikey hareketi gibi agresif sirls olaylan algilanabilir. Bir
hizlanma esigi ihlalinden sonra siriiclye gérsel ve/veya sesli uyarilar ¢alinabilir veya

oynatilabilir.

Araci spesifik bir alanin disinda veya icinde veya spesifik bir rotanin disinda kullanma
gibi diger ihlaller stirictiye bir gbrsel veya sesli ydnlendirme mesaji gdndermeye neden
olabilir. Alanlar ve rotalar, 6émegin GPS sistemi tarafindan belidendigi gibi aracin
mevcut konumu ile karsilagtirlan bir cografi mevki koruma duvar kullanilarak
belirlenebilir. Ara¢ kullanirken bir emniyet kemeri kullanmama gibi emniyet kemeri iblali,
ornegin OBD veri yolu aracihdiyla algilanabilir ve emniyet kemeri kullanmaya yoénelik
bir ydnlendirme mesajini tetikleyebilir. Bir sirlicinin igki igtigini ve kaninda yasal
olmayan bir alkol seviyesine sahip oldugunu belirlemek (zere, etanol (EtOH) buharina
maruz kalmayi algilayan vefveya EtOH seviyelerini algilayan sensoérler kullanilabilir.
EtOH sensériinden gelen girislere gore, ara¢ takip cihazi siriicliye yénlendirme geri
bildirimi saglayabilir veya araci devre disi birakabilir. Diger sensdrler aracta cep

telefonu gibi kablosuz cihazlann kullanimimi algilayabilir. Cep telefonu kullanmiminin
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algilanmasindan sonra, ara¢c takip sistemi sirlcilye cep telefonu kullanmayi

birakmasini belirten bir uyar yayinlayabilir.

Bir duzenlemede, mevcut bulug, midahaleyi kolaylagtirmak ve sdricl davranigin
degistirmek Uzere e-posta, telefon cagrilar veya mesajlan formunda gergcek zamanl
otomatik 6zel uyanlar ve raporlama sadlar. Bir ebeveyne, filo yoneticisine, denetgiye
veya baska bir kuruma godnderilen bu tip raporlama ihlalin algilanmasindan hemen
sonra yapilabilir veya ihlal 6nceden belirtilen bir slire icinde dlzeltiimediginde
gerceklesebilir. Uyanlar, 6megin bir hizlanma indeksi, “sert” frenleme (6rnegin
hizlanma, frenleme, dénus, dikey indeksler) durumlari, bir emniyet kemeri indeksi ve
benzeri suricu performans: rapodarni icerebilir. Ara¢ takip sistemi bir acil uyan
sadlamak lUzere Konfigure edilebilir veya surliciye ihlali dlzeltmesine olanak tanimak
amaciyla bir kanuni siire konfigire edilebilir. ihlal suriici tarafindan dizeltildiginde,
ihlali raporlamak (izere hichir uyarn gdnderilmez, bdylece arag takip sisteminin araci

insan mudahalesi olmadan yonlendirmesi saglanir.

Mevcut bulug slricl davranisini degistirmek (zere gdrsel vefveya sesli uyarn ile
tetiklenen olaylari birlestirir. Yénlendirme mesajlarn etkinlik veya ihlal tarafindan
konfiglre edilebilir. Arag hizi gibi secilen bir parametreye goére, bir kullanici agildiginda
bir yonlendirme mesajini tetikleyen bir veya daha fazla esidi konfigiire edebhilir.
Yénlendirme mesajlarinin tipi ve igerigi de konfiglire edilebilir. Ornegin, sesli ve/veya
gorsel uyarilar her esik kriterine atanabilir, boylece o esik hizina ulasildiginda, érnedin
segilen bir uyan ¢alhnir veya gonderilir. Uyarilar zaman iginde degismek Uzere tekrar
konfigiire edilebilir. Ornegin, sinyal sesleri veya ziller gibi sesli uyarilar adet veya siklik
bakimindan artabilir veya neden olan ihlal dizeltiimediginde farkh sese donusebilir. Hiz
ihlali duzeltimedidinde “hiz ihlali” veya “yavagla” gibi bir sesli mesaj uyansi daha sik
ve/veya daha yUksek sesle tekrar edilebilir. Alternatif olarak, neden olan durum
degismediginde konusma mesa|l farkh bir mesaja ve/veya farkll bir sese donisebilir.
Ihlal devam ettiginde uyar 1siklan gibi g&rsel mesajlar yanip sénmeden siirekli yanma
durumuna (veya tam tersi) dénisebilir. Kullaniciya metin uyan mesajlan da

goruntulenebilir ve zaman iginde degisebilir.

Sekil 3 mevcut bulusun uygulanmasina yanelik bir prosesi gosteren bir akis semasidir.
Adimda (301) bir kullanici ara¢ cahgmasi ve suricu davranigi ile ilgili parametrelere

yoénelik bir veya daha fazla esik seviyesini seger ve konfigiire eder. Yukarida belirtildigi
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gibi, bu parametreler bir hiz parametresi, bir hizianma parametresi, bir emniyet kemeri
uyar parametresi veya arac¢ takip sistemi tarafindan él¢ulebilen baska herhangi bir
parametre olabilir. Bir parametreye, kademeli olarak daha kdti hiz ihlallerini algilamak
lzere birgok hiz esidi seviyesi gibi bircok esik atanabilir. Adimda (302) kullanici,
adimda (301) secilen her esik seviyesine sesli ve gorsel yonlendirme mesajlan atar.
Ornegin, bir uyan 15191 gibi bir gorsel ydnlendirme mesaji bir birinci hiz esigine
atanabilir, bir ikinci hiz esidi asildiginda uyari 15131 yanip sonecek sekilde atanabilir ve

bir Gglinct hiz esidi asildiginda bir sesli mesaj ¢alinabilir.

Adimda (301) atanan esiklere yonelik, bir kanuni sire adimda (303) atanir. Kanuni stre
bir dizi saniye veya dakika olabilir. Kanuni sire, suricunin, bir G¢uncu tarafa bir
raporun olusturulmasina neden olmadan bir ihlali dizeltmesine izin verilen bir sireye
karsilik gelir. Kanuni sure sifir olabilir {baska bir deyisle ihlali dizeltmeye yonelik hig
sire yoktur). Adimda {304), uyarnlar adimda (301) atanan esiklere yonelik secilir.
Uyarilar, kanuni sire sona erdiginde ve ihlal dizeltimediginde bir filo ydneticisi,

ebeveyn veya denetgi gibi Giclincti taraflara gdnderilecek mesajlar veya raporlardir.

Adimda (305), arac¢ takip cihazi ara¢ parametrelerini takip eder ve bdylece araci
kullanirken suracinun performansini takip eder. Bir arag parametresi adimda (301)
belirlenen ilgili esidi astiginda, ihlal adimda (306) algilanir. Arag takip sistemi segilen
yonlendirme mesajini sdriciye yayinlar. Yonlendirme mesaji bir defa calinabilir
ve/veya oynatilabilir veya tekrar etmek (izere konfiglire edilebilir. Ihlal diizeltiimediginde
ve parametre kanuni sidrenin son ermesinden sonra esik kriterler iginde geri

gelmedidinde, bu durumda secilen uyan adimda (308) atanan aliciya génderilir.

Adimlarda (301-304) secgilen esik kriterler, yonlendirme mesaijlari, kanuni sireler ve
uyarilar belirli bir araca veya slruclye Gzel olabilir. Alternatif olarak, degiskenler
calisan, yas, deneyim veya diger kriterlere gdre bir stricl grubuna, bir arag tipine,
surlciilerin veya araclarin tim bir filosuna veya bir veya daha fazla ara¢ veya
strlicinin herhangi bir grubuna yonelik olarak segilebilir. Esik kriterleri takip sistemine
arag-arag bazinda manuel olarak girilebilir. Altematif olarak, bir operatdr terminaldeki
(111) esik kriterlerini secebilir, drnedin ve sonra kriterleri bir veya daha fazla aractaki

takip sistemine kablosuz veya kablolu baglanti ile iletehilir.

Bir dlizenlemede, ara¢ takip sistemi siirliciye ydnlendirme sadlamaya baglamadan
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once suricu performansina yonelik bir referans 8lcimua yapilir. Referans verisi sonra
surucu performansindaki ilerlemeyi dlgmek Gzere kullanilabilir. Referans verisi tek bir
surucluye veya bireysel surtculere ozel olabilir. Altematif olarak, referans verisi bir

sdrici filosundan alinan bilgiyi temsil edebilir.

Sekil 4 referans verisini dlgmeye yonelik bir prosesi gosterir. Adimda (401), arag takip
sistemleri bir veya daha fazla araca kurulur. Referans verilerini belirlemek lzere birgok
sirtciisii olan bir filodaki birgok arag veya tek bir siiriicl tarafindan sirilen tek bir arag
kullanilabilir. Adimda (402), tim surticl uyarilari, yonlendirme mesajlar ve uyarilari
devre digi birakilir veya kapatilir, bdylece strlculer referans élcimi boyunca herhangi
bir geri bildirim almaz. Referans &lcumu boyunca sdriculerin araclarin “normal bir
sekilde” kullanmalar ve gecmis kaydi tutuldugundan onlarin da bu sekilde kullanmalar
onemlidir. Takip cihazlanndan gelen tim geri bildirimi kapatarak, surlci referans
dénemi boyunca genel sirils davranisini daha az degistirme egilimi gosterecektir.
Adimda (403), arag takip sistemi, arag surlllrken sirdcinin performansini ve aracin
parametrelerini takip eder. Adimda (404), secilen ara¢ parametrelerine yonelik olarak
referans ddnemi boyunca veri toplanir. Olgllebilir veya algilanabilir parametrelerin
tamine ydnelik veri bu dénem boyunca toplanabilir veya sadece secilen parametrelere
yonelik veri kaydedilebilir. Son olarak, adimda (405) birgok aractan, yolculuktan veya
kullanicidan elde edilen veri bir arag filosuna yonelik referans &lgimid olusturmak

amaciyla toplanir ve birlestirilir.

Referans ddnemi sonrasinda, takip sistemi bir sdriclndn guanlik ortalama emniyet
kemeri ihlali sayisi, giinlik ortalama hiz ihlali sayisi, her hiz ihlalinde bir ortalama asiri
hiz miktar (MPH), hizh baslangi¢larin bir ortalama sayisi ve benzeri dlculer gibi bilgileri
toplayacaktir. Toplanan verinin bir kullanicinin gereksinimlerine bagh olarak herhangi
bir sekilde analiz edilebilecedi anlasilacaktir. Ornedin, her parametreye iliskin toplam
ihlal sayisi, her slrede bir ortalama ihlal sayisi veya her sirlcinin bir ortalama ihlal

saylisi belirlenebilir. Bir ihlal diizeltilinceye kadar gegen slire gibi ek veri de toplanabilir.

Referans verisi bireysel arag takip sistemlerinden toplanabilir ve sonra sunucuya (109)
kablosuz olarak, kablolu baglant ile veya bellek cihazi ile yUklenebilir. Bir kullanici,
terminal {111} araciiiyla referans verisini inceleyebilir ve analiz edebilir. Referans
verisini inceleyerek, kullanici en sik ortaya ¢ikan, dizeltmesi en uzun siren veya en

tehlikeli ihlalleri helirleyebilir. Sonra referans verisi slrtcllerin ydnlendirme esiklerini
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belirlemek ve ayarlamak Gzere kullanilabilir. Yénlendirme esikleri t0m filoya ydnelik tek
standart olarak belirlenebilir veya bireysel siricilere gére dzellestirilebilir. Ornegin,
referans verisi birka¢ emniyet kemeri ihlali durumunu gosterdiginde, kullanici emniyet
kemeri ihlallerine yénelik yénlendirme geri bildirimi saglamamayi veya bir diisik-dneme
sahip yonlendirme mesajinin kullanilmasina karar verebilir. Diger taraftan, hiz ihlalleri
beklenenden daha yaygin oldugunda, surliciyt hiz ihlalleri hakkindaki geri bildirime
odaklamak Uzere kullanici kademeli olarak artan keskin yonlendirme mesaiji ile birgok

hiz esigi belirleyebilir.

Bir diger dizenlemede, bir ara¢ kurulu takip sistemi veya cihazi bir editim moduna
getirilebilir. Egitim modundayken, ara¢ takip cihazi belirli bir sire boyunca aracin
¢alismasini goézler ve iyi veya uygun bir sliris davranigt profili olusturur. Egitim modu,
ara¢ takip sisteminin ormegdin bir deneyimli slOrlclyl gdzleyerek aracin nasil
kullanidmas) gerektigini 6grenmesini sadlar. Cihaz editim modu tamamlandidinda, arag
takip sistemi takip moduna gegirilir. Takip modunda, arag takip sistemi suriicliye egitim

modundayken gozlenen ve kaydedilen s{iris profiline gore geri bildirim saglar.

Editim modu, drnedin bir aile arabasina bir ara¢ takip sistemi kurmus bir ebeveyn
tarafindan kullanilabilir. Kurulumdan sonra, arag takip cihazi egitim moduna ayarlanir
ve ebeveyn, uygun bir surlis profili olusturmak (izere birkag gin veya hafta gibi yeterli
sire boyunca arabayl slrer. Cihaz egitim modunda yeterli ara¢ kullanimini
gozlemledikten sonra, arag takip sistemi takip moduna ayarlanir ve yeni bir suricu,
geng bir suricl veya bagka herhangi bir aile Uyesi egitim moduna gdzlenen suris
davranisina gdre arag¢ takip sisteminden geri bildirim ve ydnlendirme alir. Benzer
sekilde, bir ticari, devlet veya filo aracina kurulu bir ara¢ takip cihazi, bir deneyimli
suricl, denet¢i veya suris egitmeni araci kullanirken bir egitim moduna getirilebilir.
Araca iligkin bir sirts profili olusturuldugunda, takip sistemi takip moduna gegirilir ve

diger siriiculer 6grenilen profile gére geri bildirim ve yénlendirme alir.

Bir editim modu boyunca gdzlenen parametreler tim kullanicilara yonelik bir varsayilan
standart olabilir veya bireysel kullanicilar tarafindan segilebilir, bdylece her kullanicinin
belirli ilgi alanlarini vurgulamasini olanakli kilar. Egitim modundayken, érnegdin, arac
takip sistemi sokaga gore hiz veri tabani, cesitli yol tiplerinde sudrilen ortalama ve
maksimum hizlar, tipik baglangic ve frenleme hizlanmalan, dénuglerde tipik yanal

hizlanma ive emniyet kemeri veya cep telefonu kullanimi durumlar ile karsilastirarak
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deneyimli sdrtcunin hiz limitlerine uyumlulugunu gézleyebilir. Ara¢ takip sistemi
hizlanma, yavaslama, serit degisikliklerinde sinyal verme, doénuglerde agresiflik ve
benzeri dlgulen parametreleri saklar veya hatirlar. Ara¢ takip sistemi bu verileri toplar
hiz ve hizlanma esikleri gibi ¢esitli ara¢ caligma parametrelerine ydnelik egikler
olusturur. Bu esikler o araca iligkin iyi veya uygun bir surs standardini belirler. Her iki
ebeveynin de bir aile arabasini kullanmasi gibi egitim modundayken aracin bir veya
daha fazla sirliciisii olabilir. Arag takip cihazina farkl siriicilerin araci kullandidi
bildirilebilir veya bildiriimeyebilir. Arag takip cihazi, aracin tiim kullanicilarina gére tek
bir uygun surus profili olusturabilir. Alternatif olarak, egitim modunda her sdriicuye
yonelik bir tane gibi bircok uygun profil olusturulabilir. Egitim profillerinden biri sonra

takip modunda kullanima ydnelik secilebilir.

Editim veya 6grenme modunu kullanarak, mevcut bulus ara¢ takip sisteminin, © aracin
deneyimli siriicller tarafindan tipik kullanima gdre uygun geri bildim saglamasin
olanakl kilar. Ornegin, bir editim modu boyunca, bir ebeveyn hiz limitlerini 5 MPH
astiginda, her siriste emniyet kemeri kullandiginda, higbir zaman hizli baslangig
yapmadiginda ve durulacak yerlerde ani fren yapma egilimi gosterdiginde, bu durumda
o parametreler takip modunda bir geng siriicilye uygulanacaktir. Ornegin, arag takip
sistemi belirtilen hiz limitlerinin 5 MPH Ustunde bir birinci hiz esigi belirleyebilir. Geng
sUriict araci ebeveyn ile ayni sekilde kullandiginda, geng suriicliye cok az yonlendirme
mesajl yayinlanir veya hi¢ ydnlendirme mesaji yayinlanmaz. Ancak, geng surlicu
emniyet kemeri kullanmadiginda ve hizli baglangiglar yapma egilimi gisterdiginde, o
zaman bunlar arag¢ takip sisteminden yonlendirme mesajlarina veya uyarilara neden

olacaktir.

Egitim modu tamamlandiginda ve ara¢ takip sistemi uygun siris parametrelerinin bir
profilini olusturdugunda, bu parametreler takip cihazinda bellekte saklanir. Uygun sirds
parametreleri, drnedin ara¢ takip sistemindeki bir ekran aracii§iyla deneyimli slricl
tarafindan incelenebilir. Uygun siris parametreleri aynica, deneyimli sliricl veya
baskalan tarafindan incelenmek Uzere drnegin terminal (111) araciigiyla merkezi
sunucuya (109) veya baska bilgisayara gonderilebilir. Egitim modu boyunca gdzlenen
parametreler ve esikler editim modu sirasinda veya editim tamamlandiktan sonra
herhangi bir zamanda incelenebilir. Ebeveyn, denet¢i veya deneyimli surici egitim
modu boyunca kullanima yoénelik egitim modu sirasinda olugturulan parametrelerin ve

timund kabul eder veya bu parametreler ve esikler takip modunda kullanima ydénelik
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tekrar ayarlanabilen baslangic degerleri olarak kullanilabilir. Ornegin, egitim modu
boyunca elde edilen surug parametrelerini inceleyen bir ebeveyn, asir hiz ihlalleri veya
emniyet kemeri kullanmama gibi surdsunin belirli dzelliklerinin - dzendiriimemesi
gerektigini belirleyebilir. Ebeveyn takip modunda geng strdclintin daha siki uymasini

gerektirmek amaciyla bu unsurlara ydnelik esikleri ayarlayabilir.

Sekil 5 uygun bir sirts profili olusturmaya yonelik bir prosesi gosterir. Adimda (501),
bir arag takip sistemi kurulur ve egitim modu baslatiir. Adimda (502), arag bir ebeveyn,
surlict egitmeni veya baska bir deneyimli strict tarafindan egitim donemi boyunca
egitim modunda kullanilir. Adimda (503), ara¢ takip sistemi editim dénemi boyunca
ara¢ parametrelerinin timind veya secilenleri gozler. Gézlenen parametreler takip
sistemi tarafindan dlgllebilir parametrelerin timi veya bu parametrelerin varsayilan bir
alt seti olabilir veya bir kullanici gézlemek uUzere belirli parametreleri segebilir. Adimda
(504), arac takip sistemi gozlenen parametrelere gdre uygun bir siris profili olusturur.
Ebeveyn veya deneyimli slricil adimda (505) sliriis profili parametrelerini ve esiklerini
inceleyebilir. Ebeveyn, deneyimli siiriicii veya baska bir kurum egitim dénemi boyunca
gozlenecek parametrelerin segimini degistirebilir. Egitim modu boyunca arag takip
sistemi tarafindan olusturulan esikler ayrica, drnegin bu esikler ¢ok siki veya yumusak
oldugunda ayarlanabilir. Adimda (506), egitim modu sona erir ve uygun surds
davranisini temsil eden bir profil secili. Adimda (507) takip modu baslatihir ve bu
noktadan itibaren, adimda {(508) takip cihazi segilen uygun siriis profiline gore

surliciiye yonlendirme ve uyari mesaijlari saglar.

Bir dizenlemede, ara¢ takip sistemi egitim modunda belirlenen esikleri hemen
uygulamaz. Bunun yerine, takip modu basgladi§inda, ara¢ takip cihazi, yonlendirme ve
uyar egiklerini egitim modu boyunca belidenen degerlerin érnedin %30 ustunde
ayarlar. Ardindan bir hafta sonra gibi bir slire sonra, esikler egitim modu degerlerinin
%20’'sine getirilir. Bu kademeli yaklagim egitim modundaki sirOcinin, “mikemmel”
olmak zorunda olmadan veya egitim modu kriterlerini hemen karsilamak zorunda
olmadan performansini gelistirmesini olanakh kilar. Son olarak, ara¢ takip sistemi,
esikleri hir egitim modu boyunca olusturulan degerlere ayarlayabilir veya takip modu
esikleri her zaman, egitim modu boyunca gbzlenen dederlerden %5-10 daha yuksek

gibi egitim modundan yuksek bir degerde kalabilir.



1/3

L IM3S

78
IUBQE] UBA

201




2/3

SEKIL 2

ELER ~203 N

,%i///%///// !—;’ﬂ/ 201 l\\\-\\
o

ME@EEEEEB @

0BD

™-102 f

SEKIL 3

301 ™ ARAC CALISKMASIVE SURUCU DAVRAMISIILE ILGILI PARAMETRELERE
YONELIK BIR YEYA DAHA FAZLA ESIK SEVIYESIMI SEC YE KOMFIGURE ET

!

302~ HER ESIK SEVIYESINE SESU VE GORSEL
YONLENDIRME MESAJLARI ATA

!

303~ HER ESIK SEVIYESINE BIR KANUNI SURE ATA

!

304~ KANUNI SURENIN SONA ERMESINDEN SONRA
GONDERILECEK UYARILARI SEC

i

ARAC CALISIRKEN SURUCUNUN PERFORMANSINI
305" VE ARAC PARAMETRELERINITAKIP ET

|

ESIGI GECEN ARAC PARAMETRESINI ALGILA

!

ESIGI ASAN ARAC PARAMETREYE ILISKIN SURUCUYE
307 1 YONLENDIRME MESAJI YAYINLA

!

KANUNI SURENIN SONA ERMESINDEN SONRA. PATAMETRE
3081 ESIK KRITERLERIICINDE YER ALMADIGINDA, UYARI GONDER

3061
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401~

ARAC TAKIP SISTEMINI BIR VEYA DAHA

FAZLA ARACA KUR

!

407 -

TUK SURUCU UYARILARINI YOMNLENDIRME MESAJLARINMI
YE UYARILARINI DEYRE DISI BIRAK VEYA KAPAT

!

403 -

ARAG CALISIRKEN SURUCUNUN PERFORMANSINI
VE ARAC PARAMETRELERINI TAKIP ET

t

ARAC CALISIRKEN SECILEN
ARACA ILISKIN VERILERI TOPLA

'

BIRCOK ARACTAN VEYA KULLANIMDAN

VERILERI BIRLESTIR

$EKiL 4
S01~J  ARAC TAKIP SISTEMINI KUR VE
EGITIM MODUNU BASLAT
502~ BIR EGITIM DONEMI BOYUNCA
ARACI EGITIM MODUNDA CALISTIR
503~ EGITIIA DOMNEMI BOYUNCA TUM WEYA TUL VEYA
SECILEM 4RAG PARAMETRELERIMI GOZLE
S04~J GOZLENEN PARAMETRELERE GORE
UYGUN SURUS PROFILI OLUSTUR
UYGUN SURUS PROFILI PARAMETRELERIN
505 - VE ESIKLERINI INCELE
EGITiM MODUNU SONLANDIR VE
506 - UYGUN BIR SURUS PROFILI SEC
507 =" TAKIP MODUNU BASLAT
SECILEN UYGUN SURUS PROFILINE
508 1 GORE SURUCUYE YONLENDIRME

VE UYARI MESAJLARI SAGLA

SEKIL §




