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DESCRIPCION

Barco con fundamentos basculables con al menos un elemento de equipamiento.

La invencion se refiere a un barco con fundamentos con al menos un elemento de equipamiento, en el que al menos
un fundamento presenta un dispositivo de basculacion, y se puede fijar en al menos dos posicionamientos
diferentes, y en el que el dispositivo de basculaciéon para la realizacion de una basculacion del fundamento esta
conformado en un plano vertical.

Este tipo de fundamentos se disponen por regla general en la region de la cubierta del barco, y sirven, por ejemplo,
para la sujecion y alojamiento de efectores o de sensores. Los fundamentos usados hasta ahora se introducen de
modo convencional en la cubierta del barco, o se atornillan con la cubierta del barco. Los efectores y sensores
usados estan dispuestos sobre los fundamentos tipicamente o bien de modo estatico o de modo que se pueden
bascular en una direcciéon horizontal. Los propios fundamentos estan unidos con la cubierta del barco de modo
rigido.

El documento EP-A-0072 669 se considera como el estado de la técnica mas proximo, y da a conocer todas las
caracteristicas de la reivindicacion 1. En particular, en el documento EP-A-0 072 669 se describe un cafién de a
bordo, que esta dispuesto sobre una plataforma inclinada de modo que se puede girar. Para la adquisicion del
blanco sirve un sensor conformado como dispositivo de radar que esta dispuesto en la region de la boca del cafion.
La boca del cafion esta alojada en un plano perpendicularmente a la plataforma inclinada de modo basculable.

Del documento FR-A-2 464 185 se conoce ya un barco con fundamentos para elementos de equipamiento. Los
elementos de equipamiento estan conformados como lanzaderas de cohetes, y los fundamentos se pueden disponer
tanto en una direccion horizontal como en un posicionamiento basculado hacia arriba.

El objetivo de la presente invenciéon es construir un barco del tipo mencionado al comienzo de tal manera que la
region de actuacion y de deteccion de los sensores y efectores se pueda adaptar al objetivo correspondiente.

Este objetivo se consigue segun la invencion gracias al hecho de que el elemento de equipamiento esté conformado
como un efector, como una pieza de artilleria con una boca y un zdécalo, y/o como un sensor, y que uno de los
posicionamientos del fundamento esté orientado fundamentalmente de modo horizontal, y el segundo de los
posicionamientos esté inclinado de tal manera respecto a la horizontal que se dé una regién de aplicacion
directamente junto al barco.

Por medio de la disposicién basculable del fundamento el posible disponer un efector o sensor dispuesto sobre el
fundamento oblicuamente de tal manera que la region de aplicacion se dispare directamente junto al barco. En caso
de una disposicion rigida de los fundamentos resulta para las aplicaciones previstas, respectivamente, una distancia
minima respecto al barco; no se puede adquirir un entorno directamente contiguo al barco.

Un aumento espacial de este tipo de la regidén de aplicacion en el entorno directamente contiguo del barco se
considera, en particular en aplicaciones militares, como ventajosa. Se ha constatado que en particular en el caso de
ataques terroristas contra barcos militares, las estrategias de defensa empleadas hasta el momento de los barcos
llevan a huecos en la seguridad, ya que sélo se puede detectar y combatir a los atacantes de pequefio tamafio que
hayan ido a parar cerca del barco con limitaciones considerables.

En una conformacion técnica de armamento de los efectores es posible, en particular, combatir de modo efectivo
objetivos que se encuentren directamente junto a la borda. La disposicion conforme a la invencion de los sensores
hace posible un reconocimiento de objetivo automatico en el entorno continuo al barco.

Una realizacién funcional, y al mismo tiempo robusta, se apoya por el hecho de que uno de los posicionamientos del
fundamento esté orientado fundamentalmente de modo horizontal y el segundo de los posicionamientos esté
orientado de modo inclinado respecto a la horizontal.

Una disposicion ventajosa se realiza gracias al hecho de que el fundamento esté dispuesto en la regién de una
cubierta del barco.

En particular, se piensa de manera que el fundamento en la regién de la cubierta del barco esté dispuesto con una
distancia reducida, como maximo, respecto a una borda.
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Para la deteccién del entorno se ha constatado como ventajoso el hecho de que el barco esté dispuesto en la region
de un brazo extensor sobresalga lateralmente de la borda.

Para incrementar la capacidad de carga mecanica se propone que el brazo extensor esté provisto de un apoyo.

Una conformacién para incrementar una capacidad de defensa se consigue gracias al hecho de que el elemento de
equipamiento esté conformado como un efector.

Segun una forma de realizacion especial esta previsto que el efector esté conformado como una pieza de artillaria
con analisis sensorio propio.

Para apoyar una deteccion automatica de parametros del entorno esta previsto que el elemento de equipamiento
esté conformado como un sensor.

Un campo de deteccion especialmente grande se puede alcanzar gracias al hecho de que esté dispuesto al menos
un sensor a babor y al menos otro sensor a estribor.

Una deteccion del entorno precisa se apoya gracias al hecho de que el sensor esté conformado de modo electro-
optico.

Un anclaje estable mecanico en la region de la estructura del barco se puede conseguir gracias al hecho de que el
fundamento esté unido a través del dispositivo de basculacion con una placa base anclada en la region de la
cubierta.

Una construccion suficientemente estable incluso cuando se producen fuerzas de retroceso se consigue gracias al
hecho de que el dispositivo de basculacion esté conformado de modo telescépico.

En los dibujos se representan de modo esquematico ejemplos de realizacién de la invencién. Se muestra:
Fig. 1 una vista lateral de una pieza de artilleria dispuesta sobre un fundamento basculable en una posicién base,
Fig. 2 la disposicion segun la Fig. 1 en un estado basculado,

Fig. 3 una vista lateral de un sensor dispuesto en la regién de un fundamento basculable, en la que el sensor esta
montado sobre un brazo extensor, y

Fig. 4 la disposicion segun la Fig. 3 en un estado basculado del fundamento.

La Fig. 1 muestra una representacion parcial de una vista lateral de un fundamento (1) que esta dispuesto en la
region de una cubierta (2) de un barco (3). El fundamento (1) esta dispuesto en este caso directamente junto a una
borda (4). Sobre el fundamento (1) esta dispuesto un efector (5), que esta conformado como pieza de artilleria. El
efector (5) esta formado fundamentalmente por una boca de cafidén (6) y un zd6calo (7). En relacion con el zécalo (7),
la boca de cafidn (6) se puede bascular en una direccion vertical.

El fundamento (1) estd unido a través de una articulacion de basculacion (8) con una placa base (9), que en el
ejemplo de realizacion representado esta realizada en la cubierta del barco (2), y esta unida fijamente con ésta. La
articulacion de basculacion (8) esta dispuesta en la regiéon de una dilatacion del fundamento (1) opuesta a la borda
(4). A través de un dispositivo de basculacién (10) se puede posicionar el fundamento (1) de tal manera que se
realice un movimiento de basculacion en relacion a la articulacion de basculacion (8).

La Fig. 2 muestra la disposiciéon segun la Fig. 1 en un estado basculado. El fundamento (1) esta basculado en este
caso en relacién a la cubierta (2) de tal manera que una region de paso entre la boca del cafdn (6) y el zécalo (7)
esta dispuesta aproximadamente en una direccion perpendicular por encima de la borda (4). La boca del cafion (6)
se puede bascular hacia abajo en relacidon al zécalo (7) gracias a esto hasta que se puedan combatir objetivos
directamente junto a la borda (4).

El dispositivo de basculacién (10) puede estar conformado, por ejemplo, como un dispositivo telescopico, que esta
unido a través de articulaciones de giro (11, 12), por un lado, con el fundamento (1), y por otro lado con la placa
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base (9) o bien con la cubierta (2). En una variacion longitudinal condicionada por medio de una extensioén se lleva a
cabo el proceso de basculacién del fundamento (1).

Por regla general es suficiente para la basculacion del fundamento (1) prever el posicionamiento base horizontal
representado en la Fig. 1 y un posicionamiento de basculacion de modo correspondiente a la representacién en la
Fig. 2. Las posiciones intermedias, por regla general, son innecesarias. La realizacion técnica unicamente de la
posicion base horizontal, asi como de un posicionamiento terminal basculado hace posible una construccion
mecanica sencilla y robusta, que en particular también en el posicionamiento basculado representado en la Fig. 2
esta indicada para absorber fuerzas de retroceso del efector (5).

El hecho de prever, técnicamente, Unicamente un posicionamiento de basculacion definido del fundamento (1) hace
posible, ademas, tener en cuenta el posicionamiento basculado en un sistema de conduccién de armas, e integrarlo
automaticamente en calculos balisticos para apoyar un accionamiento automatico del efector (5).

La Fig. 3 muestra un sensor (13) dispuesto en la region de un fundamento (1) que se puede hacer bascular. El
fundamento (1) no esta dispuesto en esta forma de realizacion en la region de la cubierta del barco (2), sino en la
region de un brazo extensor (14) que sobresale de modo lateral sobre la borda (4). Un posicionamiento de este tipo
del sensor (13) apoya una region de deteccién lo mas grande posible.

En el posicionamiento basculado representado en la Fig. 4, el fundamento (1), de nuevo, esta basculado por medio
de un dispositivo de basculacion (10) respecto al brazo extensor (14) en relacién a una articulacion de basculacion

(8).

Una operacioén del fundamento (1) basculable se puede realizar, de modo estandar, de manera que se prevea sobre
el mar el posicionamiento horizontal representado en las Figuras 1 y 3. En la region de puertos o en la regién de
anclajes cercanos a la costa, por el contrario, se toman los posicionamientos basculados representados en la Fig. 2
y en la Fig. 4. En el caso de usar artilleria ligera de marina con sistemas de sensores propios es posible usar éstos
en el posicionamiento representado en la Fig. 2 de modo autérquico y sin usar otros sensores propios de a bordo.

Para la integracion de un sistema de control de fuego propio de a bordo se ha pensado, en particular, en usar
sensores electro-opticos (13). Los sensores (13) se disponen preferentemente por medio de los brazos extensores
(14) a babor y a estribor. De modo ventajoso, los sensores (13) estan posicionados en una regién terminal de los
brazos extensores (14) opuesta a la borda (4).

Se muestra como especialmente ventajoso el hecho de prever para el fundamento (1) en la posicién basculada un
angulo de basculaciéon de aproximadamente 45 grados. Con un angulo de basculacion de este tipo se proporciona
tanto una mayor regién de deteccion como una estabilidad mecanica suficientemente grande.

Dependiendo del peso de los sensores (13) es posible usar para el brazo extensor (14) un apoyo adicional para
minimizar oscilaciones que se puedan producir en los brazos extensores (14).



10

15

20

25

30

35

40

ES 2426439 T3

REIVINDICACIONES

1. Barco con fundamentos con al menos un elemento de equipamiento, en el que al menos un
fundamento (1) presenta un dispositivo de basculacién (10) y se puede fijar en al menos dos posicionamientos
diferentes, y en el que el elemento de equipamiento estd conformado como un efector (5), como una pieza de
artilleria con una boca (6) y un zécalo (7), y/o como un sensor (13), caracterizado porque el dispositivo de
basculacion (10) estd conformado para la realizacién de una basculacion del fundamento (1) en un plano vertical, y
porque uno de los posicionamientos del fundamento (1) esta orientado fundamentalmente de modo horizontal, y el
segundo de los posicionamientos esta orientado inclinado respecto a la horizontal, de tal manera que se da una
regién de aplicacion del elemento de equipamiento directamente junto al barco.

2. Barco segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el fundamento (1) esta dispuesto en la region de
una cubierta (2) del barco.

3. Barco segun una de las reivindicaciones 1 6 2, caracterizado porque el fundamento (1) esta dispuesto
en la region de la cubierta del barco (2) con una distancia reducida como maximo respecto a una borda (4).

4, Barco segun una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque el elemento de equipamiento esta
dispuesto en la region mas exterior de un brazo extensor (13) que cierra con la borda (4).

5. Barco segun la reivindicaciéon 4, caracterizado porque el brazo extensor (14) esta provisto de un
apoyo.
6. Barco segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque el efector (5) estd conformado

como una pieza de artilleria.

7. Barco segun la reivindicacién 6, caracterizado porque la pieza de artilleria esta provista de un sistema
de sensores propio.

8. Barco segun una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque al menos un sensor (13) esta
dispuesto a babor y al menos otro sensor (13) esta dispuesto a estribor.

9. Barco segun una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque el sensor (13) esta conformado
de modo electro-o6ptico.

10. Barco segun una de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado porque el fundamento (1) esta unido a
través del dispositivo de basculacion (10) con una placa base (9) anclada en la regién de la cubierta (2).

11. Barco segun una de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizado porque el dispositivo de basculacion
(10) esta conformado de modo telescopico.
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