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Description

Titre de l'invention : Enjoliveur et commutateur électrique
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comprenant un tel enjoliveur

La présente invention concerne de manicre générale le domaine des commutateurs
électriques.

Elle concerne plus particulierement un enjoliveur d’un commutateur électrique
étanche, cet enjoliveur comportant une paroi frontale rigide et une membrane souple
d’étanchéité.

Un commutateur €lectrique étanche comporte généralement un boitier et un
couvercle étanche formant un volume interne dans lequel est positionné un mécanisme
d’appareillage. Le commutateur électrique comprend des moyens de commande du
mécanisme d’appareillage positionnés a I’extérieur du volume interne du boitier. Les
moyens de commande actionnent le mécanisme d’appareillage au travers du couvercle
étanche.

Afin de garantir I’étanchéité du commutateur électrique, le couvercle est muni d’une
membrane d’étanchéité qui recouvre le mécanisme d’appareillage.

Actuellement, deux configurations d’actionnement du mécanisme d’appareillage au
travers de cette membrane d’étanchéité sont connues.

Selon une premiere configuration, la membrane d’étanchéité présente des ouvertures
permettant a des éléments de commande de la traverser pour venir s’encastrer di-
rectement sur le mécanisme d’appareillage. L’ajustement des ouvertures de la
membrane d’étanchéité autour des éléments de commande permet de garantir
I’étanchéité du commutateur électrique ainsi qu’une liaison mécanique entre ces
moyens de commande et le mécanisme d’appareillage.

Cependant, une mauvaise introduction des éléments de commande au travers des ou-
vertures de la membrane d’étanchéité peut entrainer des déchirures de cette membrane
(et donc altérer I’étanchéité) ou une mauvaise liaison mécanique entre les moyens de
commande et le mécanisme d’appareillage (provoquant alors un fonctionnement
instable du commutateur €lectrique).

Selon une deuxieme configuration, la membrane d’€tanchéité n’est pas percée et
recouvre completement le mécanisme d’appareillage. L’actionnement du mécanisme
d’appareillage s’effectue par la déformation de cette membrane d’étanchéité par les
moyens de commande.

Cependant, cette configuration entraine des frottements entre les matieres plastiques
formant les moyens de commande, la membrane d’étanchéité et le mécanisme

d’appareillage. Ces frottements génent le fonctionnement des différents éléments du
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commutateur électrique. De plus, ils accélerent 1’usure de la membrane d’étanchéité et
peuvent causer sur le long-terme une rupture de cette membrane.

Le but de la présente invention est donc de proposer un enjoliveur d’un commutateur
électrique étanche, dans lequel les moyens de commande du commutateur €lectrique
actionnent le mécanisme d’appareillage sans agir directement sur la membrane
d’étanchéité qui recouvre ledit mécanisme afin de garantir simultanément un ac-
tionnement fiable du mécanisme et une étanchéité pérenne du commutateur électrique.

Plus particulierement, on propose selon 1’invention un enjoliveur tel que défini en in-
troduction, dans lequel ladite paroi frontale rigide comporte au moins un couple de
fenétres, chacune des deux fenétres dudit couple étant partiellement obturée par une
lamelle flexible qui est adaptée a se déformer pour prendre deux états stables, a savoir
un état de repos et un état déformé sous 1’action d’une force de pression exercée sur
ladite lamelle flexible, ladite membrane souple d’étanchéité obturant I'espace ouvert
existant entre les bords de chaque fenétre et les bords de chaque lamelle flexible de
sorte que chaque fenétre est completement fermée.

Ainsi, avantageusement selon 1’invention, 1’enjoliveur comprend une partie rigide,
une partie flexible et des ouvertures comblées par la membrane d’étanchéité. Cet en-
joliveur est completement fermé et donc €tanche. L’actionnement du mécanisme
d’appareillage se fait ici grace a la déformation des lamelles flexibles. La membrane
d’étanchéité n’est donc pas percée et n’est donc pas directement soumise aux
contraintes exercées sur le mécanisme d’appareillage pour assurer le fonctionnement
du commutateur électrique étanche.

D’autres caractéristiques non limitatives et avantageuses de 1’enjoliveur conforme a
I’invention, prises individuellement ou selon toutes les combinaisons techniquement
possibles, sont les suivantes :

- les deux lamelles flexibles d’un couple de fenétres s’étendent selon un méme axe
longitudinal ;

- chaque lamelle flexible présente deux extrémités raccordées au bord de la fenétre
par une jonction formant charniere ;

- chaque lamelle flexible forme une seule picce avec une partie de la paroi frontale, la
jonction formant charniére étant constituée par un amincissement de matiere ;

- chaque lamelle flexible présente un profil courbe par rapport a un plan moyen de
chaque fenétre, de sorte que dans I’un des deux états stables chaque lamelle flexible
s’étend au-dessus dudit plan moyen et dans 1’autre des deux ¢tats stables chaque
lamelle flexible s’étend en dessous dudit plan moyen ;

- la membrane souple d’étanchéité est réalisée par surmoulage d’une matiere souple
autour de chaque lamelle flexible ;

- il est prévu au moins une touche de commande comportant sur la face arriere d’une



[0019]

[0020]

[0021]

[0022]

[0023]
[0024]
[0025]

[0026]

[0027]

paroi d’appui d’un doigt d’un utilisateur au moins deux plots destinés a prendre appui
sur les au moins deux lamelles flexibles pour les déformer, la paroi frontale rigide
portant des moyens de basculement de la touche de commande entre deux positions
stables, chaque position stable correspondant a 1’état de repos de 1’une des deux
lamelles flexibles d’un couple de fenétres et a 1’état déformé de I’autre lamelle flexible
dudit couple de fenétres ;

- la hauteur de chaque plot est déterminée de maniere a ce que I’extrémité d’un plot
soit placée a distance de chaque lamelle flexible s’étendant en dessous dudit plan
moyen tandis que I’extrémité de 1’autre plot repose sur chaque lamelle flexible
s’étendant au dessus dudit plan moyen ;

- un couple de plots de chaque touche de commande étant disposé sur un méme axe,
la paroi d’appui de chaque touche de commande est bordée extérieurement par un
rebord s’étendant vers 1’arriere qui, dans au moins deux régions opposées, de part et
d’autre desdits plots du couple de plots, a proximité dudit axe, présente une hauteur dé-
terminée de sorte que, dans chaque état stable de la touche de commande, une partie du
rebord vient en appui de la paroi frontale rigide sous 1’action de la lamelle flexible
s’étendant au dessus du plan moyen ;

- ledit rebord présente une hauteur constante sur tout le pourtour de chaque touche de
commande ;

- la paroi frontale rigide est formée par I’assemblage d’une plaque principale,
comprenant au moins deux ouvertures alignées selon le méme axe longitudinal, et d’au
moins deux plaquettes logées dans lesdites ouvertures, chaque plaquette comprenant
une desdites fenétres partiellement obturée par une desdites lamelles flexibles ;

- chaque plaquette est soudée sur la plaque principale ;

- chaque plaquette est emmanchée a force sur la plaque principale ; et

- les lamelles flexibles et les bords des fenétres sont réalisées d’une seule picce en
matiere plastique.

L’invention concerne également un commutateur électrique comprenant un moteur
pourvu d’un entraineur et un enjoliveur tel qu’introduit précédemment, ledit entraineur
comprenant des parties en saillies positionnées en regard des lamelles flexibles de
I’enjoliveur et sur les extrémités desquelles le lamelles flexibles viennent en appui pour
faire basculer I’entraineur dans deux positions stables correspondant aux deux
positions stables de la touche de commande. Le moteur comprend un socle rapporté
dans des aménagements d’un boitier pour le montage en saillie sur une paroi murale.
Le moteur comprend un socle rapporté dans des aménagements d’un cadre
d’encastrement pour le montage dans une ouverture d’encastrement.

La description qui va suivre en regard des dessins annexés, donnés a titre d’exemples

non limitatifs, fera bien comprendre en quoi consiste 1I’invention et comment elle peut
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étre réalisée.

Sur les dessins annexés :

[fig.1] est une vue en perspective éclatée d’un commutateur €lectrique selon un
premier exemple de mise en ceuvre de 1’invention,

[fig.2] est une vue schématique en perspective assemblée du commutateur électrique
de la figure 1,

[fig.3] est une vue en coupe selon le plan A-A de la figure 2 du commutateur
électrique de la figure 1,

[fig.4] est une vue en perspective éclatée d’un commutateur €lectrique selon un
deuxieme exemple de mise en ceuvre de I'invention,

[fig.5] est une vue schématique en perspective assemblée du commutateur électrique
de la figure 4,

[fig.6] est une vue en coupe selon le plan B-B de la figure 5 du commutateur
électrique de la figure 4,

[fig.7] est une vue schématique avant d’une paroi frontale rigide d’un enjoliveur
destiné a étre intégré dans un commutateur électrique conforme a I’invention,

[fig.8] est une vue schématique en perspective d’une partie du commutateur
électrique conforme a I’invention,

[fig.9] est une vue en perspective d’une plaquette destinée a étre logée dans la plaque
principale de I’enjoliveur du commutateur électrique conforme a 1’invention,

[fig.10] est une vue en coupe selon le plan C-C de la paroi frontale rigide de la figure
7,

[fig.11] est une vue en perspective éclatée du commutateur électrique conforme a
I’invention comprenant un bofitier destiné a étre rapporté en saillie sur une paroi
murale, et

[fig.12] est une vue en perspective éclatée du commutateur électrique conforme a
I’invention comprenant un cadre destiné a &tre monté sur une boite d’encastrement
encastrée dans une ouverture de la paroi murale.

En préliminaire, on notera que d’une figure a I’autre, les éléments identiques des dif-
férentes variantes de réalisation du commutateur électrique selon 1’invention seront,
dans la mesure du possible, référencés par les mémes signes de référence et ne seront
pas décrits a chaque fois.

Les figures 1 a 10 représentent deux modes de réalisation différents d’'un com-
mutateur électrique 100 ; 200 étanche conforme a I’invention.

Ce commutateur €lectrique 100 ; 200 peut €tre de tout type, actionné extérieurement
par au moins une touche de commande 150 ; 250.

Il peut s’agir d’un interrupteur simple, d’un interrupteur double ou d’un va-et-vient.

Mais I’invention concerne tout type de commutateur €lectrique.
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Le premier mode de réalisation représenté sur les figures 1 a 3 correspond a un com-
mutateur électrique simple touche, dans le sens ou une seule touche de commande d’un
enjoliveur permet d’actionner un entraineur pour ouvrir ou fermer un seul circuit
électrique d’un moteur.

Le deuxieéme mode de réalisation représenté sur les figures 4 a 6 correspond a un
commutateur électrique double touche dans le sens ou deux touches différentes d’un
enjoliveur permettent d’actionner de maniere indépendante deux entraineurs pour res-
pectivement ouvrir ou fermer deux circuits électriques différents d’un moteur.

Selon une variante représentée sur la figure 11, chaque commutateur électrique 200
comprend un boitier 10 destiné a €tre rapporté en saillie sur une paroi murale. Ce
boitier 10 ne faisant pas partie de I’invention, il ne sera pas ici décrit en détails. Pour
I’essentiel, comme le montre la figure 11, il présente une forme globalement parallélé-
pipédique ouverte a I’avant. Il comporte une paroi de fond 11 a partir de laquelle
s’éleve une paroi latérale 12. Ce boitier 10 est destin€ a loger un moteur 210 du com-
mutateur électrique 200. Un enjoliveur 230, qui sera décrit plus en détails ulté-
rieurement, ferme de maniére étanche 1’avant du bofitier 10.

Selon une autre variante représentée sur la figure 12, chaque commutateur €électrique
200 comprend un cadre d’encastrement 20 destiné a étre monté sur une boite
d’encastrement 25 encastrée dans une ouverture d’encastrement de ladite paroi murale.
Ce cadre d’encastrement 20 ne faisant pas partie de I’invention, il ne sera pas décrit en
détails. Pour I’essentiel, comme le montre la figure 12, il comporte une paroi latérale
21 qui délimite une ouverture d’accueil 22 du moteur 210 du commutateur €lectrique
200. Ce cadre d’encastrement 20 comprend des moyens de montage dans la boite
d’encastrement 25. L’enjoliveur 230 comprend des moyens de montage 235 destinés a
coopérer avec des moyens de réception 23 complémentaires prévus sur le cadre
d’encastrement 20. L’enjoliveur 230 ainsi rapporté sur le cadre d’encastrement 20
permet la réalisation d’un commutateur électrique 200 étanche.

Le commutateur €électrique 100 ; 200 est raccordé au réseau €lectrique pour son ali-
mentation.

Dans la suite du texte, les termes « avant » et « arriere » seront utilisés par rapport a
la direction de regard d’un utilisateur vers la paroi murale sur ou dans laquelle est
rapporté ce commutateur électrique 100 ; 200. Ainsi, lorsque le commutateur
électrique 100 ; 200 sera installé dans la picce, I’avant désignera le c6té tourné vers
I’intérieur de la picce, et I’arricre désignera le coté tourné a 1’opposé, vers I’extérieur
de la piece. Plus généralement, I’avant du commutateur électrique 100 ; 200 désignera
le coté tourné vers la personne qui le regarde et 1’arriere désignera le c6té tourné vers
le support de réception du commutateur €lectrique 100 ; 200.

Chaque commutateur électrique 100 ; 200 représenté sur les figures 1 a 6 comprend,
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d’une part, le moteur 110 ; 210 pourvu d’un socle 112 ; 212 logeant des bornes de
connexion électrique 114 ; 214 a raccorder au réseau €lectrique local selon le mode de
fonctionnement du commutateur €lectrique, et, d’autre part, I’enjoliveur 130 ; 230 (qui
donne sa fonction au commutateur €lectrique).

Quel que soit le mode de réalisation représenté, le socle 112 ; 212 se présente sous la
forme d’une enveloppe isolante. Cette enveloppe isolante peut €tre réalisée d’une seule
picce en matiere plastique moulée.

Comme le montrent les figures 1, 2, 4 et 5, le socle 112 ; 212, qui présente glo-
balement une forme parallélépipédique, comporte a ses quatre coins des montants 101 ;
201 pour son montage dans le boitier 10 saillie ou dans le cadre d’encastrement.
Chaque montant 101 ; 201 porte une dent 102 ; 202 destinée a s’accrocher sur le bord
d’un logement (non représenté) prévu sur un pilier s’élevant en saillie du fond du
boitier 10 saillie ou sur le bord d’une fenétre prévue sur un pilier (non représenté)
s’étendant a I’arriere du cadre d’encastrement 20.

L’enjoliveur 130 ; 230, qui sera décrit plus en détails ultérieurement, ferme de
maniere étanche I’avant du boitier 10 saillie ou du cadre d’encastrement 20 dans lequel
est monté le socle 112 ; 212 du moteur 110 ; 210, équipé d’un ou de plusieurs en-
traineurs 120 ; 220 (figures 2, 3, 5 et 6). 11 porte la ou les touches de commande 150 ;
250 adaptées a agir sur le ou les entraineurs 120 ; 220 du moteur 110 ; 210 pour
commander I’ouverture et la fermeture des contacts électriques du commutateur
électrique 100 ; 200.

De fagon avantageuse, le socle 112 ; 212 du moteur 110 ; 210 comporte ici six
logements 103 ; 203, isolés les uns des autres, pour accueillir trois ou six bornes de
connexion électrique en fonction qu’il s’agisse d’un commutateur électrique simple
touche (figure 1) ou d’un commutateur €lectrique double touche (figure 4). Le socle
112 ;212 est donc le méme que le commutateur électrique comprenne une touche de
commande ou deux touches de commande.

Selon le premier mode de réalisation représenté sur les figures 1 a 3, le moteur 110
est équipé€ de trois bornes de connexion électrique 114 formant un circuit électrique.
Selon le deuxieéme mode de réalisation représenté sur les figures 4 a 6, le moteur 210
est équipé de six bornes de connexion électrique 214, trois bornes de connexion
électrique sont connectées a un premier circuit électrique et trois autres bornes de
connexion électrique sont connectées a un deuxi¢me circuit électrique indépendant du

premier circuit €lectrique.

Les bornes de connexion électrique 114 ; 214 sont ici des bornes de connexion au-
tomatique.
Classiquement, comme le montent plus particulierement les figures 3 et 6, chaque

borne de connexion électrique 114 ; 214 est réalisée d’une seule picce par découpage et
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formage d’un feuillard métallique. Comme cela est représenté sur les figures 3 et 6,
chaque borne de connexion électrique 114 ; 214 comporte une cage 114a ; 214a,
formant globalement un manchon cylindrique, a I'intérieur de laquelle s’étend une
lame-ressort 114b ; 214b. Une extrémité libre de la lame-ressort 114b ; 214b pointe sur
une zone de contact formée par la face intérieure d’une partie de la paroi cylindrique
de la cage 114a ; 214a tandis que I’autre extrémité de la lame-ressort 114b ; 214b est
liée par un coude, formant une charnicre de pivotement, a une autre partie 114c ; 214c
de la paroi cylindrique de la cage 114 ; 214.

Pour son raccordement électrique a une des bornes de connexion électrique 114 ; 214
logée dans un desdits logements du socle 112 ; 212, ’extrémité dénudée d’un fil
électrique (non représenté) provenant du réseau d’alimentation, est introduite, via une
ouverture prévue au fond du socle 112 ; 212, a ’intérieur de la cage 114 ; 214 de ladite
borne de sorte que 1’ame dénudée conductrice dudit fil électrique soit coincée entre la
paroi cylindrique de la cage 114a ; 214a et I’extrémité libre de la lame-ressort 114b ;
214b (figures 3 et 6). La lame-ressort 114b ; 214b est précontrainte de sorte que sous
I’action du fil électrique introduit dans ladite cage, elle s’écarte de ladite zone de
contact et elle exerce une pression suffisante sur I’ame métallique dénudée dudit fil
électrique afin d’établir un bon contact €lectrique entre la borne de connexion
électrique et I’ame métallique du fil électrique tout en interdisant que le fil électrique
ne soit tiré manuellement hors de la cage de maniére non intentionnelle (la force de
coincement qu’exerce la lame-ressort doit résister a une force de traction normalisée
exercée sur le fil €lectrique).

Pour extraire les fils électriques hors des bornes de connexion €lectrique 114 ; 214, il
est prévu, de maniere connue en soi, des poussettes 115 ; 215 (visibles sur les figures 1
a 6) manceuvrables a travers des ouvertures du socle 112 ; 212 pour pousser sur une
partie de manceuvre 114d ; 214d desdites lames-ressorts 114b ; 214b desdites bornes
de connexion électrique 114 ; 214 afin d’écarter lesdites lames-ressorts 114b ; 214b
des fils électriques. Ces fils €lectriques libres de I’emprise des lames-ressorts 114b ;
214b peuvent étre facilement tirés hors du socle 112 ; 212 du moteur 110 ; 210.

De maniere classique pour définir un circuit électrique, chaque commande est
associée a trois bornes de connexion €lectrique 114 ; 214. Parmi les trois bornes de
connexion électrique, dans les exemples représentés ici, les parties 114c ; 214c de la
paroi cylindrique des cages 114a ; 214a de deux bornes de connexion électrique 114 ;
214 sont raccordées via des languettes conductrices 117 ; 217 a un grain de contact
fixe 116 ; 216.

Comme le montrent les figures 3 et 6, la partie 114c¢ ; 214c de la paroi cylindrique de
la cage 114a ; 214a de la troisieme borne de connexion €lectrique 114 ; 214 est quant a

elle raccordée a une chape 113 ; 213 fixe sur laquelle est montée a pivotement un balai
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118 ; 218 dont une tranche est recue dans cette chape 113 ; 213.

Cette chape 113 ; 213 se présente sous la forme d’un profilé métallique dont la
section a une forme globale de V. Ce profil€ s’étend sensiblement parallelement a un
plan de support PS situé€ a I’arriere dudit socle 112 ; 212. Son axe longitudinal définit
un axe de pivotement Al, B1 pour le balai 118 ; 218 (figures 3 et 6).

Le balai 118 ; 218 se présente sous la forme d’une plaquette métallique en forme de
L, dont une branche est recue par sa tranche dans la chape 113 ; 213 de maniere a
établir le contact électrique et 1’autre branche porte a son extrémité libre un grain de
contact mobile 119 ; 219.

A la faveur du déplacement d’un entraineur 120 ; 220, le balai 118 ; 218 est pivoté
autour dudit axe de pivotement Al ; B1 entre deux positions extrémes, pour mettre en
contact ou hors contact le grain de contact 119 ; 219 mobile porté par le balai 118 ;
218, avec au moins un grain de contact fixe 116 ; 216 porté€ par I’une des languettes
conductrices 117 ; 217 desdites bornes de connexion électrique 114 ; 214,

Dans les modes de réalisation représentés sur les figures 1 a 6, chaque entraineur
120 ; 220 du moteur 110 ; 210 est adapté a basculer entre deux positions stables cor-
respondant a deux positions stables de chaque balai 118 ; 218.

Mais, selon un autre mode de réalisation, non représenté, on pourrait prévoir que
chaque entraineur présente une seule position stable (pour un commutateur de type
push-push), chaque mouvement de basculement de 1’entraineur provoquant le bas-
culement du balai entre ses deux positions stables. Il suffirait de prévoir a I’intérieur du
socle du moteur un élément €lastique agissant en permanence sur 1’entraineur pour le
rappeler vers sa position stable.

Un entraineur 120 ; 220 est en effet associé€ a une seule commande donc a un seul
circuit électrique.

Sur I’exemple représenté sur les figures 4 a 6, deux entraineurs 220 du moteur 210,
actionnés par deux touches de commande 250 provoquent I’ouverture et la fermeture
de deux circuits électriques, tandis que sur I’exemple représenté sur les figures 1 a 5,
un seul entraineur 120 du moteur 110, actionné par une seule touche de commande
150, provoque I’ouverture et la fermeture d’un seul circuit électrique.

Chaque entraineur 120 ; 220 est ici monté mobile a pivotement autour d’un axe de
basculement (non représenté) par rapport au socle 112 ; 212 du moteur 110 ; 210 afin
de déplacer le balai 118 ; 218 entre deux positions.

Chaque entraineur 120 ; 220 est adapté a déplacer le balai 118 ; 218 entre une
position permettant de mettre en contact le grain de contact 119 ; 219 mobile avec un
grain de contact 116 ; 216 fixe et une autre position dans laquelle le grain de contact
119 ; 219 mobile est mis en contact avec un autre grain de contact 116 ; 216 fixe.

En variante, I’entraineur 120 ; 220 pourrait étre adapté a déplacer le balai 118 ; 218
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entre une position permettant de mettre en contact le grain de contact 119 ; 219 mobile
avec un grain de contact 116 ; 216 fixe et une autre position dans laquelle le grain de
contact 119 ; 219 mobile est mis hors contact de ce grain de contact 116 ; 216 fixe.

Chaque entraineur 120 ; 220 s’étend de part et d’autre de son axe de basculement a
I’avant du socle 112 ; 212.

De maniere classique, comme le montrent les figures 1, 3, 4 et 6, chaque entraineur
120 ; 220 comprend, a I’avant, une partie supérieure 121 ; 221 et, a ’arriere, un
élément tubulaire 226 (représenté uniquement sur la figure 6).

La largeur de la partie supérieure 121 ; 221 de I’entraineur 120 ; 220 dépend du type
de commande (simple ou double) du commutateur électrique 100 ; 200.

En considérant une largeur standard dite « d’un module » dans le cas d’une
commande simple touche (figures 1 a 3), I’entraineur 120 présente une largeur égale au
double de la largeur standard, ou une largeur dite de « deux modules » (tout en
déplagant un unique balai 118).

Dans le cas d’une commande double touche (figures 4 a 6), il est prévu deux en-
traineurs 220, chaque entraineur 220 présentant une largeur d’un module (chaque en-
traineur 220 déplace un balai 218).

Comme le montre la figure 6, 1I’élément tubulaire 226 s’étend vers ’arricre, de
maniere orthogonale a une face arricre de la partie supérieure 121 ; 221 de chaque en-
traineur 120 ; 220.

L’entraineur 120 ; 220 est préférentiellement réalisé d’une seule piece en maticre
plastique moulée.

La partie supérieure 121 ; 221 de chaque entraineur 120 ; 220 est montée a ’avant du
socle 112 ; 212, grace a des tourillons (non visibles) engagés dans des paliers (non re-
présentés) du socle 112 ; 212, de manicre a fermer partiellement le socle 112 ;212 a
I’avant, I’élément tubulaire 226 de chaque entraineur 120 ; 220 s’étendant a I’ intérieur
dudit socle 112 ; 212.

Classiquement également, il est prévu des moyens €lastiques de basculement de
chaque balai 118 ; 218. Ces moyens élastiques de basculement comprennent un ressort
monté dans 1’élément tubulaire 226 de chaque entraineur 120 ; 220, apte, apres fran-
chissement d’un point dur, a solliciter chaque balai 118 ; 218 en direction de 1’une ou
de I'autre de ses positions extrémes en fonction de la position de I’entraineur 120 ; 220.

Pour cela, chaque entraineur 120 ; 220 présente a I’extrémité libre de son élément
tubulaire 226 une forme de fourchette destinée a venir a cheval sur une partie
transversale du balai 118 ; 218 correspondant. La branche du balai 118 ; 218 regue
dans la chape 113 ; 213 présente, sur sa tranche opposée a la tranche en contact avec la
chape 113 ; 213, un relief sur lequel le ressort dédi€ est monté.

Dans le cas d’une commande simple touche (figure 1 a 3), ’entraineur 120 présente
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une forme dissymétrique avec la présence d’un seul élément tubulaire au droit des
logements 103 du socle 112 équipés des trois bornes de connexion électrique 114 mais
pas au niveau des logements vides du socle 112.

Le mouvement de I’entraineur 120 ; 220 entraine ainsi le mouvement du ressort, qui
entraine le mouvement du balai 118 ; 218 de maniere a permettre un basculement
rapide et précis du balai 118 ; 218 entre les deux positions extrémes tout en évitant la
formation d’arcs €lectriques.

De maniere avantageuse ici, un méme socle présente donc des moyens de montage
permettant d’accueillir un unique entraineur dans le cas d’une commande simple ou
deux entraineurs différents dans le cas d’une commande double. Un seul socle
universel peut donc €tre fabriqué pour adapter le moteur a une configuration de
commande simple ou de commande double du commutateur électrique conforme a
I’invention.

La présente invention porte plus particulierement sur I’agencement de 1’enjoliveur
130 ; 230 du commutateur électrique 100 ; 200 qui, avantageusement, permet de faire
basculer I’entraineur 120 ; 220 du moteur 110 ; 210 tout en garantissant 1’étanchéité
durable du commutateur €lectrique 100 ; 200.

L’enjoliveur 130 ; 230 est représenté plus particulicrement sur les figures 7 a 10.
Comme cela est représenté sur les figures 7 et 8, plus particulierement, 1’enjoliveur
130 ; 230 comporte une paroi frontale rigide 140 et une membrane souple d’étanchéité

162.

La paroi frontale rigide 140 présente une forme adaptée a I’ouverture avant du boitier
10 pour le montage en saillie (figure 11) ou du cadre d’encastrement 20 pour le
montage encastré (figure 12), de sorte qu’elle ferme cette ouverture avant.

La paroi frontale rigide 140 forme donc un couvercle qui ferme a I’avant le com-
mutateur électrique 100 ; 200 en se fixant sur le boitier 10 saillie (figure 11) ou le
cadre d’encastrement 20 (figure 12) au moyen d’éléments de fixation (non représentés)
introduits au travers d’orifices 149 percés aux coins de la paroi frontale rigide 140.

La paroi frontale rigide 140 se place au-dessus de chaque entraineur 120 ; 220. Elle
isole de I’extérieur le moteur 110 ; 210 équipé de son ou de ses entraineurs 120 ; 220,
pour le protéger des poussieres ou des liquides qui pourraient I’endommager.

La paroi frontale rigide 140 porte, sur sa face avant, une série de paliers 147, 148
dont les axes sont alignés suivant un méme axe médian L, servant au montage a pi-
votement de la ou les touches de commande 150 ; 250 de I’enjoliveur 130 ; 230 (voir
figures 1 et 4).

Plus particulicrement, chaque touche de commande 150 ; 250 comprend des
tourillons 157 ; 257 a engager dans les paliers 147, 148 pour son assemblage sur la

paroi frontale rigide 140 de I’enjoliveur 130 ; 230. Chaque touche de commande 150 ;



[0095]

[0096]

[0097]

[0098]

[0099]

[0100]

[0101]

[0102]

[0103]

11

250 est alors apte a basculer autour de I’axe médian L formant 1’axe de basculement
(visible sur les figures 2, 4 et 8) entre deux positions stables.

Comme le montrent les figures 3 et 6, lorsque chaque touche de commande 150 ; 250
est basculée dans I’une ou I’autre des positions stables, elle s’étend en longueur glo-
balement suivant un axe X ; X; orthogonal a I’axe médian L et formant un angle
d’inclinaison o avec la paroi frontale rigide 140 de I’enjoliveur 130 ; 230. En pratique,
cet angle d’inclinaison a est de I’ordre de 5 degrés.

La largeur de chaque touche de commande 150 ; 250 dépend du type de commande
(simple ou double) du commutateur €électrique 100 ; 200. Dans le cas d’une commande
simple touche (figures 1 a 3), I’enjoliveur 130 comprend une unique touche de
commande 150 qui présente une largeur de deux modules. Elle est associée a un en-
traineur 120 du moteur 110 qui déplace un seul balai 118.

Dans le cas d’une commande double touche (figures 4 a 6), le commutateur
électrique 200 comprend deux touches de commande 250 indépendantes, juxtaposées
selon I’axe médian L, chacune présentant une largeur d’un module. Chaque touche de
commande 250 est associée a un entraineur 220 du moteur 210, et chaque entraineur
220 déplace un balai 218.

Chaque touche de commande 150 ; 250, actionnée par un utilisateur, est adaptée a
agir sur chaque entraineur 120 ; 220 au travers de ladite paroi frontale rigide 140 pour
le faire basculer entre ses deux positions extrémes afin d’ouvrir ou de fermer les
contacts électriques de moteur 110 ; 210.

Pour cela, comme le montre notamment la figure 7, la paroi frontale rigide 140 de
I’enjoliveur 130 ; 230 comprend ici deux couples A, B de fenétres 160.

Les deux couples A, B de fenétres 160 sont positionnés selon deux axes paralleles
71,72 (vorr figure 7) perpendiculaires a 1’axe médian L. Pour chaque couple A, B, les
fenétres 160 sont positionnées sur un des deux axes Z1, Z2, de part et d’autre dudit axe
médian L (voir figures 7 et §).

Comme le montrent les figures 7, 8 et 9, chaque fenétre 160 présente une forme
allongée selon I’un des deux axes Z1, Z2. Ici, chaque fenétre 160 est de forme el-
liptique mais elle pourrait, en variante, €tre de forme libre.

Pour un couple A, B de fenétres 160, les parties allongées de chaque fenétre 160 sont
donc alignées sur un méme axe Z1, Z2. Dans I’exemple représenté sur la figure 7, les
parties allongées des fenétres 160 du couple A sont alignées selon I’axe Z1, tandis que
les parties allongées des fenétres 160 du couple B sont alignées selon I’axe Z2.

Comme cela est représenté sur les figures 7 et 8, chaque fenétre 160 d’un couple A,
B de fenétres 160 est partiellement obturée par une lamelle flexible 165. Chaque
lamelle flexible 165 s’étend d’un bord a un autre de chaque fenétre 160, selon ’axe

d’alignement des parties allongées des fenétres 160. D’apres I’exemple représenté sur
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la figure 7, chaque lamelle flexible 165 du couple A de fenétres 160 est alignée selon
I’axe Z1, tandis que chaque lamelle flexible 165 du couple B de fenétres 160 est
alignée selon ’axe Z2.

Afin de garantir I’étanchéité du commutateur €lectrique 100 ; 200, dans chaque
fenétre 160, I’espace ouvert disponible entre les bords de la fenétre 160 et les bords
libres de la lamelle flexible 165 est obturé complétement par la membrane souple
d’étanchéité 162.

Ainsi, comme le montre la figure 7, grace a la membrane souple d’étanchéité 162 et a
la lamelle flexible 165, chaque fenétre 160 est completement fermée permettant de
garantir I’étanchéité du commutateur électrique 100 ; 200 en isolant le moteur 110 ;
210 des poussieres et liquides.

Dans chaque fenétre 160, cette membrane souple d’étanchéité 162 est réalisée par
surmoulage d’une matiére souple autour de la lamelle flexible 165.

Comme le montrent plus particulierement les figures 1, 4 et 9, selon les modes de
réalisation représentés, la paroi frontale rigide 140 est réalis€e en plusieurs parties : elle
comprend une plaque principale 142 pourvue de deux couples d’ouvertures 145, res-
pectivement alignés selon les deux axes paralleles Z1, Z2 (voir figures 1, 4 et 7) et des
plaquettes 167 rapportées et fixées dans ces ouvertures 145.

Chaque fenétre 160 est formée sur une plaquette 167 (figures 1, 4 et 9) rapportée
dans une ouverture 145 de la plaque principale 142 de la paroi frontale rigide 140. Les
ouvertures 145 sont positionnées de part et d’autre de I’axe médian L. Les ouvertures
145 présentent une forme rectangulaire et les plaquettes 167 ont un contour externe
adapté au contour interne desdites ouvertures 145 de sorte qu’elles obturent com-
pletement les ouvertures 145 dans lesquelles elles sont rapportées.

Chaque plaquette 167 est fixée dans chaque ouverture 145 en étant emboitée, soudée
ou emmanchée a force dans celle-ci.

Bien entendu, selon une variante non représentée, on pourra prévoir que chaque
fenétre soit formée directement dans la paroi frontale rigide de 1’enjoliveur.

Ainsi, ici, les lamelles flexibles 165 et les plaquettes 167 sont réalisées par moulage,
d’une seule piece en matiere plastique. Cette maticre plastique est par exemple du po-
lypropylene (PP) de type métalocene, ou du polypropyléne chargé a 10 ou 15% en
fibres de verre, ou du polyamide (de type PA66 ST801 ou PA6 0865000000) ou encore
du polyamide chargé a 10 ou 15% en fibres de verre.

Afin de pouvoir étre déformée sans se casser, chaque lamelle flexible 165 présente
une épaisseur plus mince que celle de la plaquette 167 correspondante, assurant ainsi
sa flexibilité.

Selon I’invention, chaque lamelle flexible 165 est adaptée a se déformer pour prendre

deux états stables : un état de repos et un état déformé sous 1’action d’une force de
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pression exercée par la ou une des touches de commande 150 ; 250.

La déformation de chaque lamelle flexible 165 sans détérioration du commutateur
électrique 100 ; 200 est possible car chaque lamelle flexible 165 présente deux ex-
trémités raccordées au bord de la fenétre 160 associée par une jonction formant
charniere 166. Comme le montrent les figures 3, 6 et 10, cette jonction formant
charniere 166 est constituée par un amincissement de matiére au niveau du rac-
cordement entre les extrémités de la lamelle flexible 165 et le bord de 1a fenétre 160.
La jonction formant charniere 166 permet de garantir la bistabilité, dans les deux états
stables introduits précédemment, de chaque lamelle flexible 165. En effet, elle joue le
role de point faible pour permettre a la matiere constituant la lamelle flexible 165 et le
bord de la fenétre 160 de passer d’un état stable a un autre sans se dét€riorer ou se
rompre.

Comme visible sur les figures 3, 6 et 10, avantageusement, chaque lamelle flexible
165 présente un profil courbe, en forme d’arc de cercle, par rapport a un plan moyen P.
L’un des deux états stables, en I’occurrence ici 1’état de repos, correspond au cas ou la
lamelle flexible 165 s’étend au-dessus du plan moyen P. L’ autre état stable, ici 1’état
déformé, correspond au cas ot la lamelle flexible 165 s’étend en-dessous du plan
moyen P. Ce profil courbe de chaque lamelle flexible 165 permet de précontraindre
ladite lamelle flexible 165 et de faciliter ultérieurement sa déformation.

La force de pression provoquant la déformation de 1’une des lamelles flexibles 165
associ€es a un couple A, B de fenétres 160 est générée par ’appui d’un doigt d’un uti-
lisateur sur une touche de commande 150 ; 250.

En effet, comme le montrent les figures 3 et 6, chaque touche de commande 150 ;
250 comprend une paroi d’appui 155 ; 255 d’un doigt d’un utilisateur. La paroi d’appui
155 ; 255 comprend une face arriere 159 ; 259 de laquelle s’étendent au moins deux
plots 152 ; 252. Les plots 152 ; 252 sont deux a deux alignés sur un méme axe lon-
gitudinal (non représenté) orthogonal a 1’axe médian L (formant I’axe de basculement
de chaque touche de commande 150 ; 250) et disposés de part et d’autre de 1’axe
médian L.

Comme cela est visible sur les figures 3 et 6, ’extrémité libre de chaque plot 152 ;
252 est moins large que la base de chaque plot 152 ; 252. L’extrémité libre de chaque
plot 152 ; 252 est de forme arrondie. Les plots 152 ; 252 sont formés d’une seule piece
avec la touche de commande 150 ; 250 correspondante.

Dans le cas d’un commutateur €lectrique 100 simple touche, la face arriere 159 de la
touche de commande 150 comprend quatre plots 152, alignés deux a deux selon deux
axes paralleles longitudinaux (non représentés) perpendiculaires a 1’axe médian L.

Dans le cas d’un commutateur électrique 200 double touche, la face arriere 259 de

chaque touche de commande 250 comprend un couple de deux plots 152 alignés selon



[0121]

[0122]

[0123]

[0124]

[0125]

[0126]

14

un axe longitudinal perpendiculaire a I’axe médian L.

Lors du basculement de chaque touche de commande 150 ; 250, les plots 152 ; 252
sont destinés a prendre appui sur les lamelles flexibles 165 d’un couple A, B de
fenétres 160 pour les déformer.

Pour cela, de maniere préférentielle, comme le montrent les figures 3 et 6, la hauteur
de chaque plot 152 ; 252 est déterminée de maniere a ce que ’extrémité d’un plot 152 ;
252 soit placée a distance de la lamelle flexible 165 d’une fenétre 160 du couple A, B
s’étendant en-dessous du plan moyen P et que I’extrémité de 1’autre plot 152 ; 252
repose sur la lamelle flexible 165 de I’autre fenétre 160 du couple A, B s’étendant au-
dessus du plan moyen P. De maniere avantageuse, les plots 152 ; 252 n’exercent pas de
tension sur les lamelles flexibles 165, afin par exemple de ne pas rompre la membrane
souple d’étanchéité 162, et donc de garantir dans le temps 1’étanchéité du commutateur
électrique 100 ; 200.

Dans le cas d’un commutateur €électrique 100 simple touche (figures 1 a 3), les plots
152 déforment simultanément les deux lamelles flexibles 165 des deux fenétres 160
disposées du méme co6té de I’axe médian L. La déformation de ces deux lamelles
flexibles 165 ne se fait donc pas de manicre indépendante. Les deux lamelles flexibles
165 déformées sont toutes les deux dans un €tat déformé tandis que les deux autres
lamelles flexibles 165 des deux autres fenétres 160 disposées de 1’autre coté de 1’axe
médian L sont toutes les deux dans un état de repos.

Dans le cas d’un commutateur €électrique 200 double touche (figures 4 a 6), I'un des
plots 252 d’une touche de commande 250 déforme 1’une des lamelles flexibles 165
d’une fenétre 160 du couple A, B associé, tandis que I’autre lamelle flexible 165 de
’autre fenétre 160 du couple A, B n’est pas déformée. En considérant un couple A, B,
les états des deux lamelles flexibles 165 de ce couple ne sont pas indépendants (si une
lamelle flexible est dans un état déformé, 1’autre est dans un état de repos). En
revanche, d’un couple A, B a I’autre, les états des lamelles flexibles 165 sont indé-
pendants.

Comme cela est représenté sur les figures 3 et 6, la paroi d’appui 155 ; 255 de chaque
touche de commande 150 ; 250 est bordée extérieurement par un rebord 158 ; 258 qui
s’étend vers I’arriere. On définit deux régions opposées de ce rebord 158 ; 258 posi-
tionnées sur I’axe longitudinal portant les plots 152 ; 252, a proximité de cet axe. La
hauteur du rebord 158 ; 258 dans ces deux régions opposées est déterminée de manicre
a ce que, lorsque la touche de commande 150 ; 250 est dans I’une des deux positions
stables, le rebord 158 ; 258 vient en appui sur la face avant de la paroi frontale rigide
140 de I’enjoliveur 130 ; 230.

Le rebord 158 ; 258 peut présenter cette hauteur de maniere constante sur tout le

pourtour de la touche de commande 150 ; 250 (et non pas uniquement dans les deux
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régions opposées précédemment définies).

De maniere avantageuse, les lamelles flexibles 165 se déforment pour agir sur chaque
entraineur 120 ; 220, situé au droit desdites lamelles flexibles 165, afin de le faire
basculer pour permettre le déplacement du balai 118 ; 218.

Pour cela, comme le montrent les figures 1, 3, 4 et 6, chaque entraineur 120 ; 220
comprend au moins deux parties en saillie 122 ; 222 dirigées vers 1’avant destinées a
permettre son actionnement. Ces parties en saillie 122 ; 222 sont alignées selon un axe
longitudinal (non représenté) orthogonal a 1’axe médian L. Ces parties en saillie 122 ;
222 sont disposées en regard des lamelles flexibles 165 d’un couple A, B de fenétres
160 de sorte que lorsqu’une lamelle flexible 165 est déformée, elle agit sur I’une des
parties en saillie 122 ; 222 de I’entraineur 120 ; 220 correspondant. Ces parties en
saillies 122 ; 222 présentent une extrémité libre de forme arrondie.

Dans le cas d’un commutateur €électrique 100 simple touche (figures 1 et 3), la partie
supérieure 121 de 1’unique entraineur 120 comprend quatre parties en saillie 122
disposées en regard des quatre lamelles flexibles 165 des fenétres 160 de I’enjoliveur
130. Elles sont alignées deux a deux selon deux axes paralleles longitudinaux (non re-
présentés).

Dans le cas d’un commutateur €lectrique 200 double touche (figures 4 et 6), la partie
supérieure 221 de chaque entraineur 220 comprend un couple de parties en saillie 122
alignées selon un axe longitudinal orthogonal a I’axe médian L et disposée en regard
des deux lamelles flexibles 165 d’un couple A, B de fenétres 160 de I’enjoliveur 230.

De maniere préférentielle, la hauteur des parties en saillie 122 ; 222 est déterminée de
maniere a ce que ’extrémité d’une partie en saillie 122 ; 222 soit placée a distance de
la lamelle flexible 165 du couple A, B de fenétres 160 s’étendant au-dessus du plan
moyen P et que I’extrémité de I’autre partie en saillie 122 ; 222 repose sur la lamelle
flexible 165 s’étendant en-dessous du plan moyen P. De manicre avantageuse
également, les parties en saillie 122 : 222 n’exercent pas de tension sur les lamelles
flexibles 165.

Les figures 3 et 6 représentent une touche de commande 150 ; 250 de ’enjoliveur
130 ; 230 du commutateur électrique 100 ; 200 dans un état stable, basculée du c6té
gauche. Cet état stable correspond a un état stable de I’entraineur 120 ; 220 du moteur
110 ; 210, situé au droit de la touche de commande 150 ; 250 en-dessous des fenétres
160 de la paroi frontale rigide 140 de ’enjoliveur 130 ; 230.

Dans cet état stable, I’extrémité gauche de ladite touche de commande 150 ; 250 est
rapprochée au maximum de la paroi frontale rigide 140 de I’enjoliveur 130 ; 230, ladite
touche de commande 150 ; 250 formant un angle o de I’ordre de 5 degrés avec la face
avant de la paroi frontale rigide 140. La lamelle flexible 165 de droite d’un couple A,

B de fenétres 160 maintient la touche de commande 150 ; 250 dans sa position stable
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basculée du coté gauche grace a I’appui du plot 152 ; 252 de droite sur cette lamelle
flexible 165. Le maintien de la lamelle flexible 165 de droite sur le plot 152 ; 252 de
droite permet également de mettre en appui la portion gauche du rebord 158 ; 258 de la
touche de commande 150 ; 250 sur la paroi rigide frontale 140. L’extrémité libre du
plot 152 ; 252 de gauche est quant a elle, comme cela est visible sur les figures 3 et 6, a
distance de la lamelle flexible 165 de gauche du couple A, B correspondant de fenétres
160 qui est dans son état déformé. Cela permet d’éviter d’observer une situation hyper-
statique. L’ensemble des éléments du commutateur électrique 100 ; 200 est dans une
configuration stable.

De maniere symétrique, lorsque la touche de commande est basculée du c6té droit
(configuration non représentée), I’extrémité droite de celle-ci est rapprochée de la paroi
frontale rigide de I’enjoliveur, ladite touche de commande formant un angle de 1’ordre
de 5 degrés avec la face avant de la paroi frontale rigide. La lamelle flexible de gauche
maintient la touche de commande dans sa position stable basculée du co6té droit grace a
I’appui du plot de gauche sur cette lamelle flexible. Le maintien de la lamelle flexible
de gauche sur le plot de gauche permet également de mettre en appui la portion droite
du rebord sur la paroi rigide frontale. L’extrémité libre du plot de droite est quant a elle
a distance de la lamelle flexible de droite qui est dans son état déformé. Cela permet
d’éviter d’observer une situation hyperstatique.

On comprend alors que 1’appui d’un doigt d’un utilisateur sur une touche de
commande 150 ; 250 entraine le basculement de la touche de commande 150 ; 250
autour de I’axe médian L, depuis un état stable, par exemple basculée du c6té gauche,
vers un autre état stable, basculée du coté droit, et la déformation d’une ou de deux
languettes flexibles 165 d’un couple ou de deux couples A, B de fenétres 160 par
I’appui du ou des plots 152 ; 252 prévus sur la face arriere de ladite touche de
commande 150 ; 250. Cette ou ces languettes flexibles 165 provoquent, en se
déformant, le basculement de I’entraineur 120 ; 220 dont la ou les parties en saillie
122 ;222 se trouvent au droit de ladite ou desdites languettes flexibles 165, et, ce
faisant, I’ouverture ou la fermeture des contacts €lectriques du moteur 110 ; 210.

Grace aux languettes flexibles 165 qui, par leur déformation, entrainent le bas-
culement de I’entraineur 120 ; 220, on préserve I'intégrité de la membrane souple
d’étanchéité 162 fermant lesdites fenétres 160 de la paroi frontale rigide 140 de
I’enjoliveur 130 ; 230, car cette membrane n’est pas directement sollicitée au cours du
fonctionnement du commutateur €électrique 100 ; 200. La membrane souple
d’étanchéité 162 joue alors parfaitement son role d’isolation au fil du temps et suit le
mouvement des languettes flexibles 165 qui se courbent au-dessus et en-dessous du
plan moyen P.

De maniecre avantageuse, lors de la déformation des lamelles flexibles 165,
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I’étanché€ité du commutateur électrique 100 ; 200 est garantie car la membrane souple
d’étanchéité 162 est suffisamment souple pour s’adapter aux déformations de la
lamelle flexible 165.

[0138]  La présente invention n’est pas limitée aux modes de réalisation décrits et représentés
sur les différentes figures, mais ’homme du métier saura y apporter toute variante

conforme a son esprit.
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Revendications
Enjoliveur (130 ; 230) d’un commutateur €lectrique (100 ; 200) étanche,

cet enjoliveur (130 ; 230) comportant une paroi frontale rigide (140) et
une membrane souple d’étanchéité (162), caractérisé en ce que ladite
paroi frontale rigide (140) comporte au moins un couple (A, B) de
fenétres (160), chacune des deux fenétres (160) dudit couple (A, B)
étant partiellement obturée par une lamelle flexible (165) qui est adaptée
a se déformer pour prendre deux états stables, a savoir un état de repos
et un état déformé sous 1’action d’une force de pression exercée sur
ladite lamelle flexible (165), ladite membrane souple d’étanchéité (162)
obturant l'espace ouvert existant entre les bords de chaque fenétre (160)
et les bords de chaque lamelle flexible (165) de sorte que chaque fenétre
(160) est completement fermée.

Enjoliveur (130 ; 230) selon la revendication 1, dans lequel les deux
lamelles flexibles (165) d’un couple (A, B) de fenétres (160) s’étendent
selon un méme axe longitudinal (Z1, Z2).

Enjoliveur (130 ; 230) selon I'une des revendications 1 et 2, dans lequel
chaque lamelle flexible (165) présente deux extrémités raccordées au
bord de la fenétre (160) par une jonction formant charniere (166).
Enjoliveur (130 ; 230) selon la revendication 3, dans lequel chaque
lamelle flexible (165) forme une seule piece avec une partie de la paroi
frontale rigide (140), la jonction formant charniere (166) étant
constituée par un amincissement de matiere.

Enjoliveur (130 ; 230) selon I'une quelconque des revendications 1 a 4,
dans lequel chaque lamelle flexible (165) présente un profil courbe par
rapport a un plan moyen (P) de chaque fenétre (160), de sorte que dans
I’un des deux états stables chaque lamelle flexible (165) s’étend au-
dessus dudit plan moyen (P) et dans 1’autre des deux états stables
chaque lamelle flexible (165) s’étend en dessous dudit plan moyen (P).
Enjoliveur (130 ; 230) selon I'une quelconque des revendications 1 a 5,
dans lequel la membrane souple d’étanchéité (162) est réalisée par
surmoulage d’une matiere souple autour de chaque lamelle flexible
(165).

Enjoliveur (130 ; 230) selon I'une quelconque des revendications 1 a 6,
dans lequel il est prévu au moins une touche de commande (150 ; 250)
comportant sur la face arriere (159 ; 259) d’une paroi d’appui (155 ;

255) d’un doigt d’un utilisateur au moins deux plots (152) destinés a



[Revendication 8]

[Revendication 9]

[Revendication 10]

[Revendication 11]

[Revendication 12]

[Revendication 13]

[Revendication 14]

19

prendre appui sur les au moins deux lamelles flexibles (165) pour les
déformer, la paroi frontale rigide (140) portant des moyens de bas-
culement de la touche de commande (150 ; 250) entre deux positions
stables, chaque position stable correspondant a I’état de repos de 1’une
des deux lamelles flexibles (165) d’un couple (A, B) de fenétres (160) et
a 1’état déformé de 1’autre lamelle flexible (165) dudit couple (A, B) de
fenétres (160).

Enjoliveur (130 ; 230) selon les revendications 5 et 7, dans lequel la
hauteur de chaque plot (152) est déterminée de maniere a ce que
I’extrémité d’un plot (152) soit placée a distance de chaque lamelle
flexible (165) s’étendant en dessous dudit plan moyen (P) tandis que
I’extrémité de 1’autre plot (152) repose sur chaque lamelle flexible (165)
s’étendant au dessus dudit plan moyen (P).

Enjoliveur (130 ; 230) selon I'une des revendications 7 et 8, un couple
de plots (152) de chaque touche de commande (150 ; 250) étant disposé
sur un méme axe, la paroi d’appui (155 ; 255) de chaque touche de
commande (150 ; 250) est bordée extérieurement par un rebord (158 ;
258) s’étendant vers 1’arriere qui, dans au moins deux régions opposées,
de part et d’autre desdits plots (152) du couple de plots, a proximité
dudit axe, présente une hauteur déterminée de sorte que, dans chaque
état stable de la touche de commande (150 ; 250), une partie du rebord
(158 ; 258) vient en appui de la paroi frontale rigide (140) sous I’action
de la lamelle flexible (165) s’étendant au dessus du plan moyen (P).
Enjoliveur (130 ; 230) selon la revendication 9, dans lequel ledit rebord
(158 ; 258) présente une hauteur constante sur tout le pourtour de
chaque touche de commande (150 ; 250).

Enjoliveur (130 ; 230) selon I'une quelconque des revendications 1 a 10,
dans lequel la paroi frontale rigide (140) est formée par 1’assemblage
d’une plaque principale (142), comprenant au moins deux ouvertures
(145) alignées selon le méme axe longitudinal (Z1, Z2), et d’au moins
deux plaquettes (167) logées dans lesdites ouvertures (145), chaque
plaquette (167) comprenant une desdites fenétres (160) partiellement
obturée par une desdites lamelles flexibles (165).

Enjoliveur (130 ; 230) selon la revendication 11, dans lequel chaque
plaquette (167) est soudée sur la plaque principale (142).

Enjoliveur (130 ; 230) selon la revendication 11, dans lequel chaque
plaquette (167) est emmanchée a force sur la plaque principale (142).

Enjoliveur (130 ; 230) selon I'une quelconque des revendications 1 a 13,
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dans lequel les lamelles flexibles (165) et les bords des fenétres (160)
sont réalisées d’une seule piece en maticre plastique.

Commutateur électrique (100 ; 200) comprenant un moteur (110 ; 210)
pourvu d’un entraineur (120 ; 220) et un enjoliveur (130 ; 230) selon
I’une quelconque des revendications 1 a 14, ledit entraineur (120 ; 220)
comprenant des parties en saillies (122 ; 222) positionnées en regard des
lamelles flexibles (165) de I’enjoliveur (130 ; 230) et sur les extrémités
desquelles les lamelles flexibles (165) viennent en appui pour faire
basculer I’entraineur (120 ; 220) dans deux positions stables cor-
respondant aux deux positions stables de la touche de commande (150 ;
250).

Commutateur électrique (100 ; 200) selon la revendication 15, dans
lequel le moteur (110 ; 210) comprend un socle (112 ; 212) rapporté
dans des aménagements d’un boitier (10) pour le montage en saillie sur
une paroi murale.

Commutateur électrique (100 ; 200) selon la revendication 15, dans
lequel le moteur (110 ; 210) comprend un socle (112 ; 212) rapporté
dans des aménagements d’un cadre d’encastrement (20) pour le

montage dans une ouverture d’encastrement.
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[Fig. 4]
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[Fig. 7]
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[Fig. 9]
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[Fig. 11]
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