EP 0 574 832 B1

VAP A A

(19) 0 European Patent Office

Office européen des brevets (11) EP 0 574 832 B1
(12) EUROPAISCHE PATENTSCHRIFT
(45) Veroffentlichungstag und Bekanntmachung des (51) Int. C1.5: B65B 21/12

Hinweises auf die Patenterteilung:
20.03.1996 Patentblatt 1996/12

(21) Anmeldenummer: 93109329.8

(22) Anmeldetag: 11.06.1993

(54) Gefassgreifer, insbesondere Flaschengreifer
Gripper for containers, especially for bottles
Pinces pour récipients, spécialement pour bouteilles

(84) Benannte Vertragsstaaten: (73) Patentinhaber: KHS Maschinen- und Anlagenbau
AT BECHDE ES FRGB IT LINL SE Aktiengesellschaft

D-44143 Dortmund (DE)
(30) Prioritat: 19.06.1992 DE 4219965

(72) Erfinder: Miinch, Karl
(43) Veroffentlichungstag der Anmeldung: D-6148 Heppenheim (DE)

22.12.1993 Patentblatt 1993/51
(56) Entgegenhaltungen:
DE-A- 1 934 044 DE-A- 2 053 730
DE-U- 1 756 676 GB-A- 734413

Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach der Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des européischen
Patents kann jedermann beim Européischen Patentamt gegen das erteilte europaische Patent Einspruch einlegen. Der
Einspruch ist schriftlich einzureichen und zu begriinden. Er gilt erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebuihr entrichtet
worden ist. (Art. 99(1) Europdisches Patentiibereinkommen).

Printed by Rank Xerox (UK) Business Services
2.9.13/3.4



1 EP 0 574 832 B1 2

Beschreibung

Die Erfindung bezieht sich auf einen GefaBgreifer,
insbes. Flaschengreifer gemaB Oberbegriff Patentan-
spruch 1.

Ein solcher GefaBgreifer ist bekannt (DE-GM 17 56
676) und wird mit einer Vielzahl gleichartiger GefaBgrei-
fer an einem Packkopf beipielsweise einer Packma-
schine fur GefaBe, insbes. Flaschen, zum Greifen der
gruppenweise an einer Abnahmeposition zusammenge-
stellten GefaBe und zum Uberfilhren bzw. Umsetzen die-
ser GefdBe in an einer Abgabestation bereitstehende
Kartonagen, Kisten, Késten oder dergl. Aufnahmebehal-
ter verwendet. In gleicher Weise eignet sich ein solcher
GefaBgreifer auch bei Auspackmaschinen zum Auspak-
ken von GefaBen aus Aufnahmebehdltern.

Beim Greifen und wahrend des Umsetzvorganges
sind die am Packkopf vorgesehenen Flaschengreifer
bzw. deren Greiffinger aktiviert, d.h. die Greiffinger befin-
den sich in einer Arbeitsstellung, wodurch das betref-
fende GefaB am Greiferkopf gehalten ist. Nach
Beendigung des Umsetzvorganges werden die GefaB-
greifer deaktiviert, wodurch die Greiffinger in ihre Aus-
gangsstellung zurlckkehren und das betreffende Gefai
freigegeben wird.

Nachteilig ist bei dem bekannten GefaBgreifer u.a.,
daBdieser eine relativ groBe Bauhdhe mitrelativ groBem
Gewicht und groBer Masse besitzt, wodurch sich auch
far den Packkopf eine relativ hohe Bauhdhe sowie eine
relativ groBe Masse ergeben. Da die Bewegung von
Packképfen bei Einpack-und/oder Auspackmaschinen
grundsatzlich nicht mit kontinuierlicher Geschwindigkeit
erfolgt, fihren die relativen groBen Massen im bekann-
ten Fall zu hohen Massenkréften, und zwar insbes. dann,
wenn es sich bei den Maschinen um solche mit hoher
Leistung handelt.

Aufgabe der Effindung ist es, einen GefaBgreifer
aufzuzeigen, der eine kompakte Bauform sowie ein
geringes Massengewicht aufweist.

Zur Lésung dieser Aufgabe ist ein GefaBgreifer ent-
sprechend dem kennzeichnenden Teil des Patentan-
spruches 1 ausgebildet.

Da bei dem erfindungsgemaBen GefaBgreifer die
Gegenflachen flr die an den Greiffingern vorgesehenen
Abstitzbereiche im wesentlichen in gleicher Héhe, d.h.
bevorzugt in Héhe des Anlage- und Zentrierstlickes, vor-
gesehen sind und dementsprechend auch diese
Abstltzbereiche in gleicher oder zumindest in anna-
hernd gleicher Hohe vorgesehen sind, wird fir den erfin-
dungsgemaBen GefaBgreifer eine extrem niedrige
Bauform erreicht, und zwar mit dem zusatzlichen Vorteil,
daB auchder axiale Abstand zwischen der andem jewei-
ligen Greiffinger gebildeten Greifflache und der radial
auBenliegenden Gegenflache kiein ist. Die bei aktivier-
ten Greiffingern, d.h. beim Greifen eines GefaBes auf-
tretenden Gegen- bzw. Abstitzkrafte werden somit mit
relativ kleinem Hebelarm auf die radial auBBenliegende
Gegenflache Ubertragen, womit die dortige Belastung
des Greifkopfes minimiert wird. Hierdurch ist es u.a.
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auch moglich, den Greifkopf bzw. ein diesen Greifkopf
bildendes Gehause preiswert und mit geringer Masse
als SpritzguBteil aus Kunststoff zu fertigen.

Weiterhin sind bei der Erfindung vorzugsweise die
Greiffinger ebenfalls als SpritzguBteile aus Kunststoff
ausgeflhrt.

Zum Betatigen der Greiffinger ist vorzugsweise ein
durch Druckluft betatigtes bzw. gesteuertes Betati-
gungselement vorgesehen. Dieses ist z.B. wenigstens
eine Membrane oder Manschette aus einem druckmit-
teldichten, dauerelastischen Material.

Weiterbildungen der Effindung sind Gegenstand der
Unteranspriiche.

Die Erfindung wird im Folgenden anhand der Figu-
ren an einem Ausfiihrungsbeispiel naher erlautert. Es
zeigen:
Fig. 1 in vereinfachter Darstellung und im Langs-
schnitt einen Flaschengreifer gemafl der
Erfindung zusammen mit dem oberen Teilbe-
reich des Flaschenhalses einer Flasche, und
zwar bei nicht aktivierten Greiffingern;

Fig. 2 in schematischer Darstellung und in einer
Draufsicht von oben (Blickrichtung entspre-
chend dem Pfeil A der Fig. 1) vier Greiffinger
des Flaschengreifers der Fig. 1;

Fig. 3 eine Darstellung wie Fig. 1, jedoch bei akti-
vierten Greiffingern.

Der in den Figuren dargestellte Flaschengreifer 1
besteht im wesentlichen aus einem Greiferkopf 2 und
einer an der Oberseite dieses Greiferkopfes 2 bzw. eines
glockenartigen Gehauses 3 befestigten Stange 4, diean
ihrem unteren Ende das Gehé&use 3 tragt und mit ihrem
oberen Ende an einer Tragerplatte 5 hangend befestigt
ist, welch letztere mehrere gleichartige Flaschengreifer
1 eines Packkopfes tragt.

Bei Verwendung des von mehreren Flaschengrei-
fern 1 und der Tragerplatte 5 gebildeten Packkopfes z.B.
in einer Einpackmaschine, d.h. in einer Vorrichtung zum
Einsetzen geflllter Flaschen 6 in nicht dargestellte Fla-
schenkésten oder andere Aufnahmebehélter sind die
Stangen 4 mit ihrer Langsachse L in vertikaler Richtung
angeordnet.

Das Gehause 3 ist rotationssymmetrisch zu einer
mit der LAngsachse L zusammenfallenden Achse aus-
gebildet und besteht im wesentlichen aus einem oberen,
plattenartigen Gehauseabschnitt 3', der senkrecht zur
Langsachse L angeordnet ist sowie aus einem Gehau-
seabschnitt 3", der als eine die Langsachse L konzen-
trisch umschlieBende kreiszylinderférmige Wandung
ausgebildet ist und an seinem oberen Bereich in den
radial auBenliegenden Bereich des Gehauseabschnittes
3' tibergeht. Der Gehauseabschnitt 3" umschlieBt einen
Gehéauseinnenraum 7, der zur Oberseite des Gehauses
3 durch den Gehé&useabschnitt 3' abgeschlossen ist und
zur Unterseite des Gehauses 3 hin offen ist. An dieser
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Offnung besitzt der Gehduseabschnitt 3" einen bezogen
auf die Langsachse L radial nach innen vorstehenden
und die Langsachse L konzentrisch umschlieBenden
Ringwulst 8, der in der nachstehend noch naher
beschriebenen Weise eine Lager- bzw. Gegenflache fir
die Greiffinger bildet.

In dem von dem Gehauseabschnitt 3" umschlosse-
nen Bereich ist ein achsgleich mit der Langsachse L
angeordneter kreiszylinderférmiger Vorsprung 10 vorge-
sehen, der an seinem oberen Ende in den Geh&useab-
schnitt 3' Ubergeht und mit seinem unteren Ende bzw.
mit der dortigen Stirnflache in einer senkrecht zur Langs-
achse L verlaufenden Ebene liegt, und zwar innerhalb
des Gehauseinnenraumes 7 mit axialem Abstand von
der Ebene des unteren Randes des Gehauseabschnit-
tes 3". In dem den Vorsprung 10 umschlieBenden
Bereich ist der Gehauseinnenraum 7 kreisringférmig
ausgebildet.

Der Vorsprung 10 ist von einer becherartigen Man-
schette 11 aus einem druckmitteldichten und dauerela-
stischem Material derart umschlossen, daB zwischen
der die Langsachse L konzentrisch umschlieBenden
kreiszylinderférmigen Umfangswand des Vorsprunges
10 und dem dieser Umfangswand benachbarten, die
Langsachse L ebenfalls konzentrisch umschlieBenden
kreiszylinderférmigen Abschnitt 11’ der Manschette 11
ein Spalt 12 gebildetist. Im Bereichihres oberen, offenen
Randes ist die Manschette 11 bzw. deren Abschnitt 11’
abgedichtet in dem Gehauseabschnitt 3' gehalten. Der
Gehduseabschnitt 3' ist hierfur entsprechend einer
Trennflache 13, die in zwei Teilbereichen die L&ngs-
achse L kreiszylinderféormig konzentrisch umschlieBt
und in einem dazwischenliegenden Teilbereich kreis-
ringférmig in einer Ebene im wesentlichen senkrecht zur
Langsachse L verlaufend ausgefihrt ist, derart geteilt,
daB der Geh&useabschnitt 3' eine mittige Offnung auf-
weist, die an der Oberseite des Gehauses 3 einen gro-
Beren Durchmesser aufweist als an ihrer dem
Gehauseinnenraum 7 zugewandten Seite. In diese Off-
nung ist ein Einsatz passend eingesetzt, der die Offnung
an der Oberseite des Gehéuses 3 verschlieBt, ein Ein-
spannen des oberen, offenen Randes der Manschette
11 in dem geteilten Gehauseabschnitt 3' bewirkt und
auBerdem auch den Ansatz 10 aufweist. Fir dieses Ein-
spannen istdie Trennflache 13 an einem der beiden vor-
stehend erwahnten kreiszylinderférmigen Teilbereiche
als Gewinde ausgebildet. Mit ihrem unteren, sich radial
zur Léngsachse L erstreckenden Abschnitt 11" liegt die
Manschette 11 gegen die untere Stirnseite des Vor-
sprunges 10 an und ist dort zwischen dieser Stirnseite
und der Oberseite eines tellerartigen Anlage- und Zen-
trierelementes 14 eingespannt. Das Anlage- und Zen-
trierelement 14 ist durch einen in ein Muitergewinde
eines Vorsprunges 10 eingreifenden Gewindebolzen 15
am Vorsprung 10 gehalten. Der Gewindebolzen 15, der
achsgleich mit der Langsachse L angeordnet und ein-
stickig mit dem teller- bzw. scheibenférmigen Anlage-
und Zentriersttick 14 hergestellt ist, greift durch eine Off-
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nung 16 hindurch, die in dem Abschnitt 11" der Man-
schette 11 gebildet ist.

Das Anlage- und Zentrierstiick 14 bildet an seiner
dem Vorsprung 10 abgewandten Unterseite eine kreis-
férmige Ausnehmung 17, die rotationssymmetrisch zur
Langsachse L ausgefihrt ist und zur Aufnahme des obe-
ren Mlndungsbereichs der Flasche 6 oder des oberen
Bereichs eines auf der Flasche 6 vorgesehenen Fla-
schenverschlusses 18 dient. Der in einer Ebene senk-
recht zur Langsachse L angeordnete Boden der
Ausnehmung 17 bildet eine Anlageflache fur die Ober-
seite des Flaschenverschlusses 18 (bei verschlossener
Flasche 6) oder fur den Mlndungsrand einer nicht ver-
schlossenen Flasche.

Das Anlage- und Zentrierstiick 14 ist kreisscheiben-
férmig ausgebildet, d.h. es weist einen die Langsachse
L konzentrisch umschlieBenden ringférmigen Rand 14"
auf, der radial Gber die dem Vorsprung 10 und dem Spalt
12 abgewandte AuBenflache des Abschnittes 11" der
Manschette 11 vorsteht und bezogen auf die Langs-
achse L im Ringwulst 8 etwa radial gegeniberliegt, so
daf der Rand 14’ und der Ringwulst 8 auf gleicher Hohe
angeordnet sind und zwischen dem Rand 14’ und dem
Ringwulst 8 ein die Langsachse L konzentrisch
umschlieBender Ringspalt gebildet ist.

Jeder Greiffinger 9 besteht im wesentlichen aus
einem einen Greifarm bildenden, Uber die untere offene
Seite des Gehauses 3 vorstehenden Abschnitt 9' sowie
aus einem einen Betatigungsarm bildenden Abschnitt
9", der im Gehauseinnenraum angeordnet ist. Zwischen
diesen beiden Abschnitten 9' und 9" weist jeder Greiffin-
ger 9 einen Abschnitt 9™ auf, der die AbstUtzbereiche des
Greiffingers 9 bildet und in dem vorgenannten, zwischen
dem Rand 14’ und dem Ringwulst 8 gebildeten Spalt
angeordnet ist.

Am Ubergang zwischen dem Abschnitt 9™ und dem
Abschnitt 9' ist durch die im Vergleich zum Abschnitt 9™
groéBere Materialstarke des Abschnittes 9' ein ringférmi-
ger, die Langsachse L ringsegmentférmig umschlieBen-
der Absatz 19 gebildet, der bezogen auf die L&ngsachse
L radial auBerhalb des Abschnittes 9™ liegt und der sich
gegen den unteren Rand des Gehauseabschnittes 3"
abstutzt.

Am Ubergang des Abschnittes 9™ zum Abschnitt 9"
ist durch eine im Vergleich zum Abschnitt 9" gréBere
Materialstarke des Abschnittes 9" ein sich radial zur
Langsachse und diese Langsachse ringsegmentférmig
umschlieBender Absatz 20 gebildet, der allerdings bezo-
gen auf die Langsachse L gegeniiber dem Abschnitt 9™
radial nach innen versetzt ist. Dieser Absatz 20 stitzt
sich bei nicht aktiviertem Flaschengreifer 1 gegen den
Uber die Manschette 11 radial nach auB3en Uberstehen-
den Bereich der Oberseite des Anlage- und Zentrierstik-
kes 14 ab (Fig. 1).

Der Abschnitt 9" bildet an seiner bezogen auf die
Langsachse L innenliegenden Seite eine Anlage- bzw.
Greifflache 21, die bei aktiviertem Flaschengreifer 1 den
FlaschenverschluB3 18 oder einen am oberen Ende des
Flaschenhalses 6 vorgesehenen Wulst oder Flansch 22
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hintergreift. Der Abschnitt 9" bildet an seiner bezogen
auf die Langsachse L radial innenliegenden Seite eine
Anlageflache 23, die gegen die AuBenflaiche des
Abschnittes 11’ der Manschette 11 anliegt. Im Bereich
des oberen Endes bildet der Abschnitt 9' jedes Greiffin-
gers radial auBenliegend eine muldenférmige Aufnah-
meflache 25 flr ein ringférmiges, samtliche Greiffinger
9 an diesem oberen Ende umschlieBendes und in die
dem nichtaktivierten Flaschengreifer entsprechende
Ausgangsstellung vorspannendes Federelement 26,
welches beispielsweise ein O-Ring oder eine Wurmfeder
ist. Zumindest die Abséatze 19 und 20, die Greifflache 21,
die Anlageflache 23 sowie die Aufnahmeflache 25 sind
jeweils Teilflachen eines die Langsachse L als Mittel-
achse aufweisenden gedachten Rotationskérpers.

Durch den Ringwulst 8, den Rand 14’ und die beiden
Absatze 19 und 20 sind die Greiffinger 9 in besonders
einfacher und zuverlassiger Weise an dem Gehause 3
schwenkbar gelagert und zwar derart, daf sie aus ihrer
Ausgangsstellung, in der die Abschnitte 9" einen gréBe-
ren radialen Abstand aufweisen, in eine Arbeitsstellung
bewegbar sind, in der die Abschnitt 9' aufeinander zu
bewegt sind und einen verminderten radialen Abstand
vonder Langsachse L besitzen. Der zwischen dem Ring-
wulst 8 und dem Rand 14’ gebildete Ringspalt besitzt
eine Breite, die in etwa gleich bzw. geringfugig gréBer ist
als die radiale Dicke des Abschnittes 9™, auf jeden Fall
jedoch kleiner ist, als die radiale Dicke, die die Abschnitte
9' und 9" am Ubergang zum Abschnitt 9" besitzen.Das
Schwenken der Greiffinger 9 erfolgt dabei jeweils um
Achsen, die in etwa tangential zum Rand 14’ und in einer
gemeinsamen Ebene senkrecht zur Langserstreckung L
liegen.

Im Gehauseabschnitt 3'ist ein Kanal 27 ausgebildet,
der in den Spalt 12 endet und sich auch in der Stange 4
fortsetzt. Zum Aktivieren des Flaschengreifers 1 ist die-
ser Kanal 27 mit einem unter Druck stehenden Druck-
medium, beispielsweise Druckluft beaufschlagbar oder
zur Atmosphare hin entlUftbar.

Durch die beschriebene Ausbildung weist der Grei-
ferkopf 2 eine kompakte Bauform mit auBerst geringer
Masse auf, so daB sich auch fir den Packkopf insgesamt
eine geringe Bauhdhe und Masse ergeben und insbes.
hohe Massenbeschleunigungskrafte beim Bewegen des
Packkopfes vermieden sind.

Das Gehé&use 3 bzw. die dieses Gehause bildenden
Elemente sowie die Greiffinger 9 sind vorzugsweise
Spritzteile, bevorzugt aus einem geeigneten Kunststoff-
material, beispielsweise Polyamid 6.6. Das Anlage- und
Zentrierstiick 14 besteht aus einem besonders ver-
schleiBfesten Material, beispielsweise aus Metall, wobei
bevorzugt zur Reduzierung der Masse Aluminium oder
eine Aluminiumlegierung verwendet ist.

Ein weiterer Vorteil des Flaschengreifers 1 besteht
in einem geringem VerschleiB3. Hierzu tragt auch bei, daB
insbes. die Lagerung fur die Greiffinger weitestgehend
geschitzt vorgesehen ist.

Die Elemente des Flaschengreifers sind preiswert
herstellbar. Die Greiffinger 9 kénnen einfach montiert
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und auch im Reparaturfall einfach ausgetauscht werden.
Fur die Montage der Greiffinger 9 werden diese bei ent-
ferntem Anlage-und Zentrierstick 14 in das offene
Gehéuse 3 eingesetzt. AnschlieBend wird das Anlage-
und Zentrierstiick 14 montiert, so daB mit diesem
Anlage- und Zentrierstiick 14 die Greiffinger 9 im
Gehéuse 3 unverlierbar angeordnet sind.

Ein weiterer wesentlicher Vorteil des Flaschengrei-
fers 1 besteht somit auch in einer sehr geringen Anzahl
der benétigten Bauteile.

Die Arbeitsweise des Flaschengreifers 1 1aBt sich,

wie folgt, beschreiben:
Sind die an der Tragerplatte 5 vorgesehenen Flaschen-
greifer 1 z.B. Teil einer Einpackmaschine, mit der die
gefillten und verschlossenen Flaschen 6 in einen Fla-
schenkasten eingesetzt werden sollen, so stehen diese
Flaschen 6 in entsprechenden Gruppen an einer Auf-
nahmeposition der Einpackmaschine bereit. Auf jede
Flasche 6 wird von oben her durch Absenken der Tra-
gerplatte 5 ein Greiferkopf 2 aufgesetzt, und zwar derart,
daB bei in der Ausgangsstellung befindlichen Greiferfin-
gern 9 das den FlaschenverschluB 18 aufweisende
obere Ende des Flaschenhalses in den von den Greifer-
finger 9 umschlossenen Bereich hineinreicht und der
FlaschenverschluB 18 gegen das Anlage-und Zentrier-
stick 14 anliegt.

Mit ihren unteren, schrag verlaufenden Flachen 28
bilden die Greiferfinger 9 eine Art Zentrierglocke, die das
Aufsetzen des jeweiligen Greiferkopfes 2 erleichtern.

Nach dem Aufsetzen des Greiferkopfes 2 auf die
Flasche 6 wird der Spalt 12 Gber den Kanal 27 mit dem
Druckmediumbeaufschlagt. Hierdurch werden die Greif-
finger 9 in ihre Arbeitsstellung geschwenkt, so daB die
Flasche 6 am Greiferkopf 2 gehalten ist und mit dem
Packkopf zum Einsetzen in einen Flaschenkasten mit-
bewegt wird. Nach dem Einsetzen in den Flaschenka-
sten wird das Druckmedium abgeschaltet und der Kanal
27 entluftet, so daB die Greiffinger 9 durch das Feder-
element 26 in ihre Ausgangsstellung zurtickbewegt wer-
den und die Flasche 6 somit freigeben. In
entsprechender Weise kann der Flaschengreifer 1 auch
fur leere Flaschen verwendet werden.

Die Erfindung wurde voranstehend an einem Aus-
fahrungsbeispiel beschrieben. Es versteht sich, daB
Anderungen sowie Abwandlungen méglich sind, ohne
daf der der Erfindung zugrundeliegende Erfindungsge-
danke verlassen wird. Bevorzugt weist der Flaschengrei-
fer 1 am Greiferkopf 2 mehr als vier, beispielsweise
sechs Greiffinger 9 auf.

Patentanspriiche

1. GefaBgreifer, insbesondere Flaschengreifer, mit
einem an einer Trageinrichtung (5) befestigbaren
Greiferkopf (2), mit wenigstens zwei um eine Achse
(L) des Greiferkopfes (2) verteilt angeordneten
Greiffingern (9), die Greifflachen (21) zum Greifen
und Festhalten eines Behélters (6) bilden und aus
einer, einem nichtaktivierten Zustand entsprechen-
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den Ausgangsstellung in eine, einem aktivierten
Zustand entsprechende Arbeitsstellung schwenk-
bar sind, in der die Greifflachen (21) einen gegen-
Uber der Ausgangsstellung verminderten radialen
Abstand von der Achse (L) besitzen, sowie mit einer
Betatigungseinrichtung zum Schwenken der Greif-
finger (9) zwischen der Ausgangsstellung und der
Arbeitsstellung, wobei jeder Greiffinger fiir eine
schwenkbare Anordnung bezogen auf die Achse (L)
radial innenliegende sowie radial auBenliegende
Abstltzbereiche (9™, 19, 20) aufweist, die fiir eine
axiale sowie radiale Abstiitzung der Greiffinger (9)
mit radial innenliegenden bzw. radial auBenliegen-
den Gegenflachen (8, 14") am die Greiffinger (9) tra-
genden Greifkopf (2) zusammenwirken, dadurch
gekennzeichnet, daB die radial auBenliegende
Gegenflache (8) an einem die Achse (L) umschlie-
Benden Gehauseabschnitt (3") eines Gehauses (3)
des Greiferkopfes (2) vorgesehen ist, und zwar in
Richtung der Achse (L) auf einer gemeinsamen oder
nahezu gemeinsamen Hohe mit der am Gehause
(3) fest angeordneten radial innenliegenden Gegen-
flache (14).

GefaBgreifer nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die radial innenliegende Gegenflache
vom Umfangsbereich (14") eines vom Gehéause (3)
umschlossenen Anlage- und Zentrierstiickes (14)
gebildet ist.

GefaBgreifer nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daB das Gehause (3) des Greifer-
kopfes (2) glockenartig an der der Trageinrichtung
(5) abgewandten Unterseite offen ausgebildet ist,
und daB die radial auBenliegende Gegenflache (8)
im Bereich des offenen Endes des Gehé&uses (3)
gebildet ist.

GefaBgreifer nach einem der Anspriiche 1 - 3,
dadurch gekennzeichnet, daB die radial auB3enlie-
gende Gegenflache zumindest teilweise von einem
vom Gehé&useabschnitt (3") radial nach innen vorse-
henden Vorsprung, beispielsweise von einem die
Achse (L) konzentrisch umschlieBenden Ringwulst
(8) gebildet ist.

GefaBgreifer nach einem der Anspriiche 1 - 4,
dadurch gekennzeichnet, daB wenigstens drei, vor-
zugsweise sechs Greiffinger (9) vorgesehen sind.

GefaBgreifer nach einem der Anspriiche 1 - 5,
dadurch gekennzeichnet, daB die Greiffinger (9) an
ihrem radial auBenliegenden Abstltzbereich einen
sich radial oder im wesentlichen radial nach auBen
erstreckenden Absatz (19) bilden, mit welchem sich
die Greiffinger (9) gegen den unteren Rand des
Gehauseabschnittes (3") abstutzen.
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7.

10.

11.

12

13.

GefaBgreifer nach einem der Anspriiche 2 - 6,
dadurch gekennzeichnet, daB die Greiffinger (9) an
ihren radial innenliegenden Abstitzbereichen einen
sich radial oder im wesentlichen radial nach innen
erstreckenden Absatz (20) aufweisen, mit welchem
sich die Greiffinger (9) an einem Umfangs- bzw.
Randbereich des Anlage- und Zentrierstiickes (14)
in Richtung der Achse (L) abstiitzen.

GefaBgreifer nach einem der Anspriiche 1 - 7,
dadurch gekennzeichnet, daB die Betatigungsein-
richtung ein durch ein Druckmedium, vorzugsweise
durch Druckluft gesteuertes Betatigungselement
(11) aufweist.

GefaBgreifer nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Greiffinger (9) jeweils einen unte-
ren, eine Greifflache (21) bildenden Abschnitt (9')
sowie einen oberen Abschnitt (9") bilden, daB an
einem mittleren, zwischen dem unteren und dem
oberen Abschnitt (9", 9") gebildeten Abschnitt (9™)
die Abstiitzbereiche vorgesehen sind, und daB das
Betéatigungselement (11) auf die oberen Abschnitte
(9") der Greiffinger (9) einwirkt.

GefaBgreifer nach Anspruch 8 oder 9, dadurch
gekennzeichnet, daB3 das Betatigungselement eine
napfartige Manschette (11) aus einem druckmittel-
dichten, dauerelastischen Material ist, die einen mit
dem Druckmedium beaufschlagbaren Steuerraum
(12) umschlieBt und bei Beaufschlagung mit dem
Druckmedium durch elastische Verformung die
Greiffinger (9) aus ihrer Ausgangsstellung in die
Arbeitsstellung bewegt.

GefaBgreifer nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Manschette (11) einen Vorsprung
(10) des Greiferkopfes (2), vorzugsweise einen in
einem Innenraum (7) des Gehéauses (3) vorgesehe-
nen Vorsprung (10) umschlieBt, und daB ein zwi-
schen diesem Vorsprung (10) und wenigstens
einem Abschnitt (117) gebildeter Spalt (12) den mit
dem Druckmedium beaufschlagbaren Steuerraum
bildet.

GefaBgreifer nach einem der Anspriiche 1 - 11,
dadurch gekennzeichnet, daB die Greiffinger (9)
und/oder ein den Greiferkopf (2) bildendes Gehause
(3) als SpritzguBteil aus Kunststoff gefertigt sind.

GefaBgreifer nach einem der Anspriche 1 - 12,
dadurch gekennzeichnet, da das Anlage-und Zen-
triersttick (14) aus Metall, bevorzugt aus Aluminium
oder aus einer Aluminiumlegierung gefertigt ist.

Claims

1.

Vessel gripper, in particular bottle gripper, with a
gripper head (2), which is fastenable at a carrying
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equipment (5), with at least two gripper fingers (9),
which are arranged to be distributed about an axis
(L) of the gripper head (2) and form gripping surfaces
(21) for the gripping and retaining of a container (6)
and are pivotable out of an initial setting, which cor-
responds with a non-activated state, into an opera-
tive setting, which corresponds with an operative
state and in which the gripping surfaces (21) have a
radial spacing, which is reduced by comparison with
the initial setting, from the axis (L), as well as with
an actuating equipment for the pivotation of the grip-
per fingers (9) between the initial setting and the
operative setting, wherein each gripper finger dis-
plays bearing regions (9™, 19, 20) for a pivotable
arrangement, which lie radially inwards as well as
radially outwards with respect to the axis (L) and
which for aradial as well as axial support of the grip-
per fingers (9) co-operate with countersurfaces (8,
14"), which respectively lie radially inwards and radi-
ally outwards, at the gripper head (2) carrying the
gripper fingers (9), characterised thereby, that the
radially outward countersurface (8) is provided at a
housing portion (3"), which surrounds the axis (L),
of a housing (3) of the gripper head (2) and namely
in direction of the axis (L) at a common or almost
common height with the countersurface (14'), which
lies radially inwards and is firmly arranged at the
housing (3).

Vessel gripper according to claim 1, characterised
thereby, that the radially inward countersurface is
formed by the circumferential region (14") of a bear-
ing and centring member (14) surrounded by the
housing (3).

Vessel gripper according to claim 1 or 2, character-
ised thereby, that the housing (3) of the gripper head
(2) is formed to be open in the manner of a bell at
the underside remote from the carrying equipment
(5) and that the radially outward countersurface (8)
is formed inthe region of the open end of the housing

(2).

Vessel gripper according to one of the claims 1 to 3,
characterised thereby, that the radially outward
countersurface (8) is formed at least partially by a
projection standing out radially inwards from the
housing portion (3"), for example by an annular bead
(8), concentrically surrounding the axis (L).

Vessel gripper according to one of the claims 1 to 4,
characterised thereby, that at least three, preferably
six gripper fingers (9) are provided.

Vessel gripper according to one of the claims 1 to 5,
characterised thereby, that the gripper fingers (9) at
their radially outward bearing region form a step
(19), which extends outwards radially or substan-
tially radially and by which the gripper fingers (9)
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10.

11.

12

13.

bear against the lower rim of the housing portion

3.

Vessel gripper according to one of the claims 2 to 6,
characterised thereby, that the gripper fingers (9) at
their radially inward bearing regions display a step
(20), which extends inwards radially or substantially
radially and by which the gripper fingers (9) bear in
the direction of the axis (L) against a circumferential
or rim region of the bearing and centring member
(14).

Vessel gripper according to one of the claims 110 7,
characterised thereby, that the actuating equipment
displays an actuating element (11) controlled by a
pressure medium, preferably by compressed air.

Vessel gripper according to claim 8, characterised
thereby, that the gripper fingers (9) each form alower
portion (97, which forms a gripping surface (21), as
well as an upper portion (9"), that the bearing
regions are provided at a middle portion (9™) formed
between the lower portion (9') and the upper portion
(9" and that the actuating element (11) acts on the
upper portions (9") of the gripper fingers (9).

Vessel gripper according to claim 8 or 9, character-
ised thereby, that the actuating element is a cup-like
sleeve (11) of a pressure-medium-tight and perma-
nently elastic material, surrounds a control chamber
(12) loadable by the pressure medium and, on load-
ing by the pressure medium, moves the gripper fin-
gers (9) out of their initial setting into the operative
setting by elastic deformation.

Vessel gripper according to claim 10, characterised
thereby, that the sleeve (11) surrounds a projection
(10) of the gripper head (2), preferably a projection
(10) provided in an interior chamber (7) of the hous-
ing (3), and that a gap (12), which is formed between
this projection (10) and at least one portion (11,
forms the control chamber loadable by the pressure
medium.

Vessel gripper according to one of the claims 1 to
11, characterised thereby, that the gripper fingers (9)
and/or a housing (3) forming the gripper head (2) is
or are produced as injection-moulded part or parts
of synthetic material.

Vessel gripper according to one of the claims 1 to
12, characterised thereby, that the bearing and cen-
tring member (14) is produced of metal, preferably
of aluminium or of an aluminium alloy.

Revendications

1.

Preneur de récipients, notamment preneur de bou-
teilles, comportant une téte de préhension (2) pou-
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vant étre fixée a un dispositif porteur (5), au moins
deux doigts de préhension (9) répartis autour d'un
axe (L) de la téte de préhension (2), qui forment des
faces de préhension (21) pour saisir et maintenir
fixement un récipient (6) et qui peuvent étre pivotés
d'une position de départ, correspondant a un état
non activé, dans une position de travail correspon-
dant & un état activé, dans laquelle les faces de pré-
hension (21) possédent une distance radiale de
l'axe (L) qui est diminuée par rapport a la position
de départ, ainsi qu'un dispositif d'actionnement pour
faire pivoter les doigts de préhension (9) entre la
position de départ et la position de travail, chaque
doigt de préhension présentant, pour un montage a
pivotement, par rapport a I'axe (L), des régions
d'appui radialement intérieures et radialement exté-
rieures (9, 19, 20) qui, pour un soutien axial ainsi
que radial des doigts de préhension (9), coopérent
avec des contre-surfaces (8, 14") respectivement
radialement intérieures et radialement extérieures,
prévues sur la téte de préhension (2) portant les
doigts de préhension (9), caractérisé en ce que la
contre-surface radialement extérieure (8) estprévue
sur une partie (3"), entourant I'axe (L), d'un boitier
(3) de la téte de préhension (2), et ce, dans la direc-
tion de 'axe (L), a la méme hauteur ou approxima-
tivement la méme hauteur que la contre-surface
radialement intérieure (14") disposée fixement sur le
boitier (3).

Preneur de récipients selon la revendication 1,
caractérisé en ce quela contre-surface radialement
intérieure est formée par la région périphérique (14"
dun élément d'application et de centrage (14)
entouré par le boitier (3).

Preneur de récipients selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que le boitier (3) de la téte de pré-
hension (2) est configuré en forme de cloche
ouverte sur le cdté inférieur opposé au dispositif por-
teur (5), et en ce que la contre-surface radialement
extérieure (8) est formée dans la région de I'exiré-
mité ouverte du boitier (3).

Preneur de récipients selon I'une des revendications
143, caractérisé en ce que la contre-surface radia-
lement extérieure est formée au moins partiellement
par une saillie dépassant radialement vers l'intérieur
de la partie de boitier (3"), par exemple par un bour-
relet annulaire (8) entourant concentriquement I'axe

L.

Preneur de récipients selon I'une des revendications
1 a 4, caractérisé en ce que sont prévus au moins
trois et de préférence six doigts de préhension (9).

Preneur de récipients selon I'une des revendications
1 4 5, caractérisé en ce que les doigts de préhen-
sion (9) forment, sur leur région d'appui radialement
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10.

11.

12

extérieure, un décrochement (19) s'étendant radia-
lement ou sensiblement radialement vers I'extérieur,
par lequel les doigts de préhension (9) s'appuient
contre le bord inférieur de la partie de boitier (3").

Preneur de récipients selon I'une des revendications
2 a 6, caractérisé en ce que les doigts de préhen-
sion (9) forment, sur leurs régions d'appui radiale-
ment intérieures, un décrochement (20) s'étendant
radialement ou sensiblement radialement vers ['inté-
rieur, par lequel les doigts de préhension (9)
s'appuient contre une région périphérique ou région
de bord de I'élément d'application et de centrage
(14) dans la direction de I'axe (L).

Preneur de récipients selon I'une des revendications
1 a 7, caractérisé en ce que le dispositif d'action-
nement présente un élément d'actionnement (11)
commandé par un fluide sous pression, de préfé-
rence par de 'air comprimé.

Preneur de récipients selon la revendication 8,
caractérisé en ce que les doigts de préhension (9)
forment chacun une partie inférieure (9'), formant
une face de préhension (21), et une partie supé-
rieure (9"), en ce que les régions d'appui sont pré-
vues sur une partie médiane (9™) formée entre la
partie inférieure (9') et la partie supérieure (9"), et
en ce que I'élément d'actionnement (11) agit sur les
parties supérieures (9") des doigts de préhension

(9)-

Preneur de récipients selon la revendication 8 ou 9,
caractérisé en ce que I'élément d'actionnement est
une manchette (11) en forme de coupelle en un
matériau a élasticité permanente, étanche au fluide
sous pression, qui entoure une chambre de com-
mande (12) pouvant étre alimentée en fluide sous
pression et qui, lors de la sollicitation par le fluide
sous pression, déplace par déformation élastique
les doigts de préhension (9) de leur position de
départ dans la position de travail.

Preneur de récipients selon la revendication 10,
caractérisé en ce que la manchette (11) entoure
une salle (10) de la téte de préhension (2), de pré-
férence une saillie (10) prévu dans un espace inté-
rieur (7) du boitier (3), et en ce qu'un interstice (12)
formé entre cette saillie (10) et au moins une partie
(117 constitue la chambre de commande pouvant
étre alimentée en fluide sous pression.

Preneur de récipients selon I'une des revendications
12 11, caractérisé en ce que les doigts de préhen-
sion (9) et/ou un boitier (3) constituant la téte de pré-
hension (2) sont réalisés sous la forme d'une piéce
moulée par injection de matiére plastique.
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13. Preneur de récipients selon I'une quelconque des
revendications 1 & 12, caractérisé en ce que I'élé-
ment d'application et de centrage (14) est réalisé en
métal, de préférence en aluminium ou en un alliage
d'aluminium.
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