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{54) Pracovni jednotka tekutinovych komorovych strojd s rotujicim pistem
Oelem Fesent ie zvyjden{ technickych 4_ 4 g 10
parametrd a poufitelnoesti pracovni jednot~

ky tekutinovych komorovych strojd s rotu-
Jicim pistem a podtem komor vidtdim ne% dvd.

Uvedeného udZ%elu se dosdhne vytvorenim
pot¥ebné vile mezi radidlnimi plochami sta-
toru a pistu pro volny pohyb tekutiny v ko-
mofe, a ddle vytvorenim vodicfch dréZek pro
lamelg-stinidla Jak v t&lese Jednotky, tek
i v obou ¥elech statorové Cé&sti, i soulas-
nym osovim uvolndnim excentricky uloZeného
rota¥ntho pistu.

Uspopdddni pracovni jednotky podle fe-
Sen{ umoZnuje ét{li‘:l. gékladni typy rozvodu
tekutiny i Jejich vzdjemné kombinace.
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Vyndlez se tykd pracovni jednotky tekutinovjch komorovych strojd s rotujfcim pistem
« lamelami ve statoru, piifemZ pofet komor v pracovni jednotce je vice neZ dvd.

Znémé precovni jednotky uvedeného typu jsou Pedeny tak, Ze rotujici pist je bud tvero~
vé nebo rota¥ni t¥leso, které jednim nebo vice svymi vrcholy t¥sni redidlni statorové plo-
chy komor, tedy svymi vrcholy kopiruje s minimdlni moZnou vili kiivku smindnfch ploch. PFi
této koncepci pracovnich jednotek je nutnd velmi presnd vyroba i montdZ rotoru a statoru,
Jednosmérnd orientace, nebo-1i sled vatupnich a vystupnich kandld, dand smyslem otdleni pis-
tu.

Uvedend i daldi nevyhody odstranuje pracovni jednotka podle vyndlesu. Jeji podstata spo-
&1ivd v tom, Ze mezi excentricky uloZenym otdlejicim se rotaZnim pistem a rotaini radidlni
plochou statoru je vytvolena dostatednd radidlni vlile pro pohyb tekutiny v kae%dé komoie
a ve viech fdzich komorového objemu. Pulza¥ni komorové objemy pracovni jednotky vytvéreji
vidy dvé sousedni lamely, nebo-li stinidla, vedend jak v t&lese, tak i v obou felech v ce-
lém svém zdvihu, ddle potom roisdni otéddivy pist, téleso statoru i ob& jeho &ela. Toto uspo-
rdddni pracovni jednotky tekutinovych komorovych strojé s rotujicim pistem umoiuje provede-
n{ &ty? zdkladnich typd rozvodu tekutiny a jejich vzdjemnfch kombinaci. :

Pracovni jednotka podle vynédlezu Je tvorena pouze Jednoduchymi geometrickymi dtvary,
Jako jsou rotadni plochy a roviny, coZ je vyhodné pro technologii jeji vyroby. Statorovou
&4st pracovni jednotky Jje vhodné volit s uzlovymi body ve vrcholech pravidelného n-thelniku
a 8 uloZenin rotoru v t¥%isti tohoto n-idhelniku. Hv&zdicové uspoidédéni komor pracovni jednot-
ky umofnuje vyufit{ vdech prednost{ hvdzdicovych stroji. Pfikladem miZe bft jednoduchost
,a tuhoat uloZeni, zplsobend malou osovou vzddlenoati podp&rnfch bodd hi‘'idele, vidy jedind
vatka plnicich a vyprazdnovacich ventild, jedind va¥ka vati"i,kovac‘ich Serpadel a dal¥ich po-
t¥ebnych agregdatl, ddle potom jednotnd délke pouZitych kebeld a potrubi, rovnomdrné tepelné
poméry a podobné&.

Pracovni Jednotka podle vyndlezu je stavebnicového charaktieru, takie je moiné na Jedi-
nou hf¥idel fadit do série dvd i vice naprosto stejnych pracovanich ~jodnotek. Navic Jednotli-
vé pracovni Jednotky se mohou 1lidit urlenim i velikost{ - tj. primérem, 3{fkou a excentrici-
tou pistu. Prikladné Fazeni pracovnich jednotek miZe byt ve sledu: Plnici daychadlo - meza-
ci Serpadlo - spalovaci motor. Odstupfovédnim 3iFky komor séiie pracovnich Jednotek, pfi sté-
1ém primdru s excentricit& pistu, lze sestavit vicestuphovy kompresor. PFipojenim pracovni
jednotky na tlakovy zdroj pneumaticky nebo hydraulicky, a to bud pfes ventilovy, nebo kand-
lovf rozvod se z pracovni jednotky stdvd rotadni pneumotor nebo hydromotor.

Na pripojenych vykresech je znézorn&na teoretickd &4st pracovni jednotky podle vyndle-
zZu, kde na obr. 1 je geometrie pracovni Jednotky a ne obr. 2 je potom linearizovand geometrie
pracovni jednotky do Zasové osy, kde iihlové pootodent pistu /f1/ je ddno paremetricky Casem
/t/. Z obrézku obr. | je patrno, Ze kruZnici pracovni jednotky L je vepsén pravidelny tvoii-
c¢i n-dhelnik 5, jeho¥ vrcholy jsou oznaleny jako uzlové body g. Uzlovymi body g prochdzeji
osy stinidel ¢ tvo¥ici hwvizdici L bud uzavi'enou, pak vychdzejf z t&1i¥t¥ n-dhelniku i, nebo
osy ¢’ jsou teinami diferen¥ni kruZnice g se stredem v t&2idti t. TE¥i¥t3 t jeo stiedem krui-
nice pracovni jednotky b a prochdzi jim osa uloZeni pistu 9. Nejkratdf vzddlenost stiedu ki~
vosti g kruZnice pistu p od osy uloeni pistu o predstavuje excentricitu pistu g¢. Vile pis-
tu ¥ Jje nejkratsi vzddlenost mezi kruZnic{ pracovni jednotky b a kru¥nici pistu p. Dvojné-
sobek excentricity pistu @ predstavuje zdvih stinidel. Komorov§ objem k Jje v &ase prom&nlivy
a jeho velikost Je umdrné uzaviené ploSe mezi kruZnici pracovni jednatky b, kruZnici pistu
p & dvéma sousednimi osemi stinidel ¢ nebo ¢! Prom¥nlivost komorového objemu k je velmi nd-
zornd ukdzdna na obrdzku obr. 2. KaZdéd komora prochdz{ viemi fdzemi ibytkd i prirdstkd komo-
rového objemu k. Fdzi minimdlntho komorového objemu k lze nazvat hornf uvrati, fdzi maximél-
nfho komorového objemu k potom dolni dvrat{ pistu v dané konkrétni komofe. Casovy posuv
extrémnich fézi - dvrati - jednotlivych komorovich objemd kx predstavuje polovinu otdiky kruZ-
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nice pfstu p. Tyté%Z fdse sousednich komorovych objemi X jsou &asov¥ posunuty o jednu n-tinu
otélky, v uvedeném pi‘fpadd o jJednu pdtinu otédky.

Obrdzky 3 a 4 achematicky zndzoriuji pracovni jednotku podle vyndlezu ve dvou Fezech
a v provedeni rozvodu tekutiny radidlnimi kandly statoru. Statorovou &4st pracovni jednot-
ky tvol{ t¥leso 1, opatfené drdikemi télesa 14 pro suvny pohyb stinidel 5, ddle opatiené
vstupnimi kendly 1! a vystupnimi kandly 12 usticimi na Jedné stran¥ do komory 16, na druhé
strané do plniciho prostoru 18 a vyprazdnavaciho prostoru 19. Statorovou &dst ddle tvor{ le-~
vé Zelo 2 a pravé Zelo J, obd s vodicimi drdfkemi 15 pro stinidla 3. V Zelech 2 a 3 Je otol~
né uloZen hiidel 6, na ktery je nasazena dynamicky vyvdZend kruhovd vadka neboli pist 4.
S1fke pistix 4 odpovidd SiFce komory 16 a je men3i pouze o nezbytmou vili pro vzdjemny pohyb
mezi pistem 4 a levym 2 a pravym Zelem J. Osevé uloZeni pistu 4 na hifdeli 6 Jje provedeno
suvnd, a to £ ddvedl rovnomdrnesti opotiebeni %6l 2 a 3. Axidln{ t&sn¥ni pistu 4 je moiné
provést mnoha zpisoby a 8 poufitim viech zndmfch tésnicich materidli kovovych i nekovovych.
Na obrdzku 4 je t&sniani pistu 4 provedenc dvima t3snicimi &leny 7, na ebrdzku 6 Jje piiklad
tésnéni pistu 4 Jednim t&snicim Slenem 7 v kombinaci s labyrintem 20. Kombinaci lmbyrintd
a t3snicich &leni lze ziskat mmeho -konstrukinich veriant utésnini pistu 4. Aby se t¥snici
&leny ] meotdlely vzhledem k pistu 4, jsou pist 4 a t¥snic{ ¥len 7 vzdjemnd osovd suvnd spo-~
Jeny undSecimi vfstupky mebo koliky 9, na které silovd plsobl pFfitla¥né Zleny 10. P¥itlalnym
&lenem 10 miZe bft bud mechanick} akumuldtor - pruZina vdeho druhu, nebe pneumaticky nebe
pneuhydraulicky skumuldtor, jejich¥f prostfednictvim lze bolnZ mazat a chladit tZsnici &leny
1 i pist 4. Dal3i provedeni pritla&ného flenu 10 miZe byt typu maegnetickéhe -~ permenentni
magnet - nebo elektromegnetického. Regulovatelny pritlak pritla&ného &lenu 10 lze také vyvo-
dit bud cizim zdrojem tlakového média - vzduch, olej, voda - jedné-1li se o pracovni jednotku
podle vynélezu ve funkci spot¥ebile, %i~li moteru, nebo vlastnim zdrojem, pracuje-li jednot-
ka jJako zdroj - generdtor, prikledn¥ kompresor, ferpadlo & podobnZ. Rozvod média je moiné
provést napfiklad hi'idelem § nebo okolo ndj. Na rotujici rotadni pist 4 dosedajf styZnou hra-
nou 13 stinidla 5. Stinidla 5 jsou tvaru desek a meji{ vitii 3f¥ku neZ je 3{Fka prncovni komo-
ry 16. Je tomu tsk proto, Ze jsou oboustranné vedena ve vodicich drdZikdch 15 el 2 a 3. Ddle
potom jsou vedens také v drdfkdch t&lesa 14. Stinidle 3 jsou suvn& uloZena ve vodicich drdi-
kéch 15 1 drdZkdch tdlesa 14 s minimdlni tefnou i .axidlni vil{, pFilemi vlastn{ délka vedeni
musi byt vétdi neZ dvojndsobek absolutni hodnoty excentricity g@. Sty¥né hrene 13 stinidel 2
svou délkou odpovidé Sifce pistu 4 @ je moZné ji tvarovat pFi¥n& do tvaru paraboly, kruZnice,
obecné kfivky nebe pouze do tvaru bfitu. Podélmé tvarovdn{ sty¥né hrany 13 je prakticky moZ-
né, musi vdak vidy piesné odpovidat tvaru profilu redidlni plochy pistu 4. Ji% mirn¥ vypukld,
vydutd, zalomend nebo jinak tverovend radidlnf ploche pistu 4 komplikuje nejen tdsnini styd-
nou hranou 13, ale také vyrobu pistu 4 i sty¥né hrany 13. StyEnd hrana 13 miZe bjt obecnd vy-
m¥nitelnd a z vhodného tieciho materidlu, ¥im% se zvy3i Zivotnost vlastnfho stinidla 5. Sti-
nidlo 3 obchvacuje oboustrannd pist 4 svymi prodlouZenymi konci - nosy 17, ¥im% dokonaleji
ut¥siuje pist 4 v prostoru vodicfch drdZek 132. Vratny prvek 8 stinidla 5 je moZné »eSit kon-

cepind& naprosto shodnd se zplisoby uvedenymi p¥i popisu pfftlaného prviku 10 tdsnicich Xlend
1 pistu 4. Dalsim FeSenim vratného prvku 8 miZe bft vytvarovéni nosu 17 do podoby zp¥tného
hd¢ku zapadejfctho do soustiedné axidlni drdZky s kruZnicf pistu p, vytvofené bud p¥imo

v axidlnich plochdch pistu 4, nebo v t&snicim &lenu 1. V tomto pripad¥ je nutné sty&nou hra-
nu 13 zménit v odpruZenou lijtu. Konstrukéns Je moZné i opa¥né reseni tim zpisoben, Ze odpru-
%ime vytvarovené nosy 17 a .suvné je vlofime do boku stinidel 2, 8Im% sty¥nd hrana 13 zlstane
pevné. U vdtdich strojd Je vhodné axidind dot&shovat i Jednotlivd stinidla 5 axidlnfmi 1iZ-
temi. Mazdni a chlazeni:stinidel 5 je jednoduse proveditelné mnoha zplisoby, protoZe se pii-
moZale vratnd pohybujl ve statorové &dsti pracovni jednotky.

Rozvod tekutiny do komor 16 pracowvni Jednotky podle vynélezu lze Fesit mnoha zplisoby.
Na obrdzcich 3 a 4 je naznafen uplny rozvod radidlnfmi kandly unfstinymi v télese 1, a to
vstupnim kandlem 11 a vistupnim kendlem J2. Sled a poloha kendld vzhledem ke komoi‘: 16 Jsou
libovolné, aviak pfi ainimdlnf vili y pistu 4 je vhodné volit sled kendld v poradf ﬁ: 12 ve
suyslu otdSeni pistu 4. Tvar a prifez kandld se voli podle poifebnych pratodnjch rychlo-s:i




238675 4

tekutiny. Vstupni kendl 11 navazuje na plnici prostor 18, v¥stupni kendl 12 navazuje na vy-
prezdnovec{ prostor 19, oba potom dstf v komore 16. V prostorech 18 a 19 je mo¥né umistit
ventily, klapky nebo jiné rozvodové armstury. Rozvod tekutin redidlnimi kendly t&lesa 1 lze
8 vyhodou uZit v pracovai jednotce s ventily libovolného urieni. Bude~li itakto koncipovend
pracovni Jednotka pracovat jako spalovac{ &tyrftaktnf motor, volime lichy poZet komor l6.

U dvoutaktinich spalovacich motord s ventily Je polet komor 16 libovolny. U &tyftaktd nédhon
valek sacich a vifukovich ventill, rozddlovall zdZahu a vatfiku, pfevodujeme v pomdru ! : 2
.vzhledem k otd&kdm pistu 4. U dvoutaktd 1lze valky umistit pfimo na hi'idel 6, pifiZemZ vysta-
&ime pouze vidy s Jédinou valkou sacich ventild, vyfukovich ventild a podobn&. V pripadé&
Etyrtaktnfho p&tikomorového provedeni potom poradi zdZehu, stiiku, oteviréni nebo zavirdnt
ventild Je dédno Fadou ¥isel, oznadujicich za sebou jdouci jednotlivé komory 16, kterd miZe
vypadat takto: ... 4, 1, 3, 5, 2, 4, 1, 3, 5, ¢scoe. . Nejkratdi Zesovd vzddlenost megi tymi
&islem komory 16 v uvedenéd &iselné Padd Jje ddna dobou dvou otd¥ek pistu 4. Kruhovy diagrem
ka¥dé komory 16 je naprosto shodny s kruhovym diegramem pracovnich komor spalovacich motord
s pistem suvnym.

Rozvod tekutiny lgze s vfhodou provést axidlnimi vstupnimi kendly 1] s exidlnimi vystup-
nimi kendly 12 umisténymi v Zelech 2 u 3. Jedna z moZnosti provedeni je schematicky zndzor-
n&ne na obrdzcich 5 a 6. Jde o uUplny rozvod tohoto typu. Obscnd je rozmfstént kendld 1{ a 12
vzhleden ke komore 16 libovolné, dokonce lze oba kandly 11 a 12 umiatit do Jjednoho z Zel 2
nebo 3 a potom lze mluvit o \iplném rosvodu jednostranném. Tvar s prifez kandld je také zde
dén poZadovanou rychlostf pritoku tekutiny. Na obr. 5 a obr. 6 je provedeno rozmisténi ka-
néld 11 & 12 tak, Ze se dd zde jednodude nalézt snalogie s kandlovym rozvodem dvoutaktnich
spalovacich moterd se suvnym pistem, oznafovenym b¥in& jako rozvod pistem. Oteviréni a uza-
vipéni kendld 11 a 12 tedy lze shodn¥ Zasovat vzhledem k poloze pistu 4. Na rozdfl od suv-
ného pistu méd rotujic{ pist tu piednost, Ze umoZnuje uriity dhlovy, neboli Zasovy} posuv po-
EGtk) otevirdn{ a uzavirdnf mezi kendly 11 a 12 jedné komory 16. Praktickym pfinosem potom
mdZe bft v&tsi kompresni thel v kruhovém diagremu komory 16, pracujic{ jako dvoutakini spa-
lovaci komora, lep¥i vyplach a podobn¥. Velikost dhlového posuvu otevirdni e uzaviréni ke-
ndld 11 a 12 je omezena volbou po¥tu komor 16, prifezy a tvarem kendld 1] a 12, excentrici-
tou ¢ pistu 4. Bude-li pracovni jednotka podle obr. 5 a obr. 6 pracovat jake p&tikomorovy
dvoutaktni spalovaci motor, umist{ se do ilelového otvoru 22 t¥lesa | inicialni &len 21 typu
zd¥ehové svidky, vetiikovaci trysky a podobn¥. Bude-li pracovni jednotks podle ebr. 5 a
obr. 6 pracovat jako zdroj tlakové tekutiny - Zerpadlo, dmychadlo a pedobn¥, je vhodné plni-
ci 18 1 vyprazdiiovaci prester 19 propojit do saci vitve takutiny a do uZelového otvoru 23
unistit vytladny ventil 21. Toto Ffedeni prindss lepsi plnéni komor 16, beztlaké ucpdvky hii-
dele 6, chlazeni pistu 4 i uloZeni hifdele 6. Takovéto Yedeni rozvodu lze nazvet poloviinim
oboustreannym rogvodem axiélnimi kendly 11 a polovidnim rozvodem radisdlnimi kendly 12, coi Je
zfejmé z obr. 8. Na obr. 7 je naznafen polovilni jednostranny rozved tekutiny axidlnimi ka-
nély 11 a polovi¥ni rozvod redidlnimi kandly 12.

Obrézek 9 piedstavuje uplnf jednostranny rozvod tekutiny axidlnimi kendly 1] a 12, obr.
10 potom uplny oboustranny rozvod tekutiny axidlnimi kendly 11 a 12. RogzmistZni @ polohové-
n{ otevireci hrany respektive bodd 23 a uzaviraci hrany respektive bodd 24 vstupnich kandld
11 a vfstupnich kendld 12 v kemoie 16 1lgze dosdhnout poXadovaného Sasovdni plnini a vyprazdﬁo-
véni komor 16. Plnici dhly _ a vyprazdhovaci dhly _ nejsou na obrdzcich 7, 8, 9 a 10 z 4~
vodl prehlednosti zekresleny, vyplyvé v3ak z geometrie konkrétni prscovni jJednotky, tzn.
z volby priméru krufnice pistu p, excentricity g, &ifky a obloukové délky kendld 11 a 12.
S vjhodou lze tver kandld 11 a 12 volit z polohy pistu 4 a to tak, Ze ¥dst krufnice pistu p
tvori v daném Zasovém okemZiku otevienf nebo uzavi‘eni kendld 11 nebo 12 vnZj3i hranu kandld.
Na uvedengch obrézcich jsou kenély 11 a 12 zndzorn¥ny pouze s konstantni ¥f¥kou.

Velkou piednoat{ pracowvni jednotky podle vyndlezu, zvld3t¥ potom v proveden{ motorl
vieho druhu, je moZnost umfst¥nf vstupnich kendld 11 a vy¥stupnich kendld 12 do stinidel 5.
Tento zpisob rozvodu tekutiny lze nazvat rozvodem stinidly. Jak ukazuj{ obrédzky 11 a 12
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lze navrhnout n¥kolik veriant rozvodu stinidly. Umistinim jednoho z kendld 1} & 12, s vfho-
dou plnictho kandlu 11, do stinidla 5, jak Je 2iejmé z obr. 11, 2{skdvéme ur¥ité pfednosti
pracovni jednotky podle vyndlezu. Timto Fedenim odpadeji samostatné prostory jednoho typu
bud plnici 18, nebo vyprazdnoveci 19, & jejich funkci nehrazujl drdéZky t¥lesa 14. JestliZe
vatupni 11 nebo vystupni kendl 12 vytvofenf ve stinidle 3 mé tvar klfnu, potom promdnlivost
prifezu kandlu 11 respektive 12 je zhruba v souladu s rychlost{ néristu a udbytku komorového
objemu k. Zjednoduiend, plnici nebo vyprazdnovaci rychlost tekutiny v kendlu 1l a 12 je

v %ase zhruba stejnd, nedochdzi k pulsaci 8 rdzim v tekutin&. Rozvod tekutimy na obr. tt
1ze nazvat polovi¥nim rozvodem stinidly a poloviénim rozvodem radidlnimi kandly. Na obréz-
cich 12 a 13 jsou naznadeny rozvody stinidly 5 uplné. Na obr. 12 je jedtd vyuZita drédika
tdlesa 14 jako plnici 18 nebo vyprazdnovaci prestor 19, na obr. 13 jsou oba prostory 18

a 19 jiz samostatné, S{fku kandld 11 a 12 volfme men3i, neZ je 3ifkas komory 16, hloubku
potom 8 ohledem na potfebny prifez kandlu, koncepci rozvedu, pevnoat stinidla a podobnd.
Polohou otevirac{ hrany 23 kandld 11 a 12 vzhledem ke stinidlu 3 lze docilit &asovédni pln&-
ni a vyprazdiovéni komor 16 v zdvislosti napoloze pistu 4. Délke kendld 1] a 12 je déna po-

- #adavky plniciho nebo vyprazdnovectho cfrklu a jo ukon¥ena uzaviracf hrsnou 24, kterd také

mife slouZit jako Zssovac{ prvek. Plnici dhly & i vyprazdnovac ﬁh1y4 nejsou z divedld pie-
hlednosti obrdzkd 11, 12, 13 zndzornény, vyplyveji viak z geometrie konkrétni pracowvni Jed-
notky, predeviim priméru kruZnice pfstu p, excentricity g, vile y a pelohy wanitfnich prepo-
jovacich hran plniciho prostoru i8 a vyprazdnovacfho prostoru 19.

Rozvod tekutiny do komor 16 vstupnimi kendly 11 a vystupnimi kendly 12 umisténymi v ra-
didlni plode pistu 4 dévd ndkelik vfhodnych Feleni pracovni Jednotky podle vyndlezu, jak je
zfejmé z prikladd na obrézcich 14, 15, 16, 17. Vyhodou tehote typu rozvodu je predeviim je-
diny plnic{ 18 nebo vyprazdnovaci prostor 19 pro vSechny komory 16 pracevn{ jednotky, pfi-
temZ prostory 18 a 19 Jsou umistiny uvnit¥ pistu 4. Je moZiny pouze poleoviéni rogvod tekutiny
redidinimi kendly 11 a 12 pistu 4, Jak je zFejmé z obrdzkl 14 a 15, Na ebr. 14 je naznafen
polovi¥ni rozvod jednostranny toheto typu. Pelovi¥ni oboustranny rozved radidinimi kendly 11
pistu 4 je vhedny zvld3tZ pro zdroje tlakové tekutiny - kompresery, &erpsdla, Vyhodou Jje
dobré chlazen{ pistu 4, hitidele 6 i jehe uloZeni, beztlaké ucpévky hif{dele 6. Na obrdzku
obr. 16 je zndzornin iplny ebeustranmny rozvod tekutin redidlnimi kendly 11 a 12 pistu 4.
Tento typ rozvodu Je vhodny pro pracovni Jednotky tepelnych strejd, piedevdinm dvoutaktnich
motord. Praecevni jednetka podle vyndlezu s iiplnym oboustrannym rozvodem radidlaimi kemdly
pistu 4, uZitd jako vicekemerovy dvoutaktni spalovaci motor, ebr. 16, mé mnohé piednosti.
Predevdim umeZninje dobry viplach komor 16 dany vzhjemneu radifini peleheu vstupaihe kenélu
11 a v¥stupnihe kendlu 12, navic visk volbou velikosti s vzdjemného thlevéhe posuvu plnici-
ho uhlu & a vyprazdnevacfho hlu ﬂ. Pri preplievdni kemor 16 vybusneu smisi miZe byt Sasevé
pfekrytf dhld & a Q ainimdlng, coZ nelze Jednodule provést u dveutakinich spalevacich mete-
rd 38 rozvodem suvnym pistem. Bude-11i uZita pracovni jednetka s timto typeam rozvedu jake te-
kutinovy metor --pneumetor nebo hydromoter viz ebr. 17, je tfeba respektovat pravidlo pie-
krfvéni nebo-1i navazovédni vstupnihe kendlu 1i| a v¥stupniho kendlu 12 v kemerdch 16, které
Jsou v daném Casovém okamZiku ve fdzi horni a dolni uvratd. Vzdjemné pelohovdni ‘vzhledem 'k~
excentricitd @ pistu 4 predstavuje Zasevdni kendld )} a 12.

V ptedchezim popisu pracovni jednetky tekutinovjich kemorevich strejd s retujicim pistem
pedle vynélezu jsou pepséna peuze n¥kterd kencepini s kenstrukini reSeni, zvlésté ce se tjte
rozvodu pracovni tekutimy. Uplné rozvody pracovni tekutiny jednehe typu ukasujf ebrézky 3,
4, 5, 6, 9, 10, 12, 13, 16, 17. Pelevi¥ni rosvedy tekutiny jedmehe typu kembinevany s pele-
vidnim rozvedem druhéhe typu znégzernuji ebrézky ebr. 7, obr. 8, ebr. 1i, ebr. 14 a ebr. 15.
Celkovy pelst varisnt uspeiddéni dvejic peleviinich resvedd. Jednohe typu je ddn pedtem va-
riaci druhéhe Fddu ze Etyr prvkid, tedy ¥ty? typd polovilmich rozvodd. Lze nalézt 12 variant
uspofdddni dvojic pelovilnich rozvedd, prilemZ jake varisnta je uvaZovén i epalny smysl teku
tekutiny, nikoliv vdak uspofdddni oboustrannd, jek ukazuj{ obrdzky obr. 8 a obr. 15.

PouZitelnost pracovni Jednotky podle vyndlezu byla v textu bopiau na nékolika mistech
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uvedena. V p¥ipadd pouZiti Jjednotky jako zdroje nebo dopravaiku tekutin je zabezpelena ply-
nuld dodédvka tlaku a mnoZstv{, zvl&st§ p¥i volb& vySsfho potu komor, nebof se funkce jed-
notlivyeh komor prekrfvaji. V pripadd spalovacich motord neni pochopiteln¥ dosahovand tds-
nost komor odpovidsjici suvnému pistu, zvliadtd pii niskfch otdlkéch. Problém t3snosti lze
srovnédvat se stroji planetového typu, jako napt. EtyFtaktniho Wankelova motoru, kde listy
pistu, jen mé tvar sférického trojihelniku, dot&siuji pomdrn& sloZfity tvar vdlecd. V pripadd
Jednotky dle vynélezu je stirsné plocha rota¥ni, a tudf? umo¥nuje pouZit{ pro vysokootd¥kové
stroje, kde relativnf unik z komor miZe byt niZi{ a tim dosahovand komprese vyd¥{, prilemZ
Jje moZné pom¥rné jednodude dynamicky vyvédZit cely stroj.

PREDMET VYINALEZU

1. Pracovni Jednotka tekutinovych komorovych strojd s rotujicim pistem, se stinidly ve
statoru a s podtem komor vit$im ne% dv¥, vyznalend tim, %e mezi rotadni radidlni plochou
pistu /4/, osovd suvn¥ uloZeného na hiideli /6/, a rotadni radidln{ plochu t&lesa /1/ Je
vytvolena vile /v/ pro volny pohyb tekutiny ve viech fdzfch pulsainiho komorového objemu /k{
ptidem? stinidla /5/ vedend v celé své délce po celé drdze sdvihu v drdZkéch /14/ t&lesa /1/
a vodicich dréZkéch /15/ levého /2/ i pravého 3ela /3/, obklopuji svymi nosy /17/ pist /4/

a vytvéreji tak t¥snic{ labyrint mezi jednotlivymi komorami /16/.

2, Pracovni jednotka podle bodu 1, vyzneiend tim, Ze rozvod pracovni tekutiny do komor
/16/ je proveden vatupnimi kendly /11/ a vy¥stupnimi kendly /12/ vytvorenymi v t3lese /1/,
priZemZ umisténi a sled kandld /11/ a /12/ vzhledem ke komordm /16/ je volitelné bez ohle-
du na smysl otddeni pistu /4/.

3. Pracovni jednotka podle bodu 1, vyznatend tim, Ze rozvod pracovni tejutiny do komor
/16/ je proveden kendly /11/ a /12/ vytvofenymi v levém ele /2/ a pravém Zele /3/, pfilem¥
umistdni kendld /11/ a /12/ vzhledem ke komordém /16/ je volitelné s tim, Ze poloha otevira-
cich hran /23/ a uzaviracich hran /24/ kendld /11/ a /12/ umo¥fuje ¥asovéni plnénf a vy-
prazdiovén{ komor /16/.

4. Pracovni jednotka podle bodu 1, vyznadend tim, Ze rozvod pracovni tekutiny do komor
/16/ je proveden kendly /11/ a /12/ vytvorenymi ve stinidlech /5/, prifem% umistdni kendll
/V1/ a /12/ vzhledem ke stinidldm /5/ Je volitelné s tim, %e poloha oteviracich hran /23/

a uzaviracich hran /24/ kandld /11/ a /12/ umoZnuje ¥asovéni plnéni a vypra?dﬁovini komor
/16/.

5. Pracovni jednotks podle bodu 1, vyznalend tim, %e rozvod pracovni tekutiny do komor
/16/ je proveden kandly /11/ a /12/ vytvorenymi v radidlni rotadni plode pistu /4/, pfifemZ
umisténi kandld /11/ & /12/ vzhledem k radidlni plode pistu /4/ je volitelnd s tim, Ze po-
loha oteviracich hran /23/ e uzaviracich hran /24/ kandld /11/ a /12/ umoinuje Eagovéni
plnin{ a vyprazdnovéni komor /16/.

9 vykresd
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