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Przedmiotem wynalazku jest sposéb otrzymywa-
nia z calkowitego sygnalu synchronizacji stosowa-
nego w telewizji programowej impulsow o czesto-
tliwo$ci obrazu w postaci wagskich impulséw prosto-
katnych o regulowanym opdznieniu wzgledem po-
czatku pierwszego pola obrazu, kalibrowanym w
jednostkach okresu linii oraz numeryczny selektor
linii realizujgcy ten sposéb, stosowany zwlaszcza
w telewizyjnej technice pomiarowej. Selektor linii
stosowany jest gléwnie jako zrédlo impulséw wy-
zwalajgcego podstawe czasu oscyloskopu telewizyj-
nego w celu uzyskania na jego ekranie sygnalu po-
jedynczej linii obrazu. Oscyloskop wyposazony w
selektor linii stanowi przyrzgd pomiarowy, sluzacy
do badania, kontroli i pomiaréw parametréw sy-
gnalu wizyjnego telewizji czarno-biatej i kolorowej
oraz do kontroli i pomiaréw charakterystyk urza-
dzen toru wizyjnego.

Znane sg dwa sposoby otrzymywania z calkowite-
go sygnalu synchronizacji impulséw o czestotliwosci
obrazu i regulowanym opéznieniu, oparte na zasa-
dzie ksztaltowania impulséw w obwodach RC. W
pierwszym sposobie z calkowitego sygnalu synchro-
nizacji wydziela sie impulsy synchronizacji pot-
obrazéw. Po podzieleniu ich czestotliwo$ci przez
liczbe dwa uzyskuje sie impulsy o czestotliwosci
obrazu. Impulsy te sg nastepnie opdzniane w spo-
s6b regulowany.

Selektor linii realizujgcy ten sposob zawiera sepa-
rator impulséw synchronizacji po6lobrazéw, dziala-
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jacy na zasadzie calkowania bagdZ roézniczkowania
calkowitego sygnalu synchronizacji, przerzutnik
pelnigcy role dzielnika czestotliwosci przez dwa,
impulséw otrzymywanych z separatora, multiwibra-
tor o regulowanej szeroko$ci impuls6w poprzez re-
gulacje stalej czasu RC, synchronizowany impul-
sami otrzymywanymi z przerzutnika oraz obwodd
rézniczkujgcy. Multiwibrator i obwdéd rézniczkujacy
stanowig uklad opdZnienia impulséw. Na wyjsciu
obwodu roézniczkujgcego uzyskuje sie waskie im-
pulsy i czestotliwo$ci obrazu i regulowanym op6Z-
nieniu w granicach nieznacznie mniejszych od okre-
su obrazu.

W drugim sposobie z calkowitego sygnalu syn-
chronizacji wydziela sie impuls synchronizujgcy
okre$lonej linii obrazu za pomocg dwuwyjsciowego
ukladu kombinacyjnego typu I. Na wejScie pierwsze
tego ukladu podaje sie calkowity sygnal synchro-
nizacji, a na wejécie drugie impulsy- o czestotliwosci
obrazu i regulowanym opéznieniu. Czas trwania
tych impulséw réwny jest w przyblizeniu okresowi
wybierania linii obrazu. Na wyj$ciu ukladu typu I,
wydzielony zostaje impuls synchronizujgcy linii,
ktéry wystagpi na wej$ciu pierwszym w czasie trwa- .
nia impulsu o czestotliwoéci obrazu, a na wejSciu
drugim zmieniajgc opdznienie impulséw o czesto-
tliwosci obrazu na wyjsciu ukladu typu I uzyskuje
sie impulsy synchronizujgce z réznych linii obrazu.
Czestotliwoéé impulséw wydzielonych réwna jest
czestotliwoséci obrazu. Selektor realizujgcy ten spo-
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séb, zawiera separator impulséw synchronizacji pét-
obrazéw dzialajgcy na zasadzie calkowania badz
rézniczkowania catkowitego sygnalu synchronizacji,
przerzutnik spelniajgcy role dzielnika czestotliwosci
przez dwa, impulséw otrzymywanych z separatora,
multiwibrator .o regulowanej szeroko$ci impulséow
synchronizowanych -impulsami otrzymywanymi z
przerzutnika, obwdéd rozniczkujgcy oraz uniwibrator
formujacy impulsy prostokatne o okreSlonym czasie
trwania i dwuwej$ciowy uklad typu I.

W selektorach linii dzialajgcych na =zasadzie
ksztaltowania impulséw o obwodach RC, niezaleznie
od rozwigzania ukladu, zaréwno dla wydzielania
impulséw obrazu z sygnalu synchronizacji jak réw-
niez dla op#*niania czasowego tych impulséw, wy-
korzystuje Sie przewaznie analogowe procesy lado-
wania i roztagowania kondensatora przez rezystor.

- Na tego typu procesy majg niekorzystny wplyw
wszelkiego rodzaju czynniki zewnetrzne, takie jak

- na przyklad zmiana temperatury otoczenia, zmiana
napieé ‘zasilajagcych, wszelkiego rodzaju zaklocenia
impulsowe, ktére zaklécajag prawidlowy przebieg
tych proceséw, powodujac w konsekwencji znaczng
niestabilno$é polozenia w czasie impulséw wyjscio-
wych selektora. Niestabilno§é polozenia w czasie
impulsé6w wyjsciowych znanych ukladéw selekto-
réw jest ich zasadnicza wada, poniewai powoduje
fluktuacje polozenia na osi poziomej oscylogramu
sygnalu wizyjnego otrzymanego na ekranie oscy-
loskopu i uniemozliwia dokladny pomiar parame-
tréw waskich impulséw tego sygnalu. Inng istotng
wadg znanych selekioréw linii jest to, ze nie daja
one mozliwosci zidentyfikowania numeru wydzie-
lonej linii, jak réwniez nie pozwalajg uzyska¢ na
ekranie oscyloskopu sygnalu elektrycznego z gory
zadanej, okre$lonej numerem kazdej linii obrazu.

Celem wynalazku jest sposob i selektor linii,
ktéry umozliwia skrécenie czasu pomiaréw para-
metréw sygnalu wizyjnego telewizji czarno-bialej
‘i kolorowej oraz pozwala na zwiekszenie doklad-
‘no$¢i pomiaru.

Cel ten osiggnieto za pomocg sposobu, w ktérym
impulsy linii o zunifikowanym czasie trwania utwo-
rzone z calkowitego sygnalu synchronizacji zlicza sie
za pomocg licznika elektronicznego o nastawianej
liczbie stanéw. Wejécie liczgce licznika otwierane
jest w momencie czasowym zawartym miedzy ostat-
nim impulsem wyréwnawczym, a poczatkiem pierw-
szej linii obrazu i zamykane jest kazdorazowo po
osiggnieciu przez licznik stanu ustalonego uprzed-
nio za pomocg przelgcznika kodujgcego stan roz-
poznawany. Impulsy o czasie trwania réwnym okre-
sowi wybierania linii uzyskane na wyjsciu ukladu
rozpoznawania stanu licznika wykorzystuje sie do
wydzielania, za pomocg kombinacyjnego ukladu
typu I i impulséw linii o okresSlonym numerze po-
rzagdkowym z ciggu impulséw linii o zunifikowanym
‘czasie trwania. Korzystnie jesli stan rozpoznawany
licznika elektronicznego koduje sie w systemie liczb
dziesietnych za pomocg przelgcznika dekadowego,
‘a liczba okredlajaca stan rozpoznawany licznika

jest jednocze$nie numerem linii wydzielonej obrazu,

w systemie numerowania linii wedlug kolejnosci ich
analizy.
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Numeryczny selektor linii realizujgcy sposéb
wedlug wynalazku zawiera blok unifikacji impul-
sow linii, ktérego wyjscie polgczone jest z pierw-
szym wejSciem trzywejSciowego ukladu typu I, z
wejsciem liczgcym licznika elektronicznego o na-
stawnej liczbie stan6w oraz z pierwszym wejSciem
bloku identyfikacji po6l obrazu, ktérego drugie
z wej$é polgczone jest z wejSciem bloku unifikacji
impulséw linii. Wyjscie bloku identyfikacji pol
obrazu polgczone jest z wejsciem ukladu kasowania
i z wejSciem otwierajgcym ukladu sterowania ele-
mentu typu I, usytuowanego na wejsciu liczgcym
licznika. Natomiast wej$cie ukladu rozpoznawania
stanéw licznika oraz wyjS§cia ukladu sterowania ele-
mentu licznika polgczone jest z wejSciem drugim
i trzecim ukladu, za$§ wyjscie tego ukladu polgczo-
ne jest z wejSciem zamykajgcym ukladu sterowa-
nia elementu typu I licznika. Blok identyfikacji pdl
obrazu zawiera uklad ksztaltowania prostokatnych
impulséw linii o czasie trwania 0,5 H opéZnionych
o 0,3 H wzgledem przednich zboczy impulséw syn-
chronizujgcych linii, polgczony swoim wyjSciem z
jednym z wej$é ukladu typu I, ktérego drugie z
wejsé polgczone jest z wejsciem ukladu wydzielanja
z sygnalu synchronizacji impulséw synchronizacji
pél obrazu, za$§ wyjscie ukladu typu I, polgczone
jest z wejSciem drugiego ukladu ksztaltowania im-
pulséw o szeroko$ci okolo 0,3 H, ktérego wyjscie
jest polgczone z wejéciem ukladu typu I, licznika
o pojemnosci elektrycznej, a wyjscie tego licznika
stanowi wyjscie bloku identyfikacji pél .obrazu.
Wejscie kasujgce licznika polgczone jest z wyjSciem
ukladu kasowania, ktérego wejscie polaczone jest z
wejéciem otwierajgcym ukladu sterowania wejscio-
wego ukladu licznika oraz z wyjsciem trzeciego
ukladu ksztaltowania prostokatnych impulséw pdl
synchronicznych z przednim zboczem pierwszego
impulsu czastkowego pierwszego pola i z przednim
zboczem drugiego impulsu czastkowego drugiego
pola obrazu, ktérego wejscie jest polgczone z wyj-
§ciem ukladu typu I, natomiast wejScie zamykajace
ukladu sterowania jest polgczone z wyjsciem ukladu
wydzielania impulséw pél.

Korzysci techniczne wynikajgce z° wynalazku po-
legajg na tym, ze — po pierwsze — praktycznie
nie wystapuje niestabilno$¢ polozenia w czasie im-
pulséw wyjsciowych selektora, co zwieksza znacz-
nie dokladno$é pomiaru parametrow sygnalu wizyj-
nego i charakterystyk toru wizyjnego — a po dru-
gie — przyrzad wydziela na ekranie wspoélpracu-
jacego z nim oscyloskopu sygnal wizyjny dowolnej,
$ciS§le okreSlonej linii obrazu zidentyfikowanej jej
numerem porzgdkowym wedlug kolejnosci analizy
linii w obrazie, a wiec zgodnie z zasadg numerowa-
nia linii w systemie telewizyjnym. Ma to istotne
znaczenie w telewizji programowej, gdzie pomiary
kontrolne torow telewizyjnych przeprowadza sie¢ w
czasie trwania programu za pomocg tak zwanych
linii kontrolnych o okreslonych numerach porzgd-
kowych. Selektor z identyfikacjg wydzielonych linii
pozwala w tym przypédku szybko i w sposob jedno-
znaczny uzyskaé na ekranie oscyloskopu sygnal
okreslonej linii kontrolnej, co skraca czas przepro-
wadzania pomiaréw charakterystyk toru telewizyj-

nego.
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Zaletg numerycznego selektora linii jest réwniez
prostota obstugi przyrzgdu, poniewaz numer wy-
dzielanej linii koduje si¢ w systemie liczb dziesie-
tnych za pomocg klawiszowego przelgcznika deka-
dowego cechowanego liczbami. Z innych zalet nu-
merycznego selektora linii wym'en’é nalezy duzg
pewnos$¢é dzialania wynikajgcg z zasady pracy oraz
male wymiary gabarytowe poniewaz przyrzgd moz-
na zrealizowaé calkowicie na obwodach scalonych.

Na fig. 1 jest odtworzony przykilad wykonania
numerycznego selektora linii w postaci schematu
blokowego, za§ na fig. 2 sg przedstawione przy-
kladowe wykresy przebiegbw napieciowych w wy-
branych punktach schematu blokowego selektora
linii, w przypadku doprowadzenia na jego wejscie
sygnalu synchronizacji o parametrach zgodnych ze
standardem telewizyjnym OIRT. Jak uwidoczniono
na fig. 1 wyjsScie bloku unifikacji impuiséw linii 1,
na ktérego zaciski wejSciowe We doprowadzany jest

calkowity sygnal synchronizacji, polgczone jest z'

pierwszym wejSciem G1 trzywejSciowego ukladu
typu I 2, z wejSciem sygnalowym eiementu typu
I 3A licznika o nastawnej liczbie stanéw 3 oraz
z wejSciem Wel ukiadu ksztaltowania impuls6ow 4A
bloku identyfikacji p6l obrazu 4, ktéorego drugie
wejScie We2 polgczone jest z wejSciem ukladu uni-
fikacji impulséw linii 1. Wyjscie elementu 3A po-
laczone jest z wejsciem licznika dziesigtnego 3B
o. maksymalnej liczbie stanéw nie mniejszej niz
liczba linii standardu teiewizyjnego, za$§ wyjscia
przerzutnik6w tego licznika potgczone sg poprzez

przelacznik 3C kodujacy stan rozpoznawany liczni-

ka 3 z ukladem rozpoznawania stanéw licznika $D,
ktérego wyjsScie polgczone jest z drugim wejSciem
G2 trzywejSciowego ukladu typu I 2. Wejscie ste-
rujace elementu typu I 3A rolgczone jest z wyj-
Sciem ukladu sterowania 3E elementu 3A oraz z
trzecim z wej$¢é G3 ukladu typu I 2, ktérego wyjscie
polaczone jest z wejSciem zamykajgcym R ukladu
sterowania 3E. Wyjscie otwierajgce S ukladu stero-
wania SE polgczone jest z wejSciem ukladu kaco-
wania 3F, ktrego wyjscie polgczone jest z wej-
§ciem kasujacym licznika dziesietnego 3B oraz z
wyjsciem bloku indentyfikacji pol 4. Wyjscie ukladu
4A ksztaltowania impulséw potgczone jest z pierw-
szym wejSciem G1 dwuwejSciowego ukladu typu I
4B, ktoérego drugie z wej$¢ G2 potgczone jest z wej-
Sciem drugiego ukiadu 4F wydzielania impulséw
synchronizacji p6l obrazu z catkowitego z sygnatu
synchronizacji, za§ wyjScie dwuwejsciowego uktadu
typu I 4B polaczone jest z wejSciem drugiego ukla-
du ksztaltowania impulséw AC, ktorego wyjécie
jest polaczone z wejSciem sygnalowym wejscio vego
-ukiadu typu I 4D licznika 4E o maksymalnej licz-
bie stanéw réwnej trzy, a wyjScie ukladu tego
licznika stanowi wyjscie bloku identyfikacji pol
obrazu, za§ wejscie kasujace licznika 4& polgczone
jest z wyjSciem ukladu kasowania 4I, ktérego wej-
Scie polgczone jest z wejSciem otwierajacym S
ukladu sterowania 4H wejsciowego ukladu typu I
4D oraz z wyjsSciem trzeciego ukladu 4G ksztalto-
wania impulséw, ktérego wejScie polaczone jest z
wyjSciem ukladu typu I 4B, natomiast wyjscie za-
mykajace R ukladu sterowania 4H polgczone jest
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6
z wyjSciem ukladu 4F wydzielania impuiséw syn-
chronizacji pél obrazu.

Dziatanie opisanego ukladu jest nastepujgce. Na
wejScie We doprowadza sie catkowity sygnat syn-
chronizacji uwidoczniony na fig. 2a, ktory podaje
sie¢ do bloku unifikacji impuwiséw linii 1 i na wej-
§cie We2 bloku identyfikacji pé1 obrazu 4. Na wyj-
Sciu ukladu unifikacji powstaje cigg impulséw linii
(fig. 2b) o czasie trwania okolo 0,75 H (przez H
oznaczono okres wybierania linii) synfazowych z
impulsami synchronizacji linii. Impulsy te dopro-
wadza si¢ do wejscia Gl trzywejSciowego uktadu
typu I 2, do wejScia zliczajgcego .icznika elektro-
nicznego o nastawnej liczbie stan6w 3 i do wejscia
Wel bloku identyfikacji p6l obrazu 4. W- ukladzie
ksztaltowania impu:s6w 4A wytwarza sie ciag im-
pulsow linii, uwidocznionym na fig. 2c¢, o czasie
trwania 0,5 H, ktére sg opdin.one w czasie o okoto
0,3 H wzgledem impulséw synchronizacji linii za-
wartych w wejSciowym catkowitym sygna.e syn-
chronizacji.

Uksztaltowane impulsy w ukladzie 4A sg dopro-
wadzane do wejScia G1 dwuwejsciowego ukladu ty-
pu I 4B. Na wejSc.e G2 tego ukladu doprowadza sie
wejSciowy sygnat synchronizacji. Na waejSciu ukla-
du 4B powstaje grupa impuiséw przedstawionych
na fig. 2d powtarzajaca sie z czestotliwo$cig poél
obrazu. Impulsy te doprowadza sie do uktadéw
formujacych 4C i 4G. W ukladzie 4C formowania
jest grupa impulséw (fig. 2e) o czasie trwania okolo
0,3 H synfazowych z opadajacym zboczem impul-
sOw przylozonych do wejscia tego ukladu. W ukia-
dzie 4G formowane sg impulsy (fig. 2f) o czasie
trwania okolo Ims synchroniczne z narastajgcym
zboczem pierwszego impulsu grupy impulséw do-
prowadzanych na wejscie tego ukladu. Impulsy
uformowane w ukladzie 4G, doprowadzane sg do
wejScia S ukladu 4H, stanowigcego uklad sterowa-
nia wejSciowego ukiadu typu I 4D licznika 4E oraz
do wejscia uktadu 4I, ktéry stanowi uklad kasowa-
nia licznika 4E. W momencie pojawienia sie na-
rastajgcego zbocza impulsu przedstawionego na fig.
2f na wyjsciu ukiadu 4I powstaje impuls kasujgcy
licznik 4E do stanu 0, a na wyjsciu ukladu 4H po-
wstaje impuls przedstawiony na fig. 2h, ktéry wy-
musza warto$¢ logiczng ,,1” na wejSciu sterujgcym
ukladu 4D. Wartos¢ ta utrzymuje sie do momentu,
w ktorym na wejSciu R ukiadu 4H nie pojawi sie
impuls synchronizacji pola (fig. 2g) wydzielony z
wejSciowego sygnalu synchronizacji w ukladzie wy-
dzielenia impulséw poél 4F. Przednie zbocze impul-
s6w pola, ktére jest nieznacznie opéinione wzgle-
dem przedniego zbocza pierwszego impuisu cza-
stkowego wejSciowego sygnalu synchronizacji wy-
musza warto$é logiczng ,,0” na wejSciu sterujacym
ukladu 4D. W rezultacie na wejsciu sterujacym
wejSciowego ukladu 4D licznika 4E istnieje wartosé
logiczna ,,1” w czasie trwania impulsu przedsta-
wionego na fig. 2h, wystepujacego na wyjsciu ukla-
du sterowania 4H i jak widaé z poréwnania' prze-
biegow przedstawionych na fig. 2e i fig. Zh przez
uklad wejsciowy 4D licznika 4E przejda oraz beda
zliczone przez licznik trzyimpulsowy przylozone do
wejécia sygnalowego ukladu 4D lub dwa impulsy za-
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leznie od tego czy zliczanie nastepuje przed poczat-

kiem pierwszego pola obrazu czy drugiego. Poniewaz -

pojemno$é licznika 4E wynosi trzy, po zliczeniu trzech
impulséw, na wyjSciu licznika powstaje impuls
(fig. 2i) zawsze tylko w momencie czasu poprzedza-
jacym o kilka mikrosekund poéza,tek pierwszego
pola obrazu. Impuls ten podawany jest do wejScia
ukladu kasowania 3F i wejScia S ukladu 3E sta-
nowigcego uklad sterowania. wejSciowego elemen-
tu typu I 3A licznika elektronicznego o nastawianej
liczbie stan6éw 3. Przednie zbocze tego impulsu ka-
suje licznik do stanu 1 oraz wytwarza dodatni skok
napiecia na wyjsSciu ukladu sterowania 3E podawa-
ny na wejscie G3 trzywejSciowego ukladu typu I
2 oraz na wejScie sterujgce ukladu wejSciowego
3A. Impuls ten otwiera wejécie liczace i nastepuje
proces zliczania impulséw (fig 2b) przylozonych do
wejscia sygnalowego ukladu 4D. WejScia przerzut-
nikéw licznika dziesietnego 3B o maksymalnej
liczbie stanéw nie mniejszej od liczby linii stan-
dardu telewizyjnego polaczone sg poprzez przelgcz-
nik 3C z ukladem 3D stanowigcym uklad rozpozna-
wania stan6éw licznika. Proces zliczania impulséw
nastepuje tak diugo, dopdki licznik nie osiggnie
stanu zakodowanego przez operatora przelgczni-
kiem 3C.

Przykladowo na fig. 2j, fig. 2k, fig. 21, fig. 2m,
przedstawiono przebiegi czasowe dla przykiadu wy-
dzielania linii' o numerze N = 5, kiedy za pomocg
przelgcznika 3C, zakodowany =zostal stan rozpoz-
nawany 5. Po czwartym impulsie zliczonym licznik
osigga stan - 5 i na wyjSciu rozpoznawania stanu
licznika powstaje impuls (fig. 2k), ktéry podawany
jest na wejScie G2 ukladu typu I 2. Na wejéciach
G2 i G3 ukladu 2 wystepuje teraz wartos¢ logiczna
»1”, zatem nastepny, piaty impuls, ktéry wystapi
na wejsciu G1 tego ukladu, pojawi sie na jego
wyjsciu co przedstawiono na fig. 21. Impuls z wyj-
§cia ukladu 2 podawany jest do bloku wyjSciowego
5 i na wejScie R ukladu sterowania 3E. Opadajace
zbocze tego impulsu wytwarza ujemny skok na-
piecia (fig. 2j) na wyj$ciu uktadu 3E. Ten skok na-
piecia podawany na wejScie sterujgce elementu
wejSciowego 3A i wejScie G3 ukladu typu I 2 blo-
kuje ich wejScia sygnatowe. Proces zliczania im-
pulséw przez licznik zostaje przerwany az do po-
jawienia sie nastepnego impulsu obrazu na wyjsciu
ukladu rozpoznawania poél 4, po czym cykl zliczania
impulsé6w przez licznik o nastawianej liczbie sta-
now powtarza sie. W rezultacie ma wyjsciu ukladu
2 powstajg impulsy o czestotliwosci obrazu lub
. tez, przy zakodowaniu za pomoca przelgcznika 3C
liczby wiekszej niz wynosi liczba linii standardu
telewizyjnego, o czestotliwo$ci réwnej polowie
czestotliwo$ci obrazu, synfazowe z impulsami syn-
chronizujgcymi okredlonej linii obrazu. Impulsy
uzyskane na wyjSciu uktadu typu I 2, po ewentu-
alnym, regulowanym w granicach okresu linii,
op6znieniu w ukladzie 5A, poprzez przelgcznik 5B
podawane sg do wyjSciowego ukladu ksztaltowania
impuls6w 5C. Na fig. 2m przedstawiono ksztalt
impulséw wyjsciowych, przy czym linig przerywang
przedstawiono impuls wyjSciowy w przypadku za-
stosowania opéZnienia w ukladzie 5A (styk prze-
lacznika 5B w pozycji gbérnej).
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Zastrzezenia patentowe

1. - Spos6éb otrzymywania impulséw o czestotli-
wosci obrazu z catkowitego sygnalu synchronizacji,
znamienny tym, ze impulsy linii o zunifikowanym
czasie trwania uformowane z catkowitego sygnaiu
synchronizacji zlicza sie za pomocga licznika elektro-
nicznego o nastawianej liczbie stanéw, przy czym
wejscie liczace licznika otwierane jest w momen-
cie czasowym zawartym miedzy ostatnim impulsem
wyréwnawczym, a poczatkiem pierwszej linii obra-
zu i jest zamykane kazdorazowo po osiggnieciu
przez licznik stanu ustalonego uprzednio za po-
mocag przetgcznika kodujacego stan rozpoznawany,
a impulsy o czasie trwania ré6wnym okresowi wy-
bierania linii uzyskane na wyjSciu ukladu rozpoz-
nawania - stanu licznika, wykorzystuje si¢ do wy-
dzielania, za pomoca kombinacyjnego ukladu typu
I, impulséw linii o okreS§lonym numerze porzadko- .
wym z ciggu impulséw linii o zunifikowanym czasie
trwania.

2. Sposéb wéciiug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
stan rozpoznawany licznika elektronicznego koduje
sie w systemie liczb dziesietnych za pomoca prze-
lacznika dekadowego, a liczba okre§lajaca stan roz-
poznawany licznika jest jednocze$nie numerem
linii wydzielonego obrazu, w systemie numerowa-
nia linii wedlug kolejnosci ich analizy.

3. Numeryczny selektor linii otrzymywania im-
pulséw o czestotliwoéci obrazu z calkowitego syg-
nalu synchronizacji, zmamienny tym, Ze zawiera
blok unifikacji impulséw linii (1), ktérego wyjScie
jest polaczone z pierwézym wejsciem (G1l) trzy-
wejsciowego ukladu typu I (2) z wejSciem liczagcym
licznika elektronicznego (3) o nastawianej liczbie
stan6w oraz z pierwszym wejSciem (Wel) bloku
identyfikacji p6l obrazu (4), ktérego drugie z wejsé
(We2) jest polagczone z wejSciem (We) bloku unifi-
kacji impulséw linii (1), za§ wyjScie bloku identy-
fikacji p6l obrazu (4), jest polaczone z wejSciem
ukladu kasowania (3F) i z wejSciem otwierajacym
(S) ukladu sterowania (3E) elementu typu I, (3A)
usytuowanego na wejsciu liczgcym licznika (3), za$
wyjScie ukladu rozpoznawanego stanéw licznika
(3D) oraz wyjs$cia ukladu sterowania (3E) elementu
(3A) licznika sg potgczone z wejSciem drugim (G2)
i trzecim (G3) ukladu typu I (2), za§ wyjScie tego
ukladu jest polgczone z wejSciem zamykajacym (R)
ukladu sterowania (3E) elementu typu I (3A) licz-
nika (3).

4. Numeryczny selektor linii wedlug zastrz. 3,
znamienny tym, ze blok identyfikacji p6l obrazu
(4) zawiera uklad ksztaltowania (4A) prostokatnych
impuls6w linii o czasie trwania 0,5 H op6Znionych
o 0,3 H wzgledem przednich zboczy impulséw syn-
chronizujgcych linii, polgczony swoim wyjsciem z
jednym zwejs¢ (G1) uktadu typu I (4B), ktérego dru-
gie z wejsé (G2) jest potgczone z wejSciem ukladu (4F)
wydzielania z sygnalu synchronizacji impulséw
synchronizacji pél obrazu, za§ wyjScie ukladu (4B)
jest polaczone z wejSciem drugiego ukladu ksztatto-
wania impulséw (4C) o szerokoSci okolo 0,3 H,
ktérego wyjsScie jest polgczone z wejSciem uktadu
typu I (4D) licznika (4E) o pojemnoSci 3, a wyjScie
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tego licznika stanowi wyjécie bloku identyfikacji
po6l obrazu, za§ wejScie kasujace licznika (4E) jest
polgczone z wyjSciem ukladu kasowania (4I), kt6-
rego wejscie jest polaczone z wejSciem otwierajg-
cym (S) ukladu sterowania (4H) ukladu (4D) licz-
nika (4E) oraz z wyjSciem trzeciego ukladu ksztalto-
wania (4G) prostokatnych impulséw poél, synchro-

10

nicznych z przednim zboczem pierwszego impulsu
czastkowego pierwszego pola z przednim zboczem
drugiego impulsu czgstkowego drugiego pola obra-
zu, ktérego wejScie jest polaczone z wyjSciem
ukladu (4B), natomiast wejScie zamykajace (R)
ukladu sterowania (4H) jest polgczone z wyjSciem
uktadu (4F) wydzielania impulséw poél.
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