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DISPOSITIF DE MANCEUVRE POUR LE BASCULEMENT CONTROLE D'UNE
PORTION DE TRONC DEBITE

La présente invention concerne un dispositif de manceuvre pour le basculement
controlé d'une portion de tronc débité.

Il existe des nacelles disposées sur camion ou sur remorque permettant d'élever
un opérateur au sommet des arbres sur lesquels il doit intervenir pour des
travaux d'élagage ou d'abattage.

De felles unités mécaniques sur véhicule ou sur remorque présentent
I'inconvénient d'étre d'un prix de revient trés élevé tant & l'achat qu'en
location, ce qui interdit I'utilisation pour des travaux d'une durée réduite.

De plus, on constate trés souvent que de telles unités ne sont pas adaptées pour
etre disposées au pied de |'arbre & travailler, soit parce que |'espace disponible
est réduit, soit parce que le sol ne permet pas |'installation de tels véhicules.

Ces raisons conduisent des opérateurs assurant I'entretien de parcs et jardins &
intervenir directement dans les arbres en grimpant et en assurant les travaux &
partir de |'arbre.

Des mateériels permettent d'assurer la sécurité de |'opérateur qui dispose d'un
harnais auquel sont suspendus les outils nécessaires et d'une longe de sécurité
pour le maintien au poste de travail.

Ces outils sont assez réduits en nombre et se résument & une scie manuelle pour
tailler les branches de petit diamétre et & une trongonneuse pour les branches
de plus fort diametre et le tronc.

Dans le cas d'un ét€tage ou d'un abattage complet, |'opérateur est amené &

grimper dans l'arbre pour débiter tout d'abord les branches maftresses
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généralement. Ces branches sont coupées a ras du tronc au moyen de la

trongonneuse et tombent au sol, sensiblement au droit de leur position.

Quant au trong, il ne s'agit pas d'une intervention en forét ou en pleine nature
mais dans des milieux habités et encombrés par d'autres plantations, des arbres
et arbustes ou des constructions qu'il faut impérativement protéger.

L opérateur se trouve alors suspendu au tronc prét a le débiter & partir du haut
en trongons d'une hauteur donnée de l'ordre de 1,50 m pour donner un ordre
d'idée.

Chaque trongon doit etre découpé d'une part et renversé dans une direction
donnée en sorte de contréler la chute sur la zone prévue d'autre part.

Ceci est généralement réalisé au moyen d'une corde liée au trongon pré-découpé
et un assistant assure une traction sur la corde.

Le probleme est de mobiliser un assistant uniguement pour ces opérations. D'une
part, il y a le colit car il y a plus d'attente que de travail réel et d’'autre part,
cela complique nécessairement I'intervention puisqu'il y a une personne
supplémentaire.

Quant a I'opérateur attaché au tronc et qui le débite, il ne peut pas exercer un
effort sur la bille de bois pré-découpée au point de pouvoir la renverser surtout
si I'on considere un tronc ayant un diameétre suffisamment important.

Il est possible de prévoir un levier mais un tel outil est mal adapté. En effet, le
levier permet difficilement de maditriser I'effort et il faut de toutes les fagons
fournir un effort important. On note qu'il faut un outil de grande longueur pour
diminuer I'effort nécessaire mais alors ceci est préjudiciable a |I'encombrement
et a |'ergonomie des mouvements de |'opérateur ainsi qu'a sa sécurité.

Un autre inconvénient d'un tel outil est la possibilité de le coincer sous la bille de
bois sans pouvoir le retirer, compliquant |'intervention.

Aussi, le dispositif selon la présente invention est particulierement adapté et

permet de pallier les problemes de I'art antérieur en apportant aux opérateurs
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des moyens pour travailler seuls, pour ne pas compliquer leurs manceuvres et pour

ajuster |'effort exercé. De plus, ce dispositif permet d‘exercer une mise en
inclinaison avec un effort de soulevement tres important sans pour autant
nécessiter de la part de |'opérateur d'efforts importants. De plus, le dispositif
permet d'exercer les efforts trés progressivement, de fagon parfaitement
controlée.

De méme, en cas de coincement ou de mauvais positionnement, le dispositif peut
tre retiré de fagon délicate, sans choc, sans plus d'effort qu'a l'introduction.
Le dispositif selon |'invention est d'une grande compacité, ce qui ne perturbe pas
les évolutions de |'opérateur dans |'arbre.

Le dispositif est d'une grande |égereté, ce qui permet un accrochage au harnais.
On sait aussi que la trongonneuse peut se bloguer et se coincer sous la bille en
cours de coupe. Dans ce cas, le dispositif permet de débloquer la trongonneuse
ce qui est un avantage tres important. Ce déblocage s'effectue sans risque avec
délicatesse, sans mouvement dangereux de la bille en cours de coupe vis-a-vis de
I"opérateur.

Le dispositif selon la présente invention est maintenant décrit en détail selon un
mode de réalisation particulier, non limitatif, en regard des dessins annexés sur
lesquels les différentes figures représentent :

- figure 1, une vue en perspective du dispositif selon |'invention, et

- figures 2A a 2C, des vues schématiques montrant la mise en ceuvre du
dispositif.

Le dispositif représenté sur la figure 1 comprend un corps 10 et une téte 12
mobile en rotation par rapport au corps 10, autour d'un axe 14.

Le dispositif comprend des moyens 16 d'entrdinement entre le corps 10 et la

tete 12.
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Le corps 10 est de forme conique et porte avantageusement un filetage 18. Ce

corps est de préférence en un matériau polymere et venu de moulage pour
permetire une production aisée et peu cotteuse.

Dans le cas présent, ce corps porte aussi un logement intérieur 20 adapté pour
recevoir par exemple une vis 22, disposée suivant |'axe 14. Cette vis porte une
tete 24, en saillie au-dessus de la face supérieure de la téte 12 mobile en
rotation autour de |'axe 14,

Ce corps comprend des crans 26, régulierement répartis sur la périphérie en
partie haute, débouchant a I'interface 28 entre le corps 10 et la téte 12.

La tete 12 porte un logement 30 dans lequel sont disposés les moyens 16
d'entrdinement. Ces moyens d'entrdainement comprennent un cliquet 32 orienté
parallélement & I'axe 14. Ce cliquet 32 comprend un biseau 34 soumis d |'action
de moyens de rappel, par exemple un ressort. Ces moyens de rappel place ce
cliquet en saillie, au-dela de l'interface 28 dans sa position sortie
d'entrdinement, apte a pénétrer dans un des crans 26. Le cliquet peut aussi
prendre une seconde position dans laquelle ce cliqguet est totalement escamoté
dans la tete.

Le cliguet 32 est solidaire en rotation d'un support 36 de fagon a orienter le
biseau 34 dans un sens ou dans |'autre, a 180°.

De fagon a pouveir manceuvrer ce support 36 de fagon aisée, un levier 38 est
rapporté. Ce levier est accessible dans le logement 30.

Une poignée 40 d'accrochage et de manceuvre est solidarisée a la téte 12,
suivant un diametre.

Ainsi, le dispositif fonctionne de la fagon qui va suivre, notamment en regard des
figures 2A, 2B et 2C.

L opérateur assure généralement une premiere découpe 42 de bascule formant

charniere et une fente 44 profonde. C'est dans cette fente 44 profonde que le
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corps 10 est introduit. Ceci est facile puisque la pointe d un diamétre inférieur a

celui de la fente d'une trongonneuse.

Lorsque la pointe est dans la fente, |'opérateur manceuvre la poignée 40 pour
faire tourner cette téte par rapport au corps. Comme le cliquet 32 est orienté
dans le sens ou il se bloque dans un des crans 26, il entrdine en rotation le corps
10 et assure le vissage du corps dans la fente 44. Le vissage requiert une force
minimale et la longueur de la poignée permet de disposer d'un bras de levier
suffisant pour agir en toute sécurité, méme en aérien.

De plus, le matériau en polymere présente un coefficient de froﬁcmen’r tres
faible.

Sans méme lacher la poignée 40, |'opérateur revient en rotation arriére et le
cliquet 32 s'escamote au-dessus de chaque cran gréce au biseau 34. Il est aussi
possible de faire faire un pivotement de 180° a la poignée 40 pour poursuivre la
rotation sans revenir en arriére.

Ainsi que montré sur la figure 2C, le corps 10 pénétrant dans la fente écarte
celle-ci puisque son diametre augmente, la forme enveloppante étant un cone.
Lorsque la bille de bois est suffisamment inclinée, le basculement se produit
délicatement sans choc ni a coup et chute, libérant alors le dispositif. Celui-ci
peut alors tre raccroché a la ceinture. On remarque |'encombrement réduit de
ce dispositif.

Il se peut que le lieu d'introduction du dispositif choisi par |'opérateur soit
erroné ou que la premiere découpe 42 soit insuffisante. Alors |'opérateur doit
retirer le dispositif. A cet effet, il suffit de manceuvrer le levier 38 et de le
faire pivoter de 180°, ce qui oriente le biseau 34 dans le sens inverse.

La manceuvre de la t2te 12 par la poignée 40 assure un dévissage du corps 10
hors de la fente , sans plus d'effort qu'a I'introduction et sans risque de chute

intempestive puisque les mouvements sont réquliers et doux.
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Cette possibilité de retrait est trés importante dans les actions de tous les

opérateurs pour un travail de qualité en toute sécurité.

De méme lorsque la trongonneuse est coincée en cours de coupe, le dispositif
permet d'écarter la fente en cours de réalisation pour retirer ladite
trongonneuse avant de poursuivre en toute sécurité.

De nombreuses variantes peuvent €tre mises en place sans changer |'esprit de la
présente invention. Ainsi le cliquet unique peut &tre complété par d'autres
cliquets afin d'assurer une répartition des efforts.

Les cliquets peuvent tre fixes et la téte peut étre mobile en translation avec
des moyens de rappel de la t&te contre le corps pour permettre un débrayage
lorsque |'on exerce une traction sur la poighée.

Des moyens de ligison du dispositif au harnais peut &tre prévus sous forme d'un

lien souple sur enrouleur en sorte de-ne pas provoquer la chute dudit dispositif.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de manceuvre pour le basculement contrélé d'une portion de tronc
débite, comportant au moins une fente (44), caractérisé en ce qu'il comprend un
corps (10) équipé d'un filetage (18), une t&te (12) mobile en rotation par rapport
a ce corps (10) et des moyeﬁs (16) d'entrdinement du corps (10) par la tete (12).
2. Dispositif de manceuvre pour le basculement controlé d’'une portion de tronc
débité selon la revendication 1, caractérisé en ce que le corps (10) est de forme
conhique.

3. Dispositif de manceuvre pour le basculement contrélé d'une portion de tronc
débité selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que les moyens (16)
d entrdinement comprennent des crans (26) ménagés dans le corps (10) et au
moins un cliquet (32) apte a coapérer avec ces crans.

4. Dispositif de manceuvre pour le basculement controlé d'une portion de tronc
débité selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce
que chaque cliquet (32) comprend un biseau (34).

5. Dispositif de manceuvre pour le basculement controlé d'une portion de tronc
débite selon la revendication 4, caractérisé en ce que le cliquet (32) est rapporté
dans un support (36) disposé dans la téte (12) et mobile entre deux positions a
180° en sorte de pouvoir orienter le biseau (34).

6. Dispositif de manceuvre pour le basculement contréolé d'une portion de tronc
débite selon la revendication B, caractérisé en ce que le support (36) comporte
un levier (38) de manceuvre de ce support (36).

7. Dispositif de manceuvre pour le basculement controlé d'une portion de tronc
debité selon |'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce

qu'il comprend une poignhée (40) d'accrochdge et de manceuvre solidaire de la

tete (12).
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