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Sici stroj pro obsivani knoflikovych direk s o¢kem

Oblast techniky

Vynalez se tyka Siciho stroje, opatieného stolem pro ulozeni $itého materialu, pohdnénym dvéma
motory ve dvou smérech, Sicimi néstroji a prosekavacim zafizenim k vytvateni priseku knofli-
kovych direk v Sitém materialu, kde prisek je ohrani¢en okolo probihajicim obsitim knoflikové
dirky, tvofenym klikatym stehem, pfiSemz Sici nastroje, zahrnujici ve vertikalnim sméru pohané-
nou a v horizontalnim sméru kmitajici jehelni ty€, majici na svém spodnim konci umisténou
Jehlu a spolupracujici s chapadem, ulozenym v zakladové desce, jsou pohan&né tietim motorem,
pri€emz stroj je dale opatfen ovladacim zafizenim pro provedeni riznych forem knoflikovych
direk, uloZenych v paméti.

Dosavadni stav techniky

Takovy Sici stroj byl zvefejnén ve spise DE 33 02 385 Al. Pro pohony jsou pouzity krokové
motory, takZe Sici stroj je digitdlné fiditelny. Vhodnym ¥idicim programem je mozno ovlivnit
pohyb stolu tak, Ze Ize prosekavat a $it, pfip. vyivat rizné formy knoflikovych direk. Kompliko-
vanych vatkovych mechanizmii pro vytvoreni obsiti knoflikové dirky v reZimu prosekavani pred
nebo po obsiti zde neni zapotiebi. V rezimu prosekavani pfedem se $ity material nejprve prosek-
ne a poté se okolo vytvori obsiti knoflikové dirky, v reZzimu nasledného prosekavani se nejprve
vytvofi obsiti knoflikové dirky a teprve pak se provede priisek. P¥i nasledné provadéném priseku
Je tieba mezi obéma protilehlymi, obsiti knoflikové dirky tvoficimi, fadami steh ponechat volny
prostor, tj. mezipruh latky, aby pfi nasledujicim proseknuti byl proseknut pouze $ity material
a nikoliv vytvofené obsiti knoflikové dirky. V reZimu prosekavéni pred obgitim je téeba, aby pro-
tilehlé fady stehii leZely piesné vedle sebe a zabrénilo se tak roztfepeni proseknuté latky. U zna-
mého Siciho stroje neni zfejmé, jak se docili rozdilného umisténi obsiti p¥i prosekavani predem
nebo nésledné, pfip. jaka je nutnd podminka pro pfechod z rezimu prosekavani pred obsitim na
reZim prosekavani po obsiti. Pravé tak neni zfejmé, jakym zplisobem se vytvaii klikaty steh.

Pro vytvafeni klikatého stehu miize byt stil s pfipevnénym $itym materidlem pohanén oscilainé
napfi¢ ke sméru $iti, takZe se vpichy jehly nasledujicich stehii vzdy ptesunou v pfi¢ném sméru.

V patentovém spise US 1991627 je popsan $ici stroj pro knoflikové dirky s otkem, u néjz je
k provedeni klikatého stehu jehelni ty& vychylovéana v horizontalnim sméru vykyvnym hfidelem,
ktery je pomoci hnaciho Gstroji spojen s h¥idelem ramene.

Ve spise DE 34 01615 C2 je uveden standardni $ici stroj, u n&jz se klikatého pohybu jehelni tyde
dociluje pomoci krokového motoru. Takovym $icim strojem nelze viak vytvaret knoflikové dir-
ky.

Ze spisu DE 4132 586 C2 je znam Sici stroj pro knoflikové dirky s otkem, u néjz se nastavuje
mezipruh latky, potfebny v oblasti obsiti knoflikové dirky v reZimu prosekavani po obsiti, pesa-
zenim stehového vzoru k vytvéfeni tzv. ofsetu. Pfesazeni vznik4 pohonem transportniho stolu
dvéma krokovymi motory, uspofadanymi ve dvou navzdjem k sob& kolmych osach x, y. To zna-
mena, Ze diive neZ se zapotne s vyrobou stehii, nastavi se transportni stiil, na némZ se nachazi
Sity materiél, do takové polohy, Ze steh jehly proti pozd&ji provedenému priseku ma od protileh-
1ého vnittniho stehu odpovidajici odstup. Pfesazeni lze aktivovat pomoci réiznych udaji, uloze-
nych do paméti, dle volby pracovniho postupu. Nedostatkem takového stroje je, Ze hodnoty sou-
fadnic jednotlivych bodi vpichu, tedy ovladaci Gidaje pro motor x a y musi byt v zvislosti na
hodnoté pozadovaného piesazeni rozméru mezipruhu nové vypogitany a ulozeny ve vhodnych
pamétech. Pokud se pfi najizdéni do vychozi pozice kroky ztrati, existuje nebezpeti, Ze v rezimu
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prosekdvan{ po obsiti jsou stehy navzijem posunuté a vytvorené obsiti knoflikové dirky roz-
fiznuto.

Dalsim nedostatkem tohoto stroje je, Ze je nutno vzdy ménit pohyb dvou motorii. Nebezpedi
ztraty adaji, pfip. chyb ve vypoctech existuje pro kazdy motor, takZe se riziko zdvojnasobi.

Ucelem vynalezu je zlepSeni Siciho stroje piisluného typu tak, aby pracoval bezpeéng v rezimu

prosekavani pfed obsitim nebo po obsiti a pfi zméné stehového vzoru mohly byt tidaje pro ovla-
dani pohonnych motort stolu beze zmény zachovany.

Podstata vynalezu

Vyse uvedeného ucelu je dosazeno Sicim strojem, opatfenym Sicimi néstroji, pohdnénymi otodng
prvnim motorem, prosekdvacim zafizenim pro zhotovovani priseku knoflikové dirky, a blokem
fizeni s paméti pro uloZeni riiznych forem knoflikovych direk, v provedeni podle vynélezu, jehoz
podstata spociva v tom, Ze stroj je opatfen zafizenim pro pfepinani z rezimu prosekavani knofli-
kové dirky pted obsitim do rezimu proseknuti po obsiti a zafizenim pro nastaveni vykyvii jehelni
tyle, spfazenym se ¢tvrtym motorem, pri¢emz ovladani obou zafizeni jsou pfipojena na blok
fizeni. Pomoci &tvrtého motoru, ktery je s vyhodou motorem krokovym, je rovnéZ vytvaien
mezipruh latky, potfebny v misté obsiti pfi rezimu dodatedného prosekavani knoflikové dirky,
pfiCemz poloha stehu a pfipadné §itka stehu je ménitelna programem. UzZitim samostatného, fidi-
cim blokem ovladatelného motoru pro vyvolani vykyvného pohybu jehly, se redukuje nutnost
zmény udaji ze dvou souborii dat na jeden. Vede to k mén& komplikovanym vypo&tim a jistgjsi-
mu vypoctu udaji, ptipadné k jednodussimu ovladani. V porovnani s obvyklymi mechanizmy
mizZe byt mechanizmus u stroje podie vynalezu redukovan na n&kolik dild. Tim se snizuji vyrob-
ni a montaZni naklady Siciho stroje. Mimoto se redukuji i naklady na skladovani vzhledem k niz-
Simu poctu néhradnich dili. Nasazeni druhého motoru umoziiuje, mimo zmény polohy steht,
menit softwarem i Sifku stehd, takZe se rozsifuji moZnosti tvarovani dané knoflikové dirky
s otkem. Dochazi-li ke zméné polohy klikatych stehi pti zachovani jejich $iiky, poskytuje to tu
vyhodu, Ze je zapotiebi jenom jedné zmény parametrii, aby bylo mozno zhotovit obgiti knofliko-
vé dirky v rezimu prosekavani po obsiti. Pokud by opticky vzhled knoflikové dirky vlivem
mezipruhu latky pfi stejné Sifce stehl byl pfili§ ovlivnén, miZe byt Sitka stehii, pfirozens, redu-
kovana.

Dale podle pfedmétného vynalezu je blok fizeni opatfen zafizenim pro zadani parametrii knofli-
kové dirky, prostfedky pro vypotet soufadnic bodii vpichu jehly pro vytvateni obsiti knoflikové
dirky v reZimu proseknuti pfed a/nebo po obsiti a nejméné jednou paméti pro uloZeni téchto sou-
fadnic. Pro dal8i automatizaci procesu $iti je vyhodné, je-li k dispozici zafizeni pro zadavani
Udajii, jehoz prostfednictvim mohou byt fidicimu zafizeni knoflikové dirky zadany rizné para-
metry, napf. délka prisekd, maximalni odstup vnitinich steht v reZimu prosekdvani pred obsitim
knoflikové dirky a po obsiti, poloha vpichil vnitfniho stehu nad prisekem v rezimu prosekavani
po obsiti, poloha vnitiniho stehu pod priisekem v reZimu prosekavani pfed obsitim, $itka mezip-
ruhu latky, a nejméné jedna pamét, v niz je mozno uloZit z parametrd vypodtené soutadnice
vpichi jehly k vytvoreni obsiti v jednom z rezimi, tj. prosekavani pied a po obsiti. Mohou byt
pouzity dalsi paméti, aby bylo mozno vytvéaiet dalsi formy knoflikovych direk, které napiiklad
mohou podléhat médnim vliviim, nebo ukladat \idaje pro rezim prosekavani pfed obsitim a po
obsiti ve zvlastnich pamétech.

Ridici zafizeni ovlada krokovy motor, ovlivitujici vykyvny pohyb jehly v souladu s vypo&tenymi
soufadnicemi. Zv1a§t€ jednoduchym zafizenim k udileni vykyvného pohybu jehle je vykyvny
hiidel se zubovym segmentem, zapadajicim do pohonného pastorku &tvrtého motoru. Pro zjedno-
duSeni fizeni je vyhodné ovladat vSechny &tyfi motory na zaklad€ vypo&tenych soufadnic vpichii
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jehly. Vyhodné je pouzit pro pohon stolu a pro oto&ny pohon Sicich néstrojii krokové motory.
Umozni se tim zv1asté presné Fizeni Siciho stroje.

Prehled obrazkid na vvkresech

Vynalez bude dale podrobnéji objasnén na p¥ikladech jeho praktického provedeni, uvedenych na
pfiloZenych vykresech, na nichZ zobrazuji:

obr. 1 - pohled zepfedu na $ici stroj pro obsivani knoflikovych direk s ockem,
obr. 1a - schematické znizorné&ni detailu 1a dle obr. 1.

obr.2 - pohled na hlavu Siciho stroje ve sméru Sipky II dle obr. 1 ve zvétieném méfitku, pfi-
¢emzZ okruh spodniho loZiska jehelni ty&e je zobrazen v fezu,

obr. 3 - pohled na spodni &ast Siciho stroje v fezu rovinou IT-II dle obr. 1,

obr. 4 - pohled podle linie fezu IV-IV dle obr. 1 ve zvétseném méfitku,

obr. 5 - pohled ve sméru Sipky V dle obr. 2,

obr. 6 - pohled ve sméru Sipky VI dle obr. 2,

obr. 7- pohled v fezu rovinou VII-VII dle obr. 6,

obr. 8 - pohled ve sméru §ipky VIII dle obr. 2,

obr. 9 - pohled ve sméru $ipky IX dle obr. 1a,

obr. 10 - schematické znazornéni ¥izeni s ovladanymi motory,

obr. 11 - pohled na knoflikovou dirku, zhotovenou v rezimu proseknuti po obsiti,

obr. 12 - pohled na knoflikovou dirku s o&kem, zhotovenou v rezimu proseknuti pied obsitim, ve
zvétSeném méfitku,

obr. 13 - pohled na médné upravenou knoflikovou dirku s otkem,
obr. 14 - pohled na dal$i mddné upravenou knoflikovou dirku s ogkem,
obr. 15 - schematické znazornéni riznych parametrii knoflikové dirky s o&kem,

obr. 16 - vyvojovy diagram pro zadavani idajii a ovladani étvrtého motoru.

Piiklad provedeni

Jak ukazuje obr. 1, mé ici stroj t8leso 17, které se sklada ze zakladové desky 12, stojanu 16 a ra-
mene 22. Hlavni motor 18 pomoci femenového pohonu, ktery sestava z prvniho femenového kola
23, druhého femenového kola 24 a ozubeného femene 20, pohani v rameni 22 otoéné uloZeny
htidel 1 ramene 22, pohangjici prostfednictvim klikového pohonu 2 svisle kmitajici jehelni ty& 4,
uloZenou pomoci prvniho a druhého loZiska 3, 5 v ramenu 22. Do spodniho konce jehelni ty&e 4
Je nasazena jehla 6, kterd spolupracuje s chapadem 11. Jehelni ty¢ 4 s jehlou 6 a chapag 11 tvoii
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Sici nastroje. Ustroji 7 chapage, v&etng vlastniho chapace 11, je uloZeno oto&n& v hornim loZisku
8 a spodnim loZisku 10. Nastaveni oto¢né polohy chapale 11 se d&je prvnim krokovym motorem
13, pfes prvni a druhy ozubeny femen 15, 165. Prostfednictvim druhého ozubeného femene 165
a tietiho ozubeného femene 167, vzdjemné spfaZenych stavécim htidelem 162 s tfetim a &tvrtym
femenovymi koly 163, 164, jsou vzajemné spiaZeny Sici nastroje 4, 11, takZe pro vytvoieni olka
28" knoflikové dirky 28 se jehelni ty& 4 a chapa¢ 11 mohou otaet synchronné.

Jak ukazuje obr. la, je stiil 9, dal$imi dv&€ma krokovymi motory pohénén ve dvou navzijem
kolmych smérech x, y. Posuv ve sméru x provadi druhy krokovy motor 60, posuv ve sméru v tfeti
krokovy motor 80. Still 9 je vybaven dvéma tietimi loZisky 41, ktera posuvné ve sméru x obepi-
naji prvni a druhou ty¢ 61, 62. Prvni a druha ty€ 61, 62 jsou na volnych koncich pevng spojeny
s prvni a druhou ojnici 65, 66, které jsou na volnych koncich spojeny s tieti a &tvrtou ty&i 63, 64.
Tieti a Ctvrta ty€ 63, 64 jsou ototné usazeny v loZiscich 67 zakladové desky 12. Vsechny &tyki
ty€e 61, 62, 63 a 64 jsou navzijem uspofadany paralelng. Popsanym uspofadanim je vytvoreno
paralelni vedeni obou ojnic 65, 66, které dovoluje posunuti stolu 9 ve sméru y. Nehled& k tomu,
je moZné posunuti stolu 9 na prvni a druhé ty¢i 61, 62 ve sméru x.

Vykyvné pohyby jehelni tyée 4 v horizontalnim sméru jsou vyvolavany zatizenim 40 pro nasta-
veni klikatych stehii, zndzornénym na obr. 2. Ve &tvrtém a patém loZisku 155, 156 je ulozen
vykyvny hfidel 154. Paka s vidlici 45, objimajici stavéci krouzek 43, je soudasti pouzdra pro
Jehelni ty¢ 4. Péka s vidlici 45 je opatiena ¢epem 42, ktery vy&niva smérem od jehelni ty&e 4.
Tento Cep 42 zasahuje do silného konce vykyvného hfidele 154, jak je patrné na obr. 5. Amplitu-
da vykyva jehly 6, tedy Sitka stehu a miZe byt vyvoléna zménou kyvného pohybu vykyvného
htidele 154. K tomu je uréen druhy krokovy motor 50, jak bude je$té v dal§im podrobngji vysvét-
leno.

Jak ukazuje obr. 5, je &tvrty krokovy motor 50 na drzdku 52 motoru uloZen jednou polovinou
mimo a jednou polovinou uvnitf télesa 17. Jeho hnaci pastorek 51 je v zab&ru s prvnim zubovym
segmentem 53, umisténym na péace 54, ktera je prostfednictvim svérky 153 spojena s vykyvnym
hiidelem 154. Za u¢elem omezeni vykyvu je paka 54 vybavena dorazovym plechem 55, vytvé-
fejicim dva dorazy. Oscilatni pohyb hnaciho pastorku 51 zpisobuje kyvny pohyb vykyvného
hiidele 154, ktery je, jak jiz bylo vysvétleno, spojen s pouzdrem loZiska v némz se pohybuje
Jjehelni ty¢ 4.

Druhy krokovy motor 60 je co do pohonu spojen s vietenem 68, které je oto¢né uloZeno v loZis-
cich 12 zakladové desky. Na vietenu 68 je matice 69 s unase¢em 69'. Unased 69' zasahuje do
Zlabku 70, vytvofeného v tetim loZisku 41, umisténém na prvni tyi 61.

Tteti krokovy motor 80, uspofadany paralelné s druhym krokovym motorem 60, pohani ozubené
kolo 81, které je v zabéru s druhym zubovym segmentem 82, upevnénym na &tvrté ty&i 64. Otadi-
vy pohyb ozubeného kola 81 vede k vykyvnému pohybu prvni ojnice 65 a tim k pohybu stolu 9
ve sméru y. Pohyb stolu 9 pfitom probiha po obloukovité draze ProtoZe pohyb napii¢ k obsiti 28
knoflikové dirky je pouze maly, viz $itku a stehu, Ize pohyb stolu 9 ve sméru jehly 6 zanedbat.
Oto¢ny pohyb vietene 68 zpiisobi, Ze matice 69 se v zavislosti na sméru otéadeni presune ve smé-
ru x a prostfednictvim unaSece 69' a zlabku 70 se na ty&ich 61, 62 ve sméru x posune téZ stiil 9.

Obr. 10 ukazuje €isté schematicky blok fizeni 90 Fizeni Siciho stroje. Klavesnici 91 nebo jinym,
k tomu celu uréenym zatizenim, je moZno zadavat, pod pismeny a a¥ o, rizné parametry knofli-
kové dirky s otkem a zobrazovat je na displeji 92.

Parametry knoflikové dirky s otkem, které maji byt zadany, lze popsat podle obr. 11 az 15.
Vzhled stehu urduje $iika stehu a. Proseknuti 32 ma definovatelnou délku h. V o&ku knoflikové
dirky 28 musi byt stanoveny vnitini body P; vpichu jehly 6. V reZzimu prosekavani pied obsitim
musi byt zaddn maximélni odstup f vnitfnich bodd P; vpichu jehly ve sméru y a presazeni d
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vpichu jehly 6 k délce priseku h sm&rem dovnitt. Totéz plati pro Sitku 1 pfi&né uzavérky nebo
variabilné¢ ménitelné $itky m, n, o stehd. V reZimu prosekavani po obsiti musi byt predeviim
stanovena hodnota b/2, urdujici $itku mezipruhu latky b, tedy piesazeni vnitiniho vpichu jehly 6
ve sméru y pro rovny Gsek obsiti 28 knoflikové dirky, jakoz i odstup g, ktery uréuje maximalni
odstup proti sobé leZicich vnitfnich vpichi jehly 6 v otku 28' knoflikové dirky, jakoZ i rozmér e,
ktery definuje pfesazeni vnitfniho bodu P; vpichu jehly 6 ve sméru x prodluZujici délku priiseku
h. Ze zadanych 0daji jsou uvniti bloku 90 ¥izeni propocteny udaje, tj. soufadnice, pro vpichy
a uloZeny do alespoii jedné paméti. Je moZno pouZit téz dve, pfipadné i vice paméti, pticemz
prvni pamé&t’ 94 je uréena pro udaje v rezimu prosekavani pied obgitim a druh4 pamét’ pro Gdaje
v reZimu prosekdvéni po obsiti. Blok 90 fizeni miize byt vybaven disketovou Jednotkou 95, jejiz
pomoci mohou byt nacitiny na disketach uloZené stehové vzory do hlavni paméti 96. Pomoci
zafizeni 97 pro pfepinani reZimu $iciho stroje miiZe obsluha pfepinat Sici stroj z reZimu proseka-
vani pfed ob3itim do rezimu prosekavani po obsiti a naopak a Fidici Udaje pro body P;,/P;, vpichu
jehly jsou pak nacteny z paméti 93 a slouZi k nastaveni druhého motoru 50 pro vyvolani vykyv-
ného pohybu jehly 6.

l’Jdaje obsaZené v hlavni paméti 96 slouZi k fizeni hlavniho pohonného motoru 18, ptip. tietiho
a Ctvrtého krokového motoru 60, 80 pro pohon stolu 9 a prvniho krokového motoru 13 ke zméné
oto¢né polohy Sicich nastrojii 4, 6, 11.

V nasledujicim odstavci je kratce osvétlena funkce $iciho stroje:

V reZimu prosekavani pied obsitim se na $itém dile 36, fixovaném pfidrznym zafizenim 35 na
stole 9, vytvori obgiti 28 knoflikové dirky, jak je znédzorn&no na obr. 12. V tomto re¥imu musi
vnitini body P; vpichu jehly 6 v prvni a druhé fadé stehd 26, 27, nachézejicich se v podélné &asti
obsiti 28 knoflikové dirky, leZet t&sné u sebe, ptip. si odpovidat, aby se proseknuti 32, provedené
prosekdvacim zafizenim 34 pted obsitim, neroztiepilo, ale bylo fadami stehd 26, 27 ohraniceno.
Vnitfni body P; polohy jehly pro klikaty steh pronikaji v oblasti ocka 28' o rozmér d dovnitf, tak-
Ze hrany proseknuti 32 jsou v celém rozsahu knoflikové dirky s otkem 28' zakryty. Sitka a klika-
tého stehu je uréena mirou oscilagniho pohybu &tvrtého krokového motoru 50.

Knoflikovou dirku s otkem 28', vytvofenou v reZimu prosekavani po obsiti 28, ukazuje obr. 11.
Mezi obéma protilehlymi fadami 26, 27 stehi musi byt podélné nastaven mezipruh 29 latky
o Sifce b, ktery po obsiti dovoli provést proseknuti 32, aniz by bylo pfitom obsiti 28 rozparano.
V oblasti otka 28' se nastavi odstup e vnitinich bodi P; vpichu jehly vii¢i mistu proseknuti. Sitka
stehi miZe byt oproti rezimu prosekavani pted obgitim 28 ponechana konstantni. Ke zméné
polohy klikatého stehu dojde, jestlize se koncova poloha ot4&ivého pohybu &tvrtého krokového
motoru 50 v jednom sméru zvétsi a v druhém sméru odpovidajicim zpisobem zkrati, takse paka
34 se vychyli dale ven, ale vykyvny pohyb dovnitf se o toto zvétseni redukuje. Vniténi bod P
vpichu jehly 4 se poté o rozmér b/2 ptesune. Analogicky dochézi k pfesazeni v ocku 28' knof-
likové dirky o odstup e, ktery byl ptedtim vypoéten v bloku 90, Fizeni. Elektronickym spojenim
Ctvrtého motoru 50 s prvnim motorem 13 a tim spojenim vykyvnych pohybu jehelni tyge 4
s otagivym pohybem chapade 11 a jehelni tyde 4 Ize provést zménu polohy stehii pti zachovani
nebo zméné Sitky stehii a v zavislosti aktualné provadéného stehu ve vztahu ke viem stehim,
které maji byt provedeny pro program knoflikové dirky, tedy jako funkce steht uréenych k pro-

vedeni.

Tim, Ze pomoci Etvrtého krokového motoru 50 je v podstats volné nastavitelna jak poloha stehd,
tak i Sifka stehd, mohou se strojem 3it nejrozmanitéj$i formy knoflikovych direk, tieba tak, jak
podl¢haji médnim vliviim. Takové formy knoflikovych direk jsou znazornény na obr. 13 a 14.
Je mozZno ménit 1 vlastni $itku 2, obou fad 26;, 27, stehli uvnit obsiti 28 knoflikové dirky.
Mohou byt rovnéz §ity pfi¢né zavorky o iice stehu .
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PATENTOVE NAROKY

1. Sici stroj opatfeny stolem (9) pro uloZeni Sitého materialu (36), pohan&nym ve dvou smé-
rech (x, y) dvéma motory (60, 80), prosekavacim zafizenim (34) pro zhotovovani priseku (32)
knoflikové dirky, vymezené obsitim (28), tvofenym klikatymi stehy, probihajicimi okolo priiseku
(32), a Sicimi néstroji (4, 6, 11), pohanénymi oto&n& samostatnym motorem (13), kde $ici nést-
roje (4, 6, 11) zahrnuji ve sméru nahoru a doli pohanénou a v horizontdlnim sméru kmitajici
Jehelni ty€ (4), na jejimZ dolnim konci je umisténa jehla (6), spolupracujici s chapatem (11),
uloZenym v zakladové desce (12), pfi¢emz stroj je dale opatfen blokem (90) fizeni s paméti pro
uloZeni riiznych forem knoflikovych direk, vyzna&ujici se tim, Ze je opatfen zatizenim
(97) pro pfepinani z rezimu prosekavéni knoflikové dirky pted obsitim do reZzimu proseknuti po
obsiti a zafizenim (40) pro nastaveni vykyvi jehelni tyge (4), spfaZzenym se &tvrtym motorem
(50), pficemz ovladani obou zatizeni (97, 40) jsou pfipojena na blok (90) ¥izeni.

2. Sici stroj podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze étvrty motor (50) je motorem
krokovym.

3. Sici stroj podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze blok (90) fizeni je opatien zafi-
zenim pro zadani parametrii (a aZ o) knoflikové dirky, prostfedky pro vypodet soufadnic bodi
(Pix, Piy) vpichu jehly pro vytvaieni obsiti knoflikové dirky (28) v rezimu proseknuti pred a/nebo
po obsiti a nejméné jednou paméti (93, 94) pro uloZeni t&chto soufadnic (P, P;,) vpichii jehly.

4.  Sici stroj podle naroku 1, v yznacujici se tim, Ze zafizeni (40) pro nastaveni vyky-
vii jehelni tyCe (4) k vytvoreni klikatého stehu je nastaveno na konstantni $itku stehi pro oba
rezimy prosekavani.

5. Sici stroj podle jednoho nebo vice predchazejicich naroki, vyznaéujici se tim,Ze
zafizeni (40) pro nastaveni vykyvi jehelni tyce (4) je opatfeno vykyvnym htidelem (154) se zu-
bovym segmentem (53), ktery je v zabéru s hnacim pastorkem (51) &tvrtého motoru (50), pii-
¢emz vykyvny htidel (154) je v zabéru s jehelni ty¢i (4).

6. Sici stroj podle naroku 5, vyzna&ujici se tim, e zubovy segment (53) je vytvofen
na pace (54), sprazené s kyvnym htidelem (154). ’

7. Sici stroj podle naroku 5 nebo 6, vyzna&ujici se tim, Ye zafizeni (40) pro nasta-
veni vykyvi jehelni tyde (4) je opatfeno dorazy (55) pro vymezeni vykyvného pohybu zubového
segmentu (53).

8. Sici stroj podle ndroku 7, vyznaéujici se tim, Ze dorazy (55) jsou vytvofeny na
dorazovém plechu.

9. Sici stroj podle kteréhokoliv z piedchazejicich naroki, vyznacéujici se tim, Zena
blok (90) fizeni jsou ptipojeny vSechny motory (13, 18, 50, 60, 80).
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10. Sici stroj podle naroku 9, v yznalujici se tim, Ze motory (60, 80) pro pohon stolu
(9) jsou motory krokovymi.

11. Sici stroj podle naroku 9, vyznaéujici se tim, Ze motor (13) k oto&nému pohonu
nastrojt (4, 6, 11) je motorem krokovym.

5 vykresii
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