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Vedenie pohyblivych &elusti najmé pre upinacie zariadenie
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Vyndlez rie#i tvar vodiacich pléch pohyblivych ¥elust{ umofnujici ich rychlu vymenu.

U doteraz znédmych konstrukecif, najma upinacich zariadenf s vymenou ¥elusti = ¥ela
sklu¥ovadla, si vodiace plochy vytvorené po celej df{%ke pohyblivych ZeXustf{. Ich uvolnenie
zo zdberu s telesom upfinacieho zariadenia za i%elom ich rychlej vimeny sa vykondva pomocou
kruhovych veden{ tvoriacich zémok.

Nevyhodou takéhoto sp8sobu rielenia je to, Ze na ovlddanis upfnacieho sariadenia
s takto rieSenymi vedeniami Jje potrebné dalsie ovlddacie zariadenie pre otvédranie a zatvé-
renie zdmku ¥elustf, ako e] pomerne zlofitd konstrukcia samotného upinacieho zariadenias a
mélo tuhé vedenia.

Uvedené nevfhody zmiernuje vedenie pohyblivfch Zelusti, najmé pre upinecie gariedenis
podla vyndélezu, ktorého podstata spoiva v tom, Ze pevné vedenie Je tvorené aspon jednym
vystupkom, respektive zédrezom a pohyblivé vedenie je tvorené aspon jednym vybeZkom a vybra-
nim, priom vybeiky pohyblivého vedenia zapedajy do vyrezu pevného vedenia.

Pou¥it{m vedeni pohyblivych Zelusti podla vyndlezu sa gjednodus{ kon¥trukcia upinacie-
ho zerisdenia, prifom sa zachové moZnost rychlej vymeny pohyblivfch ¥elrust{. Na ich uvoIne-
nie zo zdberu s pevnou #amstou nie je potrebné pridavné ovlddacie zariadenie, lebo sa na to
vyuZfiva pohyb potrebny na vyvodenie silového zdvihu Zelustf.

Na pripojenych vykresoch je znézorneny prikled realizdcie vyndlesu, nepr. so stvor-
uholnfkovym prierezom vedenf. Na obr. ia ai 1g st jednotlivé Zasti zndzornené oddelene
mimo zdberu. Ne obr. 2a & 2b je pohyblivé Zast zndzornend v zébere s pevnou ¥astou, kim
obr. 3a a 3b predstavuje polohu Eelusti, umo¥nujdcu ich vymenu z Zela. Obr. 4a s 4b sndsor-
nuje pohyby pri silovom zdvihu Zelustf a pri ich uvornovani. Vedenie pohyblivych Zelustl
pozostdva z pevneJ ¥asti 10 a pohyblivej Eeluste 20.

V pevnom vedeni 11 znémeho tvaru napr. obdiZnikového rybinovitého, kruhovitého s pod.
st striedavo vytvorené vystupky 111 a zdrezy 112 tek, aby silasne v pevnom vedeni 1) vy-
tvérali vfrez 113. Podobnym spdsobom sd aj v pohyblivom vedeni 20 vytvorené striedavo vy-
befky 211 & vybrania 212. Na obr. 1 si zndzornené dva spdsoby vyhotovenia vedenis, prilom
na obr. la af 1d s vytvorené %liabky 213 pre zdber s vystupkemi 111 pevného vedenia 1l1.
Pri vyhotoveni podla obr. 1b a 1c nie si v pohyblive] gePustl vytvorené ¥liebky 213.

Pohyblivd &elust 20 zaberd so silovym prvkom 30 up{nacieho zariadenia zndmym spdsobom.

Pri upfnan{ je v zdbere pohyblivé Zelust 20 prostrednictvom svojich vybefkov 211 so sé-
rezmi 112 pewnej Zasti 10 upinacieho zariadenia, prifom vybeiky 211 si v podstate oproti
vystupkom 111 pevného vedenia 11 (obr. 2a, 2b). Na silovy zdvih pohyblivich Eelusti 20 sa
vyufiva Zast g ich celkového zdvihu (obr. 4a, 4b). Pri uvorneni pohyblivych Zelusti 20
zo zéberu s pevnou fastou 10 za d¥elom ich vymeny sa pohyblivé Zelust 20 posiva do take]
polohy, kedy jeJ vybeiky 211 su oproti zdrezom 112 pewného vedenia 11 a opalne, v¥stupky
111 pevného vedenia 11 si oproti vybraniam 212 pohyblivého vedenia 21, k Zomu sa vyufiva
zostévajica Yast celkového zdvihu Zelusti o alike b (obr. 4a, 4b). Di{ika vybeZku 211 a sé-
rezu 112 si rovneké, preto je umoZnené vybratie pohyblivej ZeTuste 20 z pevne] fasti 10.

Pri vkladani pohyblivej Zeluste 20 do pevnej Zesti 10 je postup opa¥ny.

Di¥ka vybe¥ku 211 je dalej volend tek, aby bola rovné celkovému zdvihu pohyblive] Ze-
Tuste 20.

Tymto épbsobom sa vietky funkcie pohyblivej Zeluste 20 t. J. upinanie a vymens, m8fu
zabezpedit jednym a tym istym ovlddacim zariedenim.

Vedenie podla vyndlegu je moZné vyhotovit aj pre inj tvar vodiacich pléch, napr. rybi-
novy, valcovy a pod.
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Vedenie pohyblivych geTusti podPa vynélezu nédjde svoje uplatnenie najh; pri konitruk-
cii upinacich zariadeni s vjmenou ¥elustf, ako napr. sistruinicke skTufovadlo s pod.

PREDMET VYNALEZU

1. Vedenie pohyblivjch Xelust{i najma pre upinacie zeriadenie, pozostévajice g pevn‘ho
vedenia a pohyblivého vedenis, vyznadujice sa tym, Ze pewné vedenie (11) Je tvorené aspon
jednym vystupkom (111), resp. zérezom (112) a pohyblivé vedenie Je tvorené aspon Jednym
vybeikom (211) a vybranim (212), pri%om vyberky (211) pohyblivého vedenia (21) zapadaju
do vfrezu (113) pevného vedenia (11),

2. Vedenia pohyblivych Zelusti podYa bodu 1, vyznalujice sa tym, Ze ai%ke vystupku
(111) je rovné dike vybrania (212) a dlika vjbeiku (211) Je rovnd diZke zdrezu (311).

2 vykresy
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