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(57) Verfahren zum energiesparenden Austausch von Fluiden
unterschiedlicher Dichte, um einem Kérper (9), der in sie ein-
taucht, abwechselnd Auf- und Abtrieb zu verleihen zur energie-
sparenden gewerblichen Nutzung der entstehenden Auf- und
Abtriebskrafte, die Uiber Hebe- oder Zugvorrichtungen (3)(4) ab-
genommen werden. Es werden die Fluide (7)(23) und nicht der
Korper ausgetauscht. Der Austausch der Fluide erfolgt tiber ein
Gelassystem (Fig. 1) nach dem System kommunizierender R6h-
ren (2) oder Uber einen senkrecht stehenden Rotationszylinder,
der ein flissiges Fluid enthdlt. Durch die Rotation des Zylin-
ders bildet das Fluid die Form eines Rotationsparaboloides (20),
bis sich dessen Oberflache bei héherer Drehzahl bis zum Zylin-
derboden absenkt. Diese Niveauunterschiede ergeben fir den
in der Mitte stationierten Kérper (9) geringerer Dichte Auf- und
Abtriebskrafte, weil der Kérper abwechselnd von Fluiden unter-
schiedlicher physikalischer Dichte umgeben ist. Diese Vorgénge
sind beliebig oft wiederholbar. Die fir den Austausch der Fluide
ndtige Primérenergie wird in den Vorrichtungen (6)(27) zurick-
geholt.
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Beschreibung

[0001] Ein Verfahren zum energiesparenden Austausch von Fluiden (Gas oder Flissigkeit) in einem System kommunizie-
render Gefésse Fig. 1 oder sinem Rotationszylinder Fig. 2 firr das vertikale Bewegen eines oder mehrerer Kdrper, die mit
einer Hebe- und Zugvorrichtung verbunden sind, wobei diese Kérper in das Fluid eingetaucht, je nach der relativen Dichte
von Fluid und/oder Kérper einen Auf- oder Abtrieb erzielen und in dem diese Krafte (iber die Hebe- und Zugvorrichtung
Fig. 3 und 4 abgenommen werden.

[0002] Eine Vorrichtung, als Hebe- und Zugvorrichtung ausgestaltet, mit einem durch diese Vorrichtung heb- oder absenk-
baren Kérper so verbunden, dass dieser Korper, in koordinierter Abfolge auf physikalische Prozesse, z.B. Auftrieb oder
Abtrieb, abgestimmt, sich bewegen oder fixieren l&sst und dieser Kdrper verbunden mit der Hebevorrichtung und/oder einer
Drehvorrichtung Uber dieselbe eine Bewegungskraft (bertragen kann, wobei an der Hebe- und Zug- oder Drehvorrichtung
eine oder mehrere Bremsvorrichtungen derart befestigt sind, dass sich die Hebe- und Zugvorrichtung beziehungsweise
der damit verbundene Kdrper in der gewlinschten Position fixieren I8sst.

[0003] Durch dieses Verfahren und die hier beschriebenen Vorrichtungen lassen sich energiesparende Bedingungen her-
stellen, die gestltzt darauf Auf- und Abtriebe eines Kérpers erzeugen, wobei die entstehenden Kréfte zur Energienutzung
herangezogen werden kénnen.

[0004] Energie wird meist iber Strom, Wasser, Warme, Licht, Magnetismus usw. ibertragen. Weniger wird die Mdglichkeit
geniitzt, Energie mittels eines Kdrpers zu gewinnen, der abwechselnd einem Auftrieb und einem Abtrieb unterliegt. Es
ist bekannt, dass ein Kérper eine scheinbare Verringerung der Gewichtskraft erfahrt, wenn er ganz oder teilweise in eine
FlGissigkeit oder in ein Gas eintaucht. So verlieren in Anwendung des Archimedischen Prinzips alle in eine Flissigkeit
getauchten Festkdrper scheinbar einen Teil ihrer Gewichtskraft durch die dieser entgegenwirkenden Auftriebskraft und es
wirken als Resultierende nur die Differenzkrafte aus vertikal (ibereinanderliegenden Druck- und Auftriebskraften, die auf
einen Kdrper in einem Fluid treffen. Wenn die unten auf den Kérper einwirkenden Kréfte grésser sind, als digjenigen von
oben, resultiert ein Auftrieb. Dieser Auftrieb ist dann besonders wirkungsvoll, wenn der Festkdrper in der FlUssigkeit kein
grosses Eigengewicht aufweist; ist es kleiner als das Gewicht des durch ihn verdrangten Fluids, so wird der Festkdrper
sichtbar hochgehoben. Je nach Gewicht des verdréngten Fluids kdnnen dabei sehr grosse Auftriebskréfte entstehen, die
zur weiteren Nutzung zur Verfligung stehen. Die Auftriebskraft, die ein eintauchender Kérper erfahrt, istimmer gleich gross
wie die Gewichtskraft, mit der die von diesem Kdrper verdréngten Fliissigkeit von der Erde angezogen wird (vgl. Oskar
Héfling, Physik, Verlag Dimmler, Bonn, 15. Aufl., S. 281). Daraus lasst sich ableiten, dass beispielsweise gegeniber
Wasser ein volumenmassig leichterer Kérper einen Auftrieb erfahrt und der gleiche Kdrper aber in der ihn umgebenden Luit
absinkt, weil er eine gréssere Dichte als Luft aufweist. Generell 14sst sich dieser Vorgang auch mit den unterschiedlichen
Dichtewerten, bzw. spezifischen Gewichten der eingesetzten Fluide, in die ein K8rper eingetaucht wird, erklaren.

[0005] Diese physikalische Erscheinung machen sich beispielsweise Flugzeuge, Heissluft- oder Gas-Ballone, Schiffe oder
U-Boote zunutze. Zurzeit wird der Abtrieb, also Gravitét, genltzt, indem z.B. Wasser durch ein abfallendes Rohr auf eine
Turbine geleitet wird. Die Schwierigkeit bei weiteren, anderen Anwendungen besteht darin, dass der Kérper, der einen
Auftrieb erfahrt, meist in dem ihm umgebenden Fluid (Gas oder Fllssigkeit) verbleibt und mit seinem Volumen das ihn
umgebende Fluid verdréngt und einmal an einem oberen Punkt angekommen, ohne Fluidwechsel keinen weiteren Auftrieb
mehr erfahrt, bzw. man dadurch den ganzen Vorgang ohne weiteren Energieeinsatz nicht beliebig oft wiederholen kann.
Dasselbe ist im umgekehrten Sinne beim Abtrieb festzustellen.

[0006] Es braucht eine bestimmte Arbeit als Prim&renergie, um einen Kérper um einen bestimmten Weg anzuheben.
Nimmt man dazu aber auch noch andere Kréfte zu Hilfe, so bleibt wohl die Summe aller Kréfte gleich, aber die Arbeit der
einzelnen Vorgénge verteilt sich anders.

[0007] Ziel dieser Erfindung soll es sein, die Vorteile von Auf- und Abtrieb auf einen Kérper zu kombinieren und gleichzeitig
die Nachteile des Auf- oder Abtriebes, die normalerweise beim Erreichen des oberen bzw. unteren Totpunkies in der
vertikalen Bewegung des Kdrpers eintreten, zu eliminieren. Neu kann dies nun optimal erreicht werden, wenn mittels einer
geeigneten technischen Vorrichtung auf dem Gebiete der physikalischen Wechselwirkungen von Gravitation und Masse
die Vorteile verschiedener Energiesatze so koordiniert eingesetzt werden, dass aus dieser synergetischen Kombination ein
gesamthaft positives, also energiesparendes Ergebnis entsteht. Die entstehenden Auf- oder Abtriebskréfte, werden durch
die Auf- und Abwartshewegung eines Kérpers auf technisch geeignetste Art und Weise auf ein Hebe- und Zugsystem zur
Weiterverwendung Ubertragen.

[0008] Um nun die Erfindung gewerblich anwenden zu kdnnen, mlssen die Auftriebs- und Abwartskrafte auf den gleichen
Korper, der Energie abgeben soll, einwirken und dies in einem médglichst schnellen und energetisch verlustarmen Aus-
tausch des den Kérper umgebenden Fluids, sodass dadurch in kontinuierlicher Abfolge eine vertikale, nutzbare Auf- und
Abwartshewegung des Kdrpers entsteht. Es musste daher versucht werden abwechselnd verschiedene Kréfte auf den
Kdrper einwirken zu lassen, die ihm einmal einen Auftrieb und nachher einen Abtrieb verleihen. Anstelle des Kérpers wird
in der vorliegenden Erfindung das Fluid durch ein anderes mit anderer Dichte ausgewechselt, was gleichzeitig mit einer
Aenderung der Umgebungsdichte des Kérpers einhergeht.
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[0009] Die vorliegende Erfindung stellt ein neues Verfahren und Vorrichtung dar, um die dadurch hervorgerufenen Auf-
tricbskréafte auszunitzen und mit ihnen Energie rlickzugewinnen und zwar so, dass durch geschickte Kombination mit
anderen physikalischen Gesetzen und durch Synergie sich eine krafte- bzw. energiesparende Resultierende ergibt.

[0010] Die Dichte bzw. das spezifische Gewicht eines an einem Prozess beteiligten Kérpers wird am einfachsten geén-
dert, indem er ausgetauscht wird. Wenn nun dieser Austausch méglichst energiearm stattfinden kann, so kann damit ein
energetischer Vorteil erreicht werden. Wird nun aber nicht der eintauchende Kérper, z.B. ein Hohlkérper, ausgewechselt,
sondern stattdessen das ihn umgebende Fluid, indem dieses beispielsweise einmal durch Wasser und im anderen Falle
durch Luft ersetzt wird, so erreichen wir dadurch im ersten Fall einen Auftrieb und im letzteren Falle ein Absinken des
Hohlkérpers. Durch ein wiederholtes Auswechseln des Fluids erreichen wir so alternativ einen Auftrieb eines Kdrpers mit
spezifisch geringerem Gewicht und danach dessen Absinken. Digser Vorgang kann beliebig oft wiederholt werden. Die
dabei auf den Kdrper wirkende Auftriebskraft kann z.B. mechanisch abgenommen und/oder beispielsweise in Strom um-
gewandelt und akkumuliert oder sogleich verbraucht werden.

[0011] Die vorliegende Erfindung stellt eine Methode zur Erreichung eines reduzierten Energieverbrauchs dar. Sie niitzt
die Auftriebsméglichkeiten von verschiedenen Fluiden, bzw. die Druckunterschiede aus, ist jedoch dank ihrer Konstrukti-
onsweise in der Lage diese Kréfte wiederholt, besser und verlustdrmer umzusetzen. Zun&chst wird die flir den Austausch
der Fluide erforderliche Primérenergie verlustarm zurlickgeholt und es werden die Auf- und Abtriebskrafte der Kdrper
zur Energiegewinnung eingesetzt, sodass der eingesetzten Prim&renergie drei verschiedene Energiegewinnungsquellen
gegenlber stehen. Verlustarm ferner auch deshalb, weil dieselben Fluide ohne Verlust immer wieder verwendet werden
kdnnen.

[0012] Der normale Hebevorgang bei einem Festkdrper ist der, dass der Kdrper angehoben wird, indem man ihn beispiels-
weise mechanisch Uber einen Flaschenzug hochzieht. Die hiezu nétige Arbeit wird aus Kraft mal Weg geleistet. Anstelle
eines Seiles, wie es beim Flaschenzug verwendet wird, ist an dessen Stelle auch hydraulisch der Einsatz von Flissigkeiten
zur Hebung des Festkdrpers denkbar, wie z.B. in einer Schiffschleuse. Der Festkdrper kann generell angehoben werden,
wenn er von dichteren Fliissigkeiten oder Gasen umgeben wird, wobei ein Auftrieb des Kdrpers in dieser Umgebung als
Kraft (z.B. bei Luftballonen) genlitzt wird, die der Schwerkraft entgegenwirkt und damit diesen Kdrper anhebt.

[0013] Sollen diese Vorgange dauernd repetiert werden, so macht es Sinn, die hiezu notwendige Apparatur so einzurich-
ten, dass beim Austausch der Fluide mdglichst wenig Arbeit verbraucht wird. In der vorliegenden Erfindung wird in még-
lichst llickenloser Abfolge die Dichte des den Arbeitskdrper 9 umgebenden Fluids (Gas oder Fllissigkeit) durch dessen
Austausch gewechselt und zwar in einem in den wichtigen Bereichen méglichst geschlossenen System, damit die Fluide
verlustarm ausgetauscht und dadurch die Auftriebs- und Abtriebsprozesse umweltfreundlich stattfinden k&nnen.

[0014] Der Austausch des Fluids (Gas oder Fllssigkeit) ist grundsétzlich auf zwei verschiedene Arten mit zwei verschie-
denen Vorrichtungen, dargestellt in Fig. 1 und 2, méglich. Es musste gleichzeitig auch noch nach energiesparenden Mdg-
lichkeiten gesucht werden, um mdglichst viel der dafiir eingesetzten Primarenergie zurlickgewinnen zu kdnnen.

[0015] Beide Vorrichtungen Fig. 1 und Fig. 2 stehen in einem engen technischen Zusammenhang und werden daher
nachstehend und in derselben Patentschrift behandelt, sind aber in der Beschreibung nachstehend gesondert vermerkt
und in den Patentansprlchen aufgefihrt.

[0016] Der fiir die Erfindung notwendige Prozess verlauft nach einem speziellen Verfahren, das sich in zwei unterschied-
liche physikalische Vorgange unterteilt, die miteinander gekoppelt werden. Der erste Vorgang kann mit zwei unterschied-
lichen Vorrichtungen, entweder mit kommunizierenden Gefassen, Fig. 1, oder mit einem Rotationszylinder, Fig. 2, aus-
geflhrt werden. Der zweite Vorgang verlduft Uber die Hebe- und Zugvorrichtung, Fig. 3 und 4. Angeschlossen sind
mechanische und elektrische Regel- und Kontrollkreise, die eine automatische und koordinierte Abfolge der Vorgénge
gewahrleisten.

[0017] Die Erindung wird im Folgenden aufgrund der schematischen Figuren beschrieben. Dabei zeigt:

Fig. 1 ein Gefassystem nach dem Prinzip der kommunizierenden Réhren, bestehend aus mindestens zwei miteinan-
der verbundenen Gefassen, die geeignet sind Fluide und eine Hebe- und Zugvorrichtung, Fig. 3 oder 4, aufzu-
nehmen. An oder in den Verbindungsstellen dieser Gefasse sind geeignete Vorrichtungen angebracht, die sich
flir den Transport der Fluide, beispielsweise mittels Pumpe, von einem Geféss in ein anderes eignen und die
auch die Fliesskraft der Fluide beim Ruckfluss, beispielsweise Uber eine Turbine, energetisch ausniitzen kén-
nen.

Fig. 2 ein zentrifugenéhnlicher Rotationszylinder, der mit einem Fluid gefillt werden kann, wobei der Rotationszylin-
der axial mit einem Motor verbunden ist, der entweder dem Zylinder Rotation verleihen oder ihn als Dynamo
wirkend, abbremsen und dabei noch Energie zuriickgewinnen kann und in den eine Hebe- und Zugvorrichtung,
Fig. 4, abgesenkt werden kann.

Fig. 3 eine Hebe- und Zugvorrichtung mit einem oder mehreren Kérpern fest verbunden, welche die Auf- und Abtrie-
bskréfte der Kérper Uber Transmissionsriemen und Rollen aufnehmen und Gbertragen kann.
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Fig. 4 eine Hebe- und Zugvorrichtung mit einem oder mehreren Kérpern fest verbunden, welche die Auf- und Abtrie-
bskréfte der Kérper lber ein Gestange aufnehmen und zweckentsprechend weiterleiten kann.

[0018] In der ersten Phase des gesamten Vorgangs erfolgt der Austausch des Fluids (FIUssigkeit oder Gas). Das ist
grundsétzlich mit zwei verschiedenen Verfahren und durch zwei verschiedene Vorrichtungen Fig. 1 und 2 mdglich. Bei
der ersten Vorrichtung, Fig. 1, erfolgt der Austausch von Fluiden unterschiedlicher physikalischer Dichte in einem System
kommunizierender Gefasse; bei der zweiten Vorrichtung, Fig. 2, erfolgt der Fluidaustausch innerhalb eines senkrecht ste-
henden Rotationszylinders durch die Zentrifugalkréfte, die bei der Rotation des Zylinders entstehen bzw. beim Abbremsen
des Zylinders verschwinden.

[0019] Die zweite Phase wird durch eine Vorrichtung, Fig. 3 oder 4, bestehend aus einer Hebe-und Zugvorrichtung, an
der ein Kdrper fixiert ist, eingeleitet. Der Kérper 9 leitet Uber sie die entstehenden Auf- und Abtriebskréfte weiter. Diese
Kréfte werden (ibertragen, entweder durch Transmissionsriemen und Rollen, Fig. 3, oder ein Gestange, Fig. 4, die am
Kdrper befestigt werden und zwar so, dass sie die Auf- und Abwéartsbewegung des Kérpers nicht behindern.

[0020] Wird ein Gesténge Fig. 4 eingesetzt, so kann eine geeignet angebrachte Vorrichtung (z.B. durch Zahnrader) die
Translations- in Rotationsenergie umwandeln. Bei Transmissionsriemenziigen Fig. 3 erfolgt eine Umwandlung in Rotati-
onsenergie vorzugsweise liber Rollen; je nach Verwendungszweck sind aber auch andere Kraftlibertragungsformen denk-
bar.

[0021] Vorgenannte Vorrichtungen werden miteinander gekoppelt Fig. 3 oder 4 mit Fig. 1 oder 2. Damit sich aus zwei
unterschiedlich ablaufenden physikalischen Prozessen eine synergetische Energieausbeute ergibt, muss der zeitliche
Ablauf der unterschiedlichen Prozesse unterteilt und koordiniert aufeinander abgestimmt erfolgen. Der Ablauf ist folgender:

[0022] In Fig. 1 werden mindestens zwei miteinander kommunizierende Gefasse 1 und 2 vertikal nebeneinander aufge-
stellt. Da sie an ihren Bdden durch Leitungen bzw. Rohre 3 verbunden sind, stellt sich das in den Geféssen befindliche
Fluid horizontal auf gleicher Ebene ein.

[0023] Das Verbindungsrohr 3 zwischen den beiden Gefassen 1 und 2 ist mit einem Ventil 4 versehen, damit der Fllssig-
keitsaustausch wenn nétig unterbrochen werden kann. Das Verbindungsrohr 3 enthélt auch eine Pumpe 5 und eine Tur-
bine 6. Dank dieser Vorrichtung ist es méglich, &hnlich einem Pumpspeicherkraftwerk durch Herstellung eines Ungleich-
gewichts zwischen den Geféssen in der Flissigkeit Energie aufzubauen, dadurch, dass die Pumpe sdmtliche oder ein Teil
der FlUssigkeit aus einem Gefass 1 in das andere kommunizierende Geféss 2 befdrdert. Wenn das eine Geféss 1 soweit
entleert ist und das andere 2 entsprechend mehr Fliissigkeit enthalt, wird der Vorgang durch Schliessen des Ventils 4
gestoppt. Das Hochpumpen des Fluids 7 vom Geféss 1 in das andere Gefass 2 wird mithilfe von Primarenergie erreicht.

[0024] In das von Flussigkeit nun entleerte Gefass 1 wird der Kdrper 9 von der Hebe- und Zugvorrichung 8, dargestellt in
Fig. 3 oder Fig. 4, bis auf den Grund des Gefésses abgesenkt. Durch die Hebe- und Zugvorrichtung 8 wird der Kérper 9
zundchst in dieser Position durch eine Bremse 11 festgehalten. Das Absenken des Kdrpers 9 erfolgt in Phase 2. Da sich
zu dieser Zeit vorerst keine Flussigkeit im Geféss befindet, erfolgt auch kein wirksamer Auftrieb. Das Eigengewicht des
Kdrpers 9 reicht fir den Abtrieb aus, um ihn in Ausgangsposition 10 flir Phase 2 zu bringen; es kann (iber das Gestange
Fig. 4 oder den Transmissionsriemenzug Fig. 3 wahrend des Absenkens (iberdies noch Energie gewonnen werden.

[0025] Nun kann das Ventil 4 des Verbindungsrohrs 3 zwischen den kommunizierenden Geféssen 1 und 2 gedffnet wer-
den. Das Fluid fliesst dadurch nun wieder zurlick in das leere Gefass 1 in das zwischenzeitlich der Kdrper 9 von der Hebe-
und Zugvorrichtung 8 am Gefassboden positioniert worden ist und treibt dabei durch seine Rlckflusskraft zugleich eine
Turbine 6 an, die ihrerseits beispielsweise einen Generator antreibt und damit Strom erzeugt, wie das in einem Pumpspei-
cherkraftwerk erfolgt. Die Pumpspeicherkraftwerke erreichen einen Wirkungsgrad von 75-80%, mit diesem Vorgang unter
idealen Bedingungen sollten sich also &hnliche oder bessere Wirkungsgrade erzielen lassen. Ueber das Ventil 4 kann der
Fluid-Durchfluss so reguliert werden, dass damit eine an den Verbrauch angepasste Energierlickgewinnung méglich ist.

[0026] Sobald die beiden kommunizierenden Gefésse 1 und 2 keine Energiedifferenz mehr aufweisen, das heisst, sobald
die Flissigkeit in beiden Geféssen sich auf gleichem Niveau befindet, wird das Ventil 4 geschlossen und die Bremse 11
an der Hebe- und Zugvorrichtung geldst. Nun kann das Gesetz von Archimedes wirken und der Kérper 9 erféhrt dadurch
einen Auftrieb. Der Kdrper bewegt sich durch die Auftriebskraft nach oben bis er an der Oberflache des Fluids 12 durch
Ausgleich von Auftrieb und Eigengewicht einen Stillstand erreicht. Dort wird der Kérper angehalten und vorlaufig durch
die Bremse fixiert. Durch die Auftriebskréafte ist der Kérper in der Lage auf dem Weg 13 bis zu seinem Stillstand an der
Oberflache 12 Energie abzugeben. Diese wird auf die Hebe- und Zugvorrichtung Fig. 3 und 4 zur weiteren Verwendung
Ubertragen. Diese Hebe- und Zugsvorrichtung ist durch eine Bremse 11 in der Lage, den Kdrper 9 am oberen oder unteren
Ende seines Weges 13 bis zur néchsten Aktion zu fixieren.

[0027] Die zuvor beschriebene Bewegung des Kérpers 9, induziert durch die Auftriebskraft, wird, entweder durch bei-
spielsweise ein Gesténge Fig. 4 oder Transmissionsriemen und Rollen Fig. 3 Ubertragen, die am Kdrper 9 befestigt werden
und zwar so, dass sie die Auf- und Abwéartsbewegung des Kérpers nicht behindern, die Bewegungskrafte aber Ubertragen.

[0028] Wird ein Gestinge Fig. 4 eingesetzt, so kénnen z.B. dort beispielsweise geeignet angebrachte Zahnréder die
Translations- in Rotationsenergie umwandeln. Bei Transmissionsriemenzligen Fig. 3 erfolgt eine Umwandlung in Rotati-
onsenergie beispielsweise Uber die Rollen.



CH 699995 A2

[0029] Nachdem der Kérper 9 an der Flissigkeitsoberfléche 12 den oberen Totpunkt (O.T.) erreicht hat, wird er in dieser
Position durch die Bremse 11 fixiert.

[0030] Danach wird wiederum Phase 1 Uber die Vorrichtung Fig. 1 weitergefiihrt und in der Folge wieder Phasen 2 zusam-
men mit der Vorrichtung 3 oder 4, dargestellt in Fig. 3 oder 4, usw. durchgeflhrt, was pausenlos wiederholt werden kann.

[0031] Anstelle einer Vorrichtung mit kommunizierenden Geféssen, Fig. 1, kann der Austausch des Fluids 23, das eine
héhere physikalische Dichte als der Kérper 9 aufweist innerhalb dessen Arbeitsbereich, auch Gber einen senkrecht ste-
henden Rotationszylinder, Fig. 2, erfolgen. Das Fluid 23 wird hier durch Luft ersetzt.

[0032] In Fig. 2 wird ein Rotationszylinder 14 aufgestellt, der mit seiner vertikalen Antriebsache 15 mit einem Motor 27
verbunden ist. Dieser Motor dient dem Antrieb des Rotationsyzlinders, aber - indem er als Dynamo funktioniert - auch zur
Riickgewinnung elektrischer Energie, wenn der Zylinder nach dem Hochfahren durch den Dynamo abgebremst wird. Somit
kann ein grosser Teil der zuvor zum Hochfahren des Rotationszylinders eingesetzten Energie zuriickgewonnen werden.

[0033] Im Rotationszylinder 14 befindet sich ein Fluidum 23 mit einer bestimmten Flllhéhe 28. Dieses Fluidum wird sben-
falls in Rotation versetzt. Speziell an der Innenfléche des Rotationszylinders angebrachte Mitnehmerrippen 19 erhéhen die
Friktion zwischen Innenseite des Zylinders und Fllssigkeit. Als optimale Drehrichtung 31 sollte analog der Corioliskraft auf
der Nordhalbkugel der Erde die Drehung im Gegenuhrzeigersinn und umgekehrt aut der Stidhalbkugel gewahlt werden.

[0034] Der Rotationszylinder 14 wird anfangs zusammen mit der Flissigkeit 23 auf eine bestimmte Drehzahl hochgefah-
ren. Dabei verformt sich die Oberflache des Fluids zu einem Rotationsparaboloid 20. Sobald dieses Rotationsparaboloid
den tiefstmdglichen Punkt an der Bodenmitte des Zylinders 25 erreicht hat, istim Raum der sich zwischen der Fluidober-
fldche im Ruhezustand des Rotationszylinders bis zur Fluidoberflache bei der gewiinschten Betriebsgeschwindigkeit des
Zylinders bildet, anstelle des Fluids nun Luft 22 getreten, die eine wesentlich geringere Dichte aufweist als das Anfangs-
fluid 23 und Kérper 9. Nun wird die Bremse 11 in der Stopvorrichtung der Hebe- und Zugvorrichtung, Fig. 4, geldst und
der Kérper 9 an der Hebe- und Zugvorrichtung wird zufolge des geringeren Auftriebes durch das Fluid Luft in den Rotati-
onszylinder bis zu dessen Boden 25 absinken und kurz vor dem kérperlichen Kontakt mit dem Zylinderboden durch die
Bremse 11 an der Hebe- und Zugvorrichtung 26 vorl&ufig fixiert. Die wahrend des Absenkens enistandene Energie wird
dem Kérper Uber die Hebe- und Zugvorrichtung 26 abgenommen.

[0035] In der Folge wird der Rotationszylinder 14 nun dadurch abgebremst, indem dessen kinetische Energie und dieje-
nige der Fliissigkeit Gber den Antriebsmotor 27, der nun als Dynamo wirkt und daher Strom abgibt, zurickgewonnen wird.

[0036] Wenn der Rotationszylinder wiederum stillsteht, so hat auch das Fluid die Form des Rotationsparaboloides 20
verlassen und wieder seine urspriingliche horizontale Oberflédche 28 angenommen. Nun kann der im Zylinder unten in
Bodennahe fixierte Kérper 29 aus seiner Verankerung durch Lésen der Bremse 11 geldst werden und erfahrt auf seinem
Weg 30 vom Boden einen Auftrieb bis zum Erreichen des Gleichgewichts an der Oberflache der Flussigkeit 28. Wahrend
der Aufwartsbewegung des Kdrpers wird ihm Uber die Hebe- und Zugvorrichtung 26, Fig. 3 und 4, Energie abgenommen.
Der Kdrper wird nun ber die Hebe- und Zugvorrichtung an der oberen Position durch die Bremse 11 festgehalten und der
Rotationszylinder 14 mit Fllissigkeit 23 erneut in Rotation gebracht. Sobald sich wiederum ein geniigend tiefes Rotations-
paraboloid 20 in der Flussigkeit gebildet hat, kann die Hebe- und Zugvorrichtung 26 wieder abgesenkt werden, wonach
sich der ganze, beschriebene Vorgang wiederholen kann.

Patentanspriiche

1. Verfahren, in welchem ein oder mehrere K&rper nutzungsfahige Auf- oder Abtriebe erfahren, indem sie abwechselnd
in ausgetauschte Fluide mit grosserer oder geringerer Dichte eingetaucht werden und die zum Austausch nétige
Primérenergie bestmdglich zurtickholen.

2. Verfahren nach Anspruch 1, indem die Auswechslung der Fluide (Gas, Flussigkeit) durch Gefésse nach dem Prinzip
kommunizierender Réhren erfolgt.

3. Verfahren nach den Anspruch 1, indem die Auswechslung der Fluide (Gas, Fllssigkeit) innerhalb eines oder mehrerer
senkrecht stehender Rotationszylinder erfolgt.

4. Vorrichtung nach den Anspriichen 1 und 2, dadurch gekennzeichnet, dass Weg- und Abtransport des Fluids geregelt
werden kann, um die Leistung der Vorrichtung anzupassen.

5. Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2 und 4, dadurch gekennzeichnet, dass sie aus einem System kommunizierender
Gefésse (System 1; Fig. 1) und einer Hebe- und Zugvorrichtung (System 2; Fig. 3 + 4) besteht.

6. Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2,4 und 5, dadurch gekennzeichnet, dass dieses aus mindestens zwei kommu-
nizierenden Geféssen besteht, die so ausgestaltet sind, dass sie ein Fluid (Gas, Flissigkeit) aufnehmen kénnen, und
darin mindestens zwei Fluide mit unterschiedlicher Dichte ausgetauscht werden kénnen, wodurch der Austausch so
erfolgt, dass die flir den Austausch erforderliche primére Energie bestméglich zurlickgewonnen werden kann, dadurch
gekennzeichnet, dass System 1 mit System 2 zusammen gebracht wird und zwar so, dass System 2 vom Austausch
unterschiedlicher Medien im System 1 so profitiert, dass in einem Falle eine Auftriebskraft auf den Kérper (9) entsteht
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und im anderen Falle ein Absinken des vertikal beweglichen Kérpers und dass dieser Vorgang beliebig oft wiederholt
werden kann.

Vorrichtung nach den Ansprlichen 1, 2, 4 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass System 1 zeitlich koordiniert auf System
2 abgestimmt wird, dass es den K&rper (9) im System 2 mit seinem Fluid (Gas, FlUssigkeit) so umgibt, dass wenn sich
der Kérper (9) am Boden des System 1 befindet, diesem Kérper wegen der unterschiedlichen Dichte einen Auftrieb
verleiht bis er an der Oberfléche des Fluids angelangt ist und danach durch Wechsel des Fluids (z.B. durch Luft) zum
richtigen Zeitpunkt einen Abtrieb erféhrt.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2, 4 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass das Auswechseln des Fluids mittels
Gasen oder Flissigkeiten unterschiedlicher Dichte erfolgt und dass dieses Auswechseln beliebig wiederholt werden
kann.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2, 4 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Wechsel des Fluids in System
1 Uber kommunizierende Gefésse erfolgt und das Fluid von einem Geféss in das andere kommunizierende Geféss
gepumpt wird, bis das eine Gefass leer ist und der Vorgang dann durch Schliessen eines Drosselventils (5) angehalten
wird.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2, 4 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass im Gefass, worin sich System 2 be-
findet, ein mit geringerer Dichte ausgestattetes Fluid (z.B. Luft) dem Kdrper (9) weniger Auftrieb verleiht, wodurch
dessen Gewichtskraft grésser ist und mithin den Kdrper (9) bis zum Boden von System 1 absinken I&sst.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2, 4 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Kérper (9) am Boden von System
1 auf einer ebenen Plattform in der Grésse der ebenen Bodenflache des Kérpers (9) platziert wird, sodass der Kérper
(9) von unten zum Umgebungsfluid abgedichtet ist und keinen Auftrieb mehr erhalt und dass der Kérper in dieser
Stellung vorldufig iber das Hebe- und Zugsystem (System 2) fixiert wird.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2, 4 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass am Boden von System 1 ein Auffang-
trichter (7) flr den Kérper (9) oder zumindest eine ebene Flache sich befindet, worauf der Kérper ohne Zwischen-
raum so platziert werden kann, dass kein Umgebungsfiuid (10) den Kdrper (9) von unten erfassen kann und dass
dieser Auffangtrichter oder die Standfléche des Kérpers am Boden von System 1 mit einem Verbindungsrohr zum
Umgebungsfluid ausgeristet ist, das zunachst durch ein Ventil (8) geschlossen ist und erst gedfinet wird, wenn der
Kdrper zum Auftrieb freigegeben wird.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2, 4 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass das Ventil (5) gedffnet werden kann
und dadurch das Fluid durch seine Schwerkraft, beziehungsweise potentielle Energie, in das zuvor leergepumpte
Gefass von System 1 einstrémen kann bis sich nach dem Prinzip der kommunizierenden Rohre Uberall dasselbe
Fluidniveau eingestellt hat und dass der Ruckfluss des Fluids tber eine Turbine erfolgt, welche die Strdmungskraft des
Fluids ausniitzt und die zuvor eingesetzte Primérenergie optimal zuriickholt und Uber angeschlossene mechanische
oder elekirische Systeme weitergibt.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2, 4 bis 13, dadurch gekennzeichnet, dass der am Boden von System 1 sich
befindliche Kérper (9), nachdem er durch Ruckfluss des dichteren Umgebungsfluids von diesem umgeben ist, einen
Auftrieb erfahrt, indem die in der Auflageflache des Kdrpers sich befindlichen Ventile (8) gedffnet werden und das
Fluid von unten den Hohlkdrper von der Plattform abhebt und ihn von der Plattform abhebt und bis zur Oberflache
des Fluids auftreibt, bis an dessen Oberflache Auftrieb und Gewichtskraft des Kérpers (9) ausgeglichen sind, wobei
die wahrend dem Auftrieb entstehende Kraft auf System 2 Ubertragen und von ihm nach Bedarf weitergeleitet wird.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2, 4 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass der Kérper am oberen Ruhepunkt
durch System 2 vorlaufig fixiert wird.

Vorrichtung nach den Ansprlichen 1, 2, 4 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dass das Fluid (10) mit der grésseren Dichte
im nunmehr niveaumassig ausgeglichenen kommunizierenden Geféssystem (System 1) aus dem Geféss in welchem
sich System 2 befindet, weggepumpt wird auf die andere Seite von System 1, wonach sich die in Patentansprlichen
Ziffer 7 ff. erwéhnten Vorgénge wiederholen kénnen.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1 und 3, dadurch gekennzeichnet, dass der Wechsel unterschiedlicher Fluide in
einer zentrifugenartig funktionierenden rotierenden Trommel (Fig. 2) erfolgt, in welcher sich bereits das dichtere Fluid
(10) (z.B. Wasser) befindet und dass diese Trommel so stark rotiert, dass die Oberflache des Fluids in der Trommel
die Form eines Rotationsparaboloids (11) annimmt und die Winkelgeschwindigkeit der Trommel soweit erhdht wird,
bis die untere Sohle des Rotationsparaboloides den Boden der Trommel erreicht.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 3 und 17, dadurch gekennzeichnet, dass der Rotationszylinder auf der Innen-
seite mit Mitnehmerrippen (12) ausgertstet ist, um die Friktion zwischen Trommel und Fluid zwecks besserer Ener-
gielibertragung zu erhdhen.

Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 3, 17 und 18, dadurch gekennzeichnet, dass der Kérper (9) mit System 2 (Fig. 4)
in das rotationsparaboloidartig geformte Fluid (11) abgesenkt wird, bis keine weitere Senkung mehr méglich ist und
der Kérper lber das System 2 in dieser Position vorlaufig fixiert wird.
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Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 3, 17 bis 19, dadurch gekennzeichnet, dass die rotierende Trommel axial mit
z.B. einem Drehstrommotor (14) gekoppelt ist und so auch als Dynamo wirken kann, durch Energieentnahme bis zum
Stillstand abgebremst wird, wobei die entnommene Energie z.B. zundchst in einem Akkumulator gespeichert wird
und womit das Fluid wieder die urspringliche horizontale Oberflache angenommen hat und sich dadurch auch das
Flassigkeitsniveau in der Mitte der Trommel erhdht hat.

Vorrichtung nach den Ansprlchen 1, 3, 17 bis 20, dadurch gekennzeichnet, dass der Kérper (9) am Boden der Trom-
mel (System 1) liber System 2 aus seiner Halterung gelést wird und durch die Auftriebskraft nach oben getrieben wird,
bis er an der Oberfldche des Fluids seinen Ruhepunkt erreicht, wo sich Auftrieb und die Gewichtskraft des Kérpers
(9) ausgleichen und dadurch gekennzeichnet, dass die entstandene Auftriebskraft iber System 2 aufgenommen und
mechanisch oder elektrisch weitergeleitet oder zwecks spateren Verbrauchs akkumuliert wird.

Vorrichtung nach den Ansprlichen 1, 3, 17 bis 21, dadurch gekennzeichnet, dass der Kérper (9) liber das System 2
am oberen Ruhepunkt vorldufig fixiert wird, solange die sich nun wieder in Rotation befindliche Trommel mit ihrem
Fluid an dessen Oberflache ein Rotationsparaboloid gebildet hat in dessen Talsohle der Kérper (9) wiederum nach
Anspruch 17 abgesenkt werden kann und alle Folgevorg&nge nach den Ansprlichen 17 ff. ablaufen kdnnen und dass
diese Zyklen beliebig oft wiederholt werden kdnnen.
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