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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do sa-
moczynnego zaladunku ram z rybami do wozkow
wedzarniczych.

W znanym procesie wedzenia, ryby nawlekane sy
na druty ram wedzarniczych za pomocag agregatu,
natomiast zatadunek tych ram do wozkéw wedzar-
niczych odbywa sie reocznie.

Celem wynalazku jest skonstruowanie urzadze-
nia wspbipracujacego z agregatem nawlekajacym,
w ktorym puste ramy ulozone na woézku podawane
sg samoczynnie do agregatu nawlekajacego, a na-
stepnie przekazane do pionowego podnosnika uno-
szacego je cyklicznie do gory.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie ukla-
du hydraulicznego, ktéry posiada silownik poda-
jacy na polecenie ramy do gbérnego urzadzenia wy-
bierajacego, stanowiacego wychylne prowadnice i
zatrzaski, oraz silownik przesuwajacy wybrang ra-
me zaladowang pretami z ryba do zasobnika, o ru-
chu okresowym, zlozonego z dwoéch pionowych
transporterow.

Na wale agregatu nawlekajacego umieszczono
mimosréd sterujacy zaworem polgczonym z sitow-
nikiem przesuwajacym ramy, a na tloczysku tego
silownika zamocowano zderzak chwytajgcy ramy
i otwierajgcy zawdér pomocniczy powodujacy ruch
tloka do gory, ktéory trwa do chwili przelgczenia
przez gbérng rame zaworu zmieniajgcego kierunek
ruchu tego ttoka.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
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kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat ukladu sterowania, fig. 2 —
schemat urzadzenia w widoku z boku, fig. 3 — sche-
mat urzadzenia w widoku z goéry, a fig. 4 — sche-
mat mechanizmu wybierajgcego.

Sitownik 1 unoszacy ramy 2 polaczony jest z za-
worem 3 zmieniajgcym kierunek ruchu tloka 4, a
na wale 5 agregatu nawlekajacego osadzony jest
mimoéréd 6 sterujacy zaworem 7 polgczonym z si-
lownikiem 8 przesuwajacym ramy 2 do zasobnika
9.

Na tloczysku 10 silownika 8 umocowany jest zde-
rzak 11 chwytajgcy ramy 2 i otwierajacy zawor 12
pomocniczy, powodujacy ruch tloka 4 do goéry. Pod
agregatem nawlekajagcym znajduje sie wozek 13
z paletg 14. Mechanizm wybierajagcy ramy 2 z pa-
lety 14 zlozony jest z prowadnic 15 i zatrzaskow
16 blokujgcych.

Agregat nawleka ryby na pret 17, ktéry dZiwignia
18 przekazuje do zasobnika 19 pretéw pelnych, a
ramy 2 ulozone na palecie 14 woézka 13 znajduja-
cego sie pod tym agregatem podawane sg do gory
i chwytane przez mechanizm wybierajacy.

Na sygnal z agregatu nawlekajacego prety 17
z rybami ukladane sa w ramy 2, a nastepnie rama
ta jest przesuwana na pionowy podnos$nik 9 za
pomocg tloczyska 10, przy czym podno$nik 9 sta-
nowig dwa transportery 20 poruszajace sie okre-
sowo do gory. Po zapelnieniu zasobnika 9 ramy 2
wybiera sie okresowo wozkiem 21 wedrujgcym.
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Zastrzezeniepatentowe

Urzadzenie do samoczynnego zaladunku ram z
rybami do wb6zké6w wedzarniczych, znamienne tym,
ze posiada silownik (1) unoszgcy ramy (2) i silow-
nik (8) przesuwajacy te ramy do zasobnika (9) oraz
ze na wale (5) agregatu nawlekajacego osadzony
jest mimos$réd (6) sterujacy zaworem (7), ktory po-
lgczony jest z sitownikiem (8) przesuwajacym ra-
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my (2) do zasobnika (9), za$§ silownik (1) unoszacy
ramy (2) polaczony jest z zaworem (3) zmieniaja-
cym kierunek ruchu tloka (4) po zetknieciu sie
koncawki tego zaworu z ramg (2), przy czym na
tloczysku (10) silowmnika (8) przesuwajgcego ramy
(2) umocowany jest zderzak (11) chwytajgcy te ra-
my i otwierajacy zawor (12) pomocniczy, powodu-
jac ruch ttoka (4) do gory.
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