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CZ 297327 B6

Automat pro vydej kusovych pfedméti
Oblast techniky
Vynalezem je automat pro vydej kusovych pfedméti uloZenych na nosiich, kde nosice jsou

uspotadany v ramu nad sebou a pod &ely nosic¢ti je umisténo vydejni okno.

Dosavadni stav techniky

Jsou znamy vydejni automaty, kde kusové predmsty jsou uspofadany na otoénych stolech ve
sloupcich nad sebou. Sloupce jsou vytvofeny v blizkosti obvodu otocného stolu, zatimco prostor
uvnitt obvodu je nevyuzit. Takto feSené vydejni automaty zabiraji znany nevyuZitelny prostor.

Uvedeny nedostatek odstrafiuji vydejni automaty, u kterych jsou kusové predméty v fad¢ ulozené
na nosi¢ich uspotadanych v ramu nad sebou. V jednom piipad€ jsou kusové pfedméty po nosi-
&ich posouvany Sroubovici, kde jednotlivé zavity Sroubovice vzijemné odd€luji kusové predmée-
ty. Sroubovice je zhotovena z pfiméFens silného drétu. Pii vydeji je Sroubovice uvedena motorem
v rotaéni pohyb a polet otatek odpovida poétu vydanych kusovych ptedméti. U jiného feSeni
jsou kusové predméty rovnéz v fad® uloZené na nosi¢ich. Pod nosi¢i je umisténa zavitové ty¢
s matici, ktera je spojena se zardzkou. Kusové ptedméty jsou vytlaCovany zarazkou, jejiz pohyb
je vyvozen pootadenim z4vitové tySe napojené na motor. Podet otacek zavitové tyCe v zavislosti
na stoupani zavitu odpovida tloustce kusového pfedmétu. Takto feseny automat pro vydej kuso-
vych predméti, oproti vySe popsanému provedeni s otoénymi stoly, Iépe vyuZiva prostor. Je vSak
uréen pro vydej kusovych pfedmétii jejichZ rozméry se vzajemné na jednotlivych nosicich pfili§
neodlisuji. Pro kusové pfedméty, jejichz rozméry jsou vzajemné pfilis rozdilné, se takto feSeny
vydejni automat nehodi.

Podstata ieSeni

Automat podle vynalezu pro vydej kusovych pfedméti uloZenych na nosicich, kde nosice jsou
usporadany v ramu nad sebou. Pod Gely nosi¢l je umisténo vydejni okno. Za nosici je na ramu
umisténo stranové a vyskové prestavitelné vytlainé zatizeni. Takovéto feSeni umoZiiuje jednim
vytlaénym zafizenim v disledku jeho stranové a vyskové prestavitelnosti vytlacovat kusové pred-
méty z jednotlivych nosici.

Nosie jsou na ramu vyskové volitelng pfestavitelné, coz umoziiuje ulozeni kusovych pfedméti
riiznych rozmé&r na nosigich. Vyskové nastaveni nosici Ize zvolit podle rozméru kusovych pred-
mé&td.

Je vhodné, kdyZ noside jsou opatfeny vzajemné rovnob&znymi podélnymi vedenimi, které zaru-
duji vedeni kusovych pfedméti ve stanovené draze.

Podle §ife kusovych ptedméti Ize podélna vedeni vii¢i nosi¢i stranové volitelné prestavit, coz Cini
celé zatizeni variabilnim pro riizné $ife kusovych predméti.

Pro snadné a predem naprogramovatelné ustaveni vytlaéného zafizeni do polohy, kterd odpovida
poloze pozadovanych kusovych pfedmétii na piislusném nosi¢i je vhodné, kdyz vytlaéné zafizeni
je umisténo na drzéku, ktery je s ramem spojeny vyskové piestavitelnym vyskovym pohonem
a stranové piestavitelnym stranovym pohonem.

V jednom provedeni je vytladné zafizeni tvofeno zarazkou s manipulaénim pohonem spojenou
pohybovym Sroubem.
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V jiném provedeni je vytlaéné zafizeni tvofeno zardzkou s manipulatnim pohonem spojenou
vytlanym hiebenem.

V dal$im provedeni je vytlainé zafizeni tvofeno zarazkou s manipulatnim pohonem spojenou

tlaénym Fetézem, coZ sniZzuje celkovou hloubku zafizeni, protoZe oproti Sroubu ¢i hiebenu se Cast
tladného fetézu svési na odlehlé strané vytlatného zafizeni.

Popis obrazki na vykresech

Celkové uspotadani automatu podle vynalezu pro vydej kusovych predméti v ¢elnim pohledu
znazoriiuje obr. 1, jeho vytlaéné zafizeni uspofadané v ramu v Celnim pohledu znazortiuje obr. 2,
samostatny nosi¢ s volitelng prestavitelnymi podéinymi vedenimi znazorfiuje v axonometrickém
pohledu obr. 3, vytlaéné zafizeni jehoz manipulatni pohon je opatfen pohybovym Sroubem zna-
zorfiuje obr. 4 v axonometrickém provedeni, vytlatné zafizeni jehoZ manipulaéni pohon je opat-
fen vytlaénym hiebenem v bokorysu znazorfiuje obr. 5 a vytlatné zafizeni jehoZ manipulacni
pohon je opatien tlaénym hiebenem v bokorysu znazorfiuje obr. 6.

Popis ptikladného provedeni

Na ramu 1 jsou nad sebou uspofadany nosice 2 vys$kové pfestavitelné upevnéné prostiednictvim
Gichytl 24 k svislym vyztuhdm 11 rému 1. Ram 1 s nosici 2, jakoZ i ostatni ¢4sti jsou uzaviené ve
sk¥ini, ktera neni znazornéna. Pod Cely nosiél 2 je umisténo vydejni okno 13. Na nosi¢ich 2 jsou
volitelné upevnéna stranova vedeni 21 pomoci Sroubovych spoji 22, které prostupuji podélné
drazky 23. Za nosiéi 2 je na ramu 1 umisténo stranové a vySkové piestavitelné vytladné zafizeni
3, které sestava predevsim z drzdku 31 stranové prestavitelného po profilu vedeni 12. Drzak 31 je
pro tento udel opatfen vybranim 38, které do profilu vedeni 12 zapada. Na vedeni 12 je dale
upevnén stranovy pohon 33, v tomto piipadé tvofeny pohybovym Sroubem s motorem, kde pohy-
bovy $roub je rovnobéZny s profilem vedeni 12. Pohybovy Sroub stranového vedeni 33 prostupu-
je drzak 31 zavitovym otvorem 38. Vedeni 12 je opatieno matici 14, kterou prostupuje pohybovy
$roub vySkového pohonu 32. V provedeni zobrazeném na obr. 4 je vytlatné zaiizeni 3 tvoteno
zarazkou 34, ktera je s manipulaénim pohonem 35 spojena pohybovym Sroubem 36. Manipulac-
nim pohonem 35 je v tomto piipadé elektromotorem pohanéna matice. Podélné vedeni zarazky
34, s vylou&enim jejiho nataleni, zaruGuje jeji styk s nosi¢em 2 pfi vytlaCovani kusovych pred-
méti K. Po opusténi vedeni 2 zabratiuji nataceni zarazky 34 voditka 37 zasunuta do naznaCenych
otvorii. V provedeni zobrazeném na obr. 5 je vytlaéné zafizeni 3, tvofeno zardZkou 34, kterd je
s manipulagnim pohonem 35 spojena ozubenym hiebenem 36°. Manipulanim pohonem 335 je
v tomto piipadé elektromotor s pastorkem zapadajicim do ozubeni hfebenu 36’. V provedeni
zobrazeném na obr. 6 je vytlainé zaFizeni 3 tvofeno zarazkou 34, kterd je s manipulaénim poho-
nem 35 spojena tlaénym fetézem 36°°. Manipula¢nim pohonem 335 je v tomto piipadé elektromo-
tor s pastorkem zapadajicim do ¢lanku ozubeného fetézu 36”". Mimo dosah nosiCe 2 je zardzka
34 vedena voditky 37 zasunutymi do pfislu$nych otvord.

Nosi¢e 2 se rozlozi nad sebou ve svislych vedenich 11 v ramu 1 a nasledné zajisti Gchyty 24
podle vysky kusovych pfedméti K. Podle §ife kusovych piedmétli K se rozlozi podélna vedeni
21 na nosigich 2 a pomoci §roubovych spoju 22, které prostupuji drazkami 23, se pfipevni k nosi-
&iim 2. Ovladanim pohybu vytlaéného zafizeni 3 vyskoveé prestavitelnym vySkovym pohonem 32
a stranové prestavitelnym stranovym pohonem 33 na piislusné misto, kde jsou na nosici 2 mezi
podélnymi vedenimi 21 uloZeny pozadované kusové pfedméty K, se ustavi zarazka 34 proti fadé
pozadovanych kusovych pfedméti K. Je vhodné, kdyZ stranové a vySkova poloha vytlatného
zatizeni 3 predurdena pozadovanymi kusovymi pfedméty K je fizend programem pocitaCe.
Po ustaveni zardZky 34 proti poZadovanym kusovym piedmétim K vytlainé zafizeni 3 vysune
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zarazku 34 o rozmér kusového p¥edmétu K odpovidajici jeho hloubce. Kusovy pfedmét K spadne
z Sela nosiée 2 do vydejniho okna 13.

Priamyslova vyuzitelnost

Automaty pro vydej podle tohoto feseni pro jsou ureny pro vydej kusovych pfedméti v Sirokém
sortimentu nejen co do druhu, ale i rozmérii. Ve spojeni s pocitacem je vydej kusovych piedméti
adresny podle p¥istupového kodu. Miize byt tak kupiikladu zajiStovan vydej néstrojii u zakaznika
a dodavatel pak zn4 rozsah okamzité spotieby, kterou doplituje a nasledné podle odebraného
mnoZstvi G¢tuje. RovnéZz miZe byt takto organizovan vydej I€kii ve zdravotnickém zafizeni
obsluze s opravnénym pfistupem v piedem stanoveném rozsahu.

PATENTOVE NAROKY

1. Automat pro vydej kusovych predméti (K) uloZenych na nosi¢ich (2), kde nosice (2) jsou
uspoiadany v ramu (1) nad sebou a pod Cely nosi¢i (2) je umisténo vydejni okno (13), vy-
znadujici se tim, Ze za nosi¢i (2) je na ramu (1) umisténo stranové a vySkové piesta-
vitelné vytlaéné zafizeni (3).

2. Automat podle narokul, vyznadujici se tim, Ze nosie (2) jsou na ramu (1)
vyskové voliteln¢ prestavitelng.

3. Automat podle naroku 1 nebo2, vyznacujici se tim, Ze nosice (2) jsou opatfeny
vzajemné rovnob&znymi podélnymi vedenimi (21).

4. Automat podle niroku3, vyznadujici se tim, Ze podélnd vedeni (21) jsou viiCi
nosiéi (2) stranové volitelné piestavitelna.

5. Automat podle naroku 1,2,3nebo4, vyznacujici se tim, Ze vytlatné zafizeni (3)
je umisténo na drzéku (31) s ramem (1) spojenym vy$kové prestavitelnym vySkovym pohonem

(32) a stranové prestavitelnym stranovym pohonem (33).

6. Automat podle naroku 5, vyznacdujici se tim, Ze vytlatné zafizeni (3) je tvofeno
zarazkou (34) s manipula¢nim pohonem (35) spojenou pohybovym Sroubem (36).

7. Automat podle ndroku 5, vyznadujici se tim, Ze vytlatné zafizeni (3) je tvofeno
zarazkou (34) s manipula¢nim pohonem (35) spojenou vytlatnym hiebenem (36').

8. Automat podle ndroku 5, vyznacujici se tim, Ze vytlatné zafizeni (3) je tvofeno
zarazkou (34) s manipulaénim pohonem (35) spojenou tlaénym fetézem (36").

2 vykresy
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