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带有双向行走机构的行走靠垫

(57)摘要

行走机构的行走靠垫，包括双向行走机构、

驱动机构、传动机构、按摩手、壳体、骨架，其特征

在于：所述双向行走机构还包括有导轨、主动行

走轴、从动行走轴，所述第二传动齿轮固定设置

在所述主动行走轴上，所述第一传动齿轮及牵引

件旋转设置在所述行走丝杆上，所述第一传动齿

轮和第二传动齿轮为斜齿轮，且第一传动齿轮和

第二传动齿轮为交错啮合。本发明通过将现有技

术中的伞型齿变更为斜齿轮，同时领两个相互啮

合的斜齿轮为交错啮合，使得第一斜齿轮可以绕

主动行走轴的轴线旋转，即能带动按摩手绕主动

行走轴的轴线旋转，使得按摩手可以在设计好的

曲线导轨中顺利移动，以增强按摩的舒适性。
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1.一种带有双向行走机构的行走靠垫，包括双向行走机构、驱动机构、传动机构、按摩

手、壳体、骨架，所述按摩手通过所述双向行走机构活动设置在所述骨架中，所述壳体设置

在按摩手外部，所述按摩手通过所述传动机构与所述驱动机构相连，所述双向行走机构通

过所述传动机构与所述驱动机构相连，所述双向行走机构包括行走丝杆，所述传动机构包

括敲击传动组件、揉捏传动组件和行走牵引组件，所述行走牵引组件包括与所述行走丝杆

相配合的牵引件和相互啮合的第一传动齿轮、第二传动齿轮，所述牵引件转动设置在所述

第一传动齿轮上，其特征在于：所述双向行走机构还包括有导轨、主动行走轴、从动行走轴，

所述主动行走轴和从动行走轴转动设置在所述壳体中，且两端分别设置有行走轮，所述行

走轮与所述导轨相配合，所述第二传动齿轮固定设置在所述主动行走轴上，所述第一传动

齿轮及牵引件旋转设置在所述行走丝杆上，所述第一传动齿轮和第二传动齿轮为斜齿轮，

且第一传动齿轮和第二传动齿轮为交错啮合；所述行走丝杆上设置有呈交叉设置的两条螺

纹，且其中一条螺纹的两端分别与另一条螺纹的两端相连，所述牵引件上设置有与所述螺

纹相配合的凸齿；所述第一传动齿轮上延伸有用于设置所述牵引件的牵引座，所述牵引件

与所述牵引座之间转动配合，所述牵引座上还可拆卸地固定设置有压紧盖，所述压紧盖和

牵引件之间设置有压紧弹簧；所述第一传动齿轮和第二传动齿轮设置在传动齿轮箱中，所

述传动齿轮箱包括有上盖和下盖，所述上盖和下盖可拆卸地固定连接；所述导轨为曲线导

轨，所述导轨上部向靠近使用者的方向倾斜；第一传动齿轮和第二传动齿轮之间的螺旋角

之和为90°；所述驱动机构通过所述主动行走轴带动所述揉捏传动组件进行揉捏动作，所述

敲击传动组件包括有敲击轴，所述敲击轴中有一段为蜗杆结构，所述主动行走轴上固定设

置有揉捏锥齿轮，所述蜗杆和揉捏锥齿轮之间设置有单向传动组件，所述单向传动组件包

括有单向轴承、蜗轮、蜗轮杆、第一直齿轮和过渡锥齿轮，所述第一直齿轮套设在所述蜗轮

杆上且位于所述蜗轮下方，所述单向轴承设置在所述第一直齿轮和蜗轮杆之间，所述蜗轮

与所述蜗杆相啮合，所述过渡锥齿轮上端与所述揉捏锥齿轮相啮合，下端设置有与所述第

一直齿轮相啮合的第二直齿轮。
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带有双向行走机构的行走靠垫

技术领域

[0001] 本发明属于行走靠垫领域，尤其涉及一种带有双向行走机构的行走靠垫。

背景技术

[0002] 随着经济的不断发展以及人们生活节奏的不断加快，人们越来越重视身心健康。

用推拿按摩进行保健，是中国中华医学的传统项目，因其老幼皆宜，应用范围十分广泛。随

着具有保健功能的各种按摩器具如按摩椅、按摩浴缸、按摩脚盆等产品的出现，也因为在舒

缓压力，缓解疲劳等方面的效果显著，而备受处于“亚健康”生活状态的消费者欢迎。巨大的

需求与发展空间，一定会让各种类型的家用按摩器械发展势头强劲，成为健康产业新的增

长点。

[0003] 人们忙碌一天，人体从头到脚都处于忙碌紧张状态，如果得不到及时的放松，长久

下去，会对人体各组织造成损伤，严重的会影响运行机能，甚至引起疾病，不利于人体的养

生保健。对于长时间坐着工作和学习的人来说，按摩令血液循环通畅，改善腰酸背痛及预防

病症，还能提高睡眠质量，缓解全身疲劳，改善姿势及锻炼健康身体。目前，在影院、商城等

人群聚集的地方经常会放置有按摩椅。现有的按摩椅，大多是利用机械的滚动力作用和机

械力挤压来进行按摩，人工推拿按摩能够疏通经络，使气血循环，所以按摩后可感到肌肉放

松，关节灵活，使人精神振奋，消除疲劳，对保证身体健康有重要作用。

[0004] 现有的行走靠垫中，行走机构的驱动与按摩组件的驱动是通过两个不同的电机进

行驱动的，这样做不仅提高了成本，同时还增加了行走靠垫工作时的耗电量，不利于环保，

同时行走机构的正反向行走是通过电机进行正转和反转来实现的，电机在正转和反转切换

的时候需要进行减速，这样使得按摩组件的移动并不是十分平稳，降低使用者的按摩体验。

[0005] 中国专利CN107126350  A公开了一种按摩装置的改良结构，包括有一基座、一驱动

装置与一带动件，其中，该驱动装置结合在基座上，且基座旁一侧设该带动件，该驱动装置

能通过一驱动件驱动一转动轴，以带动按摩组件，且转动轴一端接设有一单向轴承与一第

一伞型齿，该单向轴承能控制第一伞型齿转动与否，该带动件是由两个定位块中间设有一

涡杆组合而成，且涡杆上设有一第二伞型齿与一行动件，其第一伞型齿与第二伞型齿相互

啮合，使第一伞型齿在转动时能借由第二伞型齿来连动带动件的其它组件，使整个驱动装

置能在基座上做滑移，借由上述结构，即可得到移动式的按摩或定点式的按摩效果。然后该

专利公开的结构存在的缺点为：按摩装置只能在直线的导轨上移动，无法在曲线导轨上移

动，按摩方式单一，按摩效果较差。

发明内容

[0006] 针对现有技术的不足，本发明提出一种带有双向行走机构的按摩椅，通过将现有

技术中的伞型齿变更为斜齿轮，同时领两个相互啮合的斜齿轮为交错啮合，使得第一斜齿

轮可以绕主动行走轴的轴线旋转，即能带动按摩手绕主动行走轴的轴线旋转，使得按摩手

可以在设计好的曲线导轨中顺利移动，以增强按摩的舒适性。
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[0007] 为实现上述目的，其采用的技术方案是：一种带有双向行走机构的行走靠垫，包括

双向行走机构、驱动机构、传动机构、按摩手、壳体、骨架，所述按摩手通过所述双向行走机

构活动设置在所述骨架中，所述壳体设置在按摩手外部，所述按摩手通过所述传动机构与

所述驱动机构相连，所述双向行走机构通过所述传动机构与所述驱动机构相连，所述双向

行走机构包括行走丝杆，所述传动机构包括敲击传动组件、揉捏传动组件和行走牵引组件，

所述行走牵引组件包括与所述行走丝杆相配合的牵引件和相互啮合的第一传动齿轮、第二

传动齿轮，所述牵引件转动设置在所述第一传动齿轮上，所述双向行走机构还包括有导轨、

主动行走轴、从动行走轴，所述主动行走轴和从动行走轴转动设置在所述壳体中，且两端分

别设置有行走轮，所述行走轮与所述导轨相配合，所述第二传动齿轮固定设置在所述主动

行走轴上，所述第一传动齿轮及牵引件旋转设置在所述行走丝杆上，所述第一传动齿轮和

第二传动齿轮为斜齿轮，且第一传动齿轮和第二传动齿轮为交错啮合。

[0008] 上述结构中，驱动机构通过传动机构来带动主动行走轴转动，主动行走轴带动其

上的第一传动齿轮转动，第一传动齿轮带动第二传动齿轮转动，从而带动与第二传动齿轮

上的牵引件转动。牵引件与行走丝杆相配合，在转动的同时引导第一传动齿轮和第二传动

齿轮在行走丝杆的作用下移动。因为第一传动齿轮和第二传动齿轮相互啮合且为交错啮

合，所以按摩手能在两者的作用下绕主动行走轴的轴线旋转，使得按摩手可以在设计好的

曲线导轨中移动，而不是像现有技术中只能做直线的往复运动。

[0009] 进一步地，所述行走丝杆上设置有呈交叉设置的两条螺纹，且其中一条螺纹的两

端分别与另一条螺纹的两端相连，所述牵引件上设置有与所述螺纹相配合的凸齿。

[0010] 上述结构中，当第一传动齿轮转动时，牵引件随之转动，设置在牵引件上的凸齿沿

着螺纹移动，达到牵引第一传动齿轮行走的目的。当牵引件行走至其中一条螺纹的最顶端

或最底端时，能直接进入另一条螺纹的对应的一端，使得牵引座反向移动，可以在不改变驱

动机构中电机转向的情况下完成按摩手的往复运动。

[0011] 进一步地，所述第一传动齿轮上延伸有用于设置所述牵引件的牵引座，所述牵引

件与所述牵引座之间转动配合，所述牵引座上还可拆卸地固定设置有压紧盖，所述压紧盖

和牵引件之间设置有压紧弹簧。

[0012] 上述结构中，设置压紧弹簧的作用在于利用弹簧的弹力使得牵引件上的凸齿与螺

纹可以一直保持配合，不会因为凸齿的磨损令牵引件的牵引效果下降。

[0013] 进一步地，所述第一传动齿轮和第二传动齿轮设置在传动齿轮箱中，所述传动齿

轮箱包括有上盖和下盖，所述上盖和下盖可拆卸地固定连接。

[0014] 上述结构中，传动齿轮箱防止第一传动齿轮和第二传动齿轮直接裸露在外，对第

一传动齿轮和第二传动齿轮起到一定的保护作用，延长了第一传动齿轮和第二传动齿轮的

使用寿命。

[0015] 进一步地，所述导轨为曲线导轨，所述导轨上部向靠近使用者的方向倾斜。

[0016] 上述结构中，当按摩手行走到行走丝杆顶端时，在轨道的作用下，按摩手绕主动行

走轴的轴线旋转并把按摩头翘起更加贴合人的背部曲线对人体的颈部进行按摩，以增强按

摩的舒适性。

[0017] 进一步地，第一传动齿轮和第二传动齿轮之间的螺旋角之和为90°。

[0018] 上述结构中，两个传动齿轮之间螺旋角之和为90°，使得按摩手在绕着主动行走轴
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转动的时候更加平稳顺畅。

[0019] 进一步地，所述驱动机构通过所述主动行走轴带动所述揉捏传动组件进行揉捏动

作，所述敲击传动组件包括有敲击轴，所述敲击轴中有一段为蜗杆结构，所述主动行走轴上

固定设置有揉捏锥齿轮，所述蜗杆和揉捏锥齿轮之间设置有单向传动组件，所述单向传动

组件包括有单向轴承、蜗轮、蜗轮杆、第一直齿轮和过渡锥齿轮，所述第一直齿轮套设在所

述蜗轮杆上且位于所述蜗轮下方，所述单向轴承设置在所述第一直齿轮和蜗轮杆之间，所

述蜗轮与所述蜗杆相啮合，所述过渡锥齿轮上端与所述揉捏锥齿轮相啮合，下端设置有与

所述第一直齿轮相啮合的第二直齿轮。

[0020] 上述结构中，所述驱动机构通过所述主动行走轴带动所述揉捏传动组件进行揉捏

动作，即所述主动行走轴同时也作为按摩手中的揉捏轴，将一根轴同时用作揉捏轴和主动

行走轴，这样可以使得按摩手的整体结构更加精简，可以只用一个传动组件来完成揉捏动

作和行走动作，而不用为揉捏动作和行走动作专门设计传动组件，减少了驱动机构的能量

消耗。在驱动机构正转时，驱动机构带动敲击轴转动，敲击轴上的蜗杆带过蜗轮转动，然后

通过两个直齿轮的配合带动过渡锥齿轮转动，然后通过过渡锥齿轮带动设置在主动行走轴

上的揉捏锥齿轮转动，此时按摩手进行敲击和揉捏动作，同时在双向行走机构的作用下，进

行往复活动。在驱动机构反转时，驱动机构带动敲击反向转动，敲击轴上的蜗杆带动蜗轮反

向转动，由于单向轴承在反向转动时打滑，第一直齿轮不转动，此时主动行走轴不进行转

动，按摩手只进行敲击动作，不进行行走动作和揉捏动作。驱动机构的正转与反转之间的变

换由编程来控制，属于现有技术，在此不作赘述。

附图说明

[0021] 附图1为本实施例结构正视图；

[0022] 附图2为本实施例局部结构爆炸图；

[0023] 附图3为本实施例双向行走机构结构爆炸图；

[0024] 附图4为本实施例按摩手及内部结构爆炸图；

[0025] 附图5为本实施例单向传动组件结构爆炸图；

[0026] 附图6为本实施例导轨结构示意图。

[0027] 双向行走机构1、传动机构2、驱动机构3、按摩手4、壳体5、骨架6、单向传动组件7、

行走丝杆11、主动行走轴12、从动行走轴13、导轨14、行走轮15、行走牵引组件21、敲击传动

组件22、揉捏传动组件23、单向轴承71、蜗轮72、蜗轮杆73、第一直齿轮74、过渡锥齿轮75、第

二直齿轮76

[0028] 螺纹111、揉捏锥齿轮121、牵引件211、第一传动齿轮212、第二传动齿轮213、牵引

座214、压紧盖215、压紧弹簧216、传动齿轮箱217、上盖218、下盖219、敲击轴221、蜗杆222、

凸齿2111。

具体实施方式

[0029] 下面结合附图，对本发明的具体实施方式进行具体的描述。

[0030] 由附图可知，本实施例为一种带有双向行走机构的行走靠垫，包括双向行走机构

1、传动机构2、驱动机构3、按摩手4、壳体5、骨架6，所述按摩手4通过所述双向行走机构1活
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动设置在所述骨架6中，所述壳体5设置在按摩手4外部，所述按摩手4通过所述传动机构2与

所述驱动机构3相连，所述双向行走机构1通过所述传动机构2与所述驱动机构3相连，所述

传动机构2包括和行走牵引组件21、敲击传动组件22、揉捏传动组件23，所述行走牵引组件

21包括牵引件211和相互啮合的第一传动齿轮212、第二传动齿轮213，所述牵引件211转动

设置在所述第一传动齿轮212上。所述第一传动齿轮212上延伸有用于设置所述牵引件211

的牵引座214，所述牵引件211与所述牵引座214之间转动配合，所述牵引座214上设置有压

紧盖215，所述压紧盖215通过螺钉固定在所述牵引座214上，所述压紧盖215和牵引件211之

间设置有压紧弹簧216。所述第一传动齿轮212和第二传动齿轮213设置在传动齿轮箱217

中，所述传动齿轮箱217包括有上盖218和下盖219，所述上盖218和下盖219通过螺钉固定连

接。本实施例中的驱动机构3优选驱动电机。

[0031] 所述双向行走机构1包括行走丝杆11、主动行走轴12、从动行走轴13、导轨14，所述

行走丝杆11上设置有呈交叉设置的两条螺纹111，且其中一条螺纹111的两端分别与另一条

螺纹111的两端相连，所述牵引件211上设置有与所述螺纹111相配合的凸齿2111。所述主动

行走轴12和从动行走轴13转动设置在所述壳体5中，且两端分别设置有行走轮15，所述行走

轮15与所述导轨14相配合，所述第二传动齿轮213固定设置在所述主动行走轴12上，所述第

一传动齿轮212及牵引件211旋转设置在所述行走丝杆11上，所述第一传动齿轮212和第二

传动齿轮213为斜齿轮，且第一传动齿轮212和第二传动齿轮213之间的螺旋角之和为90°。

本实施例中所述导轨14优选曲线导轨，所述导轨14上部向靠近使用者的方向倾斜。

[0032] 所述驱动机构3通过所述主动行走轴12带动所述揉捏传动组件23进行揉捏动作，

所述敲击传动组件22包括有敲击轴221，所述敲击轴221中有一段为蜗杆222结构，所述主动

行走轴12上固定设置有揉捏锥齿轮121，所述蜗杆222和揉捏锥齿轮121之间设置有单向传

动组件7，所述单向传动组件包括有单向轴承71、蜗轮72、蜗轮杆73、第一直齿轮74和过渡锥

齿轮75，所述第一直齿轮74套设在所述蜗轮杆73上且位于所述蜗轮72下方，所述单向轴承

71设置在所述第一直齿轮74和蜗轮杆73之间，所述蜗轮72与所述蜗杆222相啮合，所述过渡

锥齿轮75上端与所述揉捏锥齿轮121相啮合，下端设置有与所述第一直齿轮74相啮合的第

二直齿轮76。

[0033] 上述的实施例仅为本发明的优选实施例，不能以此来限定本发明的权利范围，因

此，依本发明申请专利范围所作的等同变化，比如采用类似工艺、类似结构的等效产品仍属

本发明所涵盖的范围。
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