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(54) Rezic{ mechanizmua znalkovaciho za*fzeni
pro postupné reZfeni znaki

(57)Uéelem redeni je zvySeni %ivotnosti i
ihnacfho dstroji razicfho mechanizmu, Za !
itim (Zelem je hi‘fdel razicfho kotoule u-
iloZend v dutém svislém remeni, jehoZ ho-
Irni konec Jje kyvnd& piipevnén k rdmu. Hor-
int &d4st dutédho ramene je opatlfena zdvo-
~Jenou vodorovnou pdkou, JeJi% délka Je i
[8tyri a% deset krdt kratd{ ne? duté ra- |
‘meno a JeJl12 Jeden volny konec je kyvn&
ispojen se sllovym vdlcem piipevnZném k ;
irdmu. Druhy volny konec pdky Je kyvné

;spojen s vymezovacim a vratnym mechanls-
‘mem svym druhym koncem uchycenym k rdmu.
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Vynélez sa tfkd razfctho mechanizmu zme&kovecfho zef{zen{ pro postupnéd ralent
znakd a Fe8{ zvy¥eni{ Zivotnosti hnmefho ustrojlf razictho mechanizmu.

Zhavé vyvalky ve vélcovndah a »litky na zat{zonfch pro plynulé 1it{ ocell Jaou
ne j¢ast¥jl oznalovény rslenim, to je plastickou deformac{ znalendho povrchu razf{tky,
kterd jsou po povrchu metaridlu tlaleny setrvadnymi silami, vzniklymi v hmot& razf -
¢fho mechanizmu p#i nérazu raznfky na znaleny povrch.

Nositelem kinetické energie potrebné ke znaZenf je bud znaleny materidl, ktery
neji%df na stojfetf razfef mechanizmus, nebo nositelem kinetické energie je vlastn{
razicl mechanizmus, ktery se pohybuje proti znadendmu povrchu.

Tento druh znaden{ se uZivd pro znslenf strojnfch vyvalkd a slitkd, nebo pFi je-~
Jich pomalém pohydbu.

Pr4A postupném raZen{ znaék& nen{ znalka vytvofena jednfm Yderem, ale po jedno -
tlivych ¥adéch, nebo po jednotlivych znacich, pop¥{ped® po. &&stech znakd, to je po je-
dnotlivych ddérdoh, bodech nebo plodkdch. Pri tomto zpdsobu musf byt nositelem energie
potlebnd pro znaleni razf{c{ mechanizmus. Tohoto znadeni se ufivd p¥i znaen{ nerovnych
ploch, vzniklych napfiklad p¥o d¥leni vyvalkd nebo slitkd pdlenim, protoZe pfi rafent
celd znallky najednou jsou jeJj{ &dsti nad prohlubnémi ve znadend plode neditelnd. Pii
postupném znaleni Je nojb¥in¥j3{ rsXeni znalky po jednotlivych znacich. Razniky jsou
ﬁspofédény po obvodu razfctho kotoude, ktery je pred dderem natoZen tak, aby proti zna-
tené plode sméioval poZadoveny raznik a potom je razfc{ kotou¥ vraZen proti znaené plo-
Be, ¥{m%¥ je provedeno vyraZeni znsku. Pro razici pohyb je vyuZito nej¥ast£ji silovych
védlcd. Jako hnacfho média Jje vyuZito stlafeného vzduchu nebo tlakového oleje. Nevyho-
dou vyu¥it{ stlaeného vzduchu jsou potfZe pri vlastnf konstrukei i provozu zeifizeni,
které Jsou ~zpisobovdny nedistotami a vihkoatf stlaeného vzduchu, zejména v zimnim ob-
dob{. Na Zivotnost md také negativn{ vliv kolfsavy tlek vzduchu v rozvodové sfti. Spo-
lednym problémem silovich véled Je to, Ze potrebnd rychlost pchybu pfstu na vélc: pro
dosaZen{ dostatedné kinetické energie se pohybuje v rozmez{ 2 m.s” p% 5 m.g-‘. 3X¥nA
m8kkd tdsn¥n{ viak pripoustéji rychlost do u,% m.s! .

Také pouiitf{ hornich pistnich kroufk\ Je nevyhodmé z divodd malé 2ivotnosti vli-
vem rdzu. Z téchto ddvodd Je stdla Zastdjl vyulivdno Jeako hnactho média tlakového ole~

" Je, Nevyhodou je to, Ze i zde jJsou pFekralovény meximdlnf p¥fpustné rychlosti pohybu

pistu s ohledem na t&anfc{ elemeaty a z tohoto dlivodu je %ivotnost t¥sn&nf{ nizk4. Dal-
§{m negativn¥ pusobicim faktorem je rdz, kterym trp{ v3echny pohybujicf se &dsti silo-
vého vdlce pid ndrazu raznfku na znafeny materidl,

Uvedené nedostatky odstranuje rezfef mechanismus zna&kovacfho zaffzenf pro postu-
pné rafen{ znakd podle vyndlezu, tvoreny hifdeli s razfcim kotoudem, na jeho3 obvod
Jjsou upevniny razniky. Podstatou vyndlezu Je to, Ze hi’{del razicriho kotoude je uloZe-
na v dutém svislém remeni, JjehoZ horn{ konec Je kyvnd p¥ipevnin k rdmu. Horni &8st du-
tého svislého ramene Je opatiena zdvojenou vodorovnou pékou, JjejiZ délka je &ty¥i a3
desetkrdt krat3{ ne? délka dutédho ramens a Jeji% jJeden volny konec je kyvn¥ spojen se
silovym vélcem, JehoZ t&leso Jje lkyvné& piipevnéno k rdmu. Druhy volny konec pdky je ky-
vn& spojen s vymezovacim a vratnym mechanismem, svym druhym koncem uchycenym k rdau,

Vyhodou razfcfho mechanismu podle vyndlezu Jje, Ze mechanismy choulostivé na vliv
sAlavého tepla Jako silovdlec, snimad polohy, loZiska jsou vzddleny od Zhavého slitku.
Také je vyhodou to, Ze volbou pomdru délky dutého remene a délky pdky Je mo?no dosd -
hnout toho, Ze rychlost pistnice silového vdlce nepPesdhne hodnotu 0,5 m.s | &imZ se
znaéné prodlouz{ Zivotnost t&sn&nf. Ddle je vyhodou to, Ze jeho uspoPddéni Jednostra-
nn& vymezuje vile v uloZen{ silového vdlce, coZ do znalné miry omezuje nepifznivy vliv
rézu na mechanismus p¥i ndrazu razficiho kotou¥e na oznadovenou plochu, a podstatn

zvy$uje délku jeho Zivotnosti.
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Na pripojeném vykrese je zndzorn¥no pffkladné provedeni razfctho mechenismu podle
vyndlezu v axomatrickém pohledu.

Roz{c{ mochanismun znudkovacf{ho zalf{zen{ pro poatupné raZen{ znovkd v p#fkledném pro-
vedeni podle vyndlezu Je tvoilen svislou hifdelf 3 na jejimZ dolnim koncl Jje upevnin razi-
c{ kotoud 2 po obvodu opetieny raznfky 1. Hif{del 3 Je uloZena v dutém svislém rameni 4,
JehoZ rozvidleny horni{ konec Jje kyvn# pFipevn&n k rdmu 5. HF¥fdel 3 razifctho kotoulfe 2 je
s rémem 3 spojena kardanovym kloubem 6, jeho% stfed Je totoZny s prisedfkem osy hiidele 3
a osy 7 kyvédni dutého ramene 4. Horn{ ¥&st dutého ramene 4 Je opatfena zdvojenou vodorov-
nou pdkou 8, JejiZ délka je Jednou pEtinou délky dutého remene 4 a JejiZ jeden volny konec
Je kyvnd spojen se silovym vdlcem Q. T3leso silového vdlce 3 je kyvnd uchyceno k rédmu 5.
Druhy volny koneo pdky 8 je ddle kyvm& spojen s vymezovacim a vratnym mechenismem 10, kte-
ry tvolf dvd prufiny, jejich? zdvih Je omezen pryZovymi dorazy 11, které Jsou svym dru-
hym koncem pfipewrdny k rdmu 5. Alternativnd miZe vymezovac{ a vratny mechanismus !0 tvo-
1t silovy vélec.

Kdy% ozna¥ovand plocha 12, napf{kled pfedni Zelo slitku zastav{ v rovin& znaleni, za-
vede se pomoc{ elektromegnetického rozvéddiZe do pracovniho prostoru silovdlce 3 tlakové
médium. To z pracovntho prostoru 9 vytladi plunZr, ktery svym pohybem zplisobi otdZen{ pi-
ky 8, a tim i dutého ramene 4 kolem osy 7. Timto pohybem Je undSen i razic{ kotou¥ 2 pro-
ti zna¥ené plode 12. T&snd pted ndrazem Je pohybem pdky 8 ovlddnut. koncovy spinal. Na te-
nto impuls dojde k vypnuti elektrického proudu do elektromagnetického rozvddéde, &im% se
;racovni prostor silového vdlce 9 odpoJ{ od zdroje tlakového média a pFipoj{ na odpad.
Hmoty se pohybuji ddl setrvalnostf, aZ dojde k nérazu razniku 1 na oznalovanou plochu 12,
a tim dojdé k vyra%eni Jednoho znaku, Vliivem odrazu a pisobenim omezovact{ho a vratného me-
chenizmu 10 ae razicf hlava 2 spolu s dutym ramenem 4, pékou 8 vrétl do vychozi polohy,
pridem? je plunir silovdlce 9 zatlalen zpdt do pracovniho prostoru silovdlce 9.

PREDMET VYNALEZU

Razic{ mechanismus znalkovacfho zaff{zeni pro postupné raZeni znakl, tvoreny hiideli
s rezicim kotoufem, na jeho? obvodu Jsou upevnZny razniky, vyznalujfcl se tim, Ze hifdel
/3/ reziciho kotoude /2/ Jje uloZena v dutém svislém rameni /4/, jehoZ horni konec je ky-
vn¥ pfipevnén k rdmu /5/, kde horni Zést dutého svislého remene /4/ je opatfena zdvoje -
nou vodorovnou pdkou /8/, Jejf% délka Je &tyri aZ desetkrét krat8{, neZ délka dutého ra-
mene /4/ a jeji% jeden volny konec Je kywvn¥ spojen se silovym vélcem /9/, jehoZ tZleso
je kyvn® pfipevnino k rému /5/, prifem% druhy volny konec paky /8/ je kyvn& spojen s vy-
wezovecim a vratnym mechenismem /10/, svym druhym koncem uchycenym k rdmu /5/.

1 vykres
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