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Vyndlez sa tyka zapojenie pre napdjanie elektromechanického programového spinada pri
testovani stavu zopnutia jeho kontaktov, u ktorého je sistava transformdtorov napojené na
sdstavu skidobnych kontaktov, umiestnenych v meracej hlavici.

Podla znameho stavu techniky sa skifobné napltie bud prepina multiplexne z jedného ski-
Sobného kontaktu na daldf{, alebo je ka%dému skiSobnému kontaktu priradeny samostatny transfor-
mitor, ako je to u rie¥enia podla AO &. &. 218 605. .

Nevghodou multiplexného sp8sobu je jeho Zasovd ndrolnost a nevyhodou druhého systému je,
e nim mofno testovat len také programové spinae, na kontakty ktorych e¥te neboli namonto-
vané funk&né prepojky, a ak 4no, treba tieto prepojky pred testovanim demontovat a potom
znovu zapojit.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zapojenie pre napdjanie elektromechanického programového
spina&a podla vynélezu, ktorého podstata spo&iva v tom, Ze jednotlivé skuZobné kontakty v me-
racej hlavici si v z&vislosti od sekcif kontaktov programového spinafa zapojené do uzlov,

z ktorych ka#dy uzol je napojeny na vlastny transformé&tor. Pod uzlom kontaktov sa rozumie
také zoskupenie kontaktov, kde v¥etky kontakty st paralelne zapojené do spolo¥ného bodu, &i
u? ide o kontakty programového spinada alebo meracej hlavice.

sekciu kontaktov programového spfnada tvor{i jeden alebo viac kontaktovych uzlov, pripadne
aj volnych kontaktov programového spfnala, prifom medzi jednotlivymi sekciami kontaktov pro-
gramového spfna&a sd medzilahlé kontakty. Celkovy polet transformitorov v danom zapojeni sa
teda rovnid po&tu sekcif kontaktov programového spinaa, ako aj poftu kontaktovych uzlov ob-
siahnutych v jednej meracej hlavici a je o jedno vd&¢3{, ako je polet medzilahlych kontaktov

programového spinada.

vyhodou zapojenia podla vyndlezu je, %e nim moZno paralelne testovat stav zopnutia kon-
taktov u¥ hotového programového spinada, t. j. programového spinaa so zapojenymi funk&nymi
prepojkami kontaktov.

priklad zapojenia podla vyndlezu je znézorneny na vykrese v podobe liniovej schémy.

zapojenie podla vyndlezu tvori sustava transformdtorov 1, napojenych na sistavu skiSob~
nych kontaktov 2, rozmiestnenych v dvoch proti sebe usporiadanych meracich hlaviciach 3, 3",
Jednotlivé skiufobné kontakty 2 v prvej meracej hlavici 3 sdi v z4vislosti od sekcii 4, 5, 6,
7 radovych spinacich kontaktov 8 progrqmového spfnada 10, &i u¥ volnych, alebo prepojenych
medzi sebou prepojkami 9, zapojené do uzlov 11, 12, 13, 14. KaZdy z tychto uzlov 11, 12, 13,
14 sk@Sobnych kontaktov 2 je napojeny na prisluXnd prvi vetvu sekunddrneho vinutia vlastného

transformétora 1.

z&vislost vytvorenia uzlov 11, 12, 13, 14 skdSobnych kontaktov 2 prvej meracej hlavice
3 od sekcii 4, 5, 6, 7 radovych spinacich kontaktov 8 programového spinata 10 je takd, Ze do
kazdého uzlu 11, 12, 13, 14 je okrem tych skuZobngch kontaktov 2, ktoré sd urfené pre jed-
notlivé pdly radovych spfnacich kontaktov 8 prisluSnej sekcie 4, 5, 6, 7 programového spinaa
10, zaradeny aj jeden dal¥{ skiuZobny kontakt 2, prislichajici prvému, jednostranne vyvedenému
pélu prisludného medzilahlého spinacieho kontaktu 15, zapojeného medzi kaZdou dvojicou navzé-
jom susednych sekcif 4, 5, 6, 7. Znamend to, %e zo Styroch sku3obnych kontaktov 2 prvého
uzlu 11 pripadajd tri skdSobné kontakty 2 prvym polom troch radovych spinacich kontaktov 8
prvej sekcie 4 a jeden skiSobny kontakt 2 prvému, jednostranne vyvedenému pdlu medzilahlého
spinacieho kontaktu 15, zapojeného medzi prvou sekciou 4 a druhou sekciou 5 radovych spinacich
kontaktov 8.

Na rozdiel od druhych pdlov radovych spinacich kontaktov 8, ktoré sa nachddzajd na druhej
strane programového spinada 10 vZdy v jednej priednej linii, t. j. v zdkryte s prvym pdlom,
st druhé pdly vEetkych medzilahlych spfnacich kontaktov 15 vyvedené na programovom spinaéi 10
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obojstranne, a to so vz4jomnym odstupom od ich jednostranne vyvedenych prvych pdlov. Z troch
ski¥obnych kontaktov 2 druhého uzlu 12 pripadajd dva sktSobné kontakty 2 prvym pSlom dvoch
radovych spinacfch kontaktov 8 druhej sekcie 5 a jeden dalZi skdSobny kontakt 2 prvému, jed-
nostranne vyvedenému pélu medzilahlého spinada 15 zapojeného medzi druhou sekciou 5 a tretou
sekciou 6 radovych spfnacich kontaktov 8 programového spinada 10.

Z daldich dvoch skiéZobnych kontaktov 2 tretieho uzlu 13 pripadaji tieZ dva skuZobné
kontakty 2 prvym pdlom dvoch radovych spinacich kontaktov 8 a tretf skiSobny kontakt 2 prvému,
jednostranne vyvedenému pélu v poradi u¥ tretiecho medzilahlého spinacieho kontaktu 15, ktory
je zdroven aj posledny. Preto sa aj poCet skd¥obnych kontaktov 2 3tvrtého uzlu 14 rovni ui
len po&tu radovych spinacich kontaktov 8 Stvrtej sekcie 7, t. j. dvom.

SkiSobné kontakty 2° druhej meracej hlavice 37 su urené pre pripojenie k druhym pdlom
spinacich kontaktov 8, 15 programového spinada 10 v analogickom &leneni ako skid%obné kontakty
2 prvej meracej hlavice 3 s tym rozdielom, %e sd na druhé vetvy sekunddrneho vinutia prislug-
nych transformdtorov 1 zapojené cez z&taje 16.

Pred zapolatim skilky sa obe meracie hlavice 3, 37 naraz prisund, napriklad pomocou rudé-
ného pékového mechanizmu, z oboch stran smerom k programovému spinafu 10 tak, aby svojimi
skiSobnymi kontaktmi 2 boli v zdbere s prislunymi polmi spinacich kontaktov 8, 15 programo-
vého spinada 10. Ten bol do skiSobného zariadenia vloZeny uZ predtym a m& navonok pevni po-
lohu, iba jeho mechanické va&kové uUstrojenstvo je krokovite pootddané automatickym krokovadom,

vstavanym do stola skiSobného zariadenia.

Jednotlivé spinacie kontakty 8, 15 programového spinaa 10 st spinané podla &asového
diagramu. Stav zopnutia spfnacich kontaktov 8, 15 sa snima na zdta¥iach 16. Pre vizu&lne ove-
renie stavu zopnutia mbéZu zitale 16 tvorit Ziarovky. Zapojenie je vZak ur&ené hlavne pre
hromadné spracovanie d4t pomocou meracej udstredne, resp. mikropo&itadového systému. Vyhodno-
covanie stavu zopnutia spinacich kontaktov 8, 15 je zaloZené na porovndvani dét zosnimanych
na z&taZiach 16 s ddtami na etaldne, ktoré odpovedaji Casovému diagramu spinania prisludného
typu programového spinada 10. Pri skuZke programového spinac¢a 10 ur&itého typu m4 kazdy jeho
krok svoj poZadovany charakteristicky obraz zopnutia spinacich kontaktov 8, 15 zachyteny
v pamdti vyhodnocovacieho systému ako etaldn, ako aj skuto&ny obraz zopnutia spinacich kon-
taktov 8, 15.

Namerany stav sa pri skifke po kafdom kroku postupne ukladéd takisto do paméti mikropo&i-
tatového systému. Po prebehnuti v8etkych meracich krokov sa vo vyhodnocovacom obvode vykond
porovnanie nameranych hodnét s etaldénom a vysledok sa uk&ie na obrazovke v podobe optického
oznamu, €i je programovy spinaé& 10 po tejto strénke dobry, alebo chybny, a ak je chybny,
poukdZe sa na prisludné chybné spinacie kontakty 8, 15. Vysledok mdze byt v pripade potreby
registrovany aj zdpisom. Ak naprfklad jeden z radovych spinacich kontaktov 8 prvej sekcie 4
je nesprdvne zopnuty, je mikropo&itadovy systém pomocou svojho vyhodnocovacieho obvodu a
programového vybavenia schopny tento chybny kontakt 8 identifikovat, a to aj vtedy, kea s
na programovom spina&i 10 namontované funk&né prepojky 9, spojujice niektoré radové spinacie

kontakty 8 do uzlov.

Paralelné vyhodnocovanie stavu zopnutia vSetkych spinacfich kontaktov 8, 15 programového
spinaéa 10 naraz je pomerne rychle, priom moZnost skidfania programovych spinadov 10 s uz
instalovanymi funk&nymi prepojkami 9 prispieva nielen k zvy¥eniu Casovej hospodirnosti, ale
aj k zvyfeniu hodnovernosti sku¥ok, pretofe sa tieto vykondvaji na vyrobku o vy$Som stupni

kompletnosti.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre napidjanie elektromechanického programového spinala pri testovani stavu
zopnutia jeho kontaktov, u ktorého je sustava transformdtorov napojend na sistavu skiZobnych
kontaktov umiestnenych v meracej hlavici, vyznadujlce sa tym, Ze jednotlivé skiSobné -kontakty
(2) v meracej hlavici (3) sd v zavislosti od sekcif (4, 5, 6, 7) kontaktov (8) programového
spinaa (10) zapojené do uzlov (11, 12, 13, 14), z ktorych ka%dy je napojeny na vlastny trans-
formdtor (1).
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